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A 550 Navod na obsluhu - rozsireny VYBO Electric a.s.

A 550 Navod na obsluhu

1. Uvod

Dakujeme Vam za V&g vyber univerzalneho nizkonapatového frekvenéného menica série
A 550 od spolocnosti VYBO Electric a.s.

Tento navod je ndvodom na obsluhu pre univerzélne nizkonapatové menice série A 550.
Poskytuje vsetky prislusné pokyny pre instaldciu, zapojenie, nastavenie funkénych
parametrov, kazdodennd starostlivost a Gdrzbu, diagnostiku poruch a riesenie problémov
frekvencnych menicov série A 550.

Aby bolo mozné tuto sériu menicov spravne pouzivat, garantovat najlepsi vykon produktu a
zaistit bezpecnost pouZivatelov a zariadeni, starostlivo si precitajte pred pouzitim menicov
série A 550 tento navod na obsluhu a Udrzbu zariadenia. Nespravne a neodborné pouzitie
pristroja moze spdsobit abnormalitu ¢innosti a poruchu meniéa, znizit jeho Zivotnost a
dokonca moze dojst k zraneniu aZz imrtiu 0s6b, v désledku zdsahu elektrickym prudom.
Tento navod na pouZitie sa dodava spolu so zariadenim. Uchovajte ho prosim aj za ucelom
udrzby a diagnostiky.

Vzhladom k neustalemu zlepSovaniu produktov, mézu byt niektoré idaje zmenené bez
predchéadzajiceho upozornenia, preto preventivne kontrolujte pritomnost vydania novych
verzii ndvodov na webovej stranke spoloc¢nosti

VYBO Electric a.s. (www.vyboelectric.sk)

Navod na obsluhu univerzélneho nizkonapatového
frekvencného menica série A 550.

Verzia V1.3

Datum revizie: Januar 2019



A 550 Navod na obsluhu - rozsireny VYBO Electric a.s.

Kapitola 2: Tovarensky Stitok

MODEL : A 550 -2S0015 @
INPUT : 1PH 230 V 50Hz/60Hz
OUTPUT:3PH 230V 7.0 A 150% 60 s
FREQ. RANGE: 0.1 - 400 Hz 1.5 kW

VIOMUEIR . C €

Model: A550-2S 0015
L vykon meni&a: 0015 = 1,5 kW

L—— Napatovy rozsah
2S: 1 PH AC 230V VSTUP/ 3PH AC 230 V VYSTUP
$2S:1 PH AC 230V VSTUP/ 1PH AC 230 V VYSTUP
4T: 3 PH AC 400V VSTUP/ 3PH AC 400 V VYSTUP

Séria: A 550

Kapitola 3: Rozmery
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A 550 Navod na obsluhu - rozsireny VYBO Electric a.s.

Model w H D A B @d
A 550-250004 az A 550-250015 68 132 102 120 57 4.5
A 550-250022

72 142 | 112.2 | 130 61 4.5

A 550-4T0007 aZ A 550-4T0022

A 550-4T0040 a A 500-4T0055 85 180 116 167 72 5,5

A 550-4T0075 a A 550-4T0110 106 | 240 153 230 96 5,5

A 550-4T0150 a A 550-4T0220 151 332 165,5| 318 137 7

A 550-4T0300 a A 550-4T0370 217 400 201 385 202 7

A 550-4T0450 a A 550-4T0550 300 | 455 240 440 200

A 550-4T0750 a A 550-4T0110 275 630 310 612 200

A 550-4T1320 a A 550-4T1600 400 715 310 695 320

Kapitola 4: Popis ovladacich prvkov A 550

4.1 Popis klavesnice

START / VPRED / VZAD / STOP  Display, zobrazuje sa:

Indikator stavu: Rozne nastavena frekvencia, prevadzkova frekvenciu, priad a
prevadzkové stavy abnormalne hodnoty pre kazdy nastaveny parameter
~
RUN sTOP
FWD
RE

Dalsi / Vstup /
tlacidlo prepinania

! v
displeja:
Zmena &iselnych -4— prejdite na dalsiu

Cislicu alebo prejdite

hodnét o eERE R
na iny displej kratkym
. . stladenim, potvrdte
nastavenie dlhym
f J stlagenim
Zmeiite frekvenciu otofenim Start / Stop tladidlo:  Programovanie / resetovanie
potenciometra ked je nastavené Kliknite na Spustit a poruch: kratko stlacte tlacidla
ovladanie frekvencie potenc. potom kliknite Zastavit programovania, drite 2s pre
RESET poruchy
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Kapitola 5: Technické parametre
5.1 Specifikacie produktu

Polozka A 550

Menovité 1PH vstup / 3 PH vystup AC 230V 50/60Hz...typ: 2S.....
napatie, 1PH vstup / 1 PH vystup AC 230V 50/60Hz,..typ: S2S....

Napajanie frekvencia 3PH vstup / 3 PH vystup AC 400 V 50/60Hz ..typ: 4T.....
Rozsah napétia | 230V: 170V -240V; 400V:330V ~ 440V
Rozsah napétia | 230V: 0-230V; 400V:0~ 400V
Vystup. | Frekvencny | 1 460.00Hz
vys.rozsah

Prevadzkovy stav / Definovanie alarmu / interaktivne
Indikacia vedenie: napr. nastavenie frekvencie, vystupna frekv./prud,
napétie DC zbernice, teplota, atd.

Rozsah vystupne;j

. 0.10 Hz ~ 400.00Hz
frekvencie

Rozlienie nast. | Cislicovy vstup: 0.01 Hz, analégovy vstup: 0.1% max.

frekvencie vystupnej frekvencie
P t
TESNOSt g 01Hz
vystupnej

V/F riadenie | Nastavenie V/F krivky pre splnenie poziadaviek zatazenia.

Autom. riadenie: automatické zvySenie kritiaceho momentu

Riadenie s v .
‘s pri zataZzeni pohonu;
kratiaceho X . . - A~ o oy
Manualne riadenie: umoZniuje nastavit 0,0 ~ 20,0% zvySenie
momentu

krdtiaceho momentu.

Styri multifunkéné vstupné svorky, realizujtce funkcie
vratane riadenia rychlosti patnastich sekcii, chod programu,
Stvorstupriovy spinac rychlosti zrychlenia / spomalenia,
UP/DOWN funkcia a nidzové zastavenie a dalsie funkcie

Multifunkcéna
vstupna
svorkovnica

Multifunkéna |1 multifunkéna vystupna svorkovnica pre zobrazenie behu,
vystupna nulovej rychlosti, pocitadla, vonkajSej abnormality,
svorkovnica | programovych operacii a dalSich informacii a upozorneni.

Nastavenie Casu
zrychlenia /
spomalenia

0~999.9 s cas zrychlenia / spomalenia moZno nastavit
individualne.

PID reguldtor | Zabudovany PID regulator




A 550 Navod na obsluhu - rozsireny VYBO Electric a.s.

Typ komun. )5 g s
rozhrania
RS485 Standardna komunikaénd funkcia RS485 (MODBUS RTU)
Analdgovy vstup: moze byt zvoleny 0 to 10V, 4 az 20 mA;
Cislicovy vstup: Zadanie pomocou ovladacieho kolieska na
Nastavenie ovlddacom paneli alebo RS485 alebo tla¢idlom HORE/DOLE.
frekvencie Pozn.: AVI svorky je mozné pouzit na vyber analégového

napatového vstupu (0-10V) alebo analégovy prudovy vstup
(4- 20 mA)

Viacnasobna

Styri multifunkéné vstupné svorkovnice, mozete nastavit 15

rychlost rychlostnych sekcii
Bezpec.:nostna Systém ,,emergency stop” v nidzovych pripadoch zastavi
funkcia EMS y . -
STOP meni¢ okamzite, po aktivacii EMS STOP.

Automatickd
reguldcia napatia

Moze byt zvolena automatickd regulacia napatia

Pocitadlo

Zabudované 2 skupiny pocitadiel

Pretazitelnost

150% po dobu 60 sekdnd (konstantny moment)

Prepatie Moze byt nastavend ochrana pred prepatim

Podpatie Moze byt nastavend ochrana pred podpatim
Iné ochrany | Skrat na vystupe, nadprud, blokovanie parametrov atd.
EMC komp. |IEC 61000-4-6; IEC 61000-4-4;EC 61000-4-11; IEC 61000-4-5
. EN/IEC 61800-3: 2017; C2, ktory je vhodny do 1. Prostredia
Standardy

EN 61800-3:2004+A1:2012; EN 618-5-1:2007+A1:2017

Okolita teplota

-10°C to 40°C (bez namrazy)

Okolita vlhkost

Max. 95% (bez kondenzacie) IEC 60068-2-3

Nadm. vyska

Pod 1000 m.n.m.

Vibracie

Max. 0.5 g ; IEC 60068-2-6

Chladiaci rezim

Nutené chladenie vzduchom

Stupen krytia

IP 20; vyhovuje EN/IEC 61800-5-1

Sp6sob montaze

Na stenu, alebo na 35mm DIN listu

InStalacia v
prostredi

Vo vnutri, vyhnite sa priamemu slne¢nému Ziareniu, soli,
prachu, korozivnemu alebo horlavému plynu, dymu, pare.
Odolnost proti chemickym znecisteniam trieda 3C3 EN/IEC
60721-3-3 .Odolnost proti znecisteniu prachom 3S3EN/IEC
60721-3-3.




A 550 Navod na obsluhu - rozsireny VYBO Electric a.s.

Kapitola 6: Schémy zapojenia A 550
6.1 Zapojenie (schéma) A 550 - 4T.... (400 V)

(Podla modelu)
R Elektromotor
i il 3x400V AC | & DY 230400V
—Tx +B1 B -
3 x 400 V AC _.3: T y M
Napajanie —0 L3 w ! h
E : = +xs DIY 400690 V
Uzemnenie — 1 " 1
PE A 550 - 4T....
++ 10V DC
) . J2
0 - 10 V riadenie fre. P RA
4-20 mA riadenie f. [ %? F
NO relé
b GND L
RC
P 51
Multifunkéné 52 Uyao
vstupna b FW o],
svorkovnica b REV
- } GND
ol RS+ RS-
T T
RS 485
Ovladaci terminal A550-4T....
|
22222222222

RC RA 82 S1 REV FWDRS- RS+ AVI+10V GND v

Priklad zapojenia ovladacej svorkovnice pre riadenie fr. pridom 4-20 mA:

§ | 8 P101=1
o P102=1
@l2l2l22 2|2 212122) B -

" RC t?A' S2 S1 REV FWDRS- RS+ AVI+10VGND V iggiigo
rogramovateine =

rele NO
max. 250 V/3A

4-20mA
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6.2 Zapojenie (schéma) A 550 — 2S.... (230 V AC)
(Podla modelu)

Elektromotor
Ix230VAC

uzaow\c:Io_ t;m'm * v /\ 230v
Uzemnenle [ E w
™ £ ?M
UVW
[As5s02s..
+10VvVDC
0-10V riadenie fre. | v B30 b RA
e L F NO relé
 GND L, =
t S1
Multifunkéna o
m— P
t REV
GND
RS+ RS-
T T
RS 485
Ovladaci terminal A550-2S......
I
2@ \2\22 22222

RC RA S2 S1 REV FWDRS- RS+ AVI+10V GND v

Priklad zapojenia ovladacej svorkovnice pre riadenie fr. napatim 0-10 V:

/7

VZAD

CHOD VPRED

P101=1

PR s T2 g

RC RA S2 S1 REV FWDRS- RS+ AVI+10VGND P301=10

Programovatelné
rele NO
max. 250 V/3A

0-10V



A 550 Navod na obsluhu - rozsireny VYBO Electric a.s.

6.3 Zapojenie (schéma) A 550 —S2S.... (230 V AC)

(PodFa modelu)
R Elektromotor
=3 o 24 1x 230 VAC
1x230 VAC —oj L1 +B1 B2

—3 e L2/N M

w 1f

Uzemnenie E -

PE = E 1
t+10 V DC

10k , &
0 - 10 Vriadenie fre. ’
4 - 20 mA riadenie f.

J2
b avi S0 b RA
1AV V £

L NO relé
} GND RC

ﬁ_'—4,' '_ t S1
———e 52
Multifunkéna ' '
vstupna gy FW
svorkovnica I
—

~4—s—9REV

A : 4GND

b il RS+ RS-
1 1
RS 485

U1
Vi

Z1

1 fazovy elektromotor typ: LFC........
Napajanie : 1x 230 VAC

Kondenzator CB vyradit' z obvodu

méZu len osoby s opravnenim ...

r:d
Napéjanie
1X20VAC
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VYBO Electric a.s.

g/?riiéjlﬁ_ Ndazov svorky Popis
L1/L2/L3  |Vstup napdjania Pripojenie k napajacej sieti.
u/v/wW Vystup menica Pripojenie trojfazového motora
B./B, *Brzdovy odpor ;I;ﬁ:)r:)gs::%rréz;ﬁ?k/lo odporu
_L_ E Uzemnenie Uzemnenie kostry menica.

Musi byt uzemnené.

Oznacenie
svorky..2S... |Nazov svorky Popis
a S2S.....
L1; N/L2
alebo Vstup napajania Pripojenie k napajacej sieti.
L2; N/L3
U/V/W  |Vystup menica Pripojenie trojfazového motora
” - ,
B/ B, *Brzdovy odpor Lgn .nle.ktore t_VpV
Pripojenie brzdiaceho odporu
i . Uzemnenie kostry menica.
—F Uzemnenie - .
= Musi byt uzemnené.
Nazov svorky [Vyznam Pozndmka

REV Multifunkénd vstupna svorka Multifunkény terminal
FWD Multifunkéna vstupna svorka ;llz-\?zﬂﬁo\l;tchD
s1 Multifunkénd vstupna svorka P317 FWD..CHOD VPRED
S2 Multifunkéna vstupna svorka P318
GND Nulovy potencial digitalnych vstupov / GND
RC/RA  |Vystupné svorky relé (NO) 250V AC / 3A
+10V Napdjanie +10V DC
AVI Analégové napatie/prud do vstupnej svorky 0 az 10V / 0 az 20mA
RS+/RS- RS 485 pre MODBUS RTU komunikaciu MODBUS RTU
12 Prepinanie analégového vstupu 0-10V / 4-20mA
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6.4 Schematické zapojenie A 550-4T....... (400 V)

Napajanie

L1 L2 L3 @

6 €& 6 €

Zakladny displej

/ STOP

-

e ,
Preipojenie kabl
i OQS®

_Prepina¢ vstupu
(ass0) / 0-10 V alebo 4-20 mA

YHVGND Y

R

RUN
FAD

Ovlédaci panel

Poznamka:
Svorku AVI je mozné pouzit na vyber analégového napatového
vstupu (0-10 V) a analégového prudového vstupu (4 - 20 mA)
cez prepinac J2.

10



A 550 Navod na obsluhu - rozsireny VYBO Electric a.s.

6.5 Popis displeja

Zobrazend polozka Popis
1 F0O0.0 Nastavenie frekvencie po zapnuti napajania
2 HO00.0 Aktudlna frekvencia prevadzky
3 A00.0 Prid motorom pocas prevadzky
4 | Frd rEu Smer ot4&ania motora

6.6 Typy silovych svorkovnic A 550

1./ Napajanie zo siete 1 x 230 V AC

Typ: a - 1 fazové napajanie 230 V AC (0,4 kW az 1,5 kW)

DIDID D (DIDD DD

4 RIL1 NIL2 S UT1 VIT2 WT3 PR &P
_
Typ: Sa- 1fazové napajanie 230 V AC (0,4 kW az 1,5 kW)
CHECIHICIRECIHEHCICIRD
ia RIL1 NIL2 @ um WT3 PR D
e TS

Typ: b - 1 fazové napajanie 230 V AC (2,2 a 3,0 kW)

D PD D DDD D 629 &)
L1 SiL2 TN S UM VIT2 WIT3 +/B1 -
N — 1 | \@) o

Typ: Sb - 1 fazové napajanie 230 V AC (2,2 a 3,0 kW)

D P DD NDIPD D DD
LN1 s[L2 T‘N i® um WIT3 ”51:32 -

PE

11



A 550 Navod na obsluhu - rozsireny

2. Napdjanie zo siete 3 x 400 V AC

Typ: a + 3 fazové napajanie 400 V AC (0,4 az 2,2 kW)

VYBO Electric a.s.

RIL1

si2 T3 &

UTt Vvit2 WT3 PR

Typ: b + 3 fazové napajanie 400V AC (4,0 a 5,5 kW)

S

RIL1

S/L2

s & UT1 VIT2 WIT3 +/B1 B2

L=

Kapitola 7: Parametre A 550

7.1 Parametre - tabulka

Minimalna . ,
. ’ Tovérenské
Funkc. | Param. Nazov Nastaveny rozsah zmena .
A nastavenie
nastavenia
Vyber hlavnych
o |Poo0 | Y 0-32 1 1
S zobrazovanych
c Zobrazuje nastavenu .
< | P0OO1 J. Iba na ¢itanie | = | e
) frekvenciu
c
g Zobrazuje vystupnu e
3 P002 J. ystup Iba na ¢itanie | e | e
5 frekvenciu
= — ”
S | P003 ZoF)raZUJe WSWPY | pa na gitanie | e | e
= prud
P004 Zobrazuje rychlost Iba na ¢itanie | e | e
motora
Minimalna . ,
. ’ Tovérenské
Funkc. | Param. Nazov Nastaveny rozsah zmena .
A nastavenie
nastavenia
Zobrazuje hodnotu e
P0O05 s ) . Iba na citanie
napatia zbernice DC
3 Zobrazuje teplotu
£ | P006 o Iba na &itanie
e menica
E P0O07 | Zobrazenie PID Iba na citanie
v Zaznamenany alarm e
3 P0O10 y Iba na citanie
5 1
= Zaznamenany alarm
5 PO11 Iba na Citanie
S 2
Zaznamenany alarm e
P012 y Iba na citanie

3

12




A 550 Navod na obsluhu - rozsireny

VYBO Electric a.s.

Zaznamenany alarm

PO13 4 Iba na ¢itanie
Nastavenie
P014 | frekvencie pri Iba na ¢itanie
poslednom alarme
Nastavenie vyst.
P0O15 | frekvencie pri Iba na ¢itanie
poslednom alarme
PO16 Vystupny prud pri Iba na ¢itanie
poslednom alarme
P017 Vystupné napatie pri Iba na Citanie
poslednom alarme
Vystupné napatie
P018 | DC zbernice pri Iba na ¢itanie
poslednom alarme
P100 Ciselné n.astaveme 0.00 az Maximalna frekvencia 0.1 0.0
frekvencie
0: Digitalne nastavenie (P100)
Volba 1: FIV Analégové napdtie
. 0-10V / 4-20 mA)
nastavenia (
P101 frek . 2: FIC (modely nad 45 kW) 1 3
rekvencie 3. Ovladaci panel
A 550 4 UP/DOWN nastavenie frekvencie
5: RS485 nas. frekvencie komunikaciou
Volba miesta | o: ovidaci panel (FWD/REV/ STOP);
o |P102 |riadiaceho 1: 1/0 terminal (externé ovladanie) 1 0
% signalu 2: Komunikécia (RS485)
=}
2 “STOP” volba 0: “Stop” rezim blokovania tlacidiel je
B P103 | funkcie blokovania nepovoleny 1 1
f,w tlacidiel 1: “Stop” reZim blokovania tlacidiel je
P104 Volba ochrany 0: Spatné otdcanie zakazané 1 1
spatného otdcania | 1: Spatné otacanie povolené
p105 | Maximalna Minimalna frekvencia a2 400.00Hz 0.1 50.0
frekvencia A 550
P106 | Minimalna 0.00- maximalna frekvencia 0.1 0.00
, . Podla
P107 | Doba zrychlenia 1|0-999.9 s 0.1
modelu
P108 | Doba spomalenia 1 | 0-999.9 s 0.1
p1gg | V/F maximéine V/F stredné napétie - 500.0 V 0.1 Podfa
napatie modelu
P110 V/F zakla.dna V/F stred.na frekvencia - max. o1 50.00
frekvencia frekvencia
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VYBO Electric a.s.

V/F minimalne napatie - V/F maximalne

P111 | V/F stredné napdtie v 0.1 Premenlivé
napétie

P112 V/F stred_ne V,/F mml'malna fre.kvenua — V/F 0.01 550
frekvencia zakladna frekvencia

P113 | V/F minimdlne 0 - V/F strednd hodnota napatia 0.1 15.0

P114 V/F mmn:nalna 0 - V/F stredna hodnota frekvencie 0.1 1.25
frekvencia

P115 | Nosna frekvencia 1.0 kHz - 15.0 kHz 0.1 Premenlivé

p11g | Automaticke Rezervované 1 0
nastavenie
Navrat na inicializaci B kéh

P117 | tovarenské 8: inicia |?aC|a tovarenského 1 0

. nastavenia

nastavenie

P118 Zamknutie 0: odomknL{te parametre 1 0
parametrov 1: zamknuté parametre

P200 Vovl.ba Startovacieho | O: bevzny Start 1 0
rezimu 1: restart po kontrole

p201 Vyber reflmu 0: sp?malevme: po krlvke. 1 0
zastavenia 1: volnobeiné zastavenie

ppop | Otartovacia 0.10~ 10.00 Hz 0.01 05
frekvencia

P203 | Frekv. pri zastaveni | 0.10~ 10.00 Hz 0.01 0.5

P204 Prevadsz\{y erUd 0~ 150% menovitého pridu motora 1% 100%
DC- brzdenia (Start)
Prevadzkovy ¢as .

P205 DC-brzdenia (3tart) 072505 01 0

P206 Prevadzkoyy prid 0 1~ 50% menovitého pridu motora 1% 100%
DC-brzdenia (stop)
Prevadzkovy €as .

P207 DC-brzdenia (stop) 0~25.0s 0.1 0

P208 Zosilnenie tocivého 0-20.0% 1 0%
momentu

P209 Menovite napatie 0 - 500.0 V podla Stitku elektromotora 0.1 Premenlivé
motora

P210 Menovity prid Podla stitku na elektromotore 0.1 Premenlivé

motora
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A 550 Navod na obsluhu - rozsireny

VYBO Electric a.s.

Minimalna , ,
, , Tovarenské
Funkc. [Param. Nazov Nastaveny rozsah zmena .
.| nastavenie
nastavenia
P11 Prud bez zataz}ema 0-100% 01 40%
motora (na prazdno)
p212 | Menovitd rychlost ) o ¢064 ot/ min 1 1420
otacania motora
3 0-20
i) & 5 -
< P213 | Pocet pdlov motora (napr. 2900 ot = 2; 1480 ot=4) 2 4
=
pJ)
S P214 | Menovity sklz motora | 0aZ 10.00 Hz 0.1 2.50
©
=~
= i .
N Menovita frekvencia 0 - 400.00 Hz
P21 ver i K
3 motora (podra stitku elektromotora) 0 50.00
P216 | Odpor statora 0-100 Ohm 0.1 0
P217 | Odpor rotora 0-100 Ohm 0.1 0
P218 Vlastnd indukénost 0-1.000 H 01 0
rotora
P219 Vzajomna indukénost 0-1.000 H 01 0
rotora
AVI FIV/FIC
P300 | minimélne vstupné 0-10V=0,0 pre 4-20mA=1,0 0.1 0
napatie A 550
p3ox | AV! FIV/FIC maximdlnel o 10\ _ 100 pre 420 mA=5,0 0.1 10.0
vstupné napatie A 550
AVI vstupny casovy
P302 - 25. i 1.
302 fifter A 550 0-25.0s 0 0
P306 | Rezervované pre FOV | 0—FOV max. napatie 0.1 0
(]
é‘é' P307 | Rezervované pre FOV | FOV - min. nap. vystup —10 V 0.1 10.0
p=}
(<] Min. limitovana
= P310 | frekvencia analdg. 0-600.00 0.1 0.00
nastavenia
P311 SmEI: ota.can'|a.| pri min. 0/1 1 0
analdg. signali
Max. limitovana
P312 | frekvencia analog. 0-600.00 0.1 50.00
nastaveni
P313 Smer otacania pri max. | 0: smer chodu dopredu 1 0

analégovom signali

1: smer chodu dozadu
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VYBO Electric a.s.

Volba analégového 0: zachovava polaritu signalu
P314 . . P 0
vstupného reverzu 1: neguje polaritu signalu
P315 Vstupna svorka 0: Neplatné 6
FWD (0~32) A 550 1: JOG resim
Vstupna svorka 2: JOG vpred
P316 REV (0-32) 3: JOG vzad 7
- 4: Dopredu / dozadu
P317 Vstupna svorka 5. Chod 18
S1  (0-32) 6: Dopredu
Vstupna svorka 7: Dozadu
P52 32 SRR ’
9: Viacndsobna rychlost 1
P319 | $3 pre modely nad 45 kW | 10: Viacnasobna rychlost 2
P320 | 54 pre modley nad 45 kw | 11: Viacndsobna rychlost 3
12: Viacnasobna rychlost 4
P321 | Rezervované 13: Zrychlenie / Spomalenie
(0-32) svorka 1
14: Zrychlenie / Spomalenie
svorka 2
15: Signal zvySovania
frekvencie (UP)
16: Signal znizovania frekvencie
(DOWN)
17: Signal nudzového
P322 zastavenia EMS (STOP)
Rezervované pre MO1 18: Signal pre RESET menica
P323 19: PID v chode
20: PLC v chode
p324 21: Start. sign. pre ¢asovat 1
22: Start. sign. pre ¢asovac 2
23: Impulzny signal pocitadla

24: RESET pocitadla

25: Nulovanie pamate
26: Start navijania

32: PTC ochrana motora
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VYBO Electric a.s.

0: Neplatné
1:V chode
2: Frekvencia dosiahnuta
3: Alarm
4: Nulova rychlost
5: Frekvencia 1 dosiahnuta
6: Frekvencia 2 dosiahnuta
7: Zrychlenie
8: Spomalenie
9: Indikacia podpatia
10: Casovac 1 dosiahnuty
11: Casovac 2 dosiahnuty
Vystupna svorka 12: Indikacia vsetkych faz
P325 programovatelného 13: Indikacia kompletného 1 03
relé RA, RC (0-32) postupu
A 550 14: PID maximum
15: PID minimum
16: 4 — 20 mA rozpojené chyba
17: PretaZenie
18: Pretazenie momentu
26: Ukoncena operacia
navijania
27: Pocitadlo dosiahnuté
28: Dosiahol sa stredny citac
29: Dodavka vody konstantnym
napatim
“1” zapnuté / “0” vypnuté
30: Meni¢ pripraveny
P326 | Rezervované 1
0: Frekvencny vystup
1: Vystupny prad
2 2: Napatie DC zbernice
= 3: AC napitie
2 P327 | Rezervované 4: Impulzny vystup, 1 pulz / Hz 1
g 5:2 pulzy / Hz
6: 3 pulzy / Hz
7: 6 pulzov / Hz
o |pagy |Nastaveniefrekvencie v, o - iméina frekvencia 0.1 5.00
= JOG méde
=
g p4o1 | Doba zrychlenie 2 0~999.9s 0.1S 10.0
2
E P402 | Doba spomalenia 2 0~999.9s 0.1S 10.0
>
a P403 | Doba zrychlenie 3 0~999.9s 0.1S 10.0
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VYBO Electric a.s.

P04 Doba spomalenia 3 0-999.9s 0.1s 10.0
Doba zrychlenie 4

pags | DoPazrychlenie 4/ o o0 o 0.15 10.0
doba zrychlenia v
Doba spomalenia 4/

P406 | doba spomalenia v JOG | 0~999.9s 0.1S 10.0
rezime

pa07 Prevc'inastavena hodnota 0~999.95 1 100
pocitadla
Pomocna hodnota

P408 potitadla A 550 0~999.9s 1 50

PA09 Ob,rv?edzenle zrychlenia 0-200% 1% 150%
kratiaceho momentu

Pa10 Ob,n”.uedzenle rychlosti 0-200% 1% 00
kratiaceho momentu

Pa11 Prepatova ochrana pri | 0: prepatové ochrana vypnuta 1 1
spomalovani 1: prepatova ochrana zapnuta

s . 0: AVR vypnuta
P412 ﬁ:tZ::R;'? reguldcia | 1. AVR zapnuts 1 1
P 2: AVR vypnutd pri spomalovani

Pa13 Automatlcka Uspora 0-100% 1% 00
energie

pala DC napadtie brzdenia Podla modelu 0.1 Premenlivé

P415 | Brzdné zatazenie 40-100% 1 50%

Pa16 Povolenie restartu po | O: povolenie restartu vypnuté 1 0
okamzitom vypnuti 1: povolenie restartu zapnuté
Max. pripustny ¢as

P417 | prerusenia nap. pri 0~10s 1 5.0s
pretazeni

pagg | Urovenpradovéno g g0 1 150%
obmedzenia pre restart

P419 | Doba restartu A 550 0~ 10s 1 10

P420 | Pocet pokusov o restart|{0~5 1 0
Cas oneskorenia pre

P421 N 0-100 2 2
restart po poruche
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VYBO Electric a.s.

0: po prekroceni pokracuje
-zistuje pri konst rychlosti
1: po prekroceni zastavi
Cinnost po prekroéeni -zistuje pri konst. rychlosti
P422 v . Y 1 0
tocivého momentu 2: po prekroceni pokracuje
-zistuje vzdy (vsetky rychlosti)
3: po prekroceni zastavi
-zistuje vzdy (vSetky rychlosti)
Uroven detekcie
P423 | prekrocenia tocivého 0-200% 1 00
momentu
pagq | L3 Prekrotenia 0-20.0's 0.1 00
kratiaceho momentu
P425 ?osmhnutle frekvencie 0.00-maximalna frekvencia 0.1 100
P426 ZDOS|ahnut|e frekvencie 0.00-maximalna frekvencia 0.1 5.0
P427 | Nastavenie ¢asovacal |0~10.0s 0.1 0
P428 | Nastavenie ¢asovaca2 |0-100 s 1 0
Doba konstantnej
P429 | rychlosti kratiaceho 0~999.9 s 0.1 Premenlivé
momentu
pagg | “irka pristupu do 0.00-2.00 0.1 0.50
hysteréznej slucky
P431 | Skokova frekvencie 1 0.00-maximalna frekvencia 0.1 0
P432 | Skokova frekvencie 2 0.00-maximalna frekvencia 0.1 0
P433 | Sirka hysteréznej slucky | 0.00-2.00 0.1 0.50
D .
paza | UP/DOWN frekvencny | .1 o oonz 0.1 0.1
krok
Pa3s UP/D“CI)WN mozn?stl 0: pamat ) 1 0
pamate frekvencii 1: bez pamate
i 0: vypnuty
P500 | PLC pamatovy rezim ’ 1 0
1: zapnuty
P501 | PLC refim Startu O: vypnuty 1 0
1: zapnuty
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0: PLC stop po jednom cykle
1: PLC stop rezim, po jednom
cykle sa zastavi
2: PLC cyklus bezi
P502 | PLC rezimy chodu 3: PLC stop rezim, rezim cyklus 1 0
bezi
4: PLC pracuje na poslednej
frekvencii po spusteni
jedného cyklu
P503 | Viacnasobna rychlost 1 | 0.00-maximalna frekvencia 0.1 20.0
P504 | Viacndsobna rychlost 2 | 0.00-maximalna frekvencia 0.1 10.0
P505 | Viacnasobna rychlost 3 | 0.00-maximalna frekvencia 0.1 20.0
P506 Viacnédsobna rychlost 4 | 0.00-maximélna frekvencia 0.1 25.0
P507 | Viacnasobna rychlost 5 | 0.00-maximalna frekvencia 0.1 30.0
P508 | Viacndsobna rychlost 6 | 0.00~”maximalna frekvencia 0.1 35.0
P509 | Viacndsobna rychlost 7 | 0.00~”maximalna frekvencia 0.1 40.0
P510 | Viacndsobnd rychlost 8 | 0.00-maximalna frekvencia 0.1 45.0
P511 | Viacnasobnd rychlost 9 | 0.00-maximalna frekvencia 0.1 50.0
P512 \1/(|)acnasobna rychlost 0.00-maximalna frekvencia 0.1 10.0
P513 \1/'13°”as°b“a ryehlost 1 o go~maximalna frekvencia 0.1 10.0
PS14 \1/'Za°”as°b”a Yenlost | 5 00-maximéina frekvencia 0.1 10.0
© — —y ;
] P515 \1/;acnasobna rychlost 0.00-maximalna frekvencia 0.1 10.0
(]
o — - ;
S | psi6 ;’fcna”b”a rychlost | 4 50-maximélna frekvencia 0.1 10.0
o )
a — — ;
P517 \{;acnas"b"a ryehlost 1 5 00-maximéina frekvencia 0.1 10.0
P518 | PLC - doba prevadzky 1| 0~9999 s IS 100
P519 | PLC - doba prevadzky 2 | 0~9999 s IS 100
P520 | PLC - doba prevadzky 3| 0~9999 s IS 100
P521 | PLC - doba prevadzky 4| 0-9999 s IS 100
P522 | PLC - doba prevadzky 5| 0~9999 s IS 0
P523 | PLC - doba prevadzky 6| 0~9999 s IS 0
P524 | PLC - doba prevadzky 7 | 09999 s IS 0
P525 | PLC - doba prevadzky 8 | 0~9999 s IS 0
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P526 | PLC - doba prevadzky 9| 0~9999 s IS 0
P527 ECL)C - doba prevadzky | .g9q9 ¢ Is 0
P528 z;c -doba prevadzky | 5.g99q ¢ Is 0
P529 z;c -doba prevadzky | ;.g9qq ¢ Is 0
P530 Fl);C - doba prevadzky | ;.g999 ¢ Is 0
P531 EZC -doba prevadzky | 5.g99q ¢ Is 0
P532 F{;c - doba prevadzky | ) 5999 ¢ Is 0
P533 | PLC smer prevadzky 0-9999 1 0
0: PID zablokované
P600 | PID pociatocny rezim | 1: PID Start 1 0
2: PID externy Start
PEO1 PID volba 0: Negativna spatna vazba 1 0
prevadzkového rezimu | 1: Pozitivna spatna vazba
) 0: Cislicovy rezim (P604)
P602 ;':ngziit;vsegée bodu' 1 1. AVI (0-10 V) FIV 1 0
2: AVI (0-20 mA) FIC
0: AVI0-10V / 4-20 mA FIV
PID volba hodnoty 1: FIC modely od 45 kW vyssie
P603 e . 1 0
spatnej vazby 2: Rezervované
3: Rezervované
PID Ciselné i
P04 | D clseine nastavenie | 4 444 oo, 0.1% 50%
cielovej hodnoty
pgos | ©'D hornd hranica 0-100.0% 1% 100%
alarmu
Z PID dolnd hrani
8 | Peos dolné hranica 0-100.0% 1% 0%
o alarmu
8' P607 | PID proporcionalne 0.0-200.0% 0.1% 100%
o
& P608 | PID doba integracie 0.0-200.0 S,' , 0.1s 0.3s
0: znamena uzavrety
.00.0-20.
P609 | PID diferen¢na doba 0.00.0-20 90 > , 0.1s 0.0
0 :znamena uzavrety
P610 | PID dizka kroku 0.00-1.00Hz 0.1 0.5Hz
. 0.00-120.0 Hz
P611 PID frekvencia v .. 0,00 Hz : funkcia spanku je 0.1 0.0Hz
pohotovostnom rezime .
uzavreta
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PID doba
P612 | v pohotovostnom 0az200s 1s 10s
rezime
P613 | PID hodnota 0-100 % 1% 0
pg14 | F\Dzodpovedajica 1 5qqq 1 9999
hodnota zobrazenia
P615 | PID pocet Cislic displeja| 1-5 1 4
PE16 E’ID poFet d_esatmnych 0-4 1 )
Cislic displeja
P617 PID hornd hranica 0~max. frekvencia 0.1 48.00
frekv.
P618 PID dolnd hranica 0~max. frekvencia 0.1 20.00
frekv.
0: Vzdy v prevadzke (PID
funkcia ot)
1: Ked' spatna vazba dosiahne
P hornu hranicu (P605), bude
P619 | PID pracovny rezim pracovat na min.frekv. Ked 1 0
spatna vazba dosiahne spod.
hranicu (P606), PID zacne
pracovat.
e 0: 4800 bps
K k
p700 | omunikacna 1: 9600 bps 1
rychlost
o 0: 8N1 pre ASC
> 1: 8E1 pre ASC
o 0701 Komunikacény rezim 2: 801 pre ASC 0
A 550 3: 8N1 pre RTU
4: 8E1 pre RTU
5: 801 pre RTU
P702 | Komunika¢na adresa |0 - 240 1 0
P8O0 Rozsirené uzam.kr]u.tle 0: Zamknuté ] 1 1
2 o parametrov aplikacie | 1: Odomknuté
L&
X
S 2 Nastavenie 50Hz / 0: 50Hz
x © as :
P80l 60Hz 1: 60Hz 1 1
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Konstantny alebo N ,
VN 0: KonStantny
P802 | premenlivy krutiaci S 1 1
1: Premenlivy krutiaci moment

moment

P803 Nast.avenltﬁ c.)chrany Premenlivé 0.1 Premenlivé
proti prepatiu

P804 Nast.aneme ochran.Y. Premenlivé 0.1 Premenlivé
proti nizkemu napatiu

pgos | Nastavenie ochrany 01505 0.1 85/95°C
pred prehriatim

P8O6 Aktudlny -cas filtrovania 0-10.0 01 20
zobrazenia
0-10V analégovy

P807 | vystup pre kalibracius | 0-9999 1 -
nizkymi hodnotami
0-10V analégovy

P808 | vystup pre kalibracius | 0-9999 1 -
vysokymi hodnotami
0-20mA analégovy

P809 | vystup pre kalibracius | 0-9999 1 -
nizkymi hodnotami
0-20mA analégovy

P810 | vystup pre kalibracius | 0-9999 1 -
vysokymi hodnotami
Frekvencny bod

P811 | kompenzacie po dobu | 0.00-maximalna frekvencia 0.01 0.00
neaktivity

P812 UP/I:.).OWN mozn?stl 0: pamat ) 1 1
pamate frekvencii 1: bez pamate
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Kapitola 8: odstranovanie poruch A 550

8. Odstranovanie portich

Indikdcia na
ovladacom Nazov Mozny dovod poruchy Napravné opatrenie
paneli
0C0/UCO Navdmerny pruFI 1: Porucha menita O,bratte sa na svojho obchodného
pocas zastavenia zastupcu
1: Cas zrychlenia je prili§ kratk e , )
2: KrivkayV/F nie 'Je :astavené ! 1:Zvyste Cas zrychlenia
o ] 2: Spravne nastavte krivku V/F.
spravne 3: Skontrolujte izolaciu motora a
3: Motor alebo privod k motoruma | ="~
vodicov.
skrat na zem o , .
Nadmerny prud 4: Zvysenie kratiaceho momentu je 4: Znizte hodnotu zrychlenia
0oc1/ucl N Ny pru s cuysenie krutiac J& | ratiaceho momentu.
pocas zrychlenia | nastavené prili$ rychlo . . s
. der e 5: Skontrolujte vstupné napétie
5: Vstupné napétie je prili$ nizke . .
R R . 6: Skontrolujte zataZenie
6: Priame spustanie beZiaceho . .
7: Nastavte spustenia sledovania
motora . ) i
. o [ 8: Zvyste kapacitu menica
7: Nastavenie menica nie je spravne o .
. 9: Odoslite do servisu
9: Chyba menica
1: Cas spomalenia je prili$ kratk ey .
Nadmerny prud 2: V'korr: menica 'eJ nsvhodne ! 1: Zvyste Cas spomalenia
0Cc2/uc2 Y Ve ) ! , ! 2: Zvyste kapacitu menica
pocas spomalenia nastaveny e R
v .. e 3: Hladajte zdroj rusenia
3: Ci nie je nejaké rusenie
1: Poskodend izolacia
elektromotora 1: Skontrolujte izolaciu motora a
alebo privodov privodov
— 2: Kolisavé zataZenia 2: Skontrolujte stav zataZenia a
Nadmerny prad . , e .
Y Y 3: Kolisanie vstupného napdtia a mazanie
0c3/uc3 pocas konst. . s i . . -
rychlosti vstupné napétie je nizke 3: Skontrolujte vstupné napatie
4: Vykon menica je nevhodne 4: Zvyste kapacitu menica
nastaveny 5: Zvyste kapacitu transforméatora
5: Nadmerna zataz pohonu 6: Hladajte zdroj rusenia
6: VF rusenie
1: Cas spomalenia je prili§ kratky
Y 2: Vykon menica je nespravne 1: Skontrolujte vstupné napatie
OUO |Prepitie potas STOP| = 'V onicajenesp | roruyte VStpnE nap
nastaveny 2: Odoslite do servisu
3: Rusenie
Nes.pravne napajaa'e napat'le 1: Skontrolujte vstupné napatie
e Y 2: Periférne obvody su nespravne v .y .
Prepétie pocas . - .| 2: NepoutZivajte vypina¢ napajania na
oul , K nastavené (zapnutie alebo vypnutie ) R Y
zrychlenia . , zapnutie alebo vypnutie menica
spinaca atd') o .
- 3: Odoslite do servisu
3: Porucha menica
. - s 1: Skontrolujte vstupné napatie
1: Nespravne napajacie napatie . .
Prepétie pocas 2: Energeticka spatna vazba 2: Namontujte brzdnd jednotku
ou2 P P ’ & P a brzdny odpor

spomalenia

3: Brzdny odpor je nespravne
nastaveny

3: Nastavte hodnoty brzdenia
spravne
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Indikdcia na
ovladacom Néazov Mozny dévod poruchy Ndpravné opatrenie
paneli
1: ¢ ia je prili§ kra . .
as spf)malemalj.e F.mlls kf.a?ky 1: Zvyste ¢as spomalenia
2: Nespravne napajacie napatie . . .
. . . 2: Skontrolujte vstupné napétie
Nadmerné napatie | 3: PretaZzenie . o
M M | . . 3: Skontrolujte brzdnu jednotku a odpor
ou3 pocas konst. 4: Brzdny odpor je nespravne v .
| ) , 4: Opat nastavte brzdny odpor
rychlosti nastaveny )
, , 5: Nastavte spravne parameter, napr.
5: Brzdné parametre su . ,
< . napatie brzdy, atd
nespravne nastavené
Nizke napatie pocas | 1: Nespravne napdjacie napatie L Skontrolu!te vstupn(? nap?t!e L
LUO P . 2: Skontrolujte vstupné napatie a spinac
stopu 2: Chybajuca faza .. ) ,
i nechyba faza
LUl Nizke napatie pocas
zrychlenia 1:N 4 diaci ati
NiZk Y — " 2: Csfz;ﬁil\;::fgazgajaue napatie |5, Skontrolujte, ¢i nespravne periférne
LU2 Izke napatie .pocas s Lnyoal . W vy , | nastavenie nevedie k vypadku fazy
spomalenia 3: Na vstupe je velky zataZovaci | . . B P
| 3: Prosim, pouZite nezavislé napéjanie
Nizke napétie potas | VYkon
LU3 v .
konst. rychlosti
OLO pocas
STOP 1: PretaZenie
2: Cas zrychlenia je prili§ kratky | 1: Znizte zata? alebo zvyste kapacitu
oLl 3: Zvysenie krutiaceho momentu| menica
pocas je prilis rychle 2: Zvyste Cas zrychlenia
zrychlenia 4: Krivka V/F nie je nastavena 3: Znizte kratiaci momentu
Meni¢ pretazeny | spravne 4: Spravne nastavte krivku V/F.
OI:2 5: Nizke napatie na vstupe 5: Skontrolujte vstupné napatie, zvyste
pOC?S . 6: Pred zastavenim motora sa kapacitu menica
Spomalenia spusti menic 6: Spustite rezim sledovania
7: Kolisanie alebo zablokovanie | 7: Skontrolujte stav zataZenia
OL3 detto pri zatazZeni
0oT0
pocas stop 1: Motor je pretazeny
2: Cas zrychlenia je prili§ kratky | 1: Znizte zataZ.
OT1 pocas 3: Nizke nastavenie ochrany 2: Zvyste Cas zrychlenia
zrychlenia motora 3: Zvyste nastavenie ochrany
Motor pretaseny 4: Krivka V/F nie je nastavena 4: Spravne nastavte krivku V/F.
OT2 pocas P v spravne 5: Znizte krutiaci momentu
spomalenia 5: ZvySenie kratiaceho momentu| 6: Skontrolujte izolaciu motora a
j je prilis rychle vymente motor
OT3Vp0cas 6: Vadna izolacia motora 7: PouZite vacsi menic alebo motor
Ifonst. . 7: Maly motor
rychlosti
. . .| 1: Menic je v stave nudzového | 1: Po uvolneni tladidla nidzového
ES Nudzové zastavenie ; . R - .
zastavenia zastavenia vykonajte beZné zapnutie
o 1: Pripojenie komunikacnej linky | 1: Vykonajte spravne zapojenie svoriek
co Komunikaéna ma zévadu RS-485
chyba 2: Komunikacny parameter je 2: Znova nastavte parameter
nespravne nastaveny 3: Skontrolujte format prenosu tdajov
20 4-20mA vedenie je | 1: Volna svorka; signélne 1: Vykonajte spravne zapojenie svoriek

poskodené

vedenie je nespravne pripojené

4-20mA.
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Pr Chyba zépisu Nastavenie parametra je Po ukondeni prevadzky vykonajte
parametra nespravne nastavenie parametrov.
Nespravna skupina | Parameter neexistuje alebo je .
Err P P L I ! Opustite tento parameter
parametrov nastaveny z vyroby
L. - PretaZenie, alebo upchané Zabezpecte dostatoc¢né chladenie,
OHO Prehriatie menica . P P . ,
chladenie skontrolujte privod vzduchu....
L - PretaZenie, alebo upchané Zabezpecte dostatocné chladenie,
OH1 Prehriatie menica . P P X ,
chladenie skontrolujte privod vzduchu....
L - PretaZenie, alebo upchané Zabezpecte dostatocné chladenie,
OH2 Prehriatie menica . P P . ,
chladenie skontrolujte privod vzduchu....
L Ly PretaZenie, alebo upchané Zabezpecte dostatocné chladenie,
OH3 Prehriatie menica . P P X ,
chladenie skontrolujte privod vzduchu....

Kapitola 9: Zarucné podmienky A 550
9. Zaru¢né podmienky

9.1.Skusky menica

Frekvencny menic vyrobca pred expediciou dokladne preskusal a predprogramoval. Vlastnosti vyrobku
zodpovedaju technickej dokumentacii za predpokladu, Ze je nainstalovany a pouZzivany v zhode s
pokynmi a odporuceniami uvedenymi v technickej dokumentdcii a v navode na obsluhu.

9.2. Zarucna doba:

Zarucna doba je 24 mesiacov od diia predaja vyrobku.

9.3. Zarucné podmienky:

Zaruka sa vztahuje len na poruchy a vady, ktoré vznikli chybou vyroby, alebo pouzitych materidlov.
Zaruka sa predlZuje o dobu, pocas ktorej bol menic frekvencie v oprave. Zaruénu opravu odberatel
uplatriuje u predavajuceho. Menic frekvencie kupujuci dopravi na opravu predavajicemu na vlastné
naklady.

9.4. Zaruka sa nevztahuje na vady spdsobené:

1. Vinou kupujuceho — uzivatela, pri mechanickom poskodeni (napr. pri doprave alebo padom),
alebo pri pouzivani v rozpore s technickou dokumentaciou, nespravnym zapojenim, resp., ak zdvada
vznikla neodbornym zdsahom do vyrobku.

2. Pri poskodeni zariadenia vonkajsimi vplyvmi (zaprasenie vnutornych ¢asti menica, navlhnutie
vnutornych obvodov) a Zivelnou udalostou (Ucinky vysokych prepati v désledku blesku, poZiar,
zatopenie vodou, atd’)

3. Nespravnym skladovanim, zapojenim v rozpore s doporu¢enym zapojenim, za poskodenia
vonkajsimi vplyvmi, hlavne ucinkami elektrickych veli¢in nepripustnej velkosti.

Kapitola 10: Prametre menicov A 550 a instalacia

10.1 Vykonové parametre menicov série A 550
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Menovity Max. menovity vstupny Menovity Vykon

Typ modelu menica vys. vykon prud vyst. prad motora
(kw) (A) (A) (kW)
1PH/3PHAC230V +15% a 1PH/1PHAC 230V *15%
A 550-250004 a S2S... 0.4 5.4 2.4 0.4
A 550-2S0007 a S2S... 0.75 7.2 4.5 0.75
A 550-250015 a S2S... 1.5 10 7.0 1.5
A 550-250022 a S2S... 2.2 16 10.0 2.2
A 550-250030 a S2S... 3.0 23 16.0 3.0
3PH /3PH AC400V +15%

A 550 -4T0007 0.75 3.8 2.5 0.75
A 550-4T0015 1.5 5 3.7 1.5
A 550-4T0022 2.2 5.8 5.0 2.2
A 550-4T0040 4.0 10.0 9.0 4.0
A 550-4T0055 5.5 15.0 13.0 5.5
A 550-4T0075 7.5 14 17.5 7.5
A 550-4T0110 11 26.0 25.0 11
A 550-4T0150 15 35.0 32.0 15
A 550-4T0220 22 46.0 45.0 22
A 550-4T0300 30 62.0 60.0 30
A 550-4T0370 37 76.0 75,0 37

Vstupé Vykon Prierez Y Vstupny
Typ modelu menica napatie motora kabla Istic stykac

50/60Hz (kW) (mm?) ") (A)
A 550-250004 a S2S... 0.4 1.5 10 9
A 550-2S0007 a S2S... , 0.75 1.5 16 12
A 550-250015 a 525... ;;323 15 25 25 18
A 550-250022 a S2S... 2.2 4.0 32 25
A 550-2S0030 a S2S... 3.0 6.0 40 32
A 550-4T0004 0.4 1.5 6 9
A 550-4T0007 0.75 1.5 6 9
A 550-4T0015 1.5 1.5 10 9
A 550-4T0022 2.2 1.5 10 9
A 550-4T0040 ) 4.0 2.5 16 12
A 550-4T0055 3 fazy 55 25 20 18
A 550-4T0075 400V 7.5 4 32 25
A 550-4T0110 11 4 32 25
A 550-4T0150 15 6 40 32
A 550-4T0185 18,5 10 50 40
A 550-4T0220 22 10 63 50
A 550-4T0300 30 16 100 65
A 550-4T0370 37 25 100 80
A 550-4T0450 45 35 125 95
A 550-4T0550 - A550-4T1600
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10.2 Instalacia menicov frekvencie typu A 550

(1) UVistite sa, Ze medzi zdrojom napajania a meni¢om su zapojené istiace prvky, aby sa
zabranilo poruche v pripade ak je v zapojeni chyba.

(2) za ucelom znizenia elektromagnetického rusenia, mbzete pripojit v okolitom obvode
frekvencného menic¢a EMC filter na cievku elektromagnetického stykaca, relé, atd..

(3) Na prenos analégovych signalov, akymi su napr. nastavenie frekvencie Al a slucka
pristroja (AO) a inych, pouzite tienené kable s prierezom vy33im ako 0,3 mm?2. Tieniaca vrstva
musi byt pripojend ku uzemriovacej svorke E frekvenéného menica, pricom dizka vedenia
musi byt mensia ako 30 m.

(4) Na vstupné a vystupné slucky X1 az X4, alebo relé, pouZite lankovy tieneny vodi¢ s
prierezom vy3sim ako 0,75 mmz. Tieniaca vrstva musi byt pripojena k spoloénému portu CM
ovladacich svoriek, pricom dlzka vedenia musi byt mensia ako 50 m.

(5) Riadiaci vodi¢ musi byt oddeleny od elektrického vedenia hlavnej slucky. Musi byt
inStalovany vo vzdialenosti min. 10 cm pre paralelné zapojenie alebo vertikdlne (skrizenie
vedenia).

(6) Spojovaci vodi¢ medzi meni¢om a motorom musi byt krat$i ako 30 m. Ak je dlhsi ako 30 m,
nosna frekvencia meni¢a musi byt zodpovedajlcim spésobom znizena.

(7) Vsetky privodné vodice musia byt ku svorkam Uplne pripevnené, aby sa zabezpecil dobry
kontakt.

(8) Izola¢na ochrana vsetkych privodnych vodi¢ov musi byt v sulade s napétovou triedou
frekvencéného menica.

Pre istenie vstupu menica je potrebné pouZit poistky s charakteristikou gR a gG (poistky pre
istenie polovodicov).
Rychle poistky typu: gG istia iba skrat; gR istia skrat + pretazenie

*Tienenie motorového kabla sa uzemnuje na strane frekvenéného menica aj motora. Pre
minimalizaciu radio — frekvencného rusenia sa uzemnenie tienenia motorového kabla na
strane menica realizuje sp6sobom v rozloZeni tienenia s 360° uchytenim v EMC priemyselnej
vyvodke a vyvedeny oplet tienenia v definovanom tvare je zapojeny do ochrannej svorky
menica PE.

Na strane motora sa uzemnenie tienenia realizuje spésobom v rozlozeni tienenia s 360°
uchytenim v EMC priemyselnej vyvodke alebo je vyvedeny oplet tienenia v definovanom
tvare a zapojeny do ochrannej svorky motora PE.

**Skor ako budete menié frekvencie instalovat a uvadzat do prevadzky, velmi pozorne si
precitajte vSetky vystrainé upozornenia a doporucenia na nasledujiucich stranach!
Nere3pektovanie tychto vystraznych doporudeni a upozorneni méze viest k tazkym, alebo aj
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smrtefnym uUrazom! Pri poruseni platnych bezpecnostnych noriem a vyhlasok, vyrobca
neprebera zodpovednost za Skody!

***Montdzne a s montazou suUvisiace prace s meniémi frekvencie mozu prevadzat iba
opravnené osoby s kvalifikdciou minimalne podla § 21 az 24 Vyhlasky 508/2009 Z.z.

Pred spustenim a nastavenim menica je potrebné sa uistit, i je sietové napatie kompatibilné
s rozsahom napajacieho napétia frekvenéného menica. Pri nekompatibilnom napajacom
napati moze dojst k neopravitelnému poskodeniu menica. Z bezpec¢nostnych dovodov sa
odporuca vybavit meni¢ hlavnym stykacom, na bezpeéné odpojenie vykonovej ¢asti menica
od napdjace;j siete.

Pri dimenzovani vystupnych kablov k motoru je odporucané pouzitie tienenych kablov typu
napr. NYCY 3 x prierez, NYCWY 3 x prierez, alebo OLFLEX® 4G, pre minimaliziciu radio
frekvenéného rusenia.

Kazdy menic frekvencie typu A 550 je uz vo vyrobe naprogramovany. Parametrizacia je
nastavena na ovladanie parametrov z panelu menica.

Po spravnom zapojeni menica staci stla¢it START a pridat frekvenciu otoénym gombikom na
panely.

POZOR! Ak je menic¢ v rezime prevadzky (CHOD) niektoré parametre sa nedaji zmenit.
Zastavte pohon a potom zmerite potrebné parametre!

DoéleZité upozornenie!

Ak je elektromotor vybaveny PTC tepelnou ochranou alebo termokontaktom, nezabudnite
ich pripojit na svorky S1/GND.

Parameter P317 =32

A 550 Thermistor PTC A 550

Termokontakt
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10.3 Tabulka vhodnych brzdovych odporov A 550

Brzdny odpor Brzdova Vykon
Pouzity typ menica i jednotka motora
Vykon Hodnota odporu CDBR/DBKU (kW)
(kw) Q) (2)
A550-250004 0,80 200 0,40
A550-250007 0,80 150 Bez B) 0,75
A550-250015 0,10 100 1,5
A550-250022 0,10 70 Zabudovana BJ 2,2
A550-250030 0,25 65 3,0
A550-4T0004 0,15 300 0,4
A550-4T0007 0,15 300 0,75
Bez BJ
A550-4T0015 0,15 220 (opcia) 1,5
A550-4T0022 0,25 200 2,2
A550-4T0040 0,30 130 4,0
A550-4T0055 0,40 90 5,5
A550-4T0075 0,50 65 7,5
A550-4T0110 0,80 43 11
A550-4T0150 1,00 32 15
A550-4T0185
1,30 25 Zabudovana BJ 18,5
A550-4T0220 1,50 22 22
A550-4T0300 2,50 16 30
A550-4T0370 3,70 12,6 37
A550-4T0450 4,50 9,4 45

Vypocet hodnoty brzdného odporu:

Hodnota brzdného odporu suvisi s DC prudom pri brzdeni menica. Pri 400 V napijani je
brzdné jednosmerné napétie 800 V az 820 V a pre systém napdjania 230 V je DC brzdné
napatie 400 V.

Hodnota brzdného odporu sa navyse vztahuje na brzdny moment Mbr%. Vzorec pre vypocet
hodnoty brzdného odporu je nasledujuci:

U2, % 100

R =
Pyotora * Mp:% * 1

.k
meniéa r’Motora

Ugc- brzdové napatie DC
Puotora= VYkoOn motora
Mbr = brzdny moment  Nuotora = UCI

v

nnost motora  Nyenita = UCiNnost menica

Brzdny vykon suvisi s brzdnym momentom a frekvenciou brzdenia, predchadzajuci priklad
udava brzdny moment 125% a frekvenciu 10%.
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Kapitola 11 : Podrobné vysvetlenia funkénych parametrov A 550

11.1 Monitorovacie parametre

Parameter Nazov Rozsah_ Popis
nastavenie
00 Zobrazuje nastavenu frekvenciu
01 Zobrazuje vystupnu frekvenciu menica
02 Zobrazuje vystupny prud menica
03 Zobrazuje rychlost motora
04 Zobrazuje napatie DC zbernice
05 Zobrazuje teplotu menica
09 Zobrazuje zaznam o poslednej poruche (1)
10 Zobrazuje zaznam o poslednej poruche (2)
’V\’/vber hIavn\'/ch. 11 Zobrazuje zaznam o poslednej poruche (3)
udajov zobrazenia
(potiatotnd 12 Zobrazuje zaznam o poslednej poruche (4)
PO0O hodnota: 13 Zobrazuje neddvno nastavenu frekvenciu menica
00; rozsah pri vyskyte poruchy
nastavenie Zobrazuje neddvnu vystupnt frekvenciu meniéa
00-32) 14 pri vyskyte poruchy
15 Zobrazuje neddavny vystupny prad menica pri
vyskyte poruchy
16 Zobrazuje nedavne vystupné napatie menica pri
vyskyte poruchy
17 Zobrazuje nedavne napatie DC zbernice menica
pri vyskyte poruchy
18 Zobrazuje neddvnu teplotu menica pri vyskyte
poruchy

UZivatel mbze nastavit pociatocné zobrazenie menica prostrednictvom parametra PO0O.

Napriklad, ak chcete monitorovat otacky cez ovladaci panel, pouzivatel méze nastavit
parameter PO0O na "03".

Pociato¢na hodnota P0O0OO je "00", preto ak nie je zmenena, menic

A 550 zobrazi nastavenu frekvenciu.

P0O01 Zobrazi nastavenu frekvenciu.

Zobrazuje nastavenu frekvenciu menica.

Pomocou tohto parametra moézete sledovat nastavenu frekvenciu menica.

P002  [Zobrazi vystupnu frekvenciu

Zobrazuje aktudlnu vystupnu frekvenciu menica.
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Aktudlnu vystupnu frekvenciu meni¢a mozete sledovat pomocou parametra P002.

PO03  |Zobrazi vystupny prud

Zobrazi vystupny prud menica

Aktudlny vystupny priad mézete sledovat pomocou parametra P0O03.

P004 Zobrazi otacky motora.

Zobrazuje skuto¢nu rychlost otdéania motora.

MozZete sledovat skutocnu rychlost otdcania motora pomocou parametra PO04.

P005 Zobrazi hodnotu napétia DC zbernice.

Zobrazuje napétie DC zbernice v hlavhom obvode menica.

Sledovanie skuto¢ného napétia zbernice DC mézete sledovat parametrom P0O05S.

P0O06 Zobrazi teplotu menica.

Zobrazuje aktualnu teplotu menica.

Aktudlnu teplotu meni¢a mozete sledovat pomocou parametra P006, ktory vam pomdze
posudit prevadzkovy stav menica.

P0O10 Zaznam poruchy 1

PO11 Zaznam poruchy 2

P012 Zaznam poruchy 3

PO13 Zaznam poruchy 4
Zaznamendva posledné styri poruchy menica.

MébzZete skontrolovat podmienky vzniku poslednych styroch poriuch preskimanim P010 az
P013. Tieto Styri parametre moZu pouzivatelovi pomdct pri posudzovani stavu prevadzky
menica a najst pric¢inu poruchy a odstranit skryté problémy.

P014 Zobrazuje neddvno nastavenu frekvenciu menica pri vyskyte poruchy
P015 Zobrazuje neddvnu vystupnu frekvenciu menica pri vyskyte poruchy
P0O16 Zobrazuje neddvny vystupny prud menica pri vyskyte poruchy
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P017 Zobrazuje nedavne vystupné napatie menica pri vyskyte poruchy

P018 Zobrazuje nedavne napdtie DC zbernice menica pri vyskyte poruchy

Parametre zobrazuju detailny stav, ked nastane posledna chyba. MézZete
skontrolovat aktualne nastavenie frekvencie, aktualnu vystupnu frekvenciu,
skutocné vystupné napatie a DC napatie hlavného obvodu v menici tym.

Mozete skontrolovat detaily stavu, ked sa vyskytne poslednd chyba, a to preskimanim
obsahu P014 - P018. Mézete preskiimat nastavenie frekvencie, skuto¢nu vystupnu frekvenciu
a aktualny vystupny prud, skuto¢né vystupné napatie, napatie DC zbernice hlavného obvodu.

Podla vysSie uvedenych Udajov méZete analyzovat pri¢inu poruchy a rychlo ndjst riesenie,
ktoré pomoze personalu udrzby pri opravach.

Pre menice série A 550 mdzete na nastavenie hlavnych udajov zobrazenia pouZit parameter
"F.00". Je tieZ mozné sledovat data priamo cez parametre "P001 ~ P018".

Déata mézete sledovat stlacenim tlacidla, ako je zndzornené v nasledujucej tabulke:

Proc. Akcia Tlacidlo Displej Popis
@ Menic je v pohotovostnom rezime.
1 Zapni @ Displej zobrazuje nastavenie frekvencie.
napajanie kontrolka FREE je zapnuta, ¢o znamena, Ze

F50.0 kldvesnica zobrazuje nastavenie frekvencie.

Start meni¢a

@ Menic je v prevadzke a kontrolka RUN je

2 Stlag raz RUN zapnuta.

STOP (2) Obrazok zobrazuje nastavenie frekvencie.
Kontrolka Vpred svieti; menic je v stave Vpred.

Prepnutie displeja; nie ak je zobrazena
skutoc€na vystupna frekvencia. Menic je v stave

& ENTER H50.0
3 Stlac raz o [ HS0.0 | Vpred.
@ Skutoc¢na vystupna frekvencia je 50 Hz.
Prepnutie displeja; nie ak je zobrazeny
4 Stlac raz ENTER skutocny vystupny prud.
:“SF v s , , ’ .
A0 @ Skutocny vystupny prud je 0 A.
ENTER
ISP
5 Stlac raz Frd Zobrazuje stav spustenia
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11.2 Zakladné parametre

P100 Digitdlne nastavenie frekvencie (poc€. hodnota: 0.00Hz)

Rozsah nastavenia | 0.00-Max. frekvencia Mer. j. 0.01

Ked je P101 nastavené na 0, meni¢ funguje v reZime nastavenia digitdlnej frekvencie.
Hodnota frekvencie je nastavena pomocou P100.

Pocas prevadzky mozete zmenit frekvenciu Upravou obsahu parametra P100 alebo stlacenim
tlaéidla """ alebo "J " na zmenu frekvencie. Ak zmenite frekvenciu modifikovanim P100, ked'
menic stoji alebo ked je vypnuty, upraveny obsah sa moze zapamitat.

Ak zmenite frekvenciu stlacenim tlacidla "" alebo "\ ", ked meni¢ stoji alebo je vypnuty,
upraveny obsah sa nebude pamatat; bude sa pamatat pévodny obsah P100. Po nastartovani
menica bude pracovat pri pévodnej hodnote P100.

P101 Volba nastavenia frekvencie Pociato¢na hod. : 0

A 550 Rozsah nastavenia 0-5 Mer. j. 1

: Digitalne nastavenie frekvencie (P100)
: FIV (0—10 V DC) / (4-20 mA) podfa J2
: FIC modely nad 45 kW (0—20 mA DC)
: Nastavenie cez ovladaci panel

: Nastavenie frekvencie cez UP/DOWN
: Nastavenie frekvencie cez RS485

Vysvetlenie

u b WNELO

Volba nastavenia frekvencie sa méze pouzit na uréenie vystupnej frekvencie menica.
0: Digitalne nastavenie frekvencie

Vystupnu frekvenciu menica riadi parameter P100. Vo vSeobecnosti mozZzete zmenit vystupnu
frekvenciu stlacenim tladidla """ alebo "{ " na klavesnici. Viac informacii ndjdete v P100.

1: FIV (0—10 V DC alebo 4 — 20 mA DC) podla polohy J2
Vystupnu frekvenciu menica riadi externy napatovy signal (0-10 V), ktory je privedeny do
menica cez terminal FIV alebo prudovy 4-20 mA.

Existuju dva reZimy externého napatového signalu: jeden je nastavenie signélu v rozmedzi od
0 do 10V; druhy je nastavena potenciometrom. Pozrite si nasledujicu schému pripojenia.
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o1y A550 ..
Napdjane — (i Mlotor
400 V AC b7 W 100 v
s it 1T E -
10N 6
——1 GND I_-'l;

-+~

Vysvetlenie: vystupna frekvenciu sa ovlada cez terminal FIV (0-10V).

I-—-R.A [§]
wapsne 3 A 350 5\(? o
T W
o-10W 8 FIV E
i GND -

Vysvetlenie: riadiaca vystupna frekvencia menica sa ovlada pomocou FIV napatového signalu
z externého POT (10 kQ).Poloha J2 =V

Vystupnu frekvenciu menica riadi externy pridovy signal (0-20 mA), ktory je privedeny do
menica cez terminal FIV (poloha J2 =)

P pulglnig — 4 Moo
SONAL —Te—a W Il ¥
-V -
== T I.

T L

2: FIC analégovy prud (0—20 mA DC ) modely nad 45 kW

3: Nastavenie cez ovladaci panel
Menica série A 550 mozete ovladat pomocou otoéného gombika
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POT na paneli. Otacajte gombikom POT na paneli pre zmenu vystupnej frekvencie.

Gombik POT <—»

4: Nastavenie frekvencie cez UP/DOWN

Vystupna frekvencia menica je riadend externymi svorkami UP / DOWN. Vonkajsie terminaly
mozno vybrat cez P315 az P322, vyberd sa jeden z externych terminalov ako UP / DOWN.
Ked je UP aktivne, frekvencia sa zvysi. Ak je DOWN aktivne, frekvencia sa zniZi. Ked' su
aktivne obidva vstupy UP a DOWN, frekvencia zostane rovnaka.

Napaganee ﬁa—n A 550 1i % Mistit
|

LFP
1,"."-—: 4]
[ -l"";-FE"-. L o | l
(T
Parameter: P317 =15, svorka S1 sa nastavi v reZime UP.

P318 = 16, svorka S2 sa nastavi v reZime DOWN.

N e R
Down

Vysvetlenie: ak je UP aktivne (UP je zatvorené), frekvencia sa zvysi. Ak je DOWN aktivne
(DOWN je zatvorené), frekvencia sa znizi.
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P102 Volba sposobu Startu Pociato¢na hod. : 0

Rozsah nastavenia 0-2 Mer. j. 1

0: Cez ovladaci panel FWD/REW/STOP
Vysvetlenie 1:1/0 svorka
2: Rezim RS485

Volba Startovacieho signalu sa pouziva na nastavenie zdroja signalu.

0: Ovladaci panel (FWD / REV / STOP)

Na ovladacom paneli sa zobrazuje beZiaci signdl. Riadenie menica je mozné ovladat tlacidlom
[RUN] (reverz vpred) na ovladacom paneli. Stlacte tlacidlo [STOP|RESET] pre zastavenie
prevadzky menica.

1:1/0 svorka

Pri pociato¢nom nastaveni sa ako signdl Startovania a zastavenia pouZivaju signdly otacania
dopredu a dozadu. Ak chcete spustit motor v prislusnom smere, zapnite niektory zo smerov
otacania dopredu a dozadu. Ak su obidva pocas prevadzky vypnuté (alebo zapnuté), menic
spomali na zastavenie (alebo udrZiava pdévodny prevadzkovy stav). Dvojvodi¢ovy alebo
trojvodicovy rezim ovladania mézete pouzit pomocou | / O terminalu.

@ Dvojvodicovy rezim

Dvojvodicové pripojenie je znazornené nizsie:

T—12 ABB0 I steee

Wl janee -

I 'S et
-."':-T" + FOD N )
— = # BEY - 1
. # GND -
Parameter: P102=1;P315=6; P316=7

Vysvetlenie ovladania:

Vstupna volba
Stav menica
K1 K2
ON OFF Vpred
OFF OFF Stop
OFF ON Vzad
ON ON Zachova p6vodny prevadzkovy stav
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@ Trojvodicovy reZim- zapojte podla nasledovného obrazku:

Napajanie 3-—*1{ U i
> s AS550 V
3x400V AC - T W
Sw3 Tl =
r—a" " o—4 51
m_Sw2
o—g 52
FWD 3'1
| GND

Parametrizacia bude nasledovna: P317 =6 (S1je VPRED)
P318 =7 (S2 je VZAD)
P315 =8 (FWD je STOP)
P102 =1 (externé ovladanie)

Vystupna frekvencia
A

)

= (as

Swl n

Sw2

b1

Lr—-——1-——-

Sw3

2: Rezim RS485
Meni¢ mdze prijimat riadiace a datové Udaje z pocitaca prostrednictvom sériovej
komunikacie MODBUS RTU.

P103 Blokovanie tlacidla “STOP” Pociatoc¢na hod. : 1

Rozsah nastavenia 0-1 Mer. j. 1

0: Blokovanie tlacidlom STOP zakazané

V tleni i &i 2
ysvetienie 1: Blokovanie tlagidlom STOP povolené
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Tladidlo "STOP" na ovladacom paneli moéze byt blokované, aby sa zabranilo ndhodnému
zastaveniu.

Nastavte "0" v P103 a potom stlacte "ENTER" po dobu 2s, aby sa funkcia tlacidla "STOP"
zablokovala a tlacidlo "STOP" nemédzZe zastavit prevddzku menica. Nastavte "1" v P103 a
potom stlacte "ENTER" aby tlacidlo "STOP" bolo aktivne a moze zastavit prevadzku menica.

T ]
Fl gl g - : A "155': T : Tﬁ| L
s * W S
s Lot '
Proces Vstup Vysvetlenie
1 K1 zopnuty Spusti sa spatny chod menica
2 (K1 rozopnuty) stlacte tlacidlo Stop Menic sa zastavi
3 K1 rozopnuty Beh sa zastavi
4 K1 zopnuty Spusti sa beh Vzad
P104 Volba ochrany pred spatnym chodom Pociatocna hod. : 1
Rozsah nastavenia 0-1 Mer. j. 1
. 0: Spatny chod zakazany
V tl p .
ysvetienie 1: Spatny chod povoleny

Mnoho zariadeni umozZiuje len rotaciu v jednom smere. V tomto pripade mdziete tento
parameter nastavit v rezime len s jednosmernou rotéciou.

0: spatny chod zakazany

Spatny chod motora je zakazany. Ak je P104 nastavené na Chod vzad je zakazany, prepinanie
medzi Vpred a Vzad je neucinné.

1: spatny chod povoleny

Spatny chod motora je povoleny, prepnutie medzi dopredu a dozadu je aktivne.

P105 Maximalna frekvencia Pociatoc¢na hod.: 50.00

Rozsah nastavenia minimalna vystupna frekvencia az 400 Hz

Vystupny frekvenény rozsah meniéa je 0,1 - 400,00 Hz. Preto meni¢ méze pohariat motor nad
50/ 60 Hz, ¢o moze spOsobit mechanické poskodenie alebo nehodu.
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Tento parameter ma obmedzit vystupnu frekvenciu menica, aby sa zabranilo prevadzke
motora pri vys$sej rychlosti.

P106 Minimalna frekvencia Pociato¢na hod.: 0.00

Rozsah nastavenia 0.0 Hz - maximalna frekvencia

Tento parameter nastavuje minimalnu vystupnd frekvenciu menic¢a. Ak je nastavena
frekvencia nizsia ako minimalna frekvencia menica, bude bezat na min. frekvenciu. V
niektorych aplikaciach by tato funkcia mohla zabranit prehriatiu motora kvoli prevadzke s
nizkou rychlostou.

P107 Doba zrychlenia Pociatoc¢na hod.: ........
P108 Doba spomalenia Pociato¢na hod.: ........
Rozsah nastavenia 0.1-999.9s

Doba zrychlenia znamena ¢as, kedy ma meni¢ dosiahnut maximalna frekvencia z 0.00 Hz.
Doba spomalenia sa vztahuje na ¢as, kedy sa frekvencia menica znizi na 0.00 Hz z max.
frekvencie.

F
P105 A
maximalna
frekvencia  f----------- Fmmmm—mm—
il |
. ;] !
Mastavena |--—-—————- ri :
frekvencia !
|
|
|
|
I
|
|
|
|
|
! k.
Zrychlenie i Spomalenie T
-.{—}.-I -.*—’.—
P107 ! P108

Predvolena hodnota spomalenia/zrychlenia je primarny ¢as. Iny ¢as spomalenia/zrychlenia
moze byt zvoleny cez externy terminal.
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P109 V/F maximélne napatie Pociatoc¢na hod.: 380
Rozsah nastavenia|V/F stredné napétie az 500.0 V| Mer.j. 0.01
P110 V/F z4kladna frekvencia Podiatoc¢na hod.: 50
Rozsah nastavenia V/F stredna frekvepaa az max. Mer. j. 0.01
frekvencia
P111 V/F stredné napatie Pociatocna hod.: change
Rozsah nastavenia V/F min. napat.l'e_az V/F max. Mer. j. 0.1
napatie
P112 V/F strednd frekvencia Podiatoc¢na hod.: 2.5
.| V/F minimalna frekvencia az .
Rozsah nastavenia V/F 24kladna frekvencia Mer. j. 0.01
P113 V/F minimalne napétie Pociatoc¢na hod.: 15
Rozsah nastavenia| 0 aZz V/F stredné napétie Mer. j. 0.1
P114 V/F minimélna frekvencia Pociatoc¢na hod.: 1.25

Rozsah nastavenia

0 az V/F strednd frekvencia

Mer. j. 0.01

Parametre od P109 do P114 urcuja krivku V/F menica.

Nastavte zodpovedajuce krivky V/F podla réznych zatazeni.

Konstantna krivka krutiaceho momentu: aplikacia pre konstantné momentové zatazenie,
vystupné napétie a vystupna frekvencia su v linedrnom vztahu.

Dolnd (premenliva) krivka kratiaceho momentu: aplikdcia pre premenlivé zataZenie
krdtiaceho momentu, ako je ventilator a ¢erpadlo. ZataZenie sa zvysi s ndrastom otacok.
Krivka krutiaceho momentu s vysokym zacdiatkom: aplikacia pre vysoké zataZenie a zatazZenie,
ktoré si vyZzaduje vysoky rozbehovy moment.

v Vysok
A kritia

a Startovacia krivka
ceho momentu

Pi14 F112 P110 P1

)
wh
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P109: Maximalne napatie V/F sa nastavuje podla pripojeného motora. VSeobecne sa nastavi
na menovité napdtie motora. Ked sa motor nachadza v blizkosti menica, zvy¢ajne do 30
metrov, mal by byt nastaveny na vy$siu hodnotu.

P110: zdkladna frekvencia V/F
Zakladnu frekvenciu V/F nastavte na frekvenciu prevadzky motora. Vo vieobecnosti nemerite
zékladnu frekvenciu V/F pretozZe je velmi pravdepodobné, Ze poskodite motor.

P111: V/F stredné napétie

Nastavte stredné napatie V/F podla 3$pecifického zataZenia. Nespravne nastavenie moze
spOsobit nadmerny prid motora alebo nedostato¢ny krutiaci moment alebo dokonca vyvolat
ochranu menica. ZvySenie hodnoty P111 méze zvysit vystupny krdtiaci moment a vystupny
prud. Sledujte vystupny prud pri zmene hodnoty P111. Pri zmene hodnoty P111 pomaly
nastavujte hodnotu, kym sa nedosiahne potrebny vystupny krutiaci moment. PriliS vysoké
nastavenie moze vyvolat ochranu alebo poruchu menica.

P112: V/F stredna frekvencia

Stredna frekvencia V/F uréuje stredny bod krivky V/F. Nespravne nastavenie moze spdsobit
nedostato¢ny krutiaci moment alebo nadS$tandardnud ochranu menic¢a. Vo vseobecnosti
nemente pocas pouZivania nastavenie tohto parametra.

P113: V/F minimalne napétie

Nastavenie minimalneho napétia V/F je do urditej miery relevantné pre spustenie krdtiaceho
momentu. Spravne zvySenie hodnoty tohto parametra méze zvysit krutiaci moment pri
Starte, moze tiez spdsobit nadmerny prud. Vo vieobecnosti nie je potrebné menit hodnotu
P113.

P114: V/F minimdlna frekvencia
Minimalna frekvencia V/F uréuje pociato¢ny bod krivky V/F, je to minimalna hodnota v krivke

V/F.

Pozrite si nasledujuicu tabulku pre konkrétne predvolené nastavenie kazdého modelu:

Parameter
Model P107 P108 P111 P115
A 550-250007 8 8 14 10
A 550-250015 9 9 14 9
A 550-4T0007 8 8 27 5
A 550-4T0015 9 9 26 5
A 550-4T0022 10 10 25 5
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) . Tovarenské

P115 Nosna frekvencia .
nastavenie

Rozsah nastavenia 1-15 1

Nosnd frekvencia urcuje frekvenciu spinania interného napdjacieho modulu. Vyrobné
nastavenie meni¢ov s réznou kapacitou je odliSné, pretoZe ovplyviiuje hluk motora,
ohrievanie motora a poruchy.

nosna frekvencia hluk motora ohrievanie motora poruchy

Mala -> Velka Velky -> Maly Malé -> Velké Malo-> Viac

Preto ked' okolie vyZaduje prevadzku bez hluku, zvyste hodnotu P115, maximalne zatazenie
menica sa znizi. Ak sa motor nachadza daleko od menica, znizite hodnotu P115 tak, aby ste
znizili zvodovy prud medzi drétmi a vodicom na zem. Ak je teplota prostredia alebo zatazenie
motora vysoké, znizte hodnotu P115, aby ste zniZili ohrievanie menica. Pozri tabulku v P114
pre vyrobné nastavenie P115.

P117 Reset parametrov Pociato¢nd hod. : 0
Rozsah nastavenia 0-8 Mer. j. 1
Vysvetlenie 8: inicializacia tovdrenského nastavenia

Ak nastavenie parametrov nie je spravne alebo ked nespravny prevadzka vedie k
nespravnemu nastaveniu parametra, mbzete nastavit P117 na 08, aby ste obnovili vSetky
parametre na tovarenské nastavenie a potom ich méZete znova nastavit podla aktuélnej
potreby.

Upozornenie: Ked su parametre uzamknutie, to znamena P118 = 1, nemdzete inicializovat
parametre a zmenit ich. Najskér zmerite P118 a potom tieto parametre nastavte.

P118 Uzamknutie parametrov Pociato¢nd hod. : 0

Rozsah nastavenia 0-1 Mer. j. 1

0: Odomknutie parametrov

Vysvetlenie .
¥ 1: Zamknutie parametrov

1: Zamknutie parametrov

Parameter mbzete zamknut pomocou funkcie P118, aby sa zabranilo neo¢akdvanej zmene
nastavenia menica. Ked je P118 nastaveny, nemdbzu sa menit Ziadne ostatné parametre
okrem P100 (hlavné nastavenie frekvencie).
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11.3 Parametre zakladnych aplikacii

P200 Volba Startovacieho rezimu Pociatoc¢na hod. : 0

Rozsah nastavenia 0-1 Mer. j. 1

0: Bezny Start

Vysvetlenie N , .
¥ 1: Restart so sledovanim frekvencie

Pre meni¢ série A 550 su dva rezimy spustenia. MzZete si vybrat z dvoch nastaveni parametra
P200 a stavu strojov.

0: Bezny Start
Vadsina typov zataZenie nema pri Starte Specialne poziadavky. Vystup menicéa je Startovacia
frekvencia.

1: Restart so sledovanim frekvencie

Meni¢ Startuje po resete poruchy alebo pri ndhlom vypadku napdjania. Pomocou tejto
funkcie mbze meni¢ automaticky rozpoznat rychlost otacania a smer otacania motora, ¢o
zodpoveda vystupnej frekvencii a napatiu.

Rychlost A
motora |
|
Sledovanie l
frekvencie ' [\,f
| I >
| |
i i
Prikaz BEH —] I

Upozornenie: Ked sa menic spusti v startovacom rezime sledovania, meni¢ bude sledovat
rychlost v poradi od vysokej k nizkej frekvencii.

Vysoky prud bude pravdepodobne na zadiatku. Preto musite mat nastaveny limit prddového
pretaZenia (nastavenie 4.09). Specifickd hodnota zavisi od zataZenia.

Okrem toho, ked' je hodnota 4.09 prili$ nizka, moZe to viest k dlhej dobe $tartu. Pri nadprade
pocas sledovania rychlosti menic zastavi sledovanie rychlosti.
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P201 Volba reZimu zastavenie Pociato¢na hod. : 0

Rozsah nastavenia 0-1 Mer. j. 1

0: Spomalenie do zastavenia po krivke

Vysvetlenie , . .
¥ 1: Volnobeh aZ do zastavenia

MoéZete vybrat vhodny rezim zastavenia podla skuto¢ného zataZenia.

0: Spomalenie do zastavenia po krivke
Po prijati prikazu zastavenia menic zniZi vystupnu frekvenciu podla doby spomalenia.

FA
Frekvencia
chodu i
|
1
|
: |
Vypnutie : \ Volnobeh
frekvencie I v ;
i N .. po vypnuti
| | % -

|"1—|—}'| x5 -

Doba wypnutia DC brzdenie

Pokial ide o reZim zastavenia po dosiahnuti frekvencie zastavenia, mozete zvolit DC brzdu a
dalSie moznosti. Ak nevyberiete brzdenie DC, motor sa samovolne zastavi v reZime dojazdu.

1: Volnobeh aZ do zastavenia
Ked menic prijme prikaz na zastavenie, zastavi frekvencny vystup a motor sa samovolne
zastavi.

P202 Frekvencia pri Starte Pociatocna hod. : 0.5

Rozsah nastavenia 0.10 - 10.00 Hz Mer. j. 0.01
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Nastavena
frekvencia

Startovacia
frekvencia

VYBO Electric a.s.

Prikaz BEH 4I—I—

\J

Startovacia frekvencia je pociatoéna frekvencia pri tarte menic¢a. Pri zariadeni s velkym
zatazenim alebo vyZadujucim velky rozbehovy krutiaci moment sa zvySuje Startovacia
frekvencia. Ak je v3ak Startovacia frekvencia prilis vysokd, moze to spOsobit aktivovanie

nadmernej ochrany.

P203 Frekvencia pri stope

Pociato¢na hod. : 0.5

Rozsah nastavenia 0.10 - 10.00 Hz

Mer. . 0.01 Hz

Ak meni¢ prijme prikaz zastavenia, znizi vystupnu frekvenciu aZ do frekvencie zastavenia,
potom spusti rezim samovolného zastavenia z alebo zastavenie DC brzdenim, podla

nastavenia.
FA
Frekvencia ) i
Spomalenie do zastavenia
chodu
DC brzdenie do zastavenia
V‘,fpnu‘lie- ———————————————————— VD‘rnD‘b‘Eh
frekvencie .
po vypnuti
P204 Pracovny prud DC brzdy (Start) Pociatoc¢na hod. : 100
Rozsah nastavenia 0-150 % Mer. j. 1
P205 Pracovny prud DC brzdy (Start) Pociato¢nd hod. : 0
Rozsah nastavenia 0-250% Mer. j. 1
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DC brzdenie pri Starte je aplikdcia vhodna pre ventilator v rezime zastavenia a pri
premenlivom zatazeni.

PretoZe pred Startom menica je motor v reZime volnobeZnej prevadzky a smer otacania nie je
znamy, je lahké vyvolat pretaZzenie ochrany pri Starte. Preto by ste mali pred Startom pouZit
vopred DC brzdu na zastavenie motora.

DC brzdny prud pri $tarte je pomerna ¢ast z menovitého pridu menica. Nastavenie P204
mbze mat rézne brzdné momenty. Pri nastavovani hodnoty parametra mozZete nastavit nizku
az vysoku hodnotu, kym sa nedosiahne dostato¢ny brzdny moment podla aktudlneho
zatazenia.

DC doba brzdenia je doba trvania DC brzdenia. Ak je nastavenie 0, brzda DC je neaktivna.

A
I
i
|
B202 |
i
l e
I
I
|
|
Prikaz BEH J
P206 Pracovny prad DC brzdy (stop) Pociato¢na hod. : 100
Rozsah nastavenia 0-150% Mer. j. 1
P207 Doba prevadzky DC brzdy (STOP) Pociatoc¢na hod. : 0
Rozsah nastavenia 0-250% Mer. j. 1

DC brzdenie v stope je vhodné pre zataZenie, ktoré ma poziadavku na brzdenie.

DC brzdny prud v stope je pomerna ¢ast z menovitého pridu menica. Nastavenie tohto
parametra moze vyvolat rdzne brzdné momenty.

DC doba brzdenia v stope je doba trvania rezimu brzdenia DC. Ak je nastavenie 0, brzda DC je
neaktivna. Podrobné informdcie najdete vo vysvetleniach P203, P204 a P205.

P208 ZvySovanie momentu Pociatocnd hod. : 5%

Rozsah nastavenia 0.1-20% Mer. j. 0.1
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Nastavenie parametra P208 mdze zvysit napatie a dosiahnut vyssi krdtiaci moment.
Upozornenie: Prili$ vysoka hodnota moze spdsobit prehriatie motora. Zvyste nastavenie krok
za krokom, kym nedosiahnete pozadovany rozbehovy krutiaci moment.

W
A
e
Kompenzacia ——
kritiaceho ¢
momentu » F
P209 Menovité napéatie motora Pociato¢na hod. : 380 V
Rozsah nastavenia Podg-éfl’(t)l?qor?wc\)/tora Mer. j. 0.01
P210 Menovity prad motora Pociatoc¢na hod. :
Rozsah nastavenia Podla Stitku motora Mer. j. 0.1
P211 Menovity prud motora bez zatazenia Pociato¢na hod. : 40 %
Rozsah nastavenia 0-100 % Mer. j. 1
P212 Menovita rychlost motora Pociato¢na hod. : 1420
Rozsah nastavenia 0 - 6000 ot./min Mer. j. 1
P213 Pocet pdlov motora Pocdiatoc¢na hod. : 4
Rozsah nastavenia 0-10 Mer. j. 1
P214 Menovity sklz motora Pociatoc¢na hod. : 2.5
Rozsah nastavenia 0-100 Mer. j. 0.1

Nastavte vyssie uvedené parametre podla stitku motora.

P209 Menovité napéatie motora
Nastavte menovité napatie motora podla hodnoty napétia na typovom Stitku motora.
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P210 Menovity prud motora
Nastavte menovity prdd motora podla aktualnej hodnoty na typovom Stitku. Ak prud
prekroc¢i hodnotu menovitého priadu, menic sa vypne kvoli ochrane motora.

P211 Menovity prid motora bez zatazenia
Hodnota menovitého pridu motora méze ovplyvnit kompenzaciu sklzu. Menovity prud
motora bez zataZenia je percento prudu motora.

P212 Menovita rychlost motora

Hodnota parametra P112 je rychlost otd¢ania pri 50 Hz. Vztahuje sa k zobrazenym otackam.
Vo vSeobecnosti sa nastavi podla hodnoty na typovom Stitku.

Ak chcete zobrazit skuto¢nu rychlost otdcania motora, moZete nastavit parameter P212
skutoénu rychlosti otacania pri 50 Hz.

P213 Pocet pdlov motora
Nastavte pocet parovych pdlov motora nastavenim tohto parametra podla hodnoty na
typovom Stitku.

P214 Menovity sklz motora
Ak pri riadeni motora meni¢om zvysime zataZenie, mdze sa prejavit sklz motora. Nastavenie
P214 mbze kompenzovat sklz a rychlost motora sa priblizi pozadovanej rychlosti.

P215 Menovita frekvencia motora Pociato¢na hod. : 50 Hz
0.00 - 400.00 Hz
R h i Mer. j. .01
ozsah nastavenia Podla &titku motora er.j 0.0
P216 Odpor statora Pociatocna hod. : 0
Rozsah nastavenia 0-100.00 Mer. j. 0.01
P217 Odpor rotora Pociatocna hod. : 0
Rozsah nastavenia 0-100.00 Mer. j. 0.01
P218 Vlastna indukcia rotora Pociatocna hod. : 0
Rozsah nastavenia 0-1.000 Mer. j. 0.001
P219 Vzdjomna indukcia rotora Pociatocna hod. : 0
Rozsah nastavenia 0-1.000 Mer. j. 0.001
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Vyssie uvedené parametre su parametre motora.

P215 Menovitd frekvencia motora

Nastavte menovitu frekvenciu motora podla typového Stitka motora.
P216 Odpor statora

P217 Odpor rotora

P218 Vlastna indukcia rotora

P219 Vzajomna indukcia rotora

Nastavte vysSie uvedené parametre podfa aktualneho stavu motora.

11.4 Parametre pre vstupné a vystupné aplikacie

P300 FIV minimalna hodnota vstupu Pociato¢na hod. : 0V
Riadenie 0-10 V 0=0V Mer. j. 0.1
Riadenie 4-20 mA 4mA=1V Mer. j. 0.1
P301 FIV maximalna hodnota vstupu Pociatocna hod. : 10 V
Riadenie 0-10 V 10=10V Mer. j. 0.1
Riadenie 4-20 mA 20mA=5V Mer. j. 0.1
P302 FIV doba vstupného filtra Pociatocnd hod. : 1 s
Rozsah nastavenia 0-25.0s Mer. j. 1

P300: FIV minimalna hodnota vstupu
Vstupnd hodnota minimalneho napétia FIV suvisi s ekvivalentnou frekvenciou analégovych
vstupov. Prikaz s napatim pod touto hodnotou sa povaZuje za neplatny prikaz.

P301: FIV maximalna hodnota vstupu

Vstupnd hodnota maximdlneho napatia FIV suvisi s frekvenciou analégového vstupu. Pri
napati, ktoré je vys$sie ako tato hodnota, bude zariadenie stéle pracovat len pri tejto hodnote.
Hodnota P300 a hodnota P301 urcuju rozsah vstupného napatia a pradu.

P302: FIV doba vstupného filtra
Hodnota vstupného filtraéného ¢asu uréuje rychlost odozvy meni¢a na analégovd zmenu. S

narastom hodnoty P302 bude meni¢ reagovat na analégovid zmenu pomalsie.

*Len pre modely nad 45 kW
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*P303 FIC minimalny prad vstupu Pociato¢na hod. : 0 mA
Rozsah nastavenia 0 - FIC maximalny prud Mer. j. 0.1

*P304 FIC maximalny prud vstupu Pociato¢na hod. : 20 mA
Rozsah nastavenia [FIC minimalny prdd vstupu - 20mA|{  Mer. j. 0.1

*P305 FIC doba vstupného filtra Pociatocnda hod.:1s
Rozsah nastavenia 0-25.0s Mer. j. 0.1

P303: FIC minimalny prud vstupu
Vstup minimalneho prudu FIC suvisi s ekvivalentnou frekvenciou analégovych vstupov. Prikaz
s prudom pod hodnotou P303 sa povazuje za neplatny prikaz.

P304: FIC maximalny prud vstupu
Maximalny prudovy vstup FIC suvisi s frekvenciou analégového vstupu. Pri prude, ktory je
vy$si ako hodnota P304, bude zariadenie stale pracovat len pri tejto hodnote.

P305: FIC doba vstupného filtra

Cas filtrovania vstupu FIC rozhoduje, ako rychlo menié reaguje na analégovi zmenu. S
narastom hodnoty P305 bude frekvenény menic reagovat na analégovi zmenu pomalsie.
Vystup menica bude relativne stabilny.

Pre prislusné parametre pozri vysvetlenie P300 az P302.
Ak externy vstup je napatovy, pozrite si ¢ast P300-P302.

Ak je externy vstup pradovy signal, pozrite si ¢ast P303-P305.
Napriklad, ak je vystupny signal nadriadeného pocitaca 4-20 mA, prislusnd frekvencia musi
byt v rozmedzi 0-50 Hz.

Vystupna
frekvencia Prid presahuje
A hodnotu 20mA

50Hz
(P312)

I
I
I
I
I
I
|
|
0 - » Priid
P310) FmA JmA

P303 P304
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Parametre: P303=4; P304=20; P310=0; P312= 50

P306 FOV minimalne napatie vystupu Pociatocna hod.: 0V
Rozsah nastavenia 0-Fov ma?qmalne napatie Mer. j. 0.1
vystupu
P307 FOV maximalne napatie vystupu Pociato¢na hod. : 10 V
Rozsah nastavenia Fov mlnlmalnelga\i)atle vystupu - Mer. j. 0.1

Hodnoty P306 a P307 urcuju rozsah vystupného napatia termindalu FOV.

P306: FOV minimalne napatie vystupu

Suvisi s frekvenciou analégovych vystupov.

P307: FOV maximalne napétie vystupu

Suvisi s frekvenciou najvyssieho analégového vystupu. MdZete na vstup pripojit voltmeter a

pomocou parametrov P306 a P307 nastavit rozne hodnoty.

Napriklad pouzivajte merac frekvencie so vstupnym napatim 0-5V a meracim rozsahom 0-50
Hz na monitorovanie vystupnej frekvencie menica.

v
A
P07
sV |
|
|
|
P306 | _
0V g S C
P310 P32

Musite nastavit nasledovné parametre: P306-P307 = 5.
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P308 FOC minimalny prud analog. vystupu Pociato¢na hod. : 0 mA
Rozsah nastavenia | 0 - FOC maximalny prud vystupu | Mer. j. 0.1
P309 FOC maximalny prud analog. vystupu Pocdiatocna hod. : 20 mA

FOC minimalny prud vystupu -

Rozsah nastavenia 200

Mer. j. 0.1

P308 a P309 urcuju rozsah vystupného prddu terminalu FOC. P308 a P309 zodpovedaju
frekvencii najmensich analdgovych vystupov a frekvencii najvacSieho analégového vystupu.
Pre prislusné parametre pozri vysvetlenie P306 a P307.

P310 Frekvencia pri min. analégovom vstupe Pociatoc¢na hod. : 0.00
Rozsah nastavenia 0-600.00 Hz Mer. j. 0.01
P311 Smer pri min. analégovom vstupe Pociato¢na hod. : 0
Rozsah nastavenia 0/1 Mer. j. 1
stenie | § TR
P312 Frekvencia pri max. analégovom vstupe Pociatoc¢na hod. : 50
Rozsah nastavenia 0-600.00 Hz Mer. j. 0.01
P313 Smer pri max. analégovom vstupe Pociatocna hod. : 0
Rozsah nastavenia 0/1 Mer. j. 1
ateri | S0
P314 Smer pri min. analégovom vstupe Pociatoc¢na hod. : 0
Rozsah nastavenia 0-1 Mer. j. 1
Wsetienie |3 o e povatent pr sépornom napet

Skupina parametrov P310-P314 riadi analégové signdly vratane vystupnej frekvencie a smeru.
Podla aktualnej potreby uZivatela mozu vytvarat rézne riadiace krivky.

P310: Frekvencia pri min. analégovom vstupe

Frekvencia mensieho analégu urcuje vystupnu frekvenciu najmensieho analégového vstupu
zodpovedajucu vstupu analégového minimalneho napatia (pradu).
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P311: Smer pri min. analégovom vstupe
Smer mensieho analégu urcuje prevadzkovu podmienku pri nizkej frekvencii, ¢i uz je to
dopredu alebo dozadu.

P312: Frekvencia pri max. analégovom vstupe
Analdogovd vysokd frekvencia urCuje vysSiu vystupnu frekvenciu a zodpoveda vstupu
analégového maximalneho napétia (prudu).

P313: Smer pri max. analégovom vstupe
Analégovy smer urcuje, ¢i je stav vyssej frekvencie je vpred alebo vzad.

P314: Smer pri min. analégovom vstupe
Analdgovy spatny vyber urCuje stav prevadzky analégového zaporného napatia. Pomocou
vy$sie uvedeného parametra mozno vytvorit krivku spifiajiicu potreby zakaznika.

Priklad 1: horny vystup PC 2-10 V signal na ovladanie menica, 50 Hz spatny chod na 50 Hz
vpred.

P312
50H=

0

F310

30

P300 = 2 minimalny napatovy vstup FIV: 2V (meni¢ povazuje signdly pod 2 V za neplatné
signaly);

P301 = 10, Maximalny napatovy vstup FIV: 10V (signaly nad 10 V sa povazuji za 10 V );

P310 =50 Analdgova spodna frekvencia: 50 Hz;

P311 =1 Analdgovy smer spodnej trovne: 1 (spatny chod);

P312 =50, Analdgova vysoka frekvencia: 50 Hz;

P313 =0 Analdgovy smer vysokej Urovne: 0 (dopredu);

P314 =1 Volba smeru: 1 (negativne napatie moze byt obratené).

Upozornenie: V réznych krivkach, spinacie prikazy dopredu a dozadu zostanu ucinné ak pri
prepinani dopredu a dozadu bude krivka obratena a diagram krivky je nasledujuci:

54



A 550 Navod na obsluhu - rozsireny VYBO Electric a.s.

Priklad:
vystup z riadiaceho PC je 4 — 20 mA a meni¢ ma nastaveny parameter vystupna frekvencia:
100 Hz -0 Hz

A

P310
W00H=]"

F312

= Signal

0 4(P303) (P304

Parametre: P303 =4 (FIC minimalny prud vstupu)
P304 =20 (FIC maximalny prud vstupu)

P310 = 100.00 Frekvencia pri min. analégovom vstupe
P311 =0 Smer pri min. analégovom vstupe

P312 =0 Frekvencia pri max. analégovom vstupe
P314 =0 Volba analégového vstupu reverzu

Specidlna obratena krivka méze byt vytvorena pouzitim P310-P314. Poznamka: vstupny signal
pod 4mA sa povazuje za neplatny signal meni¢om.
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P315 Multifunkény vstupny terminal—FWD terminal Prednastavené 6
P316 Multifunkény vstupny terminal—REV terminal Prednastavené 7
P317 Multifunkény vstupny terminal—S1 terminal Prednastavené 1
P318 Multifunkény vstupny terminal—S2 terminal Prednastavené 18
P319 Modely nad 45 kW —S3 terminal Prednastavené 15
P320 Modely nad 45 kW —S4 terminal Prednastavené 16
P321 Rezerva—S5 terminal Prednastavené 8
P322 Rezerva—S6 termindl Prednastavené 9

Rozsah nastavenia 0-32

Mer.j. 1

: Neplatné

JOG

:JOG vpred

:JOG vzad

: Dopredu / dozadu

CHOD

Vpred

: Obratte sa

Vzad

: Volba viacerych rychlosti 1

: Volba viacerych rychlosti 2
: Volba viacerych rychlosti 3
: Volba viacerych rychlosti 4

WKONOOUDWNRO

e
N = O

Nastavenie

W INNNNNNNRRRERERRRERPR
NOO U, WNEOOONOU AW

: Vyber zrychlenia / spomalenia 1
: Vyber zrychlenia / spomalenia 2
: Signdl zvysujuci frekvenciu nahor
: Signdl zniZujuci frekvenciu dole

: Spomalenie do samovolného zastavenia
: Reset poruchy

: Povolenie funkcie PID

: Povolenie funkcie PLC

: Spusti sa ¢asovac 1

: Spusti sa ¢asovac 2

: Vstup impulzného pocitadla

: Vynulovanie pocitadla

: Pamét PLC je vymazand

: ZaCiatok operdcie navijania

: PTC ochrana motora
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0: Neplatné

Ako neobsadeny terminal, Ziadna funkcia

1:JOG (krokovanie)

Nastavuje JOG, zvycajne pouzivany pri skisobnej prevadzke, bezny skok je 5 Hz,

2:JOG vpred. Nastavuje JOG dopredu.

3:JOG vzad. Nastavuje JOG vzad.

4: Dopredu / Dozadu

Nastavuje prepinanie dopredu / dozadu, ak je terminal definovany ako aktivny, smer behu je
vzad.

=T = # | e e )
i35 ass0 SE——dMJ] s
= % FTL T .
T EA—
R 7 |
L .1...\_.l_:|
Parametre: P102 =1, P315=6,P316=4
Stav svoriek
Podmienky prevadzky
FWD REV
ON OFF Vpred
ON ON Vzad
OFF OFF Stop

5:V prevadzke
Nastavuje termindl ako signal pre prevadzku.

6: Vpred
Ak je svorka aktivna, motor beZi dopredu.

7:Vzad
Ak je svorka aktivna, prevadzka je vzad.

8: Stop
Ak je svorka aktivna, motora sa zastavi.

9: Viacrychlostna 1
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10: Viacrychlostna 2
11: Viacrychlostna 3
12: Viacrychlostna 4

Da sa vybrat 15 rychlosti pomocou terminélov s viacerymi rychlostami 1,2, 3 a 4 podla nizsie
uvedenej tabulky:

Viacrychlostna svorkovnica

— ~ [32] <

] ] ~O ©

S S s S

8 8 8 8 Stav a vysvetlenie

< < < <

(8] (8] o [S]

> > > >

5] 5] 3] G

® ® K o

> > > >
Primarna frekvencia, Primarna

0 0 0 0 frekvencia je dana P100 alebo
potenciometrom

1 0 0 0 Viacrychlostna 1 (P503)

0 1 0 0 Viacrychlostna 2 (P504)

0 0 1 0 Viacrychlostna 3(P505)

0 0 0 1 Viacrychlostnd 4 (P506)

1 1 0 0 Viacrychlostnd 5 (P507)

1 0 1 0 Viacrychlostnd 6 (P508)

1 0 0 1 Viacrychlostnda 7 (P509)

0 1 1 0 Viacrychlostnd 8 (P510)

0 1 0 1 Viacrychlostnd 9 (P511)

0 0 1 1 Viacrychlostna 10 (P512)

1 1 1 0 Viacrychlostna 11 (P513)

1 1 0 1 Viacrychlostna 12 (P514)

1 0 1 1 Viacrychlostna 13 (P515)

0 1 1 1 Viacrychlostna 14 (P516)

1 1 1 1 Viacrychlostna 15 (P517)

Poznamky: 0: terminal neplatny
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1: terminal platny
13: vyber zrychlenia / spomalenia 1
14: vyber zrychlenia / spomalenia 2
K termindlom 1 a 2 mozno zvolit 4 druhy ¢asov zrychlenia/ spomalenia.

Multifunkénd svorka
, } . 3 i . Stav a vysledok
Vyber zrychlenia / Vyber zrychlenia / . , .
. . spomalenia/zrychlenia
spomalenia 1 spomalenia 2
Doba zrychlenia / spomalenia 1
0 0 (P107, P108)
Doba zrychlenia / spomalenia 2
1 0 (P401, P402)
Doba zrychlenia / spomalenia 3
0 1 (P403, P404)
Doba zrychlenia / spomalenia 4
1 1 (P405, P406)

15: Signal zvysujuci frekvenciu (vzostupny signal)

Ked je tato svorka platna, frekvencia sa zvySuje konstantnou rychlostou, az kym operativna
frekvencia nie je najvyssia.

16: Signal znizujuci frekvenciu (klesajuci signal)

Ked' je tato svorka aktivna, frekvencia sa zniZuje konstantnou rychlostou, kym je dosiahnuta
Upozornenie: meni¢ si nebude pamatat nastavenie frekvencie zmenené signalom "UP" a
"DOWN". Po vypnuti napajania a opatovnom resetovani menic si stale pamatd parameter
P100.

Frekvencia

o A
Maximéalna

frekvencia chodu /
Mastavena frekvencia —-- y

1

Min. frekvencia
chodu

Y
Q{

Prikaz CHOD _l

Prikaz UP

Prikaz DOWN ’—l—

59



A 550 Navod na obsluhu - rozsireny VYBO Electric a.s.

17: Spomalenie do samovolného zastavenia

Ked' je svorka aktivna, menic¢ spomaluje volnobehom.

18: RESET poruchy

V pripade vyskytu alarmu resetuje meni¢, tato funkcia terminalu je rovnaka ako funkcia
tlacidla RESET na paneli.

19: Povolenie funkcie PID

Ked'sa tento kontakt zopne, je aktivovana funkcia PID. Ked' je parameter P601 nastaveny ako
2, PID je neaktivny.

20: Povolenie funkcie PLC

Ked'sa tento kontakt zopne, PLC funkcia sa spusti.

21: Spusti sa ¢asovac 1

22: Spusti sa ¢asovac 2

Ked'sa tento kontakt zopne, ¢asovac sa spusti a zaéne merat Cas, ked ¢asovac dosiahne
nastavenu hodnotu, vykona sa zodpovedajuca akcia multifunkéného vystupu.

23: Vstup impulzného pocitadla
Tento terminal moze prijimat impulzné signaly s maximalnou frekvenciou 250 Hz.
24: Vynulovanie pocitadla

Pocitadlo bude vynulované.

I*. oo Cn Co .

. . . nastavena
Potitané R == LI T €= Snots
impulzy i i
Dosiahnuta i :
hodnota I
potitadla
MNulovanie A

25: Pamat PLC je vymazana

Pocas behu programu PLC, kvéli poruche alebo zastaveniu, frekvenény meni¢ automaticky
zaznamena stav programu, po odstraneni poruchy a opatovnom zapnuti menica bude menic
pokracovat v ¢innosti podla programu. Ak je vymazanie paméite povolené, program bude
resetovany a menic pracuje od zaciatku.

26: Zaciatok operacie navijania. Ak je tento signal aktivny, funkcia navijania je zapnuty.

32: Ak je elektromotor vybaveny PTC tepelnou ochranou, nastavte parameter P317=32 a zapojte
vyvody z PTC na svorky S1 / GND. To isté plati aj pre termokontakt (rozpina¢) na elektromotore.
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Programovanie

[ |
-

PLC riadenie

V chode

Vymazanie
pamate PLC

Uvod:
(1) Aktivuje sa funkcia navijania a zac¢ne sa navijanie;

(2) Ukoncéenie navijania. Multifunkény terminal ma na vystupe signal o ukonceni navijania;
(3) Menic sa zastavi, Uplné vynulovanie signalu navijania.

Frekvencia

Mastavena
frekvencia

Menit v chode

1

1

1

1

Start navijania —l I

T

1

Navijanie I I

skonéené
P323 Vystupna svorka M01 Pocdiatocna hod. 01
P324 Vystupna svorka M02 Pociato¢na hod. 02
P325 Vystupné svorky YA, YB, YC Pociatocna hod. 03
Rozsah nastavenia 0-30 Mer. j. 1
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: Neplatné

:V CHODE

: Frekvencia dosiahnuta

:V poruche

: Nulova rychlost

: Dosiahla sa frekvencia 1

: Dosiahla sa frekvencia 2

: Zrychlenie

: Spomalenie

: Nizke napatie - poplach

: Dosiahnutd hodnota ¢asovaca 1

: Dosiahnutda hodnota ¢asovaca 2

: Ukoncenie sekcie programu

: Indikdcia ukoncenia procesu

: Horny limit PID

: Dolny limit PID

: Slucka (obvod) 4-20 mA je prerusena
: PretaZenie

: Prekrocenie krdtiaceho momentu
: Funkcia navijania je dokoncena

: Dosiahnutd hodnota pocitadla

: Dosiahnutd medzihodnota pocitadla
: Rezerva

: Menic je pripraveny

=
= O

Nastavenie

WINNNNRRRRRRR
O LU NOCTONOOULDd WN

0: Neplatné

Ako neobsadeny termindl, Zziadna funkcia

1: V prevadzke

Nastavuje termindl ako signal pre prevadzku. Vystup je ON.

2: Dosiahnutd frekvencia

Ked frekvencia dosiahne nastavenu hodnotu, tento kontakt sa zopne (ON).
3: V poruche

Ked menic zistil neobvykli stav, zopne sa tento kontakt (ON).

4: Nulova rychlost

Ak je vystupna frekvencia meni¢a mensi ako frekvencia Startu, zopne sa tento kontakt (ON).
5: Dosiahnuta frekvencia 1

6: Dosiahnuta frekvencia 2

Ked frekvencia dosiahne nastavenu hodnotu, tento kontakt sa zopne (ON).
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Frekvencia
A
Mastavend |-——————————__
frekvencia
Frekvenény
nastavena frekv. rozsah

)

Menié v chode J
Multifunk&na I

wvystupna svorka

Dosiahnuta i
1
i
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

ﬂ

7: Zrychlenie

Ak je menic v stave zrychlovania, tento kontakt je zapnuty (ON).
8: Spomalenie

Ak je menic v stave spomalovania, tento kontakt je zapnuty (ON).

Frekvencia

» (as

Menié v chode J

Zrychlenie _|
Spomalenie m

9: Nizke napétie - poplach

Ked menic zisti, Ze napatie DC zbernice je nizSie neZ nastavend hodnota, je tento kontakt
zapnuty a aktivuje sa poplach. Limit nizkeho napitia a alarm je moiné zmenit pomocou
rozsirenej skupiny parametrov aplikacie.

10: Dosiahnutd hodnota ¢asovaca 1
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11: Dosiahnutd hodnota ¢asovaca 2

Ked meni¢ dosiahne nastavenu hodnotu, tento kontakt sa zapne (ON), ked' sa vypne spustaci
signal ¢asovaca, tento kontakt sa rozopne (OFF).

12: Ukoncenie sekcie programu

V prevadzkovom reZzime PLC, meni¢ vygeneruje tento impulzny signal, ked meni¢ dokon¢il
Cast programu.

MNastavenie programu: stop
A po troch cykloch programu

¥

Menic v chode i ~
Ukonéenie
Easti procesu [l I !
Signal ukoncenia n__

procesu

13: Indikdacia ukonéenia procesu

V prevddzkovom rezime PLC, menic vygeneruje tento impulzny signal, ked meni¢ dokonc¢il
cely program.

14: Horny limit PID

Ak hodnota spéatnej vazby PID prekroci nastavenu hodnotu hornej hranice, kontakt sa zopne
(ON).

15: Dolny limit PID

Ak je hodnota spatnej vazby PID mensia ako nastavend hodnota, kontakt sa zopne (ON).
16: Slucka (obvod) 4-20 mA je prerusena

Ked'je vstupny signal FIC odpojeny, je tento kontakt zopnuty (ON) a alarm je aktivy.

17: Pretazenie

Ak menic detekuje pretazenie motora, tento kontakt je zapnuty (ON).

18: Prekrocenie krutiaceho momentu

Ak menici detekuje krutiaci moment, je tento kontakt zapnuty.

26: Funkcia navijania je dokoncena

Ked' je funkcia navijania ukoncena, je tento kontakt zopnuty (ON). Ked' sa menic zastavi, tento
kontakt sa rozopne.

27: Dosiahnutd hodnota pocitadla

Ked menic¢ implementuje externy ¢ita¢ a ak hodnota dosiahne nastavenu hodnotu (P425),
tento kontakt je zopnuty (ON).

28: Dosiahnutd medzihodnota pocitadla

Ak menic pocita a je dosiahnuta nastavena hodnota (P426), tento kontakt je zopnuty (ON).
30: Menic je pripraveny na prevadzku — hlasi pripravenost menica.
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P326 Vystupna svorka FOV Pociato¢na hod. 0
Rozsah nastavenia 0-7 Mer. j. 1
P327 Vystupna svorka FOC (rezerva) Pociatoc¢na hod. 1

0: Vystupna frekvencia
1: Vystupny prad

2: Jednosmerné napatie
3: Striedavé napatie

Nastavenie vystupu

P326 Vystupny terminal FOV

Konektor FOV m6zZe mat vystupné napatie 0-10 V, vystup moZe byt nastaveny v rozsahu 0 —
10 V aZ P306 a P307 a zodpoveda vystupnej frekvencii, vystupnému prudu, jednosmernému
napatiu, striedavému napatiu atd.

P327 Vystupny terminal FOC

Terminal FOC moze poskytovat pridd O - 20mA, vystupny rozsah moze byt nastaveny
pomocou P308 a P309 a zodpovedad vystupnej frekvencii, vystupnému prudu,
jednosmernému napétiu, striedavému napétiu atd’.

0: Vystupna frekvencia:

Vystupny prud (napatie) zodpoveda rozsahu od Min. vystupnej frekvencie az po Max.
frekvenciu.

1: Vystupny prud

Vystupny prud (napétie) zodpoveda hodnote (od 0 po 2) * menovity prad menica.

2: Jednosmerné napétie

Vystup pradu (napétia) zodpoveda 0 az 1000 V DC.

3: Striedavé napétie

Vystup napatia zodpovedd 0 az 510 V AC.

Napriklad: vyberte voltmeter 0 az 5 V, kontrolujte vystupnu frekvenciu, nastavte min.
vystupna frekvencia menica na 0,00 Hz, potom najvyssia vystupna frekvencia je 80 Hz.

----- [N S

r("-—. oD
4 FOV
GND

L

qr

i

Parameter: P105 = 80,00 Max. frekvencia
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P106 = 0,00 Min. vystupna frekvencia
P306 = 0,00 minimadlne vystupné napatie FOV
P307 = 5,00 maximalne vystupné napatie FOV

11.5 Sekundarna skupina aplikacii

P400 Nastavenie frekvencie v JOG méde Pociatocna hod. 5.00

Rozsah nastavenia 0.00 - maximalna frekvencia Mer. j. 0.01

Nastavenie krokovacej frekvencie (JOG) sa zvycajne uplatiiuje pri skiSobnej prevadzke. Tato
funkcia moéze byt vyvolana iba cez externy terminal.

Ked' sa dosiahne funkcia JOG, iné prikazy su ignorované. Ked' je signal JOG aktivny, menic
spomaluje do zastavenie, JOG doba zrychlenia/spomalenia sa nastavuje v 4. parametri
zrychlenia/ spomalenia.

Priorita Urovne riadenia:

JOG -> vonkajSie viacotackové -> PLC prevadzkové prostriedky -> PID prostriedky ->
trojuholnikova vina (prechodova funkcia) -> navijanie -> prostriedky na nastavenie
frekvencnej konverzie.

P401 Doba zrychlenia 2 Pociatoc¢na hod. 10.0
P402 Doba spomalenia 2 Pociatoc¢na hod. 10.0
P403 Doba zrychlenia 3 Pociatoc¢na hod. 20.0
P404 Doba spomalenia 3 Pociatoc¢na hod. 20.0
P405 Doba zrychlenia 4 Pociatoc¢na hod. 2.0
P406 Doba spomalenia 4 Pocdiato¢na hod. 2.0
Rozsah nastavenia 0-999.9s Mer. j. 0.1

Séria meniov A 550 poskytuje mozZnost nastavit 4 ¢asy zrychlenia / spomalenia. Pre
normalnu prevadzku je predvolenou hodnotou 1. Pre prevadzku JOG je predvolenou

hodnotou cas zrychlenia/ spomalenia 4.

P407

PoZadovana hodnota pocitadla

Pociato¢na hod. 100

P408

Stredna hodnota pocitadla

Pociato¢na hod. 50

Rozsah nastavenia

0-999.9s

Mer. j. 1

Menic¢ série A 550 ma 2 skupiny poditadiel. Impulzny signal s frekvenciou do 250 Hz mézZe byt
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prijaty cez multifunkény termindl. Ak hodnota pocitadla dosiahne nastavenu hodnotu,
prislusnd multifunkénd vystupna svorka je zapnutd, vstupnd svorka pocitadla resetuje signal
cez pocitadlo, vynuluje pocitadlo a zaéne poditat znova.

P409 Obmedzenie zrychlenia krdtiaceho momentu Pociato¢na hod. 150

Rozsah nastavenia 0-200 Mer. j. 1

Parameter P409 je medzna hodnota krutiaceho momentu pocas zrychlenia. Ked' vystupny
prud dosiahne nastavenu hodnotu, menic¢ sa zastavi, ak je pruad pod nastavenou hodnotou,
menic pokracuje v akceleracii.

Obmedzenie zrychlenia
kritiaceho momentu

Vystupna frekvencia

100% prudu je menovity prdd menica; ak je P409 nastavené na hodnotu 0, potom je
obmedzenie krdtiaceho momentu neaktivne a nema ochrannu funkciu.

Obmedzenie konstantnej rychlosti kratiaceho

P410
momentu

Pociatoc¢na hod. 00

Rozsah nastavenia 0-200 Mer. j. 1

Parameter P410 je Obmedzenie krutiaceho momentu pri konstantnych otackach. Ked
vystupny prud dosiahne hodnotu nastavenia, menic¢ automaticky znizi vystupnu frekvenciu,
aby sa zniZilo zatazenie. Ked vystupny prud klesne, menié zvysuje vystupnu frekvenciu na
hodnotu nastavenia (100% prud je menovity prud menica).

Ked'je hodnota P410 nastavenda na hodnotu 0, Uroven konstantnej rychlosti kratiaceho
momentu je ignorovana a nemdéze chranit menic.
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" Vystupni frekvencia
:
P408 Prepatova ochrana pri spomalovani Pocdiatocna hod. 1
Rozsah nastavenia 0-1 Mer. j.

0: Vypnuta ochrana

Nastavenie i
1: Zapnuta ochrana

0: Vypnuta ochrana

Pri spomaleni méze déjst k zvyseniu napatia zbernice DC, ak je vyber ochrany proti prepétiu
neaktivny, meni¢ sa mdze dostat do poruchy pre nadmerné DC napatie.

1: Zapnutd ochrana

Pri spomaleni, ked napétie DC zbernice dosiahne nastavend hodnotu, menic zastavi proces
spomalenia. Ked sa napdtie zbernice DC vrdti do pripustnej hodnoty, meni¢ obnovi
spomalovanie.

A
Directrix
napdtia = | _~ T i __“““_EC -
! : péatie
! 1
! I : Vystupna frekvencia
|
I
Prikaz na |‘I :
vypnutie
P412 Automaticka reguldcia napatia Pociato¢na hod. 1
Rozsah nastavenia 0-2 Mer. j. 1

0: AVR reguldcia vypnuta
Nastavenie 1: AVR regulacia zapnuta
2: AVR vypnuta pri spomalovani
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Ak nie je vstupné napétie stabilné, teplota strojov sa zvysi, izolacia sa mdZe poskodit a
vystupny krutiaci moment bude nestabilny.

0: Vypnuta AVR regulacia napatia

Pri tomto nastaveni bude vystupné napéatie menica nestabilné.

1: Automaticka reguldcia napdtia AVR je zapnuta.

Ak je zvolena funkcia automatickej regulacie napatia a vstupny zdroj napatia je nestabilny,
menic automaticky stabilizuje vystupné napaitie.

2: AVR vypnuta pri spomalovani - blokovana pri spomalovani

Pri vybere tejto funkcie sa posilni brzdna funkcia menica.

P413 Automaticka Gspora energie Pocdiatocna hod. 0
Rozsah nastavenia 0-100 Mer. j. 1
Pociato¢na hod.
P414 DC brzdiace napatie A 550-4T...: 650V
A 550-2S - 378V

Séria 4T...: 650-800V

Rozsah nastavenia Séria 25....:360-400V Mer. j. 1
P415 Brzdny vykon Pociatoc¢na hod. 50 %
Rozsah nastavenia 40-100 % Mer. j. 1

P413 Automaticka Uspora energie

V rezime automatickej Uspory energie pri konstantnej rychlosti:

je mozné vypocitat najvyssiu hodnotu napétia podla podmienok zatazenia a stanovit také
zataZenie, aby sa dosiahla najleps$ia Uspora energie.

Upozornenie: ak sa zataZz ¢asto meni alebo motor je takmer stéle v plnom zatazeni, tato
funkcia nie je vhodna pre tuto situdciu.

Vystupna frekvencia
A

1008 o _

= F

Parametre P414 a P415 su vhodné iba pre menice so zabudovanymi brzdovymi jednotkami a
su neplatné pre menice s externymi brzdiacimi jednotkami.

Vnatornu Uroven brzdného napétia DC a brzdny pomer menica nastavuju dva parametre.
P414 DC brzdiace napatie

Ak je DC napatie menica vysoké a je vySsie ako nastavena hodnota P414, zabudovana brzdova
jednotka sa zopne. Energia sa uvolfiuje prostrednictvom brzdového odporu. Potom sa
jednosmerné napétie spatne znizuje az na urcitu hodnotu, pri ktorom sa zabudovana brzdova
jednotka vypne.
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?ff?fm/‘: _

' DE wysoké napitie |

Ak je hodnota P414 prili$ vysokd, jednosmerné napitie moze byt prilis vysoké a moze vyvolat
zapnutie ochrany menica.

Ak je hodnota P414 prili§ nizka, brzdny odpor mbzie byt prili§ hordci.
P415 Brzdny vykon

Tento parameter urcuje pracovnu funkciu brzdového odporu. VysSia prevadzka vyZaduje
vysoky vykon brzdového odporu.

P416 Restart po nahlom vypnuti napdjania Pociatocnd hod. 0

Rozsah nastavenia 0-1 Mer. j. 1

0: Zakazany restart po okamzitom vypadku napdjania

Nast. i L , .
astavenie 1: Povoleny restart po vypadku napajania

0: Zakazany restart
Meni¢ po vypadku napajania vymaZze spusteny prikaz. Po obnoveni napajania sa menic
automaticky nespusti.
1: Povoleny restart
Ked'ide o kratkodoby vypadok napajania, menic udrziava spusteny prikaz ako ucinny. Ked' sa
napdjanie obnovi v kratkom &ase, menic¢ bude sledovat otacky motora a znovu sa spusti.
Upozornenie: ak je aktivované okamiZité opadtovné spustenie po vypadku napajania, menic
mbze spustit motor automaticky. Pri pouZivani tejto funkcie dbajte na bezpecnost!

A 550
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Priklad:

Pouzite K1 (FWD), ovladanie chodu menica.

Ak je K1 sa spojeny, vykondva sa frekven¢nd konverzia, ked' je K1 rozpojeny, menic sa zastavi.
Ked je napajanie vypnuté a K1 zostane spojené a napajanie je zapnuté, meni¢ sa nahle
rozbehne, ¢o modze byt velmi nebezpecné. PouZite iné ovladacie metddy, ako je napr.
trojvodi¢ovd metdda pripojenia k systému.

P417 Pripustny Cas prerusenia napéjania Pociato¢na hod. 5 s

Rozsah nastavenia 0-10.0s Mer. j. 0.1

PA417 nastavuje pripustny ¢as vypadku prudu. Ak ¢as vypadku napdjania prekroci nastavenu
hodnotu, restart po poruche napdjania nenastane.

P418 Letmy restart obmedzenia prudu Pociatocna hod. 150%

Rozsah nastavenia 0-200% Mer. j. 1

Ked' menic spusti letmy restart, frekvencény meni¢ sleduje frekvencie nadol od nastavenia s
najvysSou rychlostou, vystupny prid menica sa zvysuje relativne rychlo a méze prekrodit
nastavenie ochrany, v tomto okamihu menic zastavi sledovanie a vystupny prud menica
klesne na beZnu uroven. Hodnota nastavenia 100% tohto parametra je menovity prud
menica a ochrana frekvenéného meni¢a moze byt nastavena cez P418.
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p4ls _,,ﬂf;/f: A S— Vystupny prad
i i Vystupna frekvencia
R e
; Rychlost motora
i -
[
- >
Skutofny cas zadiatku I
prekrofenia richlosti
P419 Doba letmého restartu Pociato¢nd hod. 5 s
Rozsah nastavenia 0-10s Mer. j. 1

Ked menic aktivoval funkciu opatovného spustenia, menic sledoval rychlost motora smerom
nadol do nastaveného ¢asu. Ak ¢innost nie je ukoncend do nastaveného ¢asu, menic aktivuje
ochranu. Vo vyssie uvedenom priklade, ak je hodnota t> hodnota P419, menic aktivuje
ochranu.

P420 Doba restartu po poruche Pociatocna hod. 0 s
Rozsah nastavenia 0-5s Mer. j. 1
P421 Oneskorenie restartu po poruche Pociatocna hod. 2 s
Rozsah nastavenia 0-100s Mer. j. 1

Po vyskyte poplachu (napr. pre prud, nadmerné napéatie atd.), sa po uplynuti ¢asového
intervalu nastaveného parametrom P421, meni¢ automaticky spusti (v pripade nenulovej
hodnoty nastavenej podla P420) podla nastavenych spustacich parametrov (P200).

Po spusteni, ak do 60 sekiund neddéjde k Ziadnemu poplachu, meni¢ automaticky resetuje
P420.

Ak dojde k opatovnému vyskytu alarmu v priebehu 60 sekind, meni¢ zaznamena pocet
alarmov a ked' pocet alarmov dosiahne nastavenu hodnotu P420, menic zastavi vystup.
Upozornenie: Ak P420 = 0, restart po poruche je neucinny.

Ked' je funkcia reStartovania po poruche aktivna, motor sa mdze nahle spustit, takze pri
pouzivani tejto funkcie dbajte na bezpecnost.
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P422 | Zistovanie prekrodenie krutiaceho momentu Pociatocna hod. 0

Rozsah nastavenia 0-3 Mer. j. 1

0: Meni¢ za¢ne detekovat krutiaci moment len pri konstantnej
rychlosti, meni¢ pokracuje v prevadzke pocas prekrocenia
krdtiaceho momentu

1: Menic za¢ne detekovat krdtiaci moment len pri konstantnej
Nastavenie rychlosti, meni¢ sa zastavi pri prekroceni krdtiaceho momentu
2: Meni¢ vzdy zistuje kratiaci moment, pokracuje v prevadzke
pocas nadmerného krutiaceho momentu

3: Menic vzdy zistuje prekroéenie kratiaceho momentu, zastavi
sa pri prekroceni krutiaceho momentu

P423 Uroven detekcie prekrocenia tocivého mom. Pociato¢na hod. 0 %
Rozsah nastavenia 0-200% Mer. j. 1

P424 Doba detekcie prekroéenia tocivého mom. Pociato¢nd hod. 2 s
Rozsah nastavenia 0-20s Mer. j. 1

Ak vystupny prid menic¢a prekro¢i nastavend hodnotu P423, meni¢ zacne poditat dobu
prekrocenia krutiaceho momentu. Ak doba trvania presiahne polovicu nastavenej hodnoty
P424, aktivuje sa vystupny signal predbezného alarmu menica. Meni¢ pokracuje v prevadzke,
kym neddjde k prekroceniu ¢asu nastaveného v P424. Vtedy meni¢ aktivuje ochranu a vyvold
poplach.

Ak P423 = 0 detekcia nadmerného krutiaceho momentu je neaktivna a prdd menica je 100%
menovitej hodnoty.

Priebeh

|
|
|
/_E\l
P423 1 |
kritiaceho

1
1
1
1
: momentu
1
1
I

Alarm pre = I—Ii
prekrotenie =

kritiaceho

momentu I

Menit v prevadzke
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P425 Dosiahnuta frekvencia 1

Pociato¢na hod. 100

Rozsah nastavenia 0- maximalna frekvencia Mer. j. 0.1
P426 Dosiahnutd frekvencia 2 Pociato¢nd hod. 5
Rozsah nastavenia 0- maximalna frekvencia Mer. j. 0.1

Séria A 550 pouziva dve skupiny frekvencii. Ak vystupna frekvencia dosiahne nastavené
hodnoty P425 a P426, zodpovedajuci multifunkény vystupny termindlu je zopnuty.

Frekvencna Sirka je Sirka je hysteréznej slucky, ktord nastavuje parameter P430.

Dosiahnuta
nastavena
frekvencia

Multifunkeny
vystup

P427 Nastavenie ¢asovaca 1

Pociato¢na hod. 0 s

Rozsah nastavenia 0.0-999.9 s Mer. j. 0.1
P428 Nastavenie ¢asovaca 2 Pociatocna hod. 0 s
Rozsah nastavenia 0.0-999.9 s Mer. j. 0.1

Séria A 550 ma dva Casovace. Ked' casovac dosiahne nastavenu hodnotu (nastavenu podla

P427 a P428), zodpovedajuci multifunkény termindl je zopnuty.

Spustenie CasovaCa sa riadi externym multifunkénym vstupnym terminalom. Niektoré

jednoduché programy mézu byt vykonané pomocou tychto dvoch ¢asovacov.

Doba obmedzenia kratiaceho momentu pri konst.

Pa2s rychlosti

Pociatoc¢na hod. 0.50

S

Rozsah nastavenia 0.0-999.9 s

Mer. j.

0.1
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P430

Sirka pasma frekvencie hysteréznej slucky

Pociatoc¢na hod. 0.50

Rozsah nastavenia

0.00-2.00

Mer. j.

0.01

Tento parameter nastavuje Sirku dosahovanej frekvencie, podrobnosti najdete v Gvodnych

Castiach P425-F426.

hysteréznej slucky

P431 Skokova frekvencia 1 Pociato¢nd hod. 0
Rozsah nastavenia| 0.0 - horny limit frekvencie | Mer. j. 0.01

P432 Skokova frekvencia 2 Pociato¢na hod. 0
Rozsah nastavenia| 0.0 - horny limit frekvencie | Mer.j. 0.01

pa33 Sirka pasma skokovej frekvencia Potiatoénd hod. 0.5

Rozsah nastavenia

0.00-2.00

Mer. j.

0.01

Ak sa vyskytla rezonancia stroja pri urditej frekvencii, m6zeme pouzit funkciu skokového

frekvencie, aby sa preskocil rezonanény bod.

A 550 podporuje 2 skokové frekvencie podla parametrov P431 a P432. Sirku hysteréznej

sluéky skoku je mozné nastavit pomocou P433, tak ako je uvedené:

11.6 Specialne operacie (ovladanie PLC)

P500

PLC rezim pamate

Pociatocna

hod. 0

Rozsah nastavenia

0-1

Mer. j.

Nastavenie

0: Bez zapamatania
1: Zapamatanie
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0: Bez zapamatania

Ak sa zariadenie zastavi z dévodu chyby alebo z inych dévodov, meni¢ si nepamata stav,
v ktorom bol zastaveny. Po restarte za¢ne beZat od pociatocného stavu.

1: Zapamatanie

Ak sa zariadenie zastavi z dévodu chyby alebo z inych dévodov, menic¢ si pamata stav pred
zastavenim. Po restartovani bude menic pokracovat v prevadzke podla programu.

Upozornenie: napdjanie sa nesmie odpojit. Ak zastavite zariadenie a odpojite napajanie,
meni¢ si nebude pamatat stav pred vypadkom napdjania. Po reStartovani sa menic spusti
podla pociatoéného programu.

P501 PociatocCny rezim PLC Pociatoc¢na hod. 0

Rozsah nastavenia 0-1 Mer. j. 1

0: Neplatné (PLC nestartuje)

N i e
astavenie 1: Platné (¥tart PLC)

P501 urcuje Startovaci rezim PLC menica.

P501 = 0 znamen3, Ze PLC je blokované. Menic je ovladany beznym rezZimom.

Ked P501 =1, PLC pracuje. Menic zvoli PLC program, ktory spusti.

V $tadiu spustenia PLC, pri roznych prevadzkovych prikazoch a programoch, meni¢ sa bude
riadit podla prioritnej Urovne.

Urovef priorit Prioritna Uroven Polozka

1 JOG

2 Externa viacnasobna rychlost
Vysoka -> Nizka

3 Internd viacnasobna rychlost

4 PID

5 Trojuholnikova vina
Vysoka -> Nizka 6 Navijanie

7 ReZim nastavenie menica
P502 Rezim prevadzky PLC Pociatocna hod. 0

Rozsah nastavenia 0-4 Mer. j. 1
0: PLC sa zastavi po jednom cykle
1: PLC reZim stopu, zastavi po jednom cykle
Nastavenie 2: PLC normalny beh
3: PLC rezim stopu, rezim normalneho behu
4: PLC pracuje na poslednej frekvencii po spusteni jedného
cyklu.)
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A 550 Navod na obsluhu - rozsireny

jeden cyklus alebo cyklus bezi dalej. P502 je platny len pri spusteni PLC.

ReZim pauzy PLC znameng, Ze pri dokonceni kazdého fazy rychlosti, sa rychlost zniZi, zastavi a

zrychli na dalsiu rychlost. Obrazok pre objasnenie je uvedeny niZsie:

Pouzivatelia m6Zu vybrat spravny rezim prevadzky podla aktualnych podmienok.

frekvencia

A

(a5

VYBO Electric a.s.

P503 Viacnasobna rychlost1 Pociato¢na hod.: 10.0
P504 Viacnasobna rychlost?2 Pociato¢na hod.: 15.0
P505 Viacnasobna rychlost3 Pociatoc¢na hod.: 20.0
P506 Viacnasobnd rychlost4 Pocdiatocna hod.: 25.0
P507 Viacnasobna rychlost5 Pociatoénd hod.: 30.0
P508 Viacnéasobnd rychlost6 Pociato€nd hod.: 35.0
P509 Viacnéasobna rychlost7 Pociatoénd hod.: 40.0
P510 Viacnasobna rychlost8 Pociatoénd hod.: 45.0
P511 Viacnasobna rychlost9 Pociatoc¢na hod.: 50.0
P512 Viacndsobna rychlost10 Pociato¢na hod.: 10.0
P513 Viacndsobna rychlost11 Pociatoc¢na hod.: 10.0
P514 Viacndsobna rychlost12 Pociatoc¢na hod.: 10.0
P515 Viacndsobna rychlost13 Pociatoc¢na hod.: 10.0
P516 Viacndsobna rychlost14 Pociato¢na hod.: 10.0
P517 Viacndsobna rychlost15 Pociato¢na hod.: 10.0
Rozsah nastavenia 0.0 - maximalna frekvencia Mer. j.
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V P503 - P517 su nastavené rychlosti menovitej. Pokial ide o vztahy medzi viacerymi
otackami a externym terminalom, pozrite si pokyny 1, 2, 3, 4 multifunkéného terminalu.

P518 PLC doba prevadzky 1 Pociatocna hod.: 100
P519 PLC doba prevadzky 2 Pociato¢na hod.: 100
P520 PLC doba prevadzky 3 Pociato¢na hod.: 100
P521 PLC doba prevadzky 4 Pociato¢na hod.: 100
P522 PLC doba prevadzky 5 Pociato¢na hod.: 100
P523 PLC doba prevadzky 6 Pociatocna hod.: 0
P524 PLC doba prevadzky 7 Pociatocna hod.: 0
P525 PLC doba prevadzky 8 Pociatocna hod.: 0
P526 PLC doba prevadzky 9 Pociatocna hod.: 0
P527 PLC doba prevadzky 10 Pociatocna hod.: 0
P528 PLC doba prevadzky 11 Pociato¢na hod.: 0
P529 PLC doba prevadzky 12 Pocdiato¢na hod. :0
P530 PLC doba prevadzky 13 Pociato¢na hod. :0
P531 PLC doba prevadzky 14 Pociato¢na hod. :0
P532 PLC doba prevadzky 15 Pociatoc¢na hod. :0
Rozsah nastavenia 0.0-999.9s Mer. j. 1

Doba prevadzky PLC urcuje interné riadenie meniace sa menoviti dobu prevadzky pre kazdy
segment.

P533 PLC smer prevadzky Pociato¢na hod. 0

Rozsah nastavenia 0-32767 Mer. j. 1

P533 nastavuje smer prevadzky v kazdom segmente Sp6sob nastavenia smeru prevadzky:
Spbsob nastavenia smeru prevadzky: pomocou 16-bitového bindrneho systému a potom
prevod do desiatkovej sustavy; kazdy bit uréi zodpovedajlci smer prevadzky: O je vpred a 1 je
vzad. Tento parameter je platny iba vtedy, ked' je PLC zapnuté.

Napriklad: majme pat segmentovy program, nastavenie cyklu bude nasledovné:
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Polozka Vystupna frekvencia Smer prevadzky Doba prevadzky
Hlavna frekvencia Potencior.nelte'r Je Vpred
nastavitelny
Segment 1 20.0 Vzad 20
Segment 2 60.0 Vpred 25
Segment 3 40.0 Vzad 30
Segment 4 15.0 Vpred 20

Dve tlacidl3, jedno je pre beh, druhé pre zastavenie; hlavna frekvencia vyZaduje nastavitelny
potenciometer.

) — e
Mapajanie e "- Mator
- e
10V -
108 Yo FIV
[ ]

A550

L]

(1) Obrazok pripojenia
(2) Nastavenie parametrov
Nastavenie smeru prevadzky PLC: (nastavenie P533)

segment 1 | segment2 | segment3 | segment 4 Hlavna
¢ ; & g frekvencia
4 3 2 1 0 -->pozicia (bit)
-->smer behu<0
1 1
° ° 0 vpred, 1 vzad
-->prevod do
0*24 1*23 0%22 1%21 020 - d d
desiatkovej sust.

Binarne ¢islo 01010 sa prenesie na desiatkovy systém nasledovne:
1*21+1*23+8=10

Definuj: P533 =10

Parametre definujeme takto:
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P101 = 3 (ReZim nastavenia potenciometrom z panela: dominantna
frekvencia je riadena potenciometrom)

P102 = 2 (Volba sp6sobu startu: multifunkény koncovy vstup)
P105 = 60 (Maximalna frekvencia je 60 Hz)

P107 = 10, P108 = 10 (&as zrychlenia / spomalenia 10S)

P314 = 6 (koniec S1, bezi vpred)

P318 = 8 (koniec S2, zastavi sa)

P319 = 20, koniec S3, je spusteny PLC

P500 = 1, PLC programovacia pamat

P501 =1, PLC je zapnuté

P502 =0, PLC sa zastavi po jednom cykle

P503 =1, segment 1, nastaveny na 20 Hz

P504 = 60, Segment 1, nastaveny na 60 Hz

P505 = 40, Segment 1, nastaveny na 40 Hz

P506 = 15, Segment 1, nastaveny na 15 Hz

P518 = 10, Nastavena dizka trvania segmentu 1 je 10 sekind
P519 = 20, Nastavena dizka trvania segmentu 1 je 20 sekind
P520 = 25, Nastavena dizka trvania segmentu 1 je 25 sekind
P521 = 30, Nastavena dizka trvania segmentu 1 je 30 sekind

Frekvencia j Shutdewn
155 jes
60 b
|
1
|
Riadenie | __ i
1
15 4L ___ n______r____ _:;
! =
! i . Cas
i i -
! a0 i
1\ 208 .
. S, +- !
I |
! I
KT/ W T +
i !
1
| H
K2 {
1
!
K3l
K1 [ ]
Pokyny:

Pre spustenie menica stlacte tlacidlo K1 a potenciometrom nastavte vystupnu frekvenciu.
@ Stlacte klavesu K3, PLC sa spusti segment programu 1 PLC , ktory vykona jeden kruh a
potom sa zastavi
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@ Ak je program v prevadzke, stlacte K3, alebo ak d6jde k poruche a menic sa zastavi. Ked'je
porucha vyriesena, stlaéte K1 a meni¢ bude pokracovat vpred ako program.
@ Ak je P500=1 a program nie je v pamati, program sa spusti od Uplného zaciatku.

FA

PS03 Lo

L 4--—--

Y

11.7 Speciélne operacie (PID regulator)

Meni¢ mo6ze byt pouZity na ovladanie procesu, napr. riadi prietok, objem vzduchu alebo tlak.
Vstupné svorky FIV/FIC alebo nastavenie parametra sa pouzije ako nastavend hodnota a
vstupny signal terminalu FIV/FIC sa tiez mdze pouzit ako hodnota spatnej vazby na vytvorenie

systému spatnej vazby pre riadenie PID.

P600 Pociatocny rezim PID Pociato¢na hod. 0
Rozsah nastavenia 0-1 Mer. j. 1
0: PID je zakdzany
Nastavenie 1: PID start

2: PID externy Start

0: PID je zakazany, PID regulator sa neméze pouZivat.

1: PID Start

PID regulator funguje aj napriek vstupnému externému signalu a je povoleny aj bez
externého vstupu.
2: PID sa spusti za istych podmienok; PID sa spusti, ked'je urcity externy vstup zapnuty.

P601

Volba rezimu prevadzky PID

Pociatoc¢na hod. 0

Rozsah nastavenia

0-1 Mer. j. 1

Nastavenie

0: ReZim negativnej spatnej vazby
1: ReZim pozitivnej spatnej vazby
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0: Rezim negativnej spatnej vazby

Ak hodnota spéatnej vazby (P603) > nastavena hodnota (P602), menic zniZi vystupnu
frekvenciu.

Ak hodnota spéatnej vazby (P603) < nastavend hodnota (P602), menic zvySuje vystupnu
frekvenciu .

1: Rezim pozitivnej spatnej vazby

Ak hodnota spéatnej vazby (P603) > nastavena hodnota (P602), menic znizi vystupnu
frekvenciu.

Ak hodnota spatnej vazby (P603) < hodnota nastavenia (P602), menic zvysuje vystupnu
frekvenciu.

P602 PID volba nastaveného bodu Pociatocna hod. 0

Rozsah nastavenia 0-2 Mer. j. 1

0: ¢islo rezimu (P604)
Nastavenie 1: FIV (0-10 V alebo 4-20 mA)
2: FIC pre modely nad 45 kW

0: Zvolte Cislo rezimu ako poZadovanu hodnotu (P604)
Nastavte hodnotu (P604) z ovladacieho panelu alebo jednotky parametrov.

1: FIV Vstup FIV termindlu je nastavena hodnota (0-10 DC V alebo 4-20 mA).

2: FIC len pre modely nad 45 kW
Vstup FIC termindlu je nastavend hodnota (0-20 mA).

P603 Volba spatnej vazby PID Pociato¢na hod. 0
Rozsah nastavenia 0-3 Mer. j. 1
0: FIV
Nastavenie 1:FIC
2: FIV-FIC
3:FIC-FIV
3: FIC-FIV

Poznamky: Nastavenie parametra P603: Vyberte kanal spatnej vazby PID.
0: FIV

Zadajte signal z detektora (hodnota zmeraného signdlu (0 - 10DC V)).

1: FIC

Zadajte signal z detektora (hodnota zmeraného signdlu (0 - 20 mA)).

2: FIV-FIC

Zadajte signal z detektora (hodnota zmeraného signalu).

3: FIC-FIV

Zadajte signal z detektora (hodnota zmeraného signalu).
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P604 nastavenie cielovej hodnoty PID Pociato¢na hod. 0
Rozsah nastavenia 0.0-100% Mer. j. 0.01
Nastavenie Vyberte hodnotu FIV ako spatnu vazbu

Nastavena hodnota 100% zodpoveda analégovému napatiu 10 V.

Reguldcia PID s uzavretou sluc¢kou sa ¢asto pouZiva na riadenie procesov, ako su tlak a
teplota.

Signal spatnej vazby je vedeny zo senzora teploty alebo senzora tlaku. V pripade PID riadenia
je kanadl vstupu spdtnovazobného signalu analégovy signal (4 - 20 mA alebo 0 - 10 V). K
dispozicii su dva kanaly na nastavenie.

Blokovy diagram riadenia PID:

P&OT

Ciefov + + 14 -
oo 20— ? || T |0

Spatna vizha

Prevodnik

VSeobecna regulacna metdda pre PID riadenie:

(1) Zvolte spravne senzor/vysielad, pre ktory sa ako vystupnd 3Specifikacia zvoli standardny
signal 4 —20 mA alebo 0 - 10 V.

(2) Nastavte spravne hodnotu akcie PID.
(3) Zvyste hodnotu proporcionalnej konstanty (P) v pripade neoscilujiceho vystupu.

(4) Znizte integracnu konstantu (Ti) v pripade neoscilujuceho vystupu.
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Wystu 1. 0bmedzenie vystupu systému
ystup Pred dpravou ] . ”W ) p "r
A pri prekroceni Specificke]
hodnot
Pt Cielova ° m{::!,.r. . Lo
hodnota a: ZniZenie diferenéného casu
Po liprave (hodnota D)
h: Zvyienie Easu integracie
(hodnota 1)
» (as
Vystup . .
A . 2. Obmedzenie vystupu systému
Pred dpravou pri kmitani
PN N a: Znizte diferenénu konitantu
S N (hodnota D) alebo ju nastavie
Po dprave na 0
h: ZniZte hodnotu
proporcionalne] konitanty (P)
> Cas
Pa04
Cielova + I -+
hodnota _,'_ —'-'
L

Spdtna vazba

Prevodnik

Nastavte hornu hrani¢nd hodnotu. Ak hodnota spatnej vazby
prekroéi nastavenu hodnotu, spusti sa poplach. Maximalny vstup (20 mA / 10 V) nameranej hodnoty
(svorka FIV) zodpovedda 100%.

P606 PID dolna hranica alarmu Pociato¢na hod. 0
Rozsah nastavenia 0-100 % Mer. j. 0.1

P605 PID horna hranica alarmu Pociato¢na hod. 100
Rozsah nastavenia 0-100 % Mer. j. 0.1
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Nastavte dolnd medznu hodnotu. Ak hodnota spatnej vazby klesne pod rozsah nastavenia,
vyda sa signal poplachu. Maximalny vstup (20 mA / 10 V) nameranej hodnoty (svorka FIV/FIC)
zodpoveda 100%.

P607 Nast. proporcionalneho pasma PID Pociato¢na hod. 100%

Rozsah nastavenia 0-200 % Mer. j. 0.1

Ak je proporcionalne pasmo Uzke (parametrizdcia je mald), ovladand premenna sa znacne
zmeni pri malej zmene nameranej hodnoty. Preto, ked sa proporciondlne pasmo zuZzuje,
zlepsuje sa citlivost odozvy (zosilnenie), ale stabilita sa zhorSuje, napr. nastane kmitanie.

P608 PID integra¢na konstanta Pociato¢na hod. 0.3s

Rozsah nastavenia 0-200s Mer. j. 0.1

Pre vstup kroku odchylky, je cas (Ti) potrebny len pre integrovanie (l) a ovlada premennt ako
pre proporcionalne nastavenie (P). Ked sa integralny Cas zniZuje, dosiahne sa pozadovana
hodnota skor, ale

sa vyskytne kmitanie.

P609 PID deriva¢na konstanta Pociato¢na hod. 0

Rozsah nastavenia 0-20 Mer. j. 0.01

Pre vstupnu odchylku, ¢as (Td) je potrebny iba pre ovladanie premennej pre proporcionalnu
(P) akciu. Ked' sa diferencidlny cas zvySuje, je odpovedou je vacsia zmena odchylky.

P610 Nast. kroku procesu PID Pociatoéna hod. 0.10

Rozsah nastavenia 0.00-1.00 Hz Mer. j. 0.01

PID vyhodnocuje hodnoty raz za 10 ms. Zakazdym sa zistuje frekvencny prirastok (Af Hz).
Pokial' frekvenény prirastok je vacsi ako hodnota P610 maximalneho prirastku frekvencie,
funkcia P610 bude fungovat.

P611 Frekvencia PID v pohotovostnom rezime Pociato¢na hod. 0.00
Rozsah nastavenia 0.00-120 Hz Mer. j. 0.01

P612 Doba PID v pohotovostnom rezime Pociato¢na hod. 10.0
Rozsah nastavenia 0.00-200 s Mer. j. 0.1

P613 PID hodnoty pri prebudeni Pociatoénd hod. 0.0%
Rozsah nastavenia 0.0-100 % Mer. j.
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P611 PID frekvencia v pohotovostnom reZime.

P611 musi dosiahnut minimalnu frekvenciu v pohotovostnom reZime PID. Ked' frekvencia v
prevadzke je mensia ako hodnota P610, za¢ne sa pocitat pohotovostna doba.

P612 Doba PID v pohotovostnom rezime

Ak je doba prevadzky menica dlhsia ako doba pohotovostného rezimu P612, prejde meni¢ do
pohotovostného rezimu. Potom zastavi vystup a odpoji sa od PID, ale monitorujte spatnu
vazbu PID — parameter P613.

P613: PID hodnoty pri prebudeni.

Ked meni¢ detekuje, Ze hodnota spatnej vazby je nizSia ako hodnota prebudenia (P613),
aktivuje sa funkcia PID a menic¢ za¢ne prevadzku.

A
Spatna vazba
Cielova PN P
hodnota / S |
PE14 !
Hodnota |

R |
prebudenia Frevadzkova |
|
|
|

frekvencia
PG12 Dormancy /-""_

frequency ~_____ /

Pe12
F&12 Vypnutie PID

Pohotovostna
frekvencia
-

Pohotovostna doba

Priklad: Nastavena hodnota PID akcie je 60% (0 — 100 % zodpoveda 0 — 10 V) a hodnota
prebudenia je 80 %, v ramci 0-10 V, potom skutocna hodnota prebudenia je 60 % * 80% = 48
% (v rozsahu zodpoveda 0-10 V).

P614 Zodpovedajuca hodnota zobrazenia PID Pociatocna hod. 1000
Rozsah nastavenia 0-1000 Mer. j. I 1

P615 PID, pocet Cislic displeja Pociatocna hod. 4
Rozsah nastavenia 0-5 Mer. j. 1

0: Nezobrazuje hodnotu  1: Zobrazenie 1 Cislice

Nastavenie 2: Zobrazenie 2 Cislic 3: Zobrazenie 3 islic
4: Zobrazenie 4 Cislic 5: Zobrazenie 5 (islic
P616 PID, pocet desatinnych Cislic displeja Pociato¢na hod. 0
Rozsah nastavenia 0-4 Mer. j. 1

0: Nezobrazuje Cislicu za des. Ciarkou
Nastavenie 1: Zobrazuje 1 Cislicu  2: Zobrazuje 2 Cislice
3: Zobrazuje 3 ¢islice  4: Zobrazuje 4 Cislice
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P614 PID zodpovedajuca hodnota zobrazenia.

Hodnota nastavenia P614 zodpoveda analégovému napatiu + 10 V.

Ak je hodnota P614 nastavend na 200, znamena to, Ze plny rozsah je 200, ¢o zodpoveda
napatiu + 10 V.

P615 nastavuje pocet zobrazenych Cislic.

Hodnota 0 indikuje, Ze hodnota spatnej vazby nie je zobrazena PouZivatelia si mézu vybrat
zobrazené Cislo podla aktualnej potreby.

P616 PID desatinna Cislica displeja.

P616 nastavuje pocet Cislic zobrazenych po desatinnej ¢iarke.

Napriklad: Je potrebny Stvormiestny displej s 1 Cislicou zobrazenou za desatinnou ¢iarou,
ciefova hodnota je nastavena na 50% a PID zodpovedajuca hodnota zobrazenia je 200.

Potom je zobrazena hodnota 200 * 50% = 100,0.

Parametre: P614 = 200; P615 = 4; P616 = 1.
11.8 Pociatocné nastavenia a Specifikacia komun. RS-485

Pouziva sa na vykonanie pozadovanych nastaveni pre komunikaciu medzi menicom a
pocitacom.

P700 Komunika¢na rychlost Pociatoéna hod. 0
Rozsah nastavenia 0-3 Mer. j. ‘ 1
0: 4800 bps
Nastavenie 1: 9600 bps

Napriklad, ked' je nastavena hodnota "2", rychlost komunikacie je 19200 b/s.

P701 Komunikaény rezim Pociato¢nd hod. 0

Rozsah nastavenia 0-5 Mer. j. 1

0: 8N1 pre ASC 3: 8N1 pre RTU
Nastavenie 1: 8E1 pre ASC 4: 8E1 pre RTU
2: 801 pre ASC 5: 801 pre RTU

V P701 nastavte format komunikacnych dat. Podrobné informacie ndjdete v prislusShom
popise komunikacie.

P702 Komunika¢na adresa RS-485 Pociatocna hod. 0

Rozsah nastavenia 0-240 Mer. j. 1

Kazdy meni¢ musi mat svoje Cislo stanice, ktoré bude definované prostrednictvom P702.
Komunikacné rozhranie menica sa méze spojit s 240 dalsimi.

Ak je P702 nastavené na hodnotu "0", komunikac¢na funkcia je zakazana.
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11.9 Komunikacny protokol MODBUS série menicov A 550

Komunikacny protokol MODBUS série meni¢ov A 550 pouZiva kéd ASCIl (American standard
code for information interchange): Kazdy bajt pozostava z 2 ASCIl znakov, napriklad:
Vyjadrenie Ciselnej hodnoty 54 Hex ASCII znamen3, ze "54" pozostava z "5" (35 Hex) a 4 (34
Hex).

1. Definicia kddovania

Komunikacny protokol patri do hexadecimalneho systému, v ktorom kazdy znak predstavuje
nasledujudcu informaciu.

Znak “0” “1” “2” “3” “47 “5” “6” “77
ASCII kéd 30H 31H 32H 33H 34H 35A 36A 37A
Znak “8” “9” “A” “B” “c’ “D” “E” “F”
ASCII kéd 38A 39H 41H 42H 43A 44A 45H 46H

2. Struktira znaku
10-bitové znakové pole (pre ASCII)
Predloha udajov: 8N1 pre ASCII

Start bit 0 1 2 3 4 5 & | 7 | Stop bit

8-bitowy Udajovy refazec

10-bitové znakové pole

- .
10-bitové znakové pole (pre RTU)
Predloha udajov: 8N1 pre RTU
Start bit 0 1 213 ) 4 5| 6 | 7 | Stophbit
P 8-bitovy udajovy retazec -
> ) 10-bitové znakové pole i =
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Predloha udajov: 801 pre ASCII
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Startbit | O 1 2 3

4|5 |6 |7 |hepama | siopoit

8-bitovy Udajovy retazec

-
>

A

11-bitové znakové pole
<l

Y

Predloha udajov: 8E1 pre ASCII

Startbit | 0 1 2

P' .
304|567 | ae Stop bit

8-bitovy Gdajovy retazec

A

¥

11-bitoveé znakové pole

Y

Predloha udajov: 801 pre RTU

Startbit | 0 1 2

3 4|5 |6 |7 |Nerama | sioppit

8-bitowy ddajovy retazec

A

Y

11 -bitove znakove pole

Y

Predloha udajov: 8E1 pre RTU

Startbit | 0 1 2

PZ .
34|56 |7 | pame Stop bit

8-bitovy Udajovy retazec

A

Y

11-bitove znakove pole

A

Y

3.Struktira komunikaénych tdajov/ Format pola tGdajov :

ASCII rezim:
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STX Startovaci znak = “’(3AH)
Horna cast Komunikac¢na adresa:
adresy

Dolna ¢ast adresy

8-bitova adresa pozostava z 2 ASCII kédov

Horna ¢ast kédu

Kéd funkcie:

Dolna ¢ast kodu

8-bitovy kdd funkcie pozostava z 2 ASCII kddov

DATA (n-1) Udajové znaky:
n x 8-bitovy Udajovy obsah pozostava z 2n ASCIl kédov
DATAO n < 16, maximalne 32 ASCII kédov
LRC CHK Hi LRC kontrola:
LRC CHK Lo 8-bitova LRC kontrola pozostava z 2 ASCII kddov

END Horna ¢ast

Koncovy znak:

END Doln4 ¢ast

END Hi = CR (ODH), END Lo = LF (OAH)

RTU rezim

START Nulovi vstupny signdl dIhsi alebo rovny 10 ms
Adresa Komunikaéna adresa: 8-bitova binarna adresa
Funkcia Kéd funkcie: 8-bitova binarna adresa
DATA (n-1)
Udajové znaky: n * 8-bit tdaje, n = 16
DATAO
RC CHK
CRCC CRC kontrola:
CRC CHK . i L,
16-bit CRC kontrola pozostava z 2 8-bititovych znakov
END Nulovi vstupny signdl dlhsi alebo rovny 10 ms

Komunikacnd adresa

00H: VSetky menice vysielaju
01H: Pre menic s 1. adresou
OFH: Pre menic s 15. adresou
10H: Pre menié so 16. adresou, analogicky, mdze dosiahnut maximum 240.
Kod funkcie a udajové znaky

03H: Precitaj obsah docCasnej pamate
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06H: Zapis Slovo do docasnej paméte;

Kod funkcie 03H: Preditaj obsah docasnej pamate.

Napriklad: Adresa meni¢a 01H, ¢ita Udaje z dvoch po sebe nasledujucich docasnych
pamatovych adresach: Pociato¢na adresa pamate 2102H

Kéd funkcie 06H: ZapiSe Slovo do docasnej pamate.

STX !
Format retazca znakov vyzvy 0
STX - Adresa oY
'1' |O|
Adresa — Funkcia
0 |3|
Funkcia .0. Velkost idajov ‘0’
3 (pocet v bajtoch) '
2! !
1 — -
Potiato¢na adresa — Obsah ddajov v /
0 adrese 2102H 7'
IZ' IOI
0 0"
Velkost uc!a;ov 0 Obsah adresy 2103 ‘0’
(pocet v bajtoch) 0 H Py
0
2 IOI
LRC kontrol o 7'
ontrofa 7! LRC kontrola oY
CR
CR
END LF END
LF
Format retazca znakov odpovede
RTU rezim:
ASCII rezim: Format odpovede
Format vyzvy Adresa 01H
Adresa 01H Funkcia 03H
Funkcia 03H Velkost Gdajov
. . 04H
21H (pocet v bajtoch)
Pociato¢nd adresa 02 Obsah udajov v 17H
adrese 8102H 70H
Velkost udajov 00H
(pocet v bajtich) 02H Obsah udajov ooH
! adries 8103H 00H
CRC CHK dolng 6FH CRC CHK dolna
cact FEH
CRC CHK horna E7H .
East CRC CHK horna SCH
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A 550 Navod na obsluhu - rozsireny VYBO Electric a.s.

Napriklad: meni¢ adresuje 01H, zapisuje 6000 (1770H) do interného nastavovacieho
parametra 0100H menica.
LRC Kontrola rezimu ASCII

Format odpovede

STX “
ASCll rezim pe
Format vyzvy Adresa
STX “ 1
‘0 o
Adresa o Funkcia
1 16/
IOI a4
Funkcia — 0
6
y ) o
0 Udajova adresa
, Ill IOI
Udajova adresa — —
0 0
IOI ’11
1 l7l
g _—
Obsah ddajov - Obsah udajov -
IOI IOI
k I 7 7
LRC kontrola ‘1 LRC kontrola
lll
END CR
CR
LF END
LF
RTU rezim:
Format vyzvy
Adresa 01H Format odpovede
Funkcia 06H Adres.a 01H
Udajova 01H Funkcia gi:
adresa 00H Udajova adresa ooH
L. 17H
Obsah udajov o 17H
70H Obsah udajov p—
CRC CHK dolna
86H CRC CHK dolnd 86H
CRC CHK horna 29H CRC CHK horna o1
Cast
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A 550 Navod na obsluhu - rozsireny VYBO Electric a.s.

Kontrola LRC je hodnota pridand z adresy k datovému obsahu. Napriklad kontrola LRC
vyssie uvedenej vyzvy 3.3.1 je nasledovna: 01H + 03H + 21H + 02H + OOH + 02H = 29H,
potom sa doplni 2 (D7H).

Kontrola CRC v reZzime RTU

Kontrola CRC je od adresy po datovy obsahu a pravidlo fungovania je nasledovné:

Krok 1: ZapiSte 16-bitové slovo do docasnej pamate (docasné ukladanie CRC) = FFFFH.

Krok 2: Vypocitajte XOR s prvym 8-bitovym bajtom prikazu spravy s nizSim bajtom 16-
bitového CRC registra, pricom vysledok vlozte do registra CRC.

Krok 3: Preskimaijte LSB registra CRC.

Krok 4: Ak LSB registra CRC je 0, posunte register CRC o jeden bit doprava s doplnenim MSB
nulou, potom opakujte krok 3. Ak LSB registra CRC je 1, posunte register CRC jeden bit
doprava s doplneni m MSB nulou, vypocitajte XOR registru CRC s polynomialnou hodnotou
AO01H, potom zopakujte krok 3.

Krok 5: Opakujte kroky 3 a 4, kym sa nevykond osem posunov. Ked k tomu dojde,
vysledkom je kompletny 8-bitovy byte.

Krok 6: Opakujte kroky 2 az 5 pre dalsi 8-bitovy bajt prikazovej spravy. Pokracujte v tom az
vsSetky bajty budu spracované. Konecny obsah registra CRC je hodnota CRC. Pri prenose CRC
v sprave, horné a dolné bajty hodnoty CRC sa musia vymenit, t. j. nizsi bajt bude vysielany
ako prvy.

Nasleduje  priklad  programu pre vypoet C napisany v jazyku C:

unsigned int crc_cal_value(unsigned char *data_value,unsigned char data_length)
{

inti;

unsigned int crc_value=0xffff;

while(data_length--)

{

crc_value” =*data_value++;

for(i=0;i<8;i++)

{

If(crc_value&0x0001) crc_value=(crc_value»1 )"0xa001;
else

crc_value=crc_value»1;

}

}

Retum(crc_value);

}
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A 550 Navod na obsluhu - rozsireny VYBO Electric a.s.

11.10 RozSirené parametre aplikacii

P800 Uzamknutie parametrov aplikacie Pocdiatocna hod. 1
Rozsah nastavenia 0-1 Mer. j. 1
Nastavenie 0: Zamknute
1: Odomknuté

Ak je parameter P800 nastaveny na hodnotu "0", nemézete pouzit rozsirené parametre!

P801 Nastavenie 50 Hz/ 60 Hz Pociatocna hod. 0
Rozsah nastavenia 0-1 Mer. j. 1
. 0:50Hz
Nastavenie 1 60Hz

Frekvencia 50 Hz / 60 Hz moze byt nastavena pomocou parametra podla
podmienok elektrickej siete.

Konstantny krutiaci moment alebo premenlivy
krdtiaci moment

P802 Pociatocna hod. 0

Rozsah nastavenia 0-1 Mer. j. 1

0: Konstantny krutiaci moment

Nastavenie IV
1: Premenlivy kratiaci moment

Premenlivy krdtiaci moment je vhodny pri riadeni ventilatora alebo ¢erpadla, kedy
moze priniest Usporu energie.

P803 Nastavenie ochrany pred prepatim Pociato¢na hod. premenliva

Rozsah nastavenia 780-820V Mer. j. 1

P803 nastavuje Uroveri prepatovej ochrany DC zbernice.
Tato funkcia moze zabranit prepdlovaniu pocas spomalenia.

P804 Nastavenie ochrany pred podpatim Pociatocna hod. premenliva

Rozsah nastavenia 380—-450V Mer. j. 1

P804 nastavuje Uroveri napatovej ochrany.
Ak je vstupné napétie nizke, menic sa lahko vypne pri podpati. Tato funkcia by sa mala

pouZit, aby sa zabranilo podpatiu ochrany menica.
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A 550 Navod na obsluhu - rozsireny VYBO Electric a.s.

P805 Nastavenie ochrany pred prehriatim Pociatocna hod. premenliva

Rozsah nastavenia 40-120°C Mer. j. 1

P805 nastavuje Uroven ochrany pred prehriatim menica. V prostredi s vysokou teplotou by
sa Uroven ochrany mohla vhodne vylepsit, aby sa zabezpedil bezny chod menica.

Prilis vysoka hodnota nastavenia vSak spdsobi poskodenie IGBT, takZze jedinym rieSenim je
zlepsenie chladenia.

P806 Aktualny Cas filtrovania zobrazenia Pociatocna hod. 2.0s

Rozsah nastavenia 0-100s Mer. j. 1

Toto nastavenie parametrov je relevantné pre stabilizdciu aktualneho zobrazenia a
véeobecne sa nemeni. Ak je nastavenie prili§ malé, displej bude kolisat.

0 - 10V kalibra¢ny koeficient pre nizky

P807 Pociatoc¢na hod. *
analégovy vystup

Rozsah nastavenia 0-65535 Mer. j. 1

0 - 10V kalibracny koeficient pre vysoky
P808 Pociatoc¢na hod. *
analdgovy vystup

Rozsah nastavenia 0-65535 Mer. j. 1
0 - 20mA kalibracny koeficient pre nizky
P809 Pociato¢nd hod. *
analégovy
Rozsah nastavenia 0-65535 Mer. j. 1

0 - kalibracny koeficient pre vysoky
P810 Pociato¢na hod. *
analdégovy vystup

Rozsah nastavenia 0-65535 Mer. j. 1

Vyssie uvedené parametre su prednastavené vyrobcom, bezne sa nemusia upravovat, inak
mozu spbsobit neobvykld prevadzku.
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Kapitola 12 : pokyny pre tdribu a kontrolu

Menic je elektronicky pristroj pozostavajuci predovsetkym z polovodi¢ovych zariadeni. Aby
sa zabrdnilo vzniku akejkolvek poruchy v désledku nepriaznivych Ucinkov prevadzkovych
podmienok, musi sa vykondvat denna kontrola. Na Zivotnost vplyvaju: teplota, vlhkost,
prach, necistoty a vibracie.

Pokyny pre udrzbu a kontrolu:

Kratky €as po vypnuti napdjania ostava v kondenzatore vysoké napatie. Pri otvoreni menica
kvoli prehliadke pockajte najmenej 10 minut po vypnuti napajacieho zdroja a potom sa
presvedcte, Ze napatie medzi svorkami hlavného obvodu P / + - N / - menica nie je vacsie
ako 30V DC.

12.1 Denna kontrola - preventivna

V zasade skontrolujte nasledujice mozné zavady pocas prevadzky.

(1) Porucha prevadzky motora

(2) Nespravne instalacné prostredie

(3) Chyba systému chladenia

(4) Neobvyklé vibracie a Sum

(5) Nezvycajné prehriatie a zmena farby

Pocas prevadzky skontrolujte vstupné napatie meni¢a pomocou meracieho pristroja.

12.2 Periodicka kontrola

Pocas kontroly skontrolujte miesta, ktoré si nedostupné a vyZaduju pravidelna kontrolu.

V pripade potreby nas kontaktujte v suvislosti s pravidelnou kontrolou.

(1) Skontrolujte funkénost chladiaceho systému, vycistite vzduchovy filter atd.

(2) Skontrolujte (len pri vypnutom pristroji) a utiahnite skrutiek. Skrutky sa mézu uvolnit
kvoli vibracidm, zmenam teploty atd.

(3) Skontrolujte vodice a izolacné materidly, vznik korézie a mozné poskodenie.

(4) Zmerajte izolacny odpor (predpisanych komponentov).

(5) Skontrolujte a vycistite chladiaci ventilator.
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12.3 Denna a periodicka kontrola

Kontrolovana

Napravna ¢innost pri vyskyte

N Popi
polozka Op's alarmu
Okolité Skontrolujte okolitd teplotu, vihkost, nedistoty, Zlepsite prevadzkové
prostredie korozivny plyn, olejovd hmlu atd. prostredie

Celkova jednotka

Skontrolujte neobvyklé vibracie a hluk

Skontrolujte vystrahy a
utiahnite spoje

Napdjacie napatie

Skontrolujte, ¢i su napatia hlavného obvodu a
riadiace napatia normalne.

Skontrolujte napajanie

Vseobecne

1. Skontrolujte uzemnenie (cez svorky hlavného
obvodu a svorku uzemnenia).
2. Skontrolujte volné skrutky a matice.
3. Skontrolujte prehriatie.
4. Skontrolujte znecistenie.

Utiahnut skrutky
Vydistit chladenie

Elektrolyticky
kondenzator

1. skontrolujte Gnik kvapaliny v kondenzatore a
deformaciu
2. Vizualna kontrola a posudenie Zivotnosti
kondenzatora.

Obratte sa na vyrobcu pri
vymene kondenzatorov

Chladiaci systém

Vzduchovy filter, ventilator, atd'

Vydistit

Motor

Skontrolujte vibracie a neobvyklé zvySenie
hluku

Zastavte zariadenie a obratte
sa na vyrobcu

12.4 Vymena dielov

Menic sa sklada z mnohych elektronickych ¢asti, ako su napriklad polovodicové zariadenia.
Nasledujuce ¢asti sa mézu ¢asom poskodit z dévodu ich Struktury alebo fyzikalnych
vlastnosti, ¢o vedie k zniZeniu vykonu alebo poruche menica. Pre preventivnu udrzbu je
nutné niektoré suciastky pravidelne vymienat.

Navod na vymenu dielov pouzite aj pre kontrolu Zivotnosti.

Nazov dielu Standardny interval vymeny Popis
Ventilator 3-5 rokov Nahradit (ak je to nutné)
Kondenzator Cca 5 rokov Nahradit (ak je to nutné)
Poistky (pre 18'5'.(VW alebo vacsi 10 rokov Nahradit (ak je to nutné)
menic)
Rel¢ | e Nahradit (ak je to nutné)




12.5 RieSenie problémov

Ak d6jde k vyskytu poplachu (hlavné poruchy) v menidi, aktivuje sa ochranna funkcia, ¢im sa
menic zastavi a ovladaci panel sa automaticky prepne na niektoru z nasledujucich indikacii
chyb (alarm).

Ak vasa chyba nezodpoveda Ziadnej z nasledujucich chyb alebo ak mate iny problém,
obratte sa na svojho dodavatela pristroja.

¢ Ak je aktivovana ochranna funkcia, displej sa automaticky prepne na vyssie uvedené
zobrazenie.

* Metdda resetovania po aktivacii ochrannej funkcie zastavi vystup menica. Preto sa menic
nemoze restartovat.

12.6 Najprv skontrolujte kde vznikla porucha

Ak su priciny poruchy po opakovanej kontrole stale nezname, odporuéa sa inicializovat
parametre (pociato¢na hodnota), potom obnovit pozadované hodnoty parametrov a znova
skontrolovat.

(1) Nie je moziné vykonat zapis parametrov. Pri¢iny a napravné opatrenia:
a: Skontrolujte vyber zapisu parametrov P118.

b: Skontrolujte nastavenie frekvencie P101 / P102 - Volba rezimu prevadzky.
c: Uistite sa, Ze operdacia nebola vykonana. Zastavte menic a nastavte ho.

(2) Motor sa neotaca. Priciny a napravné opatrenia:

a: Skontrolujte spravnost nastavenia rezimu prevadzky P102.

b: Skontrolujte, ¢i nastavenie Startovacej frekvencie nie je vacsSie ako prevadzkova
frekvencia.

c: Skontrolujte hlavny okruh a riadiaci obvod.

d: Skontrolujte, Ci nie je zapnuty vystupny signal zastavenia alebo RESET.

e: Skontrolujte, ¢i nie je zvolena moznost ochrany otacania vzad - parameter P104.

f: Skontrolujte, ¢i nastavenie frekvencie pre kazdu jednotlivd frekvenciu (napr.
viacrychlostna prevadzka) nie je nulové.

g: Skontrolujte, ¢i nastavenie maximalnej frekvencie P105 nie je nulové.
h: Skontrolujte, ¢i nastavenie frekvencie P400 (JOG) nie je nizsSie ako nastavenie Startovacej
frekvencie P202.

i: Skontrolujte, ¢i zataZenie nie je prilis velké.

(3) Motor vytvara neobvyklé teplo. Pri¢iny a ndpravné opatrenia:

a: Skontrolujte, ¢i zatazenie nie je prilis velké. Znizte zataZenie.

b: Je ventilator motora spusteny? (skontrolujte usadeny prach).

c: Skontrolujte, ¢i nastavenie zosilnenia krdtiaceho momentu P208 je spravne.
d: Bol nastaveny typ motora? Skontrolujte nastavenie motora P209 az P219.
e: Ak pouZivate motor iného vyrobcu vykonajte automatické ladenie off-line.
(4) Motor vydava neobvykly hluk. Pri¢iny a napravné opatrenia:
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a: Skontrolujte, ¢i nevznikaju vibracie kovovych ¢asti pri nosnej frekvencii (kovové zvuky).
Skontrolujte nastavenie P115 pouzitého motora

b: Skontrolujte mechanicku volu spojov a pod.

c: Obrétte sa na vyrobcu motora.

(5) Motor sa otaca v opaénom smere. PriCiny a napravné opatrenia:

a: Skontrolujte, ¢i je spravna sekvencia faz vystup. Svoriek U/V/W.

b: Skontrolujte, ¢i su spravne zapojené Startovacie signaly (otacanie vpred, spatné
otacanie).

Smer otagania motora mozZno zmenit zamenou dvoch vystupnych vedeni na frekvenénom meniéi alebo na motore.

U U
v v/(-\'
AS50 | Wi M
3f
U U/
\% V
A550 |- W\@

(6) Rychlost sa nezvySuje- Pri¢iny a napravné opatrenia:

a: Skontrolujte, ¢i je spravne nastavenie maximalnej frekvencie (P105). (Ak chcete spustit
motor na 120 Hz alebo viac, nastavte maximalnu frekvenciu P105 - Maximalna rychlost.)

b: Skontrolujte, ¢i zatazenie nie je prilis velké (zatazenie moze byt v zime vacsie).

c: Skontrolujte, ¢i brzdny odpor nie je ndhodne pripojeny na svorky P/ +--P / -.

(7) Meni¢ moze rusit iné zariadenia. Pri¢iny a ndpravné opatrenia:

Vstupny/vystupny (hlavny obvod) menic¢a obsahuje vysokofrekvenéné komponenty, ktoré
mozu zasahovat do komunikaénych zariadeni pouZivanych v blizkosti meni¢a. V tomto
pripade nastavte vhodny filter EMI na minimalizaciu rusenia.

a: Znizte nosnu frekvenciu (P115).

b: Instalujte filter Sumu na strane vystupu menica, aby ste zniZili elektromagnetické Sumy
generované z menica.

c¢: Na vstupnu stranu menica nainstalujte Sumovy filter.

d: Pre znizenie indukovaného Sumu z napdjacieho vedenia menica sa odporuca kabel
uzemnit zasunutim do uzemrovace] svorky menica.

e: Aby nedoslo k poruche v désledku Sumu, umiestnit signalne kable do vzdialenosti viac
ako 10 cm od napajacich kablov.

f: Kable riadiaceho obvodu by mali byt tienené alebo kabel by mal byt instalovany v kovovej
trubici.

(8.) Rusenie generované meni¢mi a sposoby zniZenia
Rudenie je vyzarované frekvenénym meni¢om a moZe poskodit periférne zariadenia.
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Napriek tomu, Ze menic je navrhnuty tak, aby bol odolny voci ruseniu, vydava signaly nizkej
urovne, takze vyzaduje nasledujuce zakladné techniky. Menice vyzaruju pri vysokej nosnej
frekvencii. Ak toto rusenie spOsobi poruchu periférnych zariadeni, mali by sa vykonat
opatrenia na potlacenie rusenia. Tieto techniky sa mierne liSia v zavislosti od spdsobu
Sirenia rusenia.

Priklad odrusenia feritovym jadrom:

A 5 SO / /
Napajanie QR/L1T  U/T1
3x400V © QS/L2 VIT20

O O T/L3 WIT30

(O zakladné techniky.

* Napajacie kable (I/O kable) a signédlne kable menia neukladajte navzajom paralelne a
nezvazujte ich.

® PouZivajte stocené kable s krutenymi parmi pre pripojenie senzorov a kable riadiacich
signalov a pripojte tienenie kablov k svorke SC.
e Uzemnite menic, motor, atd’, V jednom bode.

Zdroj signalu 4-20 mA FIC (4-20 mA)
o = m
) & |GND

GND|

spravne prepletené vodice

Zdroj signalu 0 az 10 V

& |+10V

, FIV (0-10 V)
& |GND

10 kQ

spravne prepletenie
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@ Techniky na zniZzenie Sumu, ktory vstupuje do meni¢ a spdsobuje jeho nefunkénost.

Ak su nainStalované zariadenia, ktoré produkuju velké rusenie (ktoré pouzivaju magnetické
stykade, elektromagnetické brzdy, mnoho relé) a meni¢ moéZe byt tymto rusenim
poskodeny, musia sa vykonat tieto opatrenia:

» Zabezpecte ochranu zariadeni proti prepatiu, ktoré generuju rusenie.

¢ Pripojte filtre k datovym kablom.

e Uzemnite tienenie kablov od snimacov a kdblov riadiacich signalov.

(3 Priklad redukcie $umu

Napajanie

Vstup. 77 ystup, [ . O i R

i : Menié [ - .

[ J__ 1 silter [ __] reaktor -_J I P e _I_

- Tieniaca ocelfova
trubka

Tieniaca ocelova

Filter }—a= Elektricky citlivé
————— zariadenie
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A./Priklad zapojenia trojvodi¢ového typu externého ovladania

1./ Schéma zapojenia

Motor

Napajanie b= {R
3x400 V AC E E‘_‘:_Sr A 330

+10V
10 kOhm ¢]< AV
GND

" o951

-—.’H’Sz
E,

FWD ’__|_

Fe
p &/

f<c

2./ Parametrizécia

P101 =1 (riadenie frekvencie externym potenciometrom; poloha J2 na V)
P102 =1 (povely cez externy terminal)

P317 =6 (CHOD VPRED na svorke S1)

P318 = 7 (CHOD VZAD na svorke S2)

P315 = 8 (STOP cez svorku FWD)
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B./Priklad zapojenia externého ovladania so zapojenim PTC ochrany elektromotora a so
zapojenim EMS (CENTRAL STOP) bezpecnostného tlacidla

PE

|
Plelvl2l2l22221212) [
RC RA S2 S1 REV FWDRS- RS+ AVI+10VGND Vv
Programovatelné
relé NO
max. 250 V/3A

P325=

4-20mA

Parametrizdcia: P101=1 ( riadenie frekvencie cez AVI analégovym signdlom; poloha J2 na l)

P102=1 ( externé ovladanie)

P300=1 (1=4mA)

P301=5 (5=20mA)

P315=6 ( Chod vpred)

P316=7 (Chod vzad)

P317=32 (aktivacia PTC ochrany elektromotora...pri prekroceni teploty motora
zobrazi na displeji Pt a odpoji pohon)

P318= 17 (aktividcia EMS — emergency STOP; CENTRAL STOP pri spojeni S2/GND
meni¢ okamZite zastavi pohon a zobrazi na displeji ES)

P325= 3 (hlasenie poruchy — pri poruche relé zopne RC s RA kontaktom)
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Vyhlasenie o zhode ES

VYBO Electric a.s.
Radlinského 18 N
052 01 Spisska Nova Ves, Slovenska republika v

na viastni zodpovednost’ potvrdzuje zhodu nasledujicich vyrobkov
Menice frek le konstrukéného radu A 550; E 550; X 550; V 350; V560; V800 a V810

podla
smernice o strojovych zariadeniach 2006/42/ES

smernice o nizkonapéat'ovych 2006/95/ES
zariadeniach

smernice o EMC 2004/108/ES
pouzité harmonizované normy: EN 13849-1:2008

EN 61800-5-1:2007
EN 61800-3:2007

Menide frekvence typoveho radu V3S0,V560.E550 s urdené pre nadense otadok asynchrdnnych elektromotorov s kotvou na kratko a
synchronnych elektromotorov zmenou frekvencie a amitidy ich svorkowého napatia )
Menite frekvence V350 V560 E550bok vyrobené, posudzované a skiSané podfa hore uvedenych harmonizovanjch nonem a spifia
podmeenky podia nanadensa viddy SR € 308/2004 Z z ; £.318/2007 Z z

Vyrobok sa musi pouZival len na (Cely na ktoré bol navrhnuty a vyrobeny a musi byl naindtak y v sidade s poskytnutou
techmckou dokumentéaciou

Vutk{ bezpelnostno-technické Lasti dokumentacie tykajucej sa vyrobku (provédzkovy névod,
prirutka atd.), sa musia dodrZiavat polas celého Zivotného cykiu vyrob

Spidska Nova Ves, 27.02 2017

7z

*) Spinomocnenec pre vyhotovenie tohto vyhiasenia v mene wrobcu

VYBO Electric a.s., Radlinského 18, 05201 SpiSska Nova Ves, Slovenska republika
IC0:45537143  DIC:SK2023029822
Zapisany v Obchodnom registri Okresného sudu KoSice I, oddiel: Sa, vI.8.1689/V
Email: vyboelectric@vyboelectric.eu  Web: www.vyboelectric.sk




