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Uvod

Dakujeme Vam za V43 vyber univerzalneho nizkonapitového frekvenéného menica série
A 200 od spolo¢nosti VYBO Electric a.s.

Tento navod je ndvodom na obsluhu a instalaciu pre univerzalne nizkonapatové menice série
A 200 . Poskytuje vsetky prislusné pokyny pre instalaciu, zapojenie, nastavenie funkénych
parametrov, kazdodennd starostlivost a Gdrzbu, diagnostiku portch a rieSenie problémov
frekvencnych menicov série A 200.

Aby bolo mozné tuto sériu menicov spravne pouzivat, garantovat najlepsi vykon produktu a
zaistit bezpecnost pouzivatelov a zariadeni, starostlivo si pred pouzitim menicov série A 200
precitajte tento ndvod na obsluhu, inStalaciu a Udrzbu zariadenia. Nespravne a neodborné
pouZzitie pristroja moZe spdsobit nespravny chod a poruchu menica, znizit jeho Zivotnost a
dokonca moéze dojst k zraneniu az Umrtiu oséb, v désledku zasahu elektrickym pradom.

Tento navod na pouZzitie sa dodava spolu so zariadenim. Uchovajte ho prosim aj za icelom
udrzby a diagnostiky.

Vzhladom k neustélemu zlepSovaniu produktov, m6zu byt niektoré Gdaje zmenené bez
predchdadzajuceho upozornenia, preto preventivne kontrolujte pritomnost vydania novych
verzii ndvodov na webovej stranke spolo¢nosti

VYBO Electric a.s. (www.vyboelectric.sk) a (www.vyboelectric.cz)

Verzia 1.1
Datum: Februar 2023


http://www.vyboelectric.sk/
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Kapitola1l Technické parametre
1.1 Popis frekvencného menica A 200
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1.2 Model menica a technické udaje

A 200

Menovité napatie,
frekvencia

1PH vstup / 3 PH vystup AC 230V 50/60Hz

Rozsah napaétia vstup

200V az 240 V;

Rozsah napadtia vystup

0-240V

Sp6sob riadenia

3 fazova sinusova pulzovo-sirkova moduldcia PWM

Indikacia

Prevédzkovy stav / Definovanie alarmu / Interaktivne
Nastavena frekvencia, skutocna vystupna frekvencia,vystupny prud,
vystupné otacky, napéatie DC zbernice, vystupné napatie, atd’.

Rozsah vystupnej
frekvencie

0.10 Hz az 300 Hz

Rozlisenie nastavenej
frekvencie

Cislicovy vstup: 0.01 Hz,
Analdégovy vstup: 0.1% max. vystupnej frekvencie

PretaZitelnost

150% po dobu 60 sekund

Nastavenie frekvencie

Analdgovo : moze byt zvoleny 0 az 5 V alebo 4 az 20 mA;
Cislicovo : zadanie pomocou ovladacieho kolieska na
ovlddacom paneli alebo cez RS485 alebo tlacidlom HORE/DOLE.

Riadenie zvysenia
krutiaceho momentu

Automatické riadenie: automatické zvySenie krdtiaceho momentu pri
zatazeni pohonu.
Manualne riadenie: umoZniuje nastavit 0.0 —30.0 % zvysenie
kridtiaceho momentu manudlne podla potreby.

Multifunkéna vstupna
svorkovnica

5 multifunkénych vstupnych svoriek, realizujice funkcie vratane
riadenia pevnych rychlosti 7 sekcii, chod programu, Stvorstupriovy
spinac rychlosti zrychlenia / spomalenia, UP/DOWN funkcia a nidzové
zastavenie a dalSie funkcie

Multifunkéna vystupna
svorkovnica

1 multifunkéna vystupna svorka pre zobrazenie behu, nulove;j
rychlosti, pocitadla, vonkajsej abnormality, programovych operdcii a
dalsich informacii a upozorneni.

Nastavenie Casu
zrychlenia / spomalenia

0.1 az 6000 s..... ¢as zrychlenia / spomalenia mozno nastavit

individualne.




PID regulator Zabudovany PID regulator

Pridavné funkcie JOG (typovanie); Swing (skokova)frekvencia; PLC funkcie

Rezim ,,spanku” SLP; detekcia vysokého tlaku hP; detekcia nizkeho
Riadenie na tlaku LP; nutena cirkulacia kvapaliny proti zamfzaniu;
konstatntny tlak Reguldcia prietoku; detekuje chod ,na sucho”LL;
Regulacia PID na konStantny tlak

Typ komun. rozhrania MODBUS
RS485 Standardna komunikaénd funkcia RS485 (MODBUS RTU)
V//F riadenie Nastavenie V/F krivky pre splnenie poZiadaviek zataZenia.

Styri multifunkéné vstupné svorkovnice, moZete nastavit 4

Pevna rychlost - B .
pevné rychlostné sekcie

Bezpecnostna funkcia Systém ,,Emergency Stop“ v nddzovych pripadoch zastavi
EMS STOP menic pohon v kratkom case, po aktivacii EMS STOP.
Auto. reguldcia napatia MézZe byt zvolena automaticka reguldcia napatia
Pocitadlo Zabudované 2 skupiny pocitadiel

Presnost vystupne;j fr. 0.01 Hz

Prepétie MobZe byt nastavena ochrana pred prepatim
Podpatie Moze byt nastavend ochrana pred podpatim

Iné ochrany Skrat na vystupe, nadprud, blokovanie parametrov atd.
EMC kompatibilita IEC 61000-4-6; IEC 61000-4-4;1EC 61000-4-11; IEC 61000-4-5
. EN/IEC 61800-3: 2017; C2, ktory je vhodny do 1. Prostredia EN
btandardy 61800-3:2004+A1:2012; EN 618-5-1:2007+A1:2017
Okolitd teplota -10°C to 40°C (bez namrazy)

Okolita vihkost Max. 95% (bez kondenzacie) IEC 60068-2-3
Nadmorska vyska Pod 1000 m.n.m.

Vibrécie Max. 0.5 g ; IEC 60068-2-6

Chladiaci rezim Nutené chladenie vzduchom

Stupen krytia IP 20; vyhovuje EN/IEC 61800-5-1

Spb6sob montaze Do rozvadzaca

Vnutorné prostredie, vyhnite sa priamemu slne¢nému Ziareniu,
posobeniu soli, prachu, korozivnemu alebo horlavému plynu, dymu,
Inétalécia v prostredi pare. Odolnost proti chemickym znecisteniam trieda 3C3 EN/IEC
60721-3-3 .0dolnost proti znecisteniu prachom 3S3EN/IEC

60721-3-3.




1.3 Technické vlastnosti frekvencného menica
Rozsah vystupnych frekvencii je 0 az 300 Hz;
Ovladaci panel ma vlastny potenciometer regulujuci rychlost;

Multifunkény vystup s otvorenym kolektorom;
Podporuje analégovy vstup 0 az 5 V alebo 4 — 20 mA

poziadavky
Pomocou kldvesu Shift zobrazite parametre v redlnom cCase;

e  Ma zabudovany IPM modul novej generdcie s kompletnymi ochrannymi

funkciami;
e  Moznost vypnutia chladiaceho ventildtora zmenou parametra

Vyrobny stitok:

MODEL : A200-2S0011 c¢

INPUT : 1PH 230 V 50Hz/60Hz
OUTPUT: 3PH 230V 5.5A 150% 60 s
FREQ. RANGE:0.0 - 300 Hz 1.1 kW

% SO0 Lo o y
* _SGS o

Tabulka 1.0: Modelové rady menica frekvencie A 200 a technické udaje

Vstavany reguldtor PID moze realizovat regulaciu s uzavretou sluckou;

Funkciu krivky V/F je mozné fubovolne nastavit tak, aby spifiala $pecialne

Jednofazové napdjacie napatie: 200 az 240 VAC, 50/60 Hz

; A . | Prierez | Istenie | Tepelné | Hmot.

Model r\nlzl:l?é; vy";,tli:n\'/ ch:'lr;::l::;y "th:’::’ vodica IEC straty -

i€ 2 * kg,
menica (kW) | prad(A) | prad(a) | (kew) | ™2 (i‘; (W)

A200-250007 0.75 6.75 3.7 0.75 1,0 10 49 0,44

A200-250011 1.10 8.70 5.5 1.1 15 16 68 0,45

*ako priklad st uvedené poistky typu gG




1.4 Instalac¢né rozmery frekvenéného menica
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Kapitola 2 Schéma zapojenia

2.1 Schéma zapojenia
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Obrazok 2-1

Komunikacia

Vystup s otvorenym kolektorom

it — -0

0

Tabulka 2-1 Popis svoriek napajania menica a popis vystupnych svoriek

@

Uzemnenie

Oznacenie svoriek Nazov Popis
L1, L2=N Vstup pre 1-fazové Bod pripojenia 230 V AC
napdjanie
U Vv,w Vystup menica Pripojenie 3-fazového motora
PE

Uzemnenie




2.2 Ovladacie svorky a popis ich funkcii
Tabulka 2-1-2 Popis svoriek

Kategoria Oznacenie svorky Popis funkcie Specifikacia
+24 V svorka pre napdjanie Maximalny vystup
+ 24V N L
digitdlneho signalu 100mA
Napéjanie L5V +24V sv’orka,pre r?apiauanle Maximalny vystup
analdégového signalu 20mA
COM Spolo¢na nulova svorka pre Spolo¢na nula pre
+24V a +5V +24V a +5V
VSTUP, rozsah
Analégovy Al Vstup pre analdgovy signal vstupného
vstup 0-5V/4-20 mA napatia: 0 az 5V /
4-20 mA
X1 VSTUP, signal
— X2 X (X1, X2, X3, X4, X5) a3 COM. | , S18ha
Multifunkény , . L, urovne 0 az 10V,
vstu X3 Aktivne pri prepojeni aktivny nizk
P X4 (Spoloc¢na svorka COM) Y Y
5mA.
X5
Multifunkény
programovatelny vystup s
otvorenym kolektorom. VYSTUP,
Digitalny v1 Proces je definovany ako maximalny
vystup vystupny terminal spinacej zatazovaci prud
hodnoty s viacerymi 50mA.
funkciami, spoloc¢na svorka
COM
Komunikacné A+ Svorka +RS485 Stande.\rd[\e,
rozhranie komunikacné
A- Svorka -R5485 rozhranie RS485

2.3
2.3

Popis svorkovnice

.1 Popis riadiacich svoriek

|+5v |com| Al | A+ | A- | X1 | x2 | x3 | x4 | com | +2av | v1 |

2.3.

2 Popis vykonovych svoriek

L1 12-N | ©




Kapitola 3 Popis ovladacich prvkov
3.1 Popis ovladacieho a zobrazovacieho rozhrania

Displej
LED dioda
zvolenej Riadenie
veli¢iny frekvencie
zobrazenia

Multifunkéné

Posu'n : tlacidlo napr.
po displeji prepina zmenu
Vstup smeru
do Potvrdit
parametrov

STOP

START

HORE/DOLU



3.2 Popis indikatorov funkcii

Tabulka 3-2 Zoznam indikatorov funkcii

Nazov Popis
Indikator otacania vpred. Kontrolka svieti, ¢o
FWD . oy
znamena, Ze menic je v chode dopredu
Indikator otacania vzad. Kontrolka svieti, co
L REV e Ly
Stavovy indikator znamena, Zze menic je v chode dozadu
Kontrolka poruchy. Ked' je frekvencny menic v
ALM poruchovom stave, kontrolka sa rozsvietia v
normalnom stave zhasne
Hz Jednotka frekvencie
Indikator jednotiek A Jednotka pradu
\" Jednotka napatia

Digitalny displej

4-miestny LED displej, zobrazuje frekvenciu, prud, napétie a
dalSie informacie

Analégovy potenciometer

Panelovy potenciometer na regulaciu frekvencie

3.3 Popis funkcii tlacidiel
Tabulka 3-3 Popis funkcii tlacidiel

Nazov Popis
PRG Funkcie nastavenia ENTER, EXIT
FUNC Tlacidlo prepinania réznych funkcii (napr. F2.33=2 prepina smer chodu)
ENTER Potvrdenie nastavenych parametrov
>> Posun po displeji (do fava)
M Tlacidlo HORE, zvysuje Udaje
J Tlacidlo DOLE, znizuje udaje
RUN V reZime klavesnice sa pouZiva na spustenie
Pri spusteni mozno toto tladidlo pouZit na zastavenie prebiehajlcej
STOP operdacie. V pripade poruchového stavu je mozné pouzit v mnohych
rezimoch riadenia. Operaciu resetujete stlacenim.




Kapitola 4 Tabulka parametrov funkcii

Vyznam symbolov pouZitych v tabulke:

X Oznaduje parameter, ktory je moZzné zmenit v akomkolvek stave

[e) Oznacuje parameter, ktory nemozno v spustenom stave zmenit;

O Oznaduje, ze parameter je aktudlne zobrazovany a nemozno ho zmenit;

0 Oznaluje, Ze parameter je ,Parameter vyrobcu” a moze byt upraveny iba
vyrobcom. Upravy uZivatelom st zakazané.

Kéd p , Nastaveny Nastavenie
. Nazov Vyznam .
funkcie rozsah vyrobcu

Skupina FO - Zakladné prevadzkové parametre
0: Vektorové riadenie
Rezim riadenia 1: Rezervované
F0.00 | 1 otora 2: Rezim V/F 0-2 2
" . 0: Prikazy sa zaddavaju z panela
F0.01 Vqlba zdroja 1: Prikazy sa zadavaju cez svorkovnicu 0-2 0
prikazu T o v s )
2: Prikazy cez komunikaéné rozhranie
0: Zadané Cislo 1 (prednastavena
frekvencia F0.03, tlacidlami A, V je
mozné hodnotu zmenit)
1: Zadané Cislo 2 (prednastavena
frekvencia F0.03, svorkami UP/DOWN je
mozné upravit)
F0.02 | Volba hlavného 2: Vsetko analégovo (4-20mA / 0-5V)
. . . 0-9 4
zdroja frekvencie 3: Rezervované
4: Potenciometer panela
5: Rezervované
6: Viacnasobna rychlost
7: Rezervované
8: PID
9: Komunikaciou
. Nastavend hodnota je dana pociatocnou _ ,
F0.03 Prednast.avena hodnotou cisla frekvencie 0'00. horny 50.00
frekvencia limit
0: Chod v danom smere
F0.04 | Smer chodu 1: Chod v opa¢nom smere 0-1 0
Maximalna vystupna frekvencia je
Maximalna najvyssia frekvencia povolena MAX (50.00,
F0.05 P - frekvencénym meni¢om a sluzi ako F0.06) — 50
rekvencia . - . )
referencia pre nastavenie zrychlenia a 300.00
spomalenia.
Dolnd limitnd
F0.06 Horny limit Prevadzkova frekvencia nemdze frekv. "F0.07" 50.00
’ frekvencie prekrodit tuto frekvenciu — MAX. frekv. ’
,F0.05"
S . . . ny , 0.00 — horna
F0.07 Dolny I|m_|t Prevad.zvlf_ova frek,venua nemdze byt limitna freky 0.00
frekvencie nizsia ako tato frekvencia F0.06"

10




Tovarenské

Kéd " p Nastavitelny | nastavenie
. Nazov Vyznam
funkcie rozsah
0,75| 1,10
V pripadoch, kde je potrebna ticha prevadzka,
F0.08 | Nosna frekvencia je mozné vhodne zvolit vysokd nosnu 2.0-20.0 kHz 6.0 6.0 o
’ frekvenciu, ale zvysenie nosnej frekvencie . ’
zvysi ohrievanie menica.
F0.09 | Doba zrychlenia Men'lc z]rychlgje z nullovej frekyenae na 0.1-6000 s 750 o
maximalnu vystupnu frekvenciu
F0.10 | Doba spomalenia MeniE spomaluje 2 maximlnej vstupnej 0.1-6000 s 7.50 o
frekvencie na nulovu frekvenciu
Prikaz runtime 0: Prevadzkova frekvencia
F0.11 frekvencie UP/DOWN | 1: Nastavit frekvenciu 0-1 1 X
Skupina F1 - Parametre motora
Menovity vykon _
F1.00 motora 0.05-655.3kW | 0.75| 1.10 | X
Menovité napatie _
F1.01 motora 0-500V 220 | 220 X
Menovity prud
F1.02 | 1otora vP Nastavenie parametrov motora 0.1-6000A |4.50| 580 |X
Menovita frekvencia 0.01Hz — max.
F1.03 motora frekvencia 50.00 X
Menovita rychlost 0- 6000 140
F1.04 motora ot/min 0 1400 X
Odpor statora 256
F1.05 |[asynchrénneho Nastavenie odporu statora motora 0.001-20.00 Q '8 1.842 | X
motora
Prid motora bez Nastavenie pridu asynchronneho motora bez | 0.1 — menovity
F1.06 zataZenia zétaze prud motora 220| 290 | X
Skupina F2 - Pomocne prevadzkové parametre
£2.00 Frekvencia Nastavte frekvenciu otacania dopredu 0.00 — horny 10.00 o
) v krokovom rezime | v krokovom reZime limit frekv. )
£2.01 Doba zrychlenia Nastavenie doby zrychlenia v krokovom 0.1-6000.0 s 75 o
’ v krokovom rezime | reZime '
Doba spomalenia Nastavenie doby spomalenia v krokovom 0.1-6000.0 s
F2.02 y: Y 7.5 o
v krokovom rezime |reZime
5 . 0: Spomalenie po krivke a stop )
F2.03 | Rezim vypnutia 1: Volnobezné zastavenie 0-1 0 X
Pociatocna wystupns ,
F2.04 | frekvencia vypnutia frekymnch / i\ 0.00 — horny 0.00 o
) / % e o limit frekv.
DC brzdenia J | potiatocna frekvencia pri
o e :,,1 zastaveni b:uema
Doba ¢akania na - \ ' = _
F2.05 | 5T0P DC brady pria ek, I | | 0.0 - 6000.0s 0.0 o
hodnota) 1
| T e 0-50%
F2.06 | Napatie DC brzdenia I Vich O menovitého 0.0 o
i nap. motora
) | [ ! ! _ sTOP brzdiaca
F2.07 | Doba DC brzdenia e ——— doba 0.0-100.0s 0.0% o




Kod . . Nastavitelny | Tovarenské
. Nazov Vyznam .
funkcie rozsah nastavenie
F2.08 | Skokové frekvencia 0.00 — horny 0.00
. . P limit frekv.
Nastavenie frekvencie skdkania a
Frekvenény rozsah pri | frekven¢ného rozsahu 0.00 — horny
F2.09 : .. L 0.00
skokovej frekvencii limit frekv.
Zwienie kratiaceho Rozsah ru¢ného zvysenia krutiaceho
F2.10 Y momentu, ktory je nastaveny vzhladom na 0.0-30.0% 6.0 6.0
momentu S .
percento menovitého napéatia motora.
. . . 0.00 -
Frekvencia prerusenia menovita
F2.11 |zvySenia krutiaceho 0.00 — menovitd frekvencia motora ] 15.00
frekvencia
momentu
motora
Nastavena frekvencia | 0: Prevadzka s dolnym limitom frekvencie
F2.12 |je pod dolnou 1: Prevdadzka s nulovou frekvenciou 0-2 0
hranicou frekvencie 2: Vypnutie
Horizontalne nastavend hodnota 0.00 — horny
F2.13 | hastavenie FDT herizentalna aneskorenia FOT limit frekv. 10.00
hodnota FOT i
Hodnota hysterézie > 0.00 — horny
F2.14 | epr YT s limit frekv. 1.00
as
. Pozitivna a negativna Sirka detekcie vystupnej
F2.15 Sirka detekcie frekvencie pri nastavenej frekvencii. Platny 0.00 — horny 5.00
’ frekvencia FAR. signdl pre interny a koncovy vystup (nizka limit frekv. .
uroven).
F2.16 Flrekv. w_acnasobnej Nastavenie frekvencie viacnasobnej rychlosti 5.00
rychlosti 0 0
F2.17 Flrekv. w_acnasobnej Nastavenie frekvencie viacndsobnej rychlosti 10.00
rychlosti 1 1
F2.18 Flrekv. w_acnasobnej Nastavenie frekvencie viacndsobnej rychlosti 15.00
rychlosti 2 2
F2.19 Flrekv. w_acnasobnej Nastavenie frekvencie viacnasobnej rychlosti horny limit 20.00
rychlosti 3 3 "
frekvencie. -

F2.20 Frekv. viacndsobnej Nastavenie frekvencie viacndsobnej rychlosti obmedzend 25.00
’ rychlosti 4 4 frekvencia ’
F2.21 Flrekv. w_acnasobnej Nastavenie frekvencie viacndsobnej rychlosti 37.50

rychlosti 5 5
F2.22 Flrekv. w_acnasobnej Nastavenie frekvencie viacndsobnej rychlosti 50.00
rychlosti 6 6
F2.23 F’rekv. w_acnasobnej Nastavenie frekvencie viacndsobnej rychlosti 0.00
rychlosti 7 7
Monitorovanie o, .
F2.24 | prevadzky. Polozka ngn(’)g hodnofcy nastalvenla k(_)du funk_aeje 0-31 0
param. Volba mozné ju zmenit. PoloZzky monitorovania v
hlavnhom monitorovacom rozhrani, ako
. . napriklad nastavenie 4, tj. vyberie vystupny
Monitorovanie > . 4 ]
£2.25 |vypnutia. Polozka prud D-04. Predvolena polozka zobrazenia v 0-31 1

param. Volba

hlavhom monitorovacom rozhrani je aktualna
hodnota vystupného pradu.
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LED bity: Gprava frekv., volba PID zobrazenia
pre danu hodnotu

F2.26 | ReZim zobrazenia 0: Frekvencia zobrazenia, PID dané hodnoty 0-001H 0
1: Zobrazuje iba param. monitorovania stavu
LED desiatky, stovky, tisicky: rezervované
F2.27 | Vofba potlacenia 0: Vypnuté 1: Zapnuté 0-1 0
oscilacii
Ak motor osciluje, nastavte F2.28, zapnite
- . .| funkciu potlaéenia oscilacii a potom upravte
Koefi t potl 100
F2.28 oe: I,CI.&?n potlacenia koeficient potlacenia oscilacii. Amplitida 0-1000
oscilacif U ) 4 -
oscilacie je spravidla velka a koeficient
potlacenia oscilacie sa zvySuje F2.28.
0: Automaticky rezim
B L 1: Ventilator beZi stale
F2.29 | Ovladanie ventildtora 2. Ventilator beZi pri teplote vyssej ako 50 °C 0-2 0
Ventilator nepracuje pri teplote pod 45°C.
0: Uplna frekvencia siedmych segmentov
F2.30 | Volba rezimu PWM 1: Uplné frekvencia v piatich pdsmach 0-2 0
2:7ai5
0: Neaktivne
F2.31 | AVR funkcie 1: Proces je aktivny 0-2 2
2: Neaktivne iba pri spomalovani
0: Ziadna akcia
F2.32 | Potiatoiné parametre 1: Vs:etky tfzwatelske.parametre sa obnovia na| 0-2 0
vyrobné nastavenia
2: Vymaze zaznamy o poruche
0: Funkcia tlacidla je neaktivna
1: Prepinanie medzi kandlom prikazov z
ovladacieho panela a kanalom externého
ovladania
Volba funkcie tlacidla rorzpinazzi?:gsoz\l\;%gw
F2.33 FUNC vp 0-6 3

JOG typovanie chod REV

Vymazanie digitalne nastavenej frekvencie
tla¢idlami UP/DOWN A/V

Zmeni logiku tlacidla RUN (tovarenské
nastavenie je RUN/chod FWD sa zmeni na
RUN/chod REV)

o
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Skupina F3 - Vstupné / vystupné svorky

F3.00

Funkcia vstupného
terminalu X1

F3.01

Funkcia vstupného
terminalu X2

F3.02

Funkcia vstupného
terminalu X3

F3.03

Funkcia vstupného
terminalu X4

Riadenie je necinné

Ovladanie otacania vpred (FWD)

Ovladanie otacania vzad (REV)

Trojvodicové ovladanie prevadzky

Ovladanie krokového otacania vpred

Ovlddanie krokového otdcania vzad

Prikaz prirastku frekvencie (UP)

Prikaz na zniZenie frekvencie (DOLE)

Ovladanie volnobezného vypnutia

Externy Reset (RST)

10: Rezervované

11: Vstup pre externt poruchu za
normalnych okolnosti

12: Viacndsobna rychlost S1

13: Viacndsobna rychlost S2

14: Viacnasobnd rychlost S3

15 a7 17: Rezervované

18: Prepinac zdroja frekvencie

19: Frekvencia UP/DOWN vymazana

20: Prikaz RUN ma prednost pred
komunika¢nym kanalom

21: Zrychlenie a spomalenie su zakdzané

22 az 47:Rezervované

48: Vstup signdlu externého vypnutia (STOP)

49: STOP pre prikaz DC brzdy

50: Rezervované

51: Prikaz RUN ma prednost pred

komunikacnym kandlom

52-61: Volné

LCoNDURWONRO

F3.04-05

Rezervované

F3.06

ReZim ovladania svorky
FWD/REV

0: 2-vodicovy rezim ovladania 1
1: 2-vodiCovy rezim ovladania 2
2: 3-vodicovy rezim ovladania 1
3: 3-vodicovy rezim ovladania 2

F3.07

Volba detekcie funkcii
svoriek pri zapnuti

0: Pri zapnuti je svorka prikazu RUN neplatnd
1: Pri zapnuti je svorka prikazu RUN platna

F3.08

Svorka UF/DOWN pre
miera zmeny
frekvencie

Tento kdd funkcie slUzi na nastavenie
rychlosti modifikacie frekvencie, ked terminal
UP/DOWN nastavuje frekvenciu, to znameng,
Ze terminal UP/DOWN je skratovany na
svorku COM. Velkost frekvenénej zmeny je v
sekundach.

0.01-
50.00Hz/s

1.00
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logické nastavenie

LED 1-bitov: logicky vyber X1

LED 10-bitov: logicky vyber X2

LED 100-bitov: vyber logiky X3

LED 1000-bitov: vyber logiky X4

0: Pozitivna logika, to znamen3, Ze spojenie

F3.09 | vstupného termindlu . ) Y A 0000 - 1111 0
medzi svorkou Xi a spolo¢nou svorkou je
(X1-X4) . L ;
platné a odpojenie je neplatné
1: Negativna logika, to znamen3, Ze spojenie
medzi svorkou Xi a spolo¢nou svorkou je
neplatné a odpojenie je platné
F3.10 | Rezervované - - -
dolng 0.0V/0.0mA-
F3.11 ﬁlrir:lif:taup —dolna Nastavenie dolného limitu All 1.0V/4.0 mA- 0.00
5.0V/20.0mA
Al1 dolna hranica Dolnd hranica All je nastavena tak, aby
F3.12 Saisi . zodpovedala nastaveniu, ktoré zodpoveda -100% - +100% 0.0%
Uvisiace nastavenie NS :
percentu hornej limitnej frekvencie
. 0.0V/0.0mA-
F3.13 | AITVSWUR—homa | \agavenie horngho limitu AlL 1.0V/4.0mA- 5.00
5.0V/20.0mA
Al1 horné hranica Horna hranica Al1 je nastavena tak, aby
F3.14 Svisiace nastavenie zodpovedala nastaveniu, ktoré zodpoveda -100% - +100% 100.0%
percentu hornej limitnej frekvencie
Ail filtrovanie
analégového Tento parameter sa pouZiva tam, kde je
F3.15 | vstupného signalu. vstupny signal Al1 filtrovany. Eliminuje vplyv 0.1-5.0s 0.1s
Casova konstanta rusenia.
viny.
F3.16 -1 Rezervovane - -
F3.20
Nastavenie vystupnej | 0: Necinnost y .
F3.21 |svorky Y s otvorenym | 1 Frekvencny menic v prevadzke 0-18 2
kolektorom 2: Chyba frekven¢ného menica
3: Signal detekcie Urovne frekvencie/rychlosti
(FDT)
4: Signal frekvencie/rychlosti (FAR)
5: Frekvenény menic beZi na nulovou
| rychlostou
F3.22 | Rezervované 6: Predbezny alarm pretazenia menita - -
7: Frekvencny menic je pripraveny na
prevadzku
8: Vystupna frekvencia dosahuje hornu
hranicu
9: Vystupna frekvencia dosahuje dolnu
hranicu
F3.23 | Rezervované 10: Nastavenia komunikacie : )
’ 11: Vystup alarmu (Pokracovanie)
12: Vypnutie externej poruchy
13 az 18: Rezerva
F3.24 | L35 Oneskorenia . ! . 0.0-255.0s 0.0
vystupu Y Oneskorenie zo zmeny stavu vystupnej svorky
Cas oneskorenia spinacej hodnoty Y na zmenu vystupu
F3.25 VYPNUTIA Y 0.0 —255.0s 0.0
F3.26-
29 REZERVA
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Kéd ; , Nastavitelny| Tovarenské
. Nazov Vyznam .
funkcie rozsah nastavenie
Skupina F4 — Ochranné parametre
Tento parameter sa pouZiva na Upravu
F4.00 Faktor obmedzujuci schopnosti meniéa potlacit prepatie pocas 0: neaktivne 20
. napatie spomalenia. Koeficient motora 101 bol 1-101
nastaveny na velké spomalenie
. s Limitnd Uroven prepatia definuje dobu
F4.01 | Limit prepatia ochrany pred prepatim. 350-600V 370V
Koeficient Tento parameter sa pouZiva na Upravu 0: neaktivne
F4.02 | obmedzujici prud pri | menica pocas zrychlenia. Obmedzuje : 1-100 20
zrychleni nadprud.
Urover obmedzujtca prid definuje prahovi
Limit pradu zrvchlenia hodnotu prudu pre automatické
F4.03 nitp Ty obmedzovanie pridu a jej nastavend hodnota | 50% - 250% 160%
pri krokovani X . N
je percento vzhladom na menovity prud
menica.
Ked'je pocCet resetov chyb nastaveny na 0, n
Casy automatického funkcia automatického resetovania je
F4.04 Y - neaktivna - iba manudlne resetovanie, a 10 0-10 0
resetovania poruchy Ly " AN
znamen3, Ze pocet opakovani nie je
obmedzeny.
Interval L _ .
F4.05 | automatického Nastavuje interval at;tﬁjr::tlckeho resetovania | - 5c 3.0s
resetovania poruchy P \
F4.06 Ochrana predl Nastavenie predvolenej ochrany vstupnej fazy | 0.0 —20.00 3.0
vypadnutim fazy
Koeficient Tento parameter sa pouZiva na Upravu 0: OFF
F4.07 | obmedzujdci prad pri schopnosti menica potlaéit nadprad pocas ’ ' 0
konstantnej rychlosti konstantnej rychlosti. 1-5000
Urover ochrany proti Specifikuje pripustné dolné limitné napatie
F4.08 odpitiu v P jednosmernej zbernice, ked menic funguje 50-280V 180V
podp normalne.
Nastavenie alarmu ori Aktudlna prahova hodnota pre alarm
F4.09 iy . fmup pretaZzenia menica je nastavena ako percento 0-150% 120 %
pretaZeni menica . AR e
vzhladom na menovity prdd menica.
Cas oneskorenia medzi vystupnym pridom
F4.10 Oneskorenie alarmu menica kontinualne prekracujucim amplitadu 0.0 - 15.05 5

pri pretazeni menica

urovne pretazenia (F4.09) a vystupom signalu
alarmu pretaZenia.
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Skupina F 5 - PID riadiace parametre

F5.00

Riadenie PID je dané
hodnotou

0: dané ¢islom

Priradend hodnota PID je dana ¢islom a
nastavend kédom funkcie F5.01

1: All

2-6: Volné

7: Je zadany tlak (MPa ,kg)

8: Panelovy potenciometer

F5.01

Nastavenie hodnoty
pre PID

Na ovladacej kldvesnici nastavte poZadovanu
hodnotu pre riadenie PID. Tato funkcia je
platna iba vtedy, ak je zadané ¢islo vyberu
kandla pre dany PID (F5.00 je O alebo 8). Ak je
F5.00 8, poutZite ako tlak definovany silou,
tento parameter je v sulade s jednotkou
F5.04.

0.0-100.0%

50.0%

F5.02

Spatna vazba PID

0: Al1 1: Rezervované

F5.03

Charakteristika PID
reguldcie

0: Pozitivny tGcinok

Ked' je signal spatnej vazby vacsi ako dané
nastavenie PID, vystupna frekvencie menica
klesd (znizi signdl spatnej vazby).

1: Negativne ucinok

Ked' je signal spatnej vazby vacsi ako
nastavenie PID, vystupna frekvencie menica
sa zvysi (znizZi signal spatnej vazby).

F5.04

Rozsah snimaca

0.0 -6000.0 (MPa, kg)

0.0 - 6000.0
(MPa, kg)

10.0

F5.05

Proporcionalny zisk
Kpl

F5.06

Cas integracie Til

Rychlost PID nastavenia sa zvy3uje
proporciondlne. Mali by sa nastavit dva
parametre, zisk a ¢as integracie. Pre rychlu
zmenu rychlosti je nevyhnutné zvysit
proporcionalny zisk. Mala integracna doba
vyZaduje pomall zmenu rychlosti. Maly
proporcionalny zisk zvysuje integracnu dobu.
V3Seobecné, v tomto pripade nie je nastaveny
diferencny Cas.

0.01-10.00

2.00

0.00 - 10.00s

0.10s

F5.07

Volba spanku PID

0: Neplatné

1: Normalne parkovanie

Tuto metddu je potrebné nastavit F5.08-F5.11
Napriklad ako Specifické parametre.

F5.08

Hodnota prahu
spanku

Ak je skuto¢na hodnota spatnej vazby vacsia
ako nastavend hodnota a vystup frekvencie
meni¢om frekvencie dosiahne dolnd hrani¢nu
frekvenciu, menic prejde po dobe
oneskorenia nastavenej v F5.10 do stavu
parkovania (beZi na nulovej rychlosti).
Hodnota je v percentédch z poZzadovanej
hodnoty.

0.0-
150.0%100%

100%
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Ak je skuto¢na hodnota spatnej viazby mensia
ako nastavend hodnota, menic sa po zadanej
dobe ¢akania oneskori o F5.11, z rezZimu

0.0-

F5.09 | Prahovy koeficient parkovania prejde do aktivneho reZzimu. 150.0%100% 0%
Hodnota je v percentdch z pozadovanej
hodnoty.
F5.10 | Oneskorenie spanku | Nastavenie oneskorenia parkovania 0.0 -6000.0s 100.0s
F5.11 | Doba oneskorenia Nastavte Cas oneskorenia prebudenia 0.0 -6000.0s 1.0s
Frekvencia spanku OHz - horna
F5.12 PID Nastavenia frekvencia spanku PID hranica 20.0
frekv.
F5.13 | Dany tlak PID F5.00 = 7, ¢as nastavenie PID 0-10.0 5.0
Skupina F 6 — Komunikacné parametre rozhrania RS485
" 0: Kompatibilné s MD380 _
F6.00 | Volba protokolu 1: Kompatibilné s Delta M. 0-1 1
Nastavenie 0 - 4: Rezervované
F6.01 renosove] rchlosti 5:9 600 BPS 0-7 5
P 1y 6-7: Rezervované
0: Bez kontroly parity (N, 8,2) pre RTU
F6.02 | Datovy format 1: Parna parita (E, 8,1) pre RTU 0-2 0
2: Nepdrna parita (0,8,1) pre RTU
F6.03 | Lokalna adresa Ngstaveme Iok‘alnej.adresy. 1 1
0 je adresa vysielania
Ak zariadenie pocas tohto intervalu prekroci
Cas definovany tymto funkénym kédom,
nebol prijaty spravny datovy signal. Potom si
Doba detekcie zariadenie mysli, Ze komunikacia nie je v
F6.04 | casového limitu poriadku, a meni¢ bude pokracovat podla 0.1-100.0s 10.0s
komunikacie nastavenia v pripade zlyhania komunikécie, ¢i
uz bude chranit alebo udrziavat sucasnu
prevadzku; Toto nastavenie hodnoty je pre
0,0. Nie je to funkcia RS485.
Tento funkény kéd sa pouZiva na nastavenie
Koeficient menica ako podriadeného. Pri riadeni
F6.05 TN prepojenia moze tento funkény kod nastavit 0.01-10.0 1
proporcionalnej vazby . , S ,
prevadzkovu frekvenciu viacerych
frekvenénych menicov ako podiel.
FF.00 Rezervované
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Parametre monitorovania

Kéd A , Minimalna [Nastavenie
. Nazov Vyznam , Zmena
funkcie hodnota vyrobcu
Skupina G - parametre monitorovania a zdznamu chyb
d-00 | Vystupna frekvencia 0.00 — max. vystupna frekvencia 0.01Hz 0 O
d-01 | Nastavena frekvencia 0.00 — max. vystupna frekvencia 0.01Hz 0 O
d-02 | Vystupné napatie AC 0-500V v 0 O
d-03 | Napatie zbernice DC 0-600V 1v 0 O
d-04 | Vystupny prad 0.0-6000 A 0.1A 0 O
d-05 | Rychlost motora (ot/min) |0 — 6000 ot/min 1 0 O
] Analdgovy vstup All _
d-06 (V/mA) 0.0V/0.0mA-10.0V/20.0mA 0.01 0 O
d-07 |Analogowyvstup AIZ(V) 155160y 0.01V 0 O
(rezervované)
) Analégovy vystup AO1 _
d-08 (V/mA) (rezervované) 00-100V 0.01V 0 O
Frekvencia vstupnych
d-09 |impulzov (kHz) 0-60.0 kHz 0.01 kHz 0 kHz O
(rezervované)
d-10 | PID nastavenie (V) 0.0-10.0V 0.01V 0.0 O
d-11 | PID spéatna vazba (V) 0.0-10.0V 0.01V 0.0 O
d-12 |Aktudlna hodnota 0-65535s 1s 0 o
poditania
d-13 | Aktuslna hodnota 0-655355s 1s 0 O
nacasovania
0-FH
d-14 | Stav vstupnych svoriek Poznamlfa: Ked J€ rozoireény na b.'n.?f.ne’ 1 0 O
znamena to od najvyssieho k najnizsiemu
Sub-X4/X3/X2/X
0-1H
d-15 | Stav vystupnych svoriek Poznamka: 1 znamen3, Ze vystupny 1 0 O
terminadl Y je aktivny
d-16 | Teplota modulu 0.0°C-110.0°C 0.1°C 0 O
0 - FFFFH
BITO: Spustenie/zastavenie
BIT1: Vpred/vzad
BIT2: Krokovanie
BIT3: DC brzdenie
BIT4: Vyhradené
BITS: Limit prepatia
BIT6: Konstantna rychlost
BIT7: Nadprud
d-17 | Prevadzkovy stav meni¢a | BIT8 - 9: 00-nulova rychlost, 01- 1 0 O

zrychlenie, 10-spomalenie, 11-
rovnomerny beh

BIT10: Alarm pretaZzenia

BIT11: Vyhradené

BIT12 — 13: Prevadzkovy prikazovy kanal:
00-panel, 01-terminal , 10-Vyhradené
BIT14 — 15: Stav napétia zbernice: 00-
normalny, 01-ochrana nizkeho napétia,
10-ochrana proti pretlaku
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Celkova doba prevadzky

d-18 - 0-65535 hod 1 0 O
menica
d-19 | Rok aktualizacie softvéru |2019-2039 1 0 O
d-20 Den, tnesiac aktualizacie 0-1231 1 0 O
softvéru
d-21 | Rezervované -—-- - 0 O
d-22 | Typ tretej chyby 0-21 1 0 O
d-23 | Typ druhej chyby 0-21 1 0 O
d-24 | Typ poslednej chyby 0-21 1 0 O
d-25 Prevvadzkov,a frgkvencia 0.0 — horny limit frekvencie 0-01 kHz 0 O
pocas aktualnej chyby
d-26 | V¥stupny prud pocas 0.0-6553 A 0.1A 0 0O
aktualnej chyby : :
) Napétie zbernice pocas _
d-27 aktualnej chyby 0-99%V v 0 U
Teplota modulu pocas o _ o o
d-28 aktudlnej chyby 0.0°C-110.0°C 0.1°C 0 O
Stav menica pri aktudlnej poruche O -
FFFFH
BITO: spustenie/vypnutie
BIT1: otacanie dopredu/dozadu
BIT2: krokovanie
BIT3: DC brzda
BIT4: rezervované
BITS: prepatie
BIT6: znizenie frekvencie s konStantnou
) Stav menica pocas rychlostou
d-29 aktualnej chyby BIT7: nadprud 1 0 o
BIT8-9: 00-nulové otacky, 01-zrychlenie,
10-spomalenie, 11- rovnomerny beh
BIT10: alarm pretaZenia
BIT11: rezervované
BIT12-13: prevadzkovy prikazovy kanal:
00-panel, 01-terminal, 10- Rezervované
BIT14-15: stav napatia zbernice: 00-
normalne, 01-ochrana nizkeho napatia,
10-ochrana proti pretlaku
d-30 | Nastavenie tlaku PID 0.0 -100.0 (bar/kg) 0.1 0 O
d-31 | Spéatna vazba tlaku PID 0.0—100.0 (bar/kg) 0.1 0 O
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Kapitola 5 Chybové kédy

Kéd chyby Nazov
Err01 Chyba napajania modulu
Err02 Nadprud pri zrychleni
Err03 Nadprud pri spomaleni
Err04 Nadprud pri rovhomernom behu
Err05 Prepaétie pri zrychleni
Err06 Prepatie pri spomaleni
ErrQ7 Prepatie pri rovnomernom behu
Err08 Prepatie pocas vypinania
Err09 Nizke napatie pocas vypinania
Errl0 PretaZenie menica
Errll PretaZenie motora
Errl2 Rezervované
Errl3 Vypadok fazy na strane vystupu
Errl4 Prehriatie chladica
Errl5 Chyba externého zariadenia
Errl6 Chyba RS485 komunikacie
Errl7 Rezervované
Errl8 Chyba pridového senzora
Errl9 Chyba CPU
Err21 Chyba zapisu / ¢itania EPROM pamiti
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Kapitola 6 Komunikacny protokol A200

(nasledujuce udaje su vietky hexadecimalne)

6.1 RTU rezim a format

Ked menic A 200 komunikuje po zbernici MODBUS v reZzime RTU, kazdy 8-bitovy bajt v informacii je
rozdeleny na 2 4-bitové hexadecimalne znaky. Hlavnou vyhodou tohto rezimu je, Ze hustota prenasanych
znakov je pri rovnakej prenosovej rychlosti vyssia ako hustota rezimu ASCIl a kazda informacia sa musi
prenasat nepretriite.

6.1.1 Format bajtov v reZime RTU
Kédovaci systém: 8-bitovy binarny, hexadecimalny 0-9, A-F.
Datovy bit: 1 bitovy Startovaci bit, 8 bitov idajov (nizky bit je odoslany ako prvy),
stop bit zabera 1 bit, je mozné zvolit paritny bit.
(Sekvencny diagram ndjdete v ddtovom ramci RTU)
Oblast kontroly chyb: Kontrola cyklickej redundancie (CRC)

6.1.2 Sekvencény diagram datového ramca RTU

s paritou
| start | 1 | 2 | 3 | 4 | 5 | 6 | 7 | 8 | parita | stop |
bez parity
[stat | 12 | 2 | 3 | a4 | s [ 6 | 7 | 8 | stop |
6.2 Popis kddov pre Citanie / zapis
Kéd funkcie Popis funkcie

03 Citanie registra

06 Zapis registra
6.3 Popis parametrov adresy komunikacného protokolu

Prikaz funkcie Definicia adresy Vyznam udajov inStrukcie R/W

0001H: vypnutie
0012H: otacanie vpred
2000H 0013H: otacanie vpred pri krokovani W
0022H: rezervované
0023H: otacanie vzad pri krokovani
Nastaveny frekvenény rozsah komunikdacie
je -10 000 - +10 000.
Adresa nastavenej Pozndmka: Nastavena frekvencia

- e 2001H I . . w
frekvencie komunikacie komunikacie je relativna k percentualnemu
podielu frekvencii v rozmedzi od -100.
00%"~ 100,00%.

Prikaz riadenia
komunikacie

Prikaz r.iald(.enia 2002H 0001H: vstup ex-temej chyby W
komunikacie 0002H: nulovanie chyby
2102H Nastavenie frekvencie (2 desatinné miesta) R
. 2103H Vystupna frekvencia (2 desatinné miesta) R
Citanie parametrov
Run/Shutdown 2104H Vystupny prud (1 desatinné miesto) R
2105H Napétie zbernice (1 desatinné miesto) R
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Prikaz funkcie Definicia adresy Vyznam Udajov instrukcie R/W
2106H Vystupné napatie (1 desatinné miesto) R
2107H Analdgovy vstup Al (2 desatinné miesta) R
2108H rezervované R
2109H rezervované R
210AH Rychlost motora R
210BH rezervované R
210CH rezervované R
210DH Teplota menica (1 desatinné miesto) R
210EH PID hodnota spatnej vazby (2 desatinné miesta) R
210FH PID hodnota (2 desatinné miesta) R
2110H rezervované R
2111H rezervované R
2112H Aktudlny chyba R
2113H rezervované R
2114H Stav vstupnych svoriek R
2115H Stav vstupnych svoriek R

BITO: spustenie/vypnutie
BIT1: ot4déanie dopredu/dozadu
BIT2: krokovanie
BIT3: DC brzda
BIT4: rezervované
Citanie parametrov BITS: prepétie
Run/Shutdown BIT6: zniZenie frekvencie s konstantnou rychlostou
BIT7 : nadprud
2116H BIT8-9: 00-nulové otacky, 01-zrychlenie, 10- R
spomalenie, 11- rovnomerny beh
BIT10: alarm pretaZenia
BIT11: rezervované
BIT12-13: prevadzkovy prikazovy kanal: 00-panel, 01-
terminal, 10- komunikacia
BIT14-15: stav napatia zbernice: 00-normalny stav,
01-ochrana nizkeho napétia, 10-ochrana proti
pretlaku
BITO: spustenie
BIT1: vypnutie
BIT2: krokovanie
BIT3: otdcanie vpred
BIT4-BIT7: Rezervované
2101H BIT8: dané komunikaciou R

BIT9: vstup analdgového signalu
BIT10: komunikacny prikazovy kanal
BIT11: parameter uzamknutia
BIT12: v behu

BIT13: prikaz pre krokovanie
BIT14-15: rezervované
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Prikaz funkcie

Definicia adresy

Vyznam Udajov instrukcie

R/W

00: Ziadna chyba

01: chyba modulu

02: prepatie

03: chyba teploty

04: PretaZzenie menica
05: PretaZenie motora

Citanie chybového kédu 2100H 06: Externa chyba R
07 - 09: rezervované
10: nadprud pocas zrychlenia
11: nadprud pocas spomalenia
12: nadprud pri konstantnych otackach
13: rezervované
14: podpétie
6.4 ReZim Citania funkcii
Format dat pre dopyt:
Adresa 01H
Funkcia 03H
21H
A Siatku d
dresa zaciatku dat 02n
00H
Data (28 bajt
ata ( ajtov) 02
CRC CHK niZsi bajt 6FH
CRC CHK vyssi bajt F7H

Popis udajov tejto sekcie:

01H je adresa frekvencného menica
03H je nacitany kod funkcie

2102H je pociato€na adresa

0002H je pocet precitanych adries 2102H a 2103H
F76FH su 16-bitové overovacie kody CRC.

Format dat pre odpoved:

Adresa 01H
Funkcia 03H
Di?ka dat*2 04H
. . 17H
Data 1(28 bajtov) 2oR
00H

Data 2(28 bajt
ata 2( ajtov) 00H
CRC CHK niz&i bajt FEH
CRC CHK vy&i bajt 5CH
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Popis tychto udajov:

01H je adresa menica

03H je nacitany kdd funkcie

04H je mnoZstvo produktom precitanych zaznamov * 2

1770H su nacitané Gdaje 2102H (nastavena frekvencia)

000O0H cita udaje z 2103H (vystupna frekvencia 5CFEH je 16-bitovy kontrolny kéd CRC)

6.5 ReZim zapisu funkcii

Format dat pre dopyt:

Adresa 01H
Funkcia 06H
- . 20H
Adresa zaciatku dat 00H
. . 00H
Déta (28 bajtov) 01H
CRC CHK nizsi bajt 43H
CRC CHK vy&i bajt CAH
Popis tychto udajov:
01H je adresa menica
06H je kod funkcie zapisu
2000H je adresa riadiaceho prikazu
0001H je prikaz na vypnutie
43CAH je 16-bitovy overovaci kod CRC
Format dat pre odpoved:
Adresa 01H
Funkcia 06H
" . 20H
Adresa zaciatku dat 00H
. : 00H
Data (28 bajtov) o1H
CRC CHK niZsi bajt 43H
CRC CHK vy&i bajt CAH

Popis tychto Udajov: ak je nastavenie spravne, vratia sa rovnaké vstupné udaje.
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Kapitola 7 Zaruka

7.1.Skusky menica

Frekvencny menic vyrobca pred expediciou dokladne preskusal a predprogramoval. Vlastnosti vyrobku
zodpovedaju technickej dokumentacii za predpokladu, Ze je nainstalovany a pouzivany v zhode s
pokynmi a odporuéeniami uvedenymi v technickej dokumentacii a v ndvode na obsluhu.

Testovany obvod I Vysledok testu I Prisluéna norma
lzalaény odpaor = 1MQ GB12668
Pevnost izoldcie 2.5 kV AC; 60 s Unikowy prid < 1 mA GB 12668

Kontaktny whbaoj +- 4 kV
ESD Vzdusny viboj +-8 kV ENG1000-4-2
Vyboj na spojeniach +-4kV
RST +-4 kV
EFT uvw +-2 kV EN61000-4-4
Signalne drahy +-25kV
Prepaétie na vedeni MesTIROR L 4 En61000-4-5
Protismerné +-4kV
CS test ( Frekvenény rozsah 150 kHz a7 80 MHz) 10V (emf) ENG61000-4-6

7.2. Zaruéna doba:
Zarucna doba pre spotrebitelov je 24 mesiacov od dia predaja vyrobku.

7.3. Zarucéné podmienky:

Zaruka sa vztahuje len na poruchy a vady, ktoré vznikli chybou vyroby, alebo pouZitych materialov.
Zaruka sa predlzuje o dobu, pocas ktorej bol menic frekvencie v oprave. Zaru¢nu opravu odberatel
uplatriuje u predavajiceho. Menic frekvencie kupujici dopravi na opravu predavajicemu na vlastné
naklady.

7.4. Poskodenia na ktoré sa zaruka nevztahuje - spésobené:

1. Vinou kupujuceho — uZivatela, pri mechanickom poskodeni (napr. pri doprave alebo padom), alebo
pri pouzivani v rozpore s technickou dokumentéciou, nespravnym zapojenim, pretazenim, resp., ak
zavada vznikla neodbornym zasahom do vyrobku.

2. Pri poskodeni zariadenia vonkajsimi vplyvmi (zaprasenie vnutornych ¢asti menica, navlhnutie
vnutornych obvodov) a Zivelnou udalostou (ucinky vysokych prepéti v dosledku blesku, poZiar,
zatopenie vodou, atd’.)

3. Nespravnym skladovanim, zapojenim v rozpore s doporu¢enym zapojenim, za poskodenia
vonkajsimi vplyvmi, hlavne uc¢inkami elektrickych veli¢in nepripustnej velkosti.
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Kapitola 8 Denna a pravidelna udrzba

Kontrolovana

Népravna &innost pri vyskyte

. Popis
polozka P alarmu
Okolité Skontrolujte okolitu teplotu, vihkost, nedistoty, .. , , .
. , L, . Zlepsite prevadzkové prostredie
prostredie korozivny plyn, olejovi hmlu atd.

Celkova jednotka

Skontrolujte neobvyklé vibracie a hluk

Skontrolujte vystrahy a utiahnite
spoje

Napajacie napatie

Skontrolujte, ¢i su napatia hlavného obvodu a
riadiace napatia normalne.

Skontrolujte napajanie

VSeobecne

1. Skontrolujte uzemnenie (cez svorky hlavného
obvodu a svorku uzemnenia).
2. Skontrolujte volné skrutky a matice.
3. Skontrolujte prehriatie.
4. Skontrolujte znecistenie.

Utiahnut skrutky
Vycistit chladenie

1. Skontrolujte Unik kvapaliny v kondenzatore a

Elektrolyticky deformaciu Obrétte sa na vyrobcu pri vymene
kondenzator 2. Vizudlna kontrola a posudenie Zivotnosti kondenzatorov
kondenzatora.
Chladiaci systém Vzduchovy filter, ventilator, atd. Vydistit

Motor

Skontrolujte vibracie a neobvyklé zvysenie
hluku

Zastavte zariadenie a obratte sa
na vyrobcu
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Vyhlasenie o zhode ES

VYBO Electric a.s.
Radlinského 18 e
052 01 Spisska Nova Ves, Slovenska republika P

na viastn(i zodpovednost’ potvrdzuje zhodu nasledujicich vyrobkov
Menice frekvencie konstrukéného radu  A200; A 550; E 550; X 550; V 350; V560; V800 a V810

podra
smernice o strojovych zariadeniach 2006/42/ES

smernice o nizkonapat'ovych 2006/95/ES

zariadeniach -

smernice o EMC 2004/108/ES

pouzité harmonizované normy: EN 13849-1:2008
EN 61800-5-1:2007
EN 61800-3:2007

Mene frekvence typového radu A...E..,a V..., si urlené pre nademse otddok asynchronnych elektromotorov s kotvou na kritko a
synchrdnnych elektromotorov zmenou frekvencie a amiitidy ich svorkového napata

Menibe frekvence A...E..,a V..., bol vyrobené, posudzované a skisané podla hore uvedenych harmongzovanjch nonem a spifiai
podmeenky podia nanadensa viddy SR & 308/2004 Z 2, £ 31872007 Z 2

Vyrobok sa musi pouZival len na GCely na kloré bol navrhnuty a vyrobeny a musi byl nanstalovany v sifade s poskytnutou
technckou dokumentcou

bezpelnostno-technické Lasti dokumentacie tykajicej sa vyrobku (pfovbdzkovy néavod,
prlruc{a atd.), sa musia dodr2iavat potas celého 2ivotného cykiu vyr

Spdsia Nova Ves, 27022017

%)

"Ing. Babota Vybodtokovd
POIDredseca preditaversha

*) Spinomocnenec pre vyhotovenie tohto vyhidsenia v mene wWrobcu
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