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Kapitola 1

Kapitola 1: uvoD

¢ Dakujeme za zakUpenie vysoko vykonného menica frekvencie VECTOR V 800 ET,
s vektorovym riadenim a integrovanym EtherCat.

—..
EtherCAT.

* Pred pouzitim si dékladne precitajte tento navod, aby ste zaistili spravne pouzivanie
pristroja. Uchovajte si tento navod na fahko pristupnom mieste, aby ste ho mohli kedykolvek
pouzit.
Bezpecnostné opatrenia
Pred instalaciou, prevadzkou, udribou alebo kontrolou si pozorne precitajte tento navod na
obsluhu. V tejto prirucke boli bezpe¢nostné opatrenia vyznacené textom "VAROVANIE"
alebo "UPOZORNENIE".

Oznaduje potencidlne nebezpecnd situaciu, ktorej ak sa neda vyhnut,
mozZe mat za nasledok smrt alebo vazne zranenie.

Oznacuje potencidlne nebezpelnd situaciu, ktorej, ak sa nedd vyhnat,

spbsobi malé alebo stredné zranenie a poskodi zariadenie. Tento
symbol sa tieZ pouZiva na varovanie pred akymikolvek

AUPQZORNENIE bezpecnostnymi operdciami.

V niektorych pripadoch méze dokonca vystraha "UPOZORNENIE"

spobsobit vaznu nehodu. Pri kaZdej situdcii postupujte podla tychto

dolezitych bezpecnostnych opatreni.

A\ vAROVANIE

* POZNAMKA oznaduje potrebnl operéciu na zabezpedenie spravneho chodu zariadenia.

Vystrazné znacky su umiestnené na prednom kryte menica. Pri pouZivani meni¢a dodrzujte
tieto pokyny.

VAROVANIE

* InStalovat toto zariadenie méze len osoby na to spdsobilé podla zakona

e Pred instalaciou alebo prevadzkou postupujte podla pokynov v navode.

¢ Pred otvorenim predného krytu jednotky odpojte vietky napajacie kable.
¢ Pockajte aspon 10 minuat, kym sa kondenzatory DC zbernice vybiju.

e Pouzivajte spravne uzemnenie

¢ Nikdy nepripajajte striedavy prad AC k vystupnym U V W svorkdm menica

Ndévod na obsluhu a instalaciu nizkonapatového frekvenéného menica série V 800 ET
Verzia V.1.0
Datum revizie: Januar 2023



1.0 Popis Stitku

MODEL:V800-4T0055 ET

INPUT: 3PH 400V 50 Hz/ 60 Hz

OUTPUT: 3PH400V 13.0A
FREQ. RANGE: 0.1-3200Hz 5.5 kW

¢\ © =x01 =)
ce

“ _SGS

MODEL:V_800-4T _ 0055 ET
EtherCat
0055: 5.5 kW

25:1PHAC230V

4T: 3 PHAC400V

6T: 3 PHAC690V
800: Menic série 800

V:VECTOR



1.1Technické parametre

Polozka VECTOR V 800 ET

V/F skaldrne riadenie

Riadiaci reZim . ,
SFVC vektorové s otvorenym okruhom

o | V/F skalarne riadenie:  0-3200 Hz
Maximalna frekvencia| sy c yektorové riadenie: 0 - 320 Hz

1-16 kHz
Nosna frekvencia Nosna frekvencia sa automaticky nastavi na zaklade
charakteristiky zataZzenia.

Rozlisenie vstupnej Digitalne nastavenie 0.01 Hz
frekvencie Analdgové nastavenie: maximalna frekvencia x 0.025%

Pociatoény krutiaci G typ: 0.5 Hz/150% (SFVC)

moment P typ: 0.5 Hz/100%
Rozsah rychlosti 1:100 (SFVC)
Stabilita rychlosti +0.5% (SFVC)

Presnost riadenia

+ 5% (SFV
krutiaceho momentu 5% (SFVC)

G typ: 60s pre 150% menovitého prudu, 3s pre 180%
menovitého prudu
P typ: 60s pre 120% menovitého pridu, 3s pre 150%
menovitého prudu.

Velkost pretazenia

Standardné funkcie

ZvysSenie krutiaceho | Fixné zvySenie krutiaceho momentu
momentu UZivatelské zvysenie 0.1%-30.0%

Integrovany s oznacenim ,,C1“ triedy C1.

EMC filt .
er Bez oznacenia triedy C2.
Priamky V/ F krivka
. Viacbodova V/ F krivka
V/F krivka N-napatova V/ F krivka (nasobok 1.2-napétia, 1.4- napétia,
1.6- napatia, 1.8- napatia, upravena)
V/F separacia Dva typy: Uplna separacia; polovi¢na separacia

Linedrna krivka

Rampa typu S-krivka

Styri skupiny ¢asov zrychlenia / spomalenia s rozsahom 0,0-
6500,0 s

Rezimy rampy
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Polozka VECTOR V 800 ET
Frekvencia brzdenia: 0,3 Hz az maximalna frekvencia
DC brzdenie Doba brzdenia: 0.0-100.0 s
Hodnota prudu pri brzdeni: 0.0%-100.0 %
Riadenie v JOG rezime| JOG frekvencny rozsah: 0.00-50.00 Hz
(krokovanie) JOG ¢as zrychlenia / spomalenia: 0.0-6500.0 s
Zabudovany PID Ulahcuje procesne riadeny systém riadenia uzavretej
regulator slucky.
Automaticka reguldcia| Pri zmene napdjacieho napatia moze automaticky udrZiavat
napatia AVR konstantné vystupné napatie.
(i s Prud a napatie su automaticky obmedzené pocas chodu,
Ovladac prepatia a v s . . s
, , aby sa zabranilo castému vypinaniu v désledku prepatia a
o nadmerného prudu . ,
s nadmerného prudu.
va
=
S .
@ Oblrr.1edzen|e MozZe automaticky obmedzit krdtiaci moment a zabranit
c krdtiaceho momentu |, . . Y
© . . Castej zmene nadprudu pocas chodu.
o a riadenie
©
c
g Rychle obmedzenie | Pomaha predchadzat ¢astym chybam z dévodu nadpridu
prudu AC motora
., Riadenie AC motora sa realizuje technoldgiou riadenia
Vysoky vykon 3 , ,
prudu vektora s vysokym vykonom.
Casové riadenie Casovy rozsah: 0.0-6500.0 minGt
Protokol MODBUS RTU
komunikaéného portu
Komunikaény modul | EtherCat
Typ konektoru RJ45
Kanal spustacich Podla panelu, riadiacich termindlov, port sériovej
prikazov komunikacie je mozné prepinat mnohymi spésobmi
2 Vstupné svorkovnice 2 digitdIne vstupy
% LED displej Zobrazuje parametre.
©
o . v 4 Méze blokovat tlacidla Ciastotne alebo Uplne a definovat
S | Uzamknutie tlacidiel a o , . .
o , iy rozsah funkcii niektorych tlacidiel, aby sa zabranilo
> | vyber funkcif L "
nespravnej funkcii.
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Ochranny rezim

Zistovanie skratu motora pri zapnuti, ochrana proti strate
vystupnej fazy, ochrana pred nadmernym priddom, ochrana
proti prepatiu, ochrana pod napatim, ochrana proti
prehriatiu a ochrana proti pretazeniu.

EMC (kompatibilita)

IEC 61000-4-6; IEC 61000-4-4;1EC 61000-4-11; IEC 61000-4-5

Standardy

EN/IEC 61800-3: 2017; C1, ktory je vhodny do 1. prostredia;
EN/IEC 61800-3: 2017; C2, ktory je vhodny do 1. prostredia;

InStalacia v prostredi

Vo vnutri, vyhnite sa priamemu slne¢nému Ziareniu, soli,
prachu, korozivnemu alebo horlavému plynu, dymu, pare.
Odolnost proti chemickym znecisteniam trieda 3C3 EN/IEC
60721-3-3 .0dolnost proti znecisteniu prachom 3S3EN/IEC
60721-3-3.

Nadm. vyska

Pod 1000 metrov n.m. (znizte stupen zatazenia pri pouZziti
nad 1000 metrov n. m.)

Teplota okolia

-10 °C ~ 40 °C (znizte stupen vykonu ak je teplota okolia
medzi 40 °Ca 50 °C)

Vlhkost

Menej ako 95% relativnej vlihkosti, bez kondenzacie
IEC 60068-2-3

Vibracie

Menej ako 5,9 m/s2 (0,6 g) IEC 60068-2-6

Teplota skladovania

-20°C az + 60°C
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1.2 Navod na vyber menica VECTOR V 800 ET

Men. vystupny | Max. menovity |Menovity vystupny| Vykon
Typ modelu vykon vstupny prud prud motora
(kw) (A) (A) (kw)
1PH /3PH AC 230V +15%
V 800-2SO0004ET 0.4 54 2.4 0.4
V 800-2S0007ET 0.75 7.2 4.5 0.75
V 800-2S0015ET 15 10 7.0 1.5
V 800-2S0022ET 2.2 16 10.0 2.2
V 800-2S0030ET 3.0 23 16.0 3.0
3PH / 3PH AC400V +15%

V 800-4TO00O7ET 0.75 3.8 2.5 0.75
V 800-4TO015ET 15 5.0 3.7 15
V 800-4T0022ET 2.2 5.8 5.0 2.2
V 800-4TO040ET 4.0 10.0 9.0 4.0
V 800-4TOOS55ET 5.5 15.0 13.0 5.5
V 800-4TO075ET 7.5 19.0 175 7.5
V 800-4T0110ET 11 26.0 25.0 11
V 800-4TO150ET 15 35.0 32.0 15
V 800-4TO185ET 18.5 38.0 37.0 18.5
V 800-4T0220ET 22 46.0 45.0 22
V 800-4TO300ET 30 62.0 60.0 30
V 800-4T0370ET 37 76.0 75.0 37
V 800-4TO450ET 45 92.0 90.0 45
V 800-4TO550ET 55 112.0 110.0 55
V 800-4TO750ET 75 155.0 150.0 75
V 800-4TO900ET 90 180.0 176.0 90
V 800-4T1100ET 110 215.0 210.0 110
V 800-4T1320ET 132 260.0 253.0 132
V 800-4T1600ET 160 310.0 300.0 160
V 800-4T1850ET 185 350.0 340.0 185
V 800-4T2000ET 200 390.0 380.0 200
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1.3 Vybrané vykonové elektrické parametre V800 ET

Vstupné .
vrs , Prierez nap. -
o oy napitie |Vykon motora ) Isti&
Pouzity typ menica kabla
50/60 Hz
V 800-250004 , 0.4 15 10
V 800-250007 1faza 0.75 15 16
V 800-250015 , 15 25 25
V 800-250022 30V 22 4.0 32
V 800-250030 3.0 4.0 40
V 800-4T0004 0.4 15
V 800-4T0007 0.75 15 6
V 800-4T0015 15 15 10
V 800-4T0022 22 15 10
V 800-4T0040 4.0 25 16
V 800-4T0055 55 25 20
V 800-4T0075 75 4 32
V 800-4T0110 11 4 32
V 800-4T0150 15 40
V 800-4T0185 185 10 50
V 800-4T0220 22 10 50
V 800-4T0300 3 fazy 30 16 63
V 800-4T0370 400V 37 25 100
V 800-4T0450 45 25 100
V 800-4T0550 55 35 125
V 800-4T0750 75 50 160
V 800-4T0900 90 70 225
V 800-4T1100 110 95 250
V 800-4T1320 132 120 315
V 800-4T1600 160 120 350
V 800-4T1850 185 150 400
V 800-4T2000 200 185 500
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1.4 Tabulka vhodnych brzdovych odporov

Pouzity typ menica

Brzdny odpor

Vykon motora

Vykon Hodnota odporu (kw)

(kw) Q) (2)
\V 800-2S0004ET  |Vstavana BJ 0,08 200 0.40
VV 800-2S0007ET  |Vstavana BJ 0,08 150 0.75
VV 800-2S0015ET  |Vstavana BJ 0,10 100 1.5
\V 800-2S0022ET |Vstavana BJ 0,10 70 2.2
VV 800-2S0030ET  |Vstavana BJ 0,25 65 3.0
V 800-4TOOO4ET |Vstavana BJ 0,15 300 0.4
V 800-4TOOO7ET |Vstavana BJ 0,15 300 0.75
V 800-4TOO15ET |Vstavana BJ 0,15 220 1.5
V 800-4TO022ET  |Vstavana BJ 0,25 200 2.2
V 800-4TO040ET |Vstavana BJ 0,30 130 4.0
V 800-4TOOS55ET  |Vstavana BJ 0,40 90 5.5
V 800-4TOO75ET  |Vstavana BJ 0,50 65 7.5
V 800-4TO110ET |Vstavana BJ 0,50 65 11
V 800-4TO150ET |Vstavana BJ 0,80 43 15
V 800-4TO185ET  |Vstavana BJ 1,00 32 18.5
V 800-4T0220ET |Vstavana BJ 1,30 25 22
V 800-4TO300ET  |Vstavana BJ 1,50 22 30
V 800-4TO370ET  |Vstavana BJ 2,50 16 37
V 800-4TO450ET  [Vstavana BJ 3.70 12.6 45
V 800-4TO550ET  |Externa BJ 4.50 9.4 55
V 800-4TO750ET  |Externa BJ 5.50 9.4 75
V 800-4TO900ET  |Externd BJ 7.50 6.3 90
V 800-4T1100ET |Externa BJ 45x2 9.4x2 110
\V 800-4T1320ET |Externd BJ 5.5x2 9.4x2 132
V 800-4T1600ET |Externa BJ 6.5x2 6.3x2 160
\V 800-4T1850ET |Externd BJ 16 2.5 185
V 800-4T2000ET  |Externa BJ 6.5x3 6.3x3 200
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1.5 Rozmerové Specifikacie velkosti od 0.4 do 15 kW

Vonkajsie rozmery {mm)

Instalatné rozmery [mm)

Maodel

W H H1 D A B @d

V BD0-250004 af 250015 72 142 - 152 62.7 132.7 5
\ 800-250022 ; 250040 100 133 - 143 a0 173 5
WV 800-250055 ; 250075 130 260 - 134 120 230 3
W BO0-4TO004 aZ 4T0022 72 142 - 152 62.7 132.7 5

W 800-4T0030;

AT0040:4T0055;4T0075 100 183 - 143 50 173 5
V 800-4T0110 ; 4T0150 130 260 - 134 120 250 5
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1.6 Rozmerové Specifikacie velkosti od 18.5 do 30 kW

w
[ -
A |
. ., wd
TF @
I o
e
TUUUUILY VUUUY PULUUUUUL U

Model

Vonkajsie rozmery {(mm)

Initalatné rozmery (mm)

H Hi

B

od

W 800-4T0185;4T0220;4T0300

195

280 -

179

182.5

266

7

VECTOR V 800

10
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1.7 Rozmerové Specifikacie velkosti od 37 do 200 kW

D

o

o

w

H1
B

]

Vonkajsie rozmery {mm) Instalatné rozmery {mm)
Model

W H Hi D A B gd

WV 200-4T0370 ; 4T0450 245 350 425 153 180 410 7
WV 200-4T0550 ; 4TOV50 300 500 340 252 200 522 9
W 800-4T0S00 333 346 376 256.5 270 560 9

WV 200-4T1100 ; 4T1320 33s 550 580 300 270 564 9
WV 2800-4T1600 400 675 715 310 320 635 11

11
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1.8 Otvory pre montaz externého ovladacieho panelu

Pre modely ..0004 az 0300 (t.j. 0.4 aZz 30 kW).......... 68,5 x39 mm
Pre modely ..0370 a vacsie (t.j. 37 kW a viac).......... 70 x 119 mm

68.5

\ [

Otvor pre klavesnicu (jednoriadkovy displej)

_-—\__/_,.r/_\
70 -

119

__,..-’-'-‘_\-\_‘-"’_

Otvor pre klavesnicu (dvojriadkovy diplej)

12



Kapitola 2 Instaldcia a zapojenie

Kapitola 2 : InStalacia a zapojenie

2.1 Poziadavky na prostredie a inStalaciu

Instalacné prostredie ovplyviiuje Zivotnost meni¢a a ma priamy vplyv na normélnu funkciu,
nesplnenie Specifikacie prostredia by mohlo viest k poruche menica.

Pre menic série VECTOR V 800 ET pouZite vertikalnu instalaciu tak, aby bolo zabezpecéené
¢o najlepsie prudenie vzduchu a efekt rozptylenia tepla.

Uistite sa, ze pre in$talatné prostredie meni¢a mozete dodrzat:

(1) - 10 °C az + 40 °C okolita teplota

(2) Vlnkost prostredia 0 ~ 95%, bez kondenzécie kondenzacia

(3) Vyhnite sa priamemu slne¢nému Ziareniu

(4) Okolité prostredie neobsahuje korozivny plyn a kvapalinu

(5) Prostredie bez prachu, poletujucich vlakien, baviny a kovovych castic

(6) Bez radioaktivneho materialu a paliva

(7) Vzdialenost od zdroja elektromagnetického rusenia (ako elektricky zvaraci pristroj,
velky napajaci stroj)

(8) Instalaciu na rovnu plochu, bez vibracii, ak sa nemdézete vyhnut vibraciam, pridajte
antivibracné podloZky na znizenie vibracii

(9) Menic instalujte na dobre vetranom mieste, fahko ho pristupnom pre udrzbu a na
pevny nehorlavy materidl mimo vyhrievacieho telesa (napr. brzdného odporu atd’),

(10) Montdaz menica si vyzaduje dostatok priestoru, hlavne viac instaldcii menicov, davajte
pozor na umiestnenie frekvenéného menica a umiestnite chladiace ventildtory, aby teplota
prostredia bola nizsia ako 45 °C.

(11) Menovity vykon menica plati pri instaldcii s nadmorskou vyskou menSou ako 1000
m.n.m. Pri nadmorskej vyske nad 1000 m.n.m. sa vykon menica znizuje.

2.2 Pripojenie menica V 800 ET na elektricku siet

2.2.1 Popisy periférnych zariadeni

(1) Napajaci zdroj striedavého prudu

Pouzite v sulade s pripustnymi Specifikdciami napajania menica.

(2) Isti¢

Ak je napatie napajacieho zdroja nizke alebo d6jde ku skratu na vstupnom termindli, istic
poskytuje moznost odpojenia meni¢a od napdjacieho zdroja. Rovnako pocas kontroly,
udrzby alebo ak menic nefunguje. Maximalne doby odpojenia si podla STN 33 2000-4-41.
Pre istenie vstupu menica je treba pouZit poistky s charakteristikou gR, a gG (poistky pre
istenie polovodicov). Rychle poistky typu: gG istia iba skrat, gR istia skrat + pretaZenie.
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Kapitola 2 Instalacia a zapojenie

(3) Elektromagneticky stykac : (MC)
Styka¢ umozZiiuje zapnutie a vypnutie napajania menica, aby bola zaistena bezpeénost.
(4) AC vstupna timivka
slizi na potlacenie vyssej harmonickej na ochranu menica.
(5) Brzdovy odpor
Pri brzdeni motora odpor méZe zabranit vysokému napatiu DC zbernice menica a zlepsit
brzdnu schopnost vnutornej brzdnej jednotky.
2.2.2 Opatrenia pre zapojenie hlavného obvodu
(1) Pri zapojeni obvodov, postupujte podla poZiadaviek elektrickych znaciek a noriem.
(2) Pripojenie napajacieho napéatia na vystupné svorky (U, V, W) menica, vedie k jeho
okamZitému zniceniu!
(3) Pre pripojenie elektrického napajania pouzite izolované vodice a izolované ochranné
chranicky (ak je to moZné) a tieto uzemnite.
(4) Meni¢ frekvencie, zvaraci agregat, vysokovykonny motor, a pod. nemdzu pouzivat
spolo¢ny uzemnovaci kabel.
(5) Uzemnovacia svorka PE a impedancia uzemnenia musia byt mensie ako 10 ohmov.
(6) PouZite ¢o najkratsi uzemnovaci kabel.
(7) Pri uzemneni viacerych menicov davajte pozor, aby ste nevytvorili uzemnovacie slucky.
8) Napajacie kable a ovladacie kable musia byt oddelené, zabezpelte vzdialenost
napajacich kablov od paralelnych riadiacich kablov viac ako 15 cm, alebo ak su kable a
ovladacie kable prekrizené, 10 cm. Paralelné uloZenie silovych a ovladacie kablov
sposobuje neZiaduce rusenie.
(9) Za normalnych okolnosti je vzdialenost medzi meniémi a motormi krat$ia ako 30 m.
Maximalna vzdialenost je cca 100 metrov. Ked' je vzdialenost vacsia ako 50 m, zaradte na
vystupnej strane timivku a znizte nosnu frekvenciu.
(10) Neinstalujte absorpény kondenzator alebo iné kapacitno-odporové absorpcné
zariadenia na vystup z menica frekvencie!

(11) Uistite sa, Ze svorky su celkom utiahnuté, kable si dobre spojené so svorkami,

nie st volné, nespdsobuju iskrenie ani skrat. Pre minimalizaciu rusenia v 1. prostredi je
doporucené (ak nie je inStalovany v konkrétnom type menica):

® na vstupnej strane menica nainstalujte filter EMC kategérie C1;

® zabezpecte izolaciu rusenia inych zariadeni pomocou timivky alebo RFI filtra.

(12) Zmena smeru otdcéania hriadele elektromotora: smer ota¢ania mozno zmenit
zamenou dvoch vystupnych vedeni na vystupe frekvenéného menica alebo na svorkovnici

elektromotora.
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Kapitola 2 Instalacia a zapojenie
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2.2.3 Podmienky pripojenia menica a kabelaze

(1) Umiestnite kable riadiacich signalov a hlavnych vedeni a inych elektrickych vedeni od
seba oddelené.

(2) Aby sa zabranilo poruche spdsobenej rusenim, pouZivajte stocenu dvojlinku alebo
dvojvodiéové tienené vedenie, s prierezom 0,5 az 2 mm?.

(3) Uistite sa, Ze pouZzité svorky su vhodné z hladiska napétia a maximalneho pradového
zatazenia.

(4) Pouzite spravnu uzemriovaciu svorku E, odpor uzemnenia musi byt mensi ako <10
ohmov STN EN 62305-3.

Pouzite predpisany prierez uzemnovacieho vodica. Prierezy ochrannych vodi¢ov sa musia
vypocitat alebo vybrat z tabulky (vSetko podla STN 33 2000- 5 -54). Uzemniovaci bod by
mal byt ¢o najblizie k menicu a dizka drétu by mala byt ¢o najkratsia. V sietach TN musia
byt splnené tieto poZiadavky:

(4.1) Odpor uzemnenia uzla zdroja nema byt vacsi ako 5 Q.

V stazenych pédnych podmienkach sa dovoluje maximalne 15 Q.

(4.2) Celkovy odpor uzemnenia vodicov PEN (vratane vodiCov odchdadzajicich
z transformovane a uzemneného bodu) pre siete s napatim 230 V AC nesmie byt vaési ako
2Q.

(4.3) Vodi¢ PEN v sieti TN-C alebo vodi¢ PE v sieti TN-S sa musi uzemnit samostatnym
uzemnovacom alebo pripojenim na existujlicu sustavu. Jednotlivé uzemnenia vodi¢ov PEN
aPE maju mat odpor uzemnenia najviac 15Q. Na konci vedeni a odbodiek siete
v neutrdlnom bode ma byt odpor uzemnenia najviac 5 Q.

(5) Splnte poZiadavky na zapojenie kazdého terminalu, spravny vyber prislusenstva, ako su
potenciometre, voltmeter, napdjacie zdroje, kable, svorky, atd.
(6) Po dokonéeni zapojenia a kontrole, ¢i je vietko spravne zapojené, napajanie moze byt
zapnuté.

(7) Celkové dizka vedenia by mala byt maximalne 100 m. Najma pri vzdialenejSom zapojenf
méze dojst k znizeniu funkcie obmedzenia prudu alebo moze déjst k poruche zariadenia
alebo pristroja pripojeného na strane vystupu menica alebo k vplyvom nabijacieho pradu
kvéli dihej elektrickej instalacii. Preto si véimnite celkovu dizku vedenia. Pri dimenzovani
vystupnych kablov k motoru je odporucané pouZitie tienenych kablov typu napr. NYCY 3 x
prierez, NYCWY 3 x prierez, alebo OLFLEX® 4G, pre minimaliziciu radio frekvenéného
rusenia.
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Kapitola 2 Instalacia a zapojenie

2.2.4 Zakladna schéma zapojenia V 800 — 2S....ET a 4T Typ vybavy A

NAPAJANIE
3x400V

L1
L2
L3

R
S
.
)

NAPAJANIE

1x230V

L1
L2(N)

g

FWD

GND

RS+
RS-

V800-250004 ET
V800-250007 ET
V800-2S0015 ET
V800-4T0004 ET
V800-4T0007 ET
V800-4T0015 ET
V800-4T0022 ET

PR C

*

EtherCAT

VSTUP  VYSTUP

- H‘ .|RJ45

Usporiadanie riadiacich svoriek
VSTUP  VYSTUP

%,

%,

%,

%,

FWD REV GND RS+

RS-
——d
EtherCAT. ¥
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Kapitola 2 Instalacia a zapojenie

Praktické zapojenie uvedenych modelov

Typ: a - 1 fazové napédjanie 230 V AC (0,4 kW azZ 1,5 kW)

PE

N
iy —

! I
RL1 N2 S

DD DD

S>

[EHAICIEIE)
um vm2 W3 +

Loy

%

Typ:a + 3 fazové napdjanie 400V AC (0.4012.2!(\"-)—

L1 L2 3 PE

RLT SA2 TA3 k

D[ D[D[D]
C

D[DD

UM VT2 w3 +

o—
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Kapitola 2 Instalacia a zapojenie

2.2.5 Zakladna schéma zapojenia VECTOR V 800 — 2S....ET Typ vybavy B

NAPAJANIE
1x230V
R V800-2S0022
L1 S V800-2S0030
L2(N) T
)
PO
EDC obvod Brzdovy odpor
—O~0—) FWD | B2
—O0< REV i
GND SO .
i RS+
RS- _—
EtherCAT *
VSTUP  VYSTUP

Usporiadanie riadiacich svoriek

|2 |2|2]|D

FWD REV GND RS+ RS-

RIS

FtherCAT.
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Kapitola 2 Instalacia a zapojenie

Praktické zapojenie menicov frekvencie V800-250022 a V800-250030...Typ B

1 fazové napdjanie 230 V AC (2,223,0kw)

PE

N

YE——
___SL1 TN B

PP DD
EIEEEIEE
X

UT1 VIT2 W3 +/B1 B2
Loy

POZOR! Nikdy nepripdjajte svorku — DC medziobvodu na
uzemnenie!
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Kapitola 2 Instalacia a zapojenie

2.2.6. Zakladna schéma zapojenia V 800 — 4T....ET Typ vybavy C

NAPAJANIE
3x400V
L1 R
L2 S
13 i

V800-4T0030ET
V800-4TO040ET i
V800-4T0055ET
V800-4T0075ET \
V800-4T0110 ET w
V800-4TO150 ET - - - ———

V800-4TO185 ET|  +/B1 (

V800-4T0220 ET o oy

V800-4TO300ET | g,
|

zj FWD
REV

) GND

MOTOR

-

Brzdovy odpor

EtherCAT ~

VSTUP  VYSTUP

Usporiadanie riadiacich svoriek

VSTUP

VYSTUP

2%,

RJ45

02|0]  [p= =)
FWD REV GND RS+ RS-

FtherCAT, ~
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Kapitola 2 Instalacia a zapojenie

Prektické yapojenie silovej ¢asti V800-4T0030 az 4T0150

Svorky R/S/T slizia na pripojenie
napdjacieho kabla.

Svorka @ je spoloc¢na aj pre
privod, aj pre napajany motor.

Svorky U/V/W slUZia na pripojenie
elektromotora, su to vystupné
svorky.

Sietovy kabel
Svorky DC medziobvodu +/B1 a B2

) ) SluZia na pripojenie brzdového
E odporu (rezistoru).

l RB
/
Tienené kable motora

POZOR! Nikdy nepripajajte
l svorku — DC medziobvodu
na uzemnenie!
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Kapitola 2 Instalacia a zapojenie

2.2.7. Zakladna schéma zapojenia V 800 — 4T....ET Typ vybavy D

NAPAJANIE
3x400V
- 5 V800-4T0370 ET
V800-4T0450 ET
L2 S
L3 T
D | +/B1 C

B2

FWD

REV

RS-

J)GND

N
EtherCAT

 VSTUP  VYSTUP

Brzdovy odpor

Usporiadanie riadiacich svoriek

VSTUP VYSTUP
0[0\2|0|0| = |r=|
FWD REV GND RS+ RS-

RJ45 i

EtherCAT.
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2.2.8. Zakladna schéma zapojenia V 800 — 4T....ET Typ vybavy E

NAPAJANIE
3x400V
V800-4T0550 ET
L1 R V800-4T0750 ET
L2 S V800-4T0900 ET
13 T V800-4T1100 ET

V800-4T1320 ET —
- — © V800-4T1600ET ' +/B1 (—oc-
= V800-4T1850 ET

DC-

|

:DC obvod BRZDOVA
V800-4T2000 ET ! B2 2 JEDNOTKA

|

|

Brzdovy odpor

FWD o
Komunikaci
H REV 7 Rs+i S it
ity RS- O——

_____________________

J)GND

i
EtherCAT ™

VSTUP  VYSTUP

Usporiadanie riadiacich svoriek
VSTUP  VYSTUP

ololeoldl k=

RJ45

EtherCAT, +
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Kapitola 2 Instalacia a zapojenie

2.3. Popis riadiacej svorkovnice

Nazov svorky Popis funkcie Pozndmky

FWD Prikaz CHOD VPRED / STOP . L i

- Multifunkéné vstupné svorky
REV Prikaz CHOD VZAD / STOP
GND Nulovy potencial
RS+ RS 485 plus L o

- RS485 komunikacné spojenie

RS- RS 485 minus
RJ45 Vstup EtherCat
RJ45 Vystup EtherCat

Svorky ovladacej dosky modelov V800 ET

g Pin Signal Meaning

g VSTU P 1 T+ Ethernet transmit signal +
g X1 (IN) 2 - Ethemet transmit signal -
2 3 Rx+ Ethernet receive signal +
! 4

: VYSTUP |5

g X2 (OUT) |s Rx Ethernet receive signal -

4 7

5 s

1

o
EtherCAT.
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Kapitola 2 Instalacia a zapojenie

Oznacenie svorky

Popis

R/L1,S/L2, T/L3

Napajacie napétie (vstupné svorky)

U/T1,U/T2,U/T3

Vystupné svorky menica, pre pripojenie trojfazového
elektromotora.

Vystup DC obvodu. POZOR !!!

+/B1, = Tu je moZné pripojit len brzdnu jednotku!
+/B1, B2 Pripojenie brzdného odporu
+, PR Pripojenie brzdného odporu (Typ vybavy A)

Uzemnenie (PE)
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Kapitola 3 Prevadzka

Kapitola 3: Prevadzka

3.1 Popis digitalneho panela

3.1.1 Obrazok panela
LED ukazovatele hodnoty zobrazenia
Displej Tlacidlo VSTUP do
parametrov
START Tlagidlo posunu
po displeji
STOP/RESET
ENTER - potvrdit
Tlac¢idla UP /HORE DOWN /DOLU
3.1.2. Popis funkcii tlacidiel
Tlacidlo Nazov Popis
PRG Tlacidlo program Vstup alebo navrat z menu prvej Urovne

Postupné prechddzanie cez menu a

STOP/RESET potvrdzovanie parametrov, alebo navrat
spat.
START Start menica v rezime ovladania cez

klavesnicu.

Zvysenie hodnoty

Postupne zvysujte udaje alebo funkcné
kody.

Znizenie hodnoty

Postupne znizuje Udaje alebo funkéné kédy.

Posun vlavo

V reZime nastavenia parametrov stlacenim
tohto tlacidla vyberte bit, ktory chcete
upravit. V inych rezimoch cyklicky zobrazuje
parametre posunom vpravo.
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Kapitola 3 Prevadzka

3.1.3  Popis svetelného indikatora

Nazov svetelného indikatora

Popis svetelného indikatora

Hz Frekvencia

A Prud

V Napatie

F/R Zhasnuté: dopredu.

Rozsvietené: reverzny CHOD.

3.2 Nastavenie zakladnej parametrizacie pre modely V800 ET

Parameter Hodnota Popis

P0.02 2 Ovladanie cez komunikaciu
P0.04 9 Cez komunikacné rozhranie
P0.10 100.00HZ Maximalna frekvencia (priklad)
PD.00 5005 CAN parametre prenosu

PD.02 1 CAN lokalna adresa
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Kapitola 4 Zoznam parametrov funkcii

Kapitola 4: V800 EtherCAT zoznam parametrov funkcii

Zoznam parametrov, ktoré si pouzivatel prisposobuje, nie je chraneny heslom. Skupiny P a C su
zakladné parametre funkcii, skupina D su parameter monitorovanych funkcii. Symboly v tabulke kédov
funkcii znamenaju nasledovné:
"Y": Parameter je mozné upravit, ked je meni¢ v stave zastavenia (STOP) alebo prevadzky (RUN).
"%": Parameter nie je mozné zmenit, ked' je menic v reZzime prevadzky (RUN).
"e": Parameter je skutoéne namerana hodnota a neméze byt zmenena.
"*!': Parameter je tovarensky parameter a méze ho nastavit iba vyrobca.

Pri komunikacii s EtherCAT je datovy typ vsetkych parametrov UINT16. Adresa indexu a podindex
méze odkazovat na nasledujici zoznam parametrov, vSetky indexy a podindexy s hexadecimalne
udaje.

Kod . ¢ Tovarens
funkcie Nazov parametra Nastaveny rozsah ké nast. Index
Skupina PO: Zakladné parametre 0x2000

1: Gtyp (konstantné zataZenie
kratiaceho momentu)
o L .. Podl Podindex:
P0.00 | G/P typ displeja 2: P typ (premenlivé zataZenie odia * odindex
I modelu 01lh
krdtiaceho momentu, napr.
ventildtor, ¢erpadlo)

0 : V/F riadenie
1: SFVC vektorové riadenie bez Podindex:

P0.01 | Vol Zi i i
0.0 olba rezimu riadenia spiitnej vazby 0 * 02h

0: Ovladanie z ovladacieho panela
(LED nesvieti)

P0.02 | Volba zdroja prikazu 1: Ovladanie cez svorky (LED svieti)

2: Ovladanie cez komunikacné
rozhranie (LED blika)

Jednotky Cislice (Zdroj frekvencie)

0: Zdroj hlavnej frekvencie X

1: Prevadzka X a Y (prevadzkovy
vztah urcéeny desiatkami ¢islice)

2: Prepinanie medzi Xa Y

3: Prepinanie medzi X a "prevadzka
Xay"

Volba pozicie zdroja 4: Prepinanie medzi Y a " prevddzka 00 * Podindex:

frekvencie Xavy" 04h

Desiatky (prevadzka X aY)

0:X+Y

1: X-Y

2: Obe maximalne

3: Obe minimalne

Podindex:
2 * 03h

P0.03
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0: Digitalne nastavenie
(prednastavena frekvencia P0.10,
méze sa upravit UP/DOWN, vypadok
napajania sa nezapamatava)

1: Digitalne nastavenie
(prednastavena frekvencia P0.10,
méze sa upravit UP/DOWN, vypadok

Vyber zdroja X hlavnej napajania sa zapamatava) Podindex:
P0.04 . . 9 05h
frekvencie 2: Rezervované
3: Rezervované
4: Rezervované
5: Rezervované
6: Viacndsobna instrukcia
7: Jednoduché PLC
8: PID
9: Cez komunikacne rozhranie
Vyber zdroja Y pomocnej | Rovnako ako P0.04 (vyber zdroja X Podindex:
P0.05 . . R 0
frekvencie hlavnej frekvencie) 06h
Vyber rozsahu 0: Vo vztahu k maximalnej frekvencii .
. . , . . Podindex:
P0.06 | superpozicie zdroja Y 1: Vo vztahu k hlavnému zdroju 0 o7h
pomocnej frekvencie frekvencie X
PO.07 Rozsah pqzme zdro.Ja 0% - 150% 100% Podindex:
pomocnej frekvencie Y 08h
Podla Podindex:
PO. D ychlenia 1 .00s -
0.08 | Doba zrychlenia 0.00s - 65000s modelu 09h
. Podla Podindex:
P0.09 | Doba spomalenia 1 0.00s - 65000s modelu 0Ah
Prednastavena 0.00Hz - maximalna frekvencia Podindex:
PO.10 | ¢ ekvencia (P0.12) >0.00Hz 0Bh
e . 0: Vpred Podindex:
P0.11 |S t
mer otacania 1: Vzad 0 och
P0.12 | Max. frekvencia 50.00Hz - 320.00Hz 50.00Hz Pw'(;’;ﬁ’“
0: nastavenév P0.12
1: Rezervované
Zdroj horného limitu | 2: Rezervované Podindex:
P0.13 . J 0
frekvencie 3: Rezervované OEh
4: Rezervované
5: Cez komunikaéné rozhranie
[ . .| Spodnd hranica frekvencie P0.16 - Podindex:
1 i .
P0.14 | Horna hranica frekvencie maximalna frekv. P0.12 50.00Hz OFh
P0.15 Posun hqrneJ hranice 0.00Hz - max. frekvencia P0.12 0.00Hz Podindex:
frekvencie 10h
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Spodna hranica 0.00Hz - Horna hranica frekvencie Podindex:
P0.16 frekvencie P0.14 0.00Hz 11h
P0.17 | Nosnd frekvencia 0.5 kHz - 16.0 kHz Podfa Podindex:
modelu 12h
P0.18 EO::\fe:ae ﬁeﬁft'f,u 0: Nie 1 Podindex:
1 | upravena tep 1: Ano 13h
menica
N 0:1s .
P0.19 Jz?c'i:;)l:;aiecjssu cF:rl::alenie 1:0.1s 1 POdIlnf:x:
¥ i 2:0.01s
Posun frekvencie zdroja .
. . . Podindex:
P0.21 | pomocnej frekvencie pre | 0.00Hz - max. frekvencia P0.12 0.00Hz
. 16h
X aY prevadzku
P0.22 Rozllsem.e prikazu pre 1: 0.1Hz ) Podindex:
frekvenciu 2:0.01Hz 17h
o35 | o ST oot o | |roties
’ gitaineho. 1: Zachovd sa 18h
pri napajani
Frekvencia Casovej 0:Max. frekvencia (P0.12) .
. , : . . Podindex:
P0.24 | zakladne zrychlenia 1: Nastavena frekvencia 0 19h
/spomalenia 2: 100Hz
Zakladna frekvencia pre . . .
P0.25 | modifikéciu Up/DOWN | O Frekvendia chodu 0 Podindex:
. 1: Nastavena frekvencia 1Ah
pocas chodu
Uednotky Cislice: Pripojenie prikazu
ovladacieho panela k zdroju
frekvencie
0: Bez vazby
1: Zdroj frekvencie je digitalne
nastavenie
2: Rezervované
3: Rezervované
4: Rezervované
Vézba zdroja prikazu na | 5: Rezervované Podindex:
P0.26 zdroj frekvencie 6: Viacndsobny odkaz 0000 1Bh
7
8:
9

:Jednoduché PLC

PID

: Cez komunikacné rozhranie
Desiatky Cislice: Vazba prikazu
svorkovnice na zdroj frekvencie

Stovky Cislice: Vdazba komunika¢ného

prikazu na zdroj frekvencie

Tisice Cislice: Automaticka prevadzka

viazania na zdroj frekvencie
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Skupina P1: Riadenie $tartu / zastavenia 0x2001
0: Priamy Start
1: Restart so sledovanim rychlosti podindex:
P1.00 | ReZim Startu otacania 0 ° lglhex.
2: Predbudeny Start (asynchréonny
motor)
ReZim sledovania 0: 0d frekver?ufe pri STOP Podindex:
P1.01 rehlosti otaéania 1: Od nulove;j rychlosti 0 02h
Y 2: Od max. frekvencie
P1.02 Rlychlost. slefjvov§n|a 1-100 20 Podindex:
rychlosti otacania 03h
P1.03 | Frekvencia Startu 0.00Hz - 10.00Hz 0.00Hz POdIgf:X:
Doba udrzZiavania Podindex:
P1.04 " .0s - 100. .
0 frekvencia Startu 0.0s - 100.0s 0.0s 05h
Startovaci jednosmerny Podindex:
P1.05 | brzdny prud / prad 0% - 100% 0% ’
. 06h
predbudenia
Doba DC brzdenia pri Podindex:
P1.06 tarte / éas predbudenia 0.0 - 100.0s 0.0s 07h
0: Linearne zrychlenie / spomalenie
” , . 1: Zrychlenie / spomalenie po S- .
P1.07 Se:mmalzézic:'e”'a / krivke A 0 Pw'(;‘::x‘
P 2: Zrychlenie / spomalenie po S-
krivke B
p1.0g | C3sOVY podiel zatiatkuS- | o/ (100,0%-p1.09) 30.0% Podindex:
krivky 09h
¢ y iel k - i :
p1.09 | C3sOVY podielkoncas- 1 o (100.0%-p1.08) 30.0% Podindex
krivky 0Ah
P1.10 | Resim STOP 0: Spc?malevnlel do zastav.enla 0 Podindex:
1: Volnobeiné zastavenie 0Bh
Pociatoc¢na frekvencia Podindex:
P1.11 | zastavenia pri DC 0.00Hz - Max. frekvencia 0.00Hz ’
, 0Ch
brzdeni
Cakacia doba zastavenia Podindex:
1.12 , .0s - 100. .
P pri DC brzdeni 0.0s - 100.0s 0.0s 0Dh
Prid pocas zastavenia pri | o o Podindex:
P1.13 DC brzdeni 0% - 100% 0% OEh
P1.14 Doba z?stavenla pri DC 0.0s - 100.0s 0.0s Podindex:
brzdeni OFh
virs . Podindex:
P1.15 | Pomer vyuzitia brzdenia | 0% - 100% 100% 10h
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Skupina P2: Parametre motora 0x2002
Podindex:
P2.00 |R 8 0
ezervované o1h
. Podla Podindex:
P2.01 | Menovity vykon motora | 0.1kW - 1000.0kW modelu 02h
P2 02 Menovité napatie 1V - 2000V Podla Podindex:
motora modelu 03h
0.01A - 655.35A
L, (AC vykon motora<=55kW) Podla Podindex:
P2.03 | Menovity prud motora 0.1A - 6553.5A modelu 04h
(AC vykon motora >55kW)
P2 04 Menovitd frekvencia 0.01Hz - Max. frekvencia Podla Podindex:
motora modelu 05h
P2.05 Me,t\ov.lta rychlost 1 ot/min — 65535 ot/min Podla Podindex:
otacania motora modelu 06h
0.001Q - 65.535Q Automa
u
(AC vykon motora <=55kW) Podindex:
P2. .
06 | Odpor statora 0.0001Q - 6.55350Q o 07h
(asynchréonny motor) i ladenie
(AC vykon motora >55kW)
0.001Q - 65.535Q Automn
$2.07 Odpor rotora (AC vykon motora <=55kW) ! to a Podindex:
’ (asynchréonny motor) 0.0001Q - 6.5535Q - 08h
; ladenie
(AC vykon motora >55kW)
Zvodova indukti 0.01mH - 655.35mH Aut
P2.08 rvoktO\r/]a .|n uktivna (AC vykon motora <=55kW ) u toma Podindex:
. (:s n?:h:éann motor) 0.001mH - 65.535mH Iadénie 0h
¥ 4 (AC vykon motora >55kW )
Vzai < indukti 0.1mH - 6553.5mH Aut
P2.09 reZ:Iict):;:?am uktivna (AC vykon motora <=55kW ) u toma Podindex:
. (asynchrénny motor) 0.01mH - 655.35mH ladenie OAh
y y (AC vykon motora >55kW )
i 0.01A - P2.03 (AC vykon motora
Prud motorom bez Automa .
. <=55kW) Podindex:
P2.10 | zatazZenia , t.
, 0.1A - P2.03 (AC vykon ) 0Bh
(synchrénny motor) ladenie
motora >55kW)
0: Ziadna operacia
Volba automatického 1: Statlclfe automatické ladenie Podindex:
P2.37 . asynchrénneho motora 0
ladenia 26h

2: Kompletné automatické ladenie
asynchrénneho motora
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Skupina P3: Parametre riadenia vektorom 0x2003
Linedrne zosilnenie Podindex:
P3.00 slucky 1 1-100 30 o1h
. . Y Podindex:
P3.01 | Doba integracie slucky 1 | 0.01s - 10.00s 0.50s 02h
P3.02 | Frekvencia prepinania 1 | 0.00 - P3.05 5.00Hz POdIg;:X:
Linearne zosilnenie Podindex:
P3.03 slucky 2 1-100 20 04h
. - Y Podindex:
P3.04 | Doba integracie slucky 2 | 0.01s - 10.00s 1.00s 0sh
. . . Podindex:
P3.05 | Frekvencia prepinania 2 | P3.02 - Max. frekvencia 10.00Hz 06h
p3.06 | KON vektorového 50% - 200% 100% Podindex:
riadenia 07h
¢ 3 kons fil i :
p3.07 | C2sova konstantailtra 4 405 - 0.100s 0.000s Podindex
rychlosti slucky 08h
P3.08 Zo.S||nen|e prebuéenla, 0-200 64 Podindex:
pri vektorovom riadeni 09h
Zd[‘O.J horného limitu 0: P3.10 nastavenie Podindex:
P3.09 | krutiaceho momentu v e, . 0
- - . . | 5: Cez komunika¢né rozhranie 0Ah
rezime riadenia rychlosti
Digitalne nastavenie
p3.10 | NOrMeJ hranice 0.0% - 200.0% 150.0% Podindex:
krdtiaceho momentu v 0Bh
rezime riadenia rychlosti
Uprava linearnej Podindex:
P3.13 konstanty budenia 0-60000 2000 0Ch
Uprava integracnej Podindex:
P3.14 - 1
3 konstanty budenia 0-60000 300 0Dh
Uprava linearnej Podindex:
P3.15 | konstanty krutiaceho 0 - 60000 2000 OEh ’
momentu
Uprava integracnej Podindex:
i N . - 1
P3.16 kons$tanty krutiaceho 0-60000 300 OFh
Jednotky Cislice: integrédlne
Rvchlost integragnei oddelenie Podindex:
P3.17 [ V¢ gracnel 0: Zakazané 0 10h
slucky X
1: Povolené
ReZim zoslabenia pola (1J iL?:;ii%iig::le pofa Podindex:
1 5 ) PRV 1
P3.18 | synchrénneho motora 2: Automaticky vypoéet 11h
P3.19 Hibka zloslabenla pola 50% - 500% 100% Podindex:
synchrénneho motora 12h

33




Kapitola 4 Zoznam parametrov funkcii

P3.20 MaX|ma|ny.prud' 1% - 300% 50% Podindex:
zoslabovania pola 13h
P3.21 Automat!cke rlnastaveme 10% - 500% 100% Podindex:
zoslabenia pola 14h
P3.22 Integralny naslobok 2-10 ) Podindex:
zoslabenia pola 15h
Skupina P4: Parametre riadenia V/F 0x2004
0: Linedrna V/F krivka
1: Viacbodova V/F krivka
2: Stvorcova V/F krivka
3: 1,2-vykonu V/F krivka
. . 4: 1,4-vykonu V/F krivka Podindex:
P4.00 | Nastavenie V/F krivky 6: 1.6-vykonu V/F krivka 0 01h
8:1,8-vykonu V/F krivka
9: Rezervované
10: V/F Gplnd separacia
11: V/F polovi¢na separiacia
Pa.01 Zvysenie krutiaceho 0.0% = Automatické zvySenie Podla Podindex:
’ momentu 0.1% - 30.0% Manualne nastavenie modelu 02h
p4.0p | Medzna frekvencia 0.00Hz - Max. frekvencia 50.00Hz Podindex:
zosilnenia kr. mom. 03h
P4.03 V|acbod9va krivka V/F, 0.00Hz - P4.05 0.00Hz Podindex:
frekvencia 1 04h
Pa.04 Vlac"bc.)dova krivka V/F, 0.0% - 100.0% 0.0% Podindex:
napatie 1 05h
PA.05 V|acbod9va krivka V/F, PA.03 - PA.O7 0.00Hz Podindex:
frekvencia 2 06h
Vi 3 krivka V/F i :
pa.og | Viacbodova krivka V/F, | g o0, 100.0% 0.0% Podindex
napatie 2 07h
Viacbodova krivka V/F, P4.05 - Menovita frekvencia motora Podindex:
P4.07 frekvencia 3 (P1.04) 0.00Hz 08h
P4.08 Vlac-!:x_)dova krivka V/F, 0.0% - 100.0% 0.0% Podindex:
napatie 3 09h
Velkost kompenzicie . . o Podindex:
P4.09 sklonu V/F 0.0% - 200.0% 0.0% 0Ah
P4.10 | Velkost prebudenia V/F |0 -200 64 Pw'(;‘;:x’
Velkost potladenia Podla Podindex:
A1 . -1
P4 oscilacii V/F 0-100 modelu 0Ch
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: Digitdlne nastavenie (P4.14)
: Rezervované

0
1
2: Rezervované
3: Rezervované
. vy 4: Rezervované .
P4.13 is;?r;]:izatla pre V/F 5: Viacndsobnd referencia 0 Podgs:x:
6: Jednoduché PLC
7:PID
8: Cez komunikacné rozhranie
Pozn.: 100.0% zodpoveda
menovitému napatiu motora
Digitalne napatové .
P4.14 naitavenie r?re V/F 0V - Menovité napéatie motora ov Podindex:
separaciu OFh
Doba narastu napatia pri 0'0§ i 1900'05 . s Ly Podindex:
P4.15 L . Udava Cas, za ktory sa napatie zvysi z 0.0s
V/F separacii " rr 10h
0V na menovité napatie motora.
Skupina P5: Vstupné svorky 0x2005
0: Bez funkcie
1: Chod vpred (FWD)
2: Chodvzad (REV)
3: Trojvodicové riadenie
4: JOG vpred (FIOG)
5: JOG vzad (RJOG)
6: Svorka UP
7: Svorka DOWN
i . 8: Volnobehom do zastavenia Podindex:
P5.00 | Vyber funkcie FWD 9: Reset chyby (RESET) 1 o1h
10: Pozastavenie Chodu
11: Normdlne otvoreny (NO), vstup
externej poruchy
12: Pevnad rychlost 1
13: Pevna rychlost 2
14: Pevna rychlost 3
15: Pevnad rychlost 4
16: Svorka 1 pre volbu doby
zrychlenia / spomalenia
17: Svorka 2 pre volbu doby
zrychlenia / spomalenia
18: Prepinanie zdroja frekvencie
i . 19: Zruenie nastavenia UP a Podindex:
P5.01 Vyber funkcie REV DOWN (svorka, ovladaci panel) 4 02h

20: Terminal prepinania zdroja
prikazov

21: Zrychlenie / spomalenie
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22:
23:
24:
25:
26:
27:
28:
29:

30:
31:
32:
33:

34:
35:
36:
37:
38:
39:

40:

41.
42:
43:
44.
45:
46:

47:
48:
49:
50:

zakazané

PID pozastavenie

Reset stavu PLC

Swing pozastavenie

Vstup pocitadla

Vynulovanie pocitadla

Vstup poéitania dizky
Vynulovanie dizky

Riadenie kratiaceho momentu
je zakdzané

Rezervované

Rezervované

Okamtzité DC brzdenie
Normalne uzavrety (NC), vstup
externej poruchy

Uprava frekvencie je zakdzand
Obrateny smer Cinnosti PID
Externd svorka STOP 1

Svorka prepin. zdroja prikazov 2
Pozastavenie PID integrovania
Prepinanie medzi hlavnym
zdrojom frekvencie X a
prednastavenou frekvenciou
Prepinanie medzi pomocnym
zdrojom frekvencie Y a
prednastavenou frekvenciou
Rezervované

Rezervované

Prepinanie parametrov PID
Rezervované

Rezervované

Prepinanie ovladania
rychlosti/ovladania krutiaceho
momentu

Nudzové zastavenie

Externa svorka STOP 2
Spomalenie DC brzdenia
Vymazanie aktualneho ¢asu
chodu

51-59: Rezervované

P5.10 | Doba S filtra 0.000s - 1.000s 0.010s PM'(;‘;:X’
P5.35 | Cas oneskorenia FWD 0.0s - 3600.0s 0.0s POdIZrT:X:
P5.36 | Cas oneskorenia REV 0.0s - 3600.0s 0.0s Pod'zr‘::x’
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P5.38

Volba platného rezimu
svorky 1

0: Platna vysoka uroven
1: Platna nizka Uroven
Jednotky Cislice: FWD
Desiatky Cislice: REV

00000

Podindex:
27h

Skupin

a P7: Ovladaci panel a disp

lej

0x2007

P7.02

Funkcia STOP/RESET
tlacidla

0: STOP/RESET tlacidlo povolené len
v ovladacom paneli

1: STOP/RESET tlacidlo povolené v
akomkolvek rezime

Podindex
: 03h

P7.03

Prevadzkové parametre
LED displeja 1

00OO—-FFFF

Bit00: Frekvencia chodu 1 (Hz)
Bit01: Nastavenie frekvencie (Hz)
Bit02: Napatie zbernice (V)
Bit03: Vystupné napatie (V) Bit04:
Vystupny prud (A)

Bit05: Vystupny vykon (kW)
Bit06: Vystup. krutiaci mom. (%)
Bit07: Stav vstupu X

Bit08: Rezervované

Bit09: Rezervované

Bit10: Rezervované

Bit11: Rezervované

Bit12: Hodnota pocitadla

Bit13: Hodnota dizky

Bit14: Zobrazenie rychlosti

Bit15: Nastavenie PID

1F

Podindex
: 04h

P7.04

Prevadzkové parametre
LED displeja 2

0000—-FFFFH

Bit00: Spatna vazba PID

Bit01: Stuperi PLC

Bit02: Rezervované

Bit03: Frekvencia chodu 2 (Hz)
Bit04: Zostdvajuci ¢as chodu

Bit05: Rezervované

Bit06: Rezervované

Bit07: Rezervované

Bit08: Linedarna rychlost

Bit09: Aktudlny cas zapnutia
(hodina)

Bit10: Aktualny ¢as chodu (min)
Bit11: Rezervované

Bit12: Hodnota nastavenia komunik.
Bit13: Rychlost spat. vazby enkodéra
Bit14: Zobrazenie hlavnej frek. X (Hz)
Bit15: Zobrazenie pomocnej

frekvencie Y (Hz)

Podindex
: 05h
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0000-FFFF

Bit00: Nastavenie frekvencie (Hz)

Bit01: Napatie zbernice (V)
Bit02: Stav vstupu X
Bit03: Rezervované

Bit04: Rezervované

P7.05 Parametre LED displeja Bit05: Rezervované 33 Podindex
’ pri STOP Bit06: Rezervované : 06h
Bit07: Hodnota pocitadla
Bit08: Hodnota dizky
Bit09: Stav PLC
Bit10: Rychlost nacitania
Bitl1l: Nastavenie PID
Bit12: Rezervované
- . Podind
p7.06 | OSficient zobrazenie 1 4 35 g 5000 1.0000 odindex
rychlosti nacitania : 07h
. iy Podind
P7.07 | Teplota chladica menica | 0.0 - 100.0 °C ; ° '(?8:"
P7.08 Teplot? chla.dlca ] 0.0 -100.0 °C i Podindex
usmerfiovacieho mostika : 09h
Podi
P7.09 | Celkova doba chodu Oh - 65535h - ‘_’d'(;‘::"
i Podindex
P7.10 | Rezervované - - . 0Bh
Podindex
P7.11 | Verzia softvé - -
erzia softveru . 0Ch
Pocet desatinnych miest 0:0 desatlr\nylch m|est .
re zobrazenie richlosti 1: 1 desatinné miesto 1 Podindex
p7.12 | Prezobra ye 2:2 desatinné miesta : ODh
nacitania L
3:3 desatinné miesta
, . Podindex
P7.13 | Celkova doba zapnutia Oh - 65535h - . OEh
Podind
P7.14 | Akumulovana spotreba | OkW - 65535 kW - ? |(;1Fhex
Skupina P8: Pomocné funkcie 0x2008
pg.0p | 1POvacia 10G) 0.00Hz - Max. frekvencia 2.00Hz Podindex:
frekvencia 01h
P8.01 | JOG doba zrychlenia 0.0s - 6500.0s 20.0s POdE‘Zd:X‘
. Podindex:
P8.02 | JOG doba spomalenia 0.0s - 6500.0s 20.0s 03h
Podla Podindex:
. D y a2 .0s - .
P8.03 | Doba zrychlenia 0.0s - 6500.0s modelu 04h
P8.04 | Doba spomalenia 2 0.0s - 6500.0s Podla Podindex:
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modelu 05h
, . Podla Podindex:
P8.05 | Doba zrychlenia 3 0.0s - 6500.0s modelu 06h
. Podla Podindex:
P8.06 | Doba spomalenia 3 0.0s - 6500.0s modelu 07h
, . Podla Podindex:
P8.07 | Doba zrychlenia 4 0.0s - 6500.0s modelu 08h
. Podla Podindex:
P8.08 | Doba spomalenia 4 0.0s - 6500.0s modelu 09h
P8.09 | Frekvencia skoku 1 0.00Hz - Max. frekvencia 0.00Hz POdI(:AdsX:
. . Podindex:
P8.10 | Frekvencia skoku 2 0.00Hz - Max. frekvencia 0.00Hz 0Bh
pg.11 | AMPlitida frekvencie |5 o Max. frekvencia 0.01Hz Podindex:
skoku 0Ch
Cas mitvej zony rotacie Podindex:
P8.12 .0s - . .
8 dopredu/dozadu 0.0s - 3000.0s 0.0s 0Dh
, P 0: Zakazané Podindex:
P8.13 | Reverzné ovladanie 1: Povolend 0 OEh
.Prevadzkoyy rezim, ke‘f 0: Chod na spodnej hranici frekv. .
je frekvencia nastavena Podindex:
P8.14 o . . 1: Stop 0
na nizsiu ako je spodna . L, . OFh
. ) 2: Chod prinulovej rychlosti
hranica frekvencie
P8.15 | Riadenie vyvazenia 0.00Hz - 10.00Hz 0.00Hz P°d'1”§:’“
P8.16 Celkovg hrani¢na doba Oh - 65000h oh Podindex:
zapnutia 11h
Pg.17 Celkova hrani¢na doba oh - 65000h oh Podindex:
chodu 12h
. , 0: Nie Podindex:
P8.18 | Ochrana pri spusteni 1: Ano 0 13h
Hodnota detekcie . Podindex:
P8.19 frekvencie (FDT1) 0.00Hz - Max. frekvencia 50.00Hz 14h
Hysterézia detekcie Podindex:
2 .0% - .09 .09
P8.20 frekvencie (FDT1) 0.0% - 100.0% (FDT1) 5.0% 15h
pg,21 | Dosiahnuty rozsah 0.0% - 100.0% (Max. frekvencia ) 0.0% Podindex:
zistenia frekvencie 16h
Pg.22 Skokova frekvencia pocas | 0: Zakazané 0 Podindex:
' zrychlenia / spomalenia | 1: Povolené 17h
Frekvencny prepinaci .
P8.25 | bod medzi dobou 0.00Hz - Max. frekvencia 0.00Hz PodllnAd:x.

zrychlenia 1 a dobou
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zrychlenia 2

Frekvencny prepinaci

bod medzi dobou . Podindex:
P8.26 spomalenia 1 a dobou 0.00Hz - Max. frekvencia 0.00Hz 18h
spomalenia 2
Uprednostriuje sa Lol . Podindex:
P8.27 terminal 10G 0: Zakazané 1: Povolené 0 1ch
Hodnota detekcie . Podindex:
P8.28 frekvencie (FDT2) 0.00Hz - Max. frekvencia 50.00Hz 1Dh
P8.29 Hysterézia detekcie 0.0% - 100.0% ( Hodnota zistovania 5.0% Podindex:
' frekvencie (FDT2) hysterézie - FDT2) = 1Eh
pg.30 | Frekvencia dosahujdca g o, n1a frekvencia 50.00Hz Podindex:
hodnotu detekcie 1 1Fh
pg.31 | rekvendia dosahujuca | o/ 406 gor ( Max. frekvencia) 0.0% Podindex:
hodnotu amplitudy 1 20h
Frekvencia dosahujuca . Podindex:
P8.32 hodnotu detekcie 2 0.00Hz - Max. frekvencia 50.00Hz 21h
pg.33 | rekvendia dosahujuca | o/ 406 no; ( Max. frekvencia) 0.0% Podindex:
hodnotu amplitudy 2 22h
o/ _ 0,
Uroven detekcie 0.0% - 300.0% , o Podindex:
P8.34 , , 100.0% zodpoveda menovitému
nulového prudu , 5.0% 23h
prudu motora
Doba oneskorenia Podindex:
P8.35 detekcie nulového prudu 0.01s - 600.00s 0.10s 24h
0, . .
Prekrocenie hranice 8(1); Ez_viggn(;yd(eﬁeks:v)it' rid Podindex:
P8.36 | vystupného prudu e e yp 200.0% 25h
motora)
D ki i i i :
pg.37 | Doba oneskoreniapri 1, 4. 640 gos 0.00s Podindex
prekroceni hranice 26h
. s o o o . .
Pg.38 Prud d?sahUJUCI hodnotu | 0.0% - 300.0% (Menovity prud 100.0% Podindex:
detekcie 1 motora) 27h
- — v o R - ;
P8.39 Prad 'dc’>sahu1uu hodnotu | 0.0% - 300.0% (Menovity prud 0.0% Podindex:
amplitddy 1 motora) 28h
" — o - A - :
P8.40 Prud dgsahUJuu hodnotu | 0.0% - 300.0% (Menovity prad 100.0% Podindex:
detekcie 2 motora) 29h
- — v o R - ;
pg.41 Prad .d(’)SEthJUCI hodnotu | 0.0% - 300.0% (Menovity prud 0.0% Podindex:
amplitady 2 motora) 2Ah
P8.42 | Vyber funkcie ¢asovania |0: Zakdzané 1:Povolené 0 POdlzn::X:
, o . . Podindex:
P8.43 | Vyber trvania ¢asovania |0: Nastavenie P8.44 0 2Ch
. . . . . Podindex:
P8.44 | Trvanie Casovania 0.0 min - 6500.0 min 0.0 min 2Dh
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P8.45 | Rezervované
P8.46 | Rezervované
P8.47 | Rezervované
Ovladanie chladiaceho 0: Ventilator pracuje len pocas Podindex:
P8.48 ventilatora chodu 0 31h
1: Ventilator pracuje nepretrzite
. , | Frekvencia pocas spanku (P8.51) - Podindex:
P8.49 | Frekvencia pri prebudeni Max. frekvencia (P0.12) 0.00Hz 39h
P8.50 Doba oneékorenla 0.0s - 6500.0s 0.0s Podindex:
prebudenia 33h
. . , 0.00Hz - Frekvencia pri prebudeni Podindex:
P8.51 | Frek k 0.00H
rekvencia pocas spanku (P8.49) z 34h
P8.52 Do,ba oneskorenia 0.0s - 6500.0s 0.0s Podindex:
spanku 35h
pg.53 | Dosiannuty nastaveny i 6260.0 min 0.0 min Podindex:
aktudlny ¢asu chodu 36h
Skupina P9: Poruchy a ochrana 0x2009
Volba ochrany proti 0: Zakazané Podindex:
P9.00 . . 1
pretaZeniu motora 1: Povolené 01h
P9.01 Mler'a oct\r?ny.motora 0.20 - 10.00 1.00 Podindex:
proti pretazeniu 02h
P9.02 Koeficient pretazenia 50% - 100% 30% Podindex:
motora 03h
P9.03 Mler? §traty rychlosti pri 0-100 0 Podindex:
prepati 04h
Ochranné napatie pocas Podindex:
P9.04 | straty rychlosti pri 120% - 150% 130% osh ’
prepati
Miera straty rychlosti pri Podindex:
P9. . -1 2
9.05 nadprude 0-100 0 06h
Ochranny prud pocas .
P9.06 | straty rychlosti pri 100% - 200% 150% Podindex:
. 07h
nadprude
. 0: Zakazané Podindex:
P9.07 | Skrat na uzemnenie 1: Povolené 1 0sh
P9.09 Doba autqmat!ckeho 0-20 0 Podindex:
resetovania pri poruche 0Ah
Podindex:
P9.10 |R & 0
ezervované 08h
Casovy interval )
P9.11 | automatického 0.15-100.0s 1.0s POdI(;]g:X'

resetovania poruchy
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P9.12

Volba ochrany pri strate
vstupnej fazy

0:
1:

Zakazané
Povolené

Podindex:
0Dh

P9.13

Volba ochrany pri strate
vystupnej fazy

: Zakazané
: Povolené

Podindex:
OEh

Po.14

1. porucha

o

PWNRO|RO

: Ziadna porucha

Rezervované

: Nadprud pocas zrychlenia
: Nadprad pocas spomalenia
: Nadpruad pri konstantne;j

rychlosti

: Prepatie pocas zrychlenia
: Prepatie pocas spomalenia
: Prepétie pri konstantnej

rychlosti

: PretaZenie timiaceho odporu
: Podpaétie

10:
11:
12:

PretaZenie menica
PretaZenie motora
Strata vstupnej fazy

Podindex:
OFh

P9.15

2. porucha

13:
14.
15:
16:
17:
18:
19:

20:
21:

22:
23:
24:
25:

Strata vystupnej fazy
Prehriatie modulu

Porucha externého zariadenia
Porucha komunikacie
Porucha stykaca

Porucha detekcie pradu
Chyba automatického ladenia
motora

Chyba enkddera / PG karty
Chyba citania a zapisu
parametrov

Porucha hardvéru menica
Skrat voci zemi

Rezervované

Rezervované

Podindex:
10h

P9.16

3. porucha (poslednad)

26:

27:
28:
29:

30:
31:

40:
41:

Dosiahnuty akumulovany ¢as
chodu

Rezervované

Rezervované

Dosiahnuty celkovy ¢as
zapnutia

Nulové zatazenie

Strata spatnej vazby PID pocas
chodu

Obmedzenie pradu
Prepinanie motorov pocas
chodu

Podindex:
11h
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42: Nadmerna odchylka rychlosti
43: Prekrocenie rychlosti motora
45: Prehriatie motora

51: Chyba pociatoc¢nej polohy

Frekvencia pri _ Podindex:
P9.17 3. poruche 12h
Podindex:
P9.18 | Prud pri 3. h -
rad pri 3. poruche 13h
Napatie zbernice pri 3. o Podindex:
P9.19 poruche 14h
Stav vstupnych svoriek Podindex:
P9.20 . —
pri 3. poruche 15h
P9.21 Stav vystupnych svoriek . Podindex:
' pri 3. poruche 16h
p9.22 Stave menica pri 3. _ Podindex:
poruche 17h
Cas zapnutia pri 3. _ Podindex:
P9.23 poruche 18h
p9.24 Doba chodu pri 3. _ Podindex:
poruche 19h
P9.27 | Frekvencia pri 2. poruche — Podindex:
1Ch
Podindex:
P9.28 | Prud pri 2. h —
rad pri 2. poruche 1Dh
P9.29 Napatie zbernice pri 2. N Podindex:
poruche 1Eh
P9.30 Stav vstupnych svoriek _ Podindex:
' pri 2. poruche 1Fh
p9.31 Stav vystupnych svoriek N Podindex:
' pri 2. poruche 20h
Stave menica pri 2. Podindex:
P9.32 —
93 poruche 21h
Cas zapnutia pri 2. _ Podindex:
P9.33 poruche 22h
Doba chodu pri 2. _ Podindex:
P9.34 poruche 23h
P9.37 | Frekvencia pri 1. poruche — Podindex:
26h
Podindex:
P9.38 | Prud pri 1. h —
rad pri 1. poruche 27h
Napatie zbernice pri 1. _ Podindex:
P9.39 poruche 28h
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Stav vstupnych svoriek Podindex:
P9.40 | . - -
pri 1. poruche 29h
po.a1 Stav vystupnych svoriek . . Podindex:
' pri 1. poruche 2Ah
Stave menica pri 1. _ _ Podindex:
P9.42 poruche 2Bh
P9.43 Cas zapnutia pri 1. . . Podindex:
poruche 2Ch
Doba chodu pri 1. . . Podindex:
Po.44 poruche 2Dh
Jednotky Cislice: Pretazeny motor
(oL1)
0: VolnobeZny chod do zastavenia
1: Zastavenie podla nastavenia
rezimu STOP
2: Pokracuje v chode
i i i Desiatky Cislice: Strata vstupnej i :
p9.47 Volba akcie ochrany pri : y pnej 00000 Podindex
poruche 1 fazy (LI) 30h
Stovky Cislice: Strata vystupne;j
fazy (LO)
Tisicky Cislice: Porucha externého
zariadenia (EF)
Desat tisicky Cislice: Porucha
komunikacie (CE)
Jednotky Cislice: Rezervované
0: Volnobezny chod do zastavenia
Desiatky Cislice: Chyba citania a
zapisu parametrov (EEP)
0: Volnobezny chod do zastavenia
pg.48 Volba akcie ochrany pri lzv.Zastavenle podla nastavenia 00000 Podindex:
poruche 2 rezimu STOP 31h

Stovky Cislice: Rezervované
Tisicky Cislice: Rezervované

Desat tisicky Cislice:

Dosiahnuty akumulovany ¢as chodu
(END1)
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P9.49

Volba akcie ochrany pri
poruche 3

Jednotky Cislice: Rezervované

Desiatky Cislice: Rezervované

Stovky Cislice: Dosiahnuty celkovy

Cas zapnutia (END2)

0: Volnobeiny chod do zastavenia

1: Zastavenie podla nastavenia
rezimu STOP

2: Pokracuje v chode

Tisicky Cislice: Nulové zataZenie

(LOAD)

0: Volnobezny chod do zastavenia

1: Zastavenie podla nastavenia
rezimu STOP

Desat tisicky Cislice: Strata spatnej

vazby PID pocas chodu

0: Volnobezny chod do zastavenia

1: Zastavenie podla nastavenia

rezimu STOP
2: Pokracuje v chode

00000

Podindex:
32h

P9.50

Volba akcie ochrany pri
poruche 4

Jednotky Cislice: Nadmerna

odchylka rychlosti

0: Volnobezny chod do zastavenia

1: Zastavenie podla nastavenia

rezimu STOP

2: Pokracuje v chode

Desiatky Cislice: Prekrocenie

rychlosti motora (OSP)

0: Volnobezny chod do zastavenia

1: Zastavenie podla nastavenia
rezimu STOP

2: Pokracuje v chode

Stovky Cislice: Chyba pociatocnej

pozicie (INI)

0: Volnobezny chod do zastavenia

1: Zastavenie podla nastavenia
rezimu STOP

2: Pokracuje v chode

00000

Podindex:
33h

P9.54

Vyber frekvencie pre
pokracovanie v chode pri
poruche

0: Aktualna frekvencia chodu

1: Nastavte frekvenciu

2: Horna hranica frekvencie

3: Spodna hranica frekvencie

4: Zalozna frekvencia pri anomalii

Podindex:
37h

P9.55

Zalozna frekvencia pri
anomalii

60.0% - 100.0%
(100.0% zodpoveda max. frekvencii
P0.12)

100.0%

Podindex:
38h
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Podindex:
P9.56 | R &
ezervované A 39h
Podindex:
P9.57 |R &
ezervované A 3Ah
. Podindex:
P9.58 |R
ezervované A 38h
Y i i 0: Neplatné
ZK:;riiatI;crf\?rladku 1: S c?malenie Podindex:
pg.59 | Ok@mzrom vyp PP ) , 0 | % 3ch
napajania 2: Spomalenie do zastavenia
Bod prepinania .
P9.60 | frekvencie pri okamzitom | P9.62 - 100.0% 100.0% | % P°d'3n§;x‘
vypadku napajania
Pauza v prevadzke pre
zistenie napatia pri Podindex:
P9.61 okamzitom vypadku 0.00s - 100.00s 0.50s Y 3th
napajania
Akcia posudzujica 60.0% - 100.0% (tandardné napitie Podindex:
P9.62 | napétie pri okamZitom o s P 80.0% | * )
. P zbernice) 3Fh
vypadku napdjania
Ochrana pri nulovom 0: Zakazané Podindex:
Po. . .
9.63 zatazeni 1: Povolené 0 * 40h
po.64 | | TOVeN detekcie pri 0.0-100.0% 10.0% | % |Fodindex:
nulovom zatazeni 41h
pg.g5 | DOPa detekcie pri 0.0-60.0s 10s | 5 |Podindex:
nulovom zatazeni 42h
pg.g7 | Hodnota detekcie 0.0% - 50.0% (max. frekvencie) 200% | ¢ |Fodindex:
prekrocenia rychlosti 44h
Doba detekcie Podindex:
Po. . . .0s - 60. .
9.68 prekrocenia rychlosti 0.0s - 60.0s >0s * 45h
Detekcia nadmernej o o . 0 Podindex:
P9.69 odchylky rychlosti 0.0% - 50.0% (max. frekvencie) 20.0% | * a6h
Doba detekcie Podindex:
P9.70 | nadmernej odchylky 0.0s - 60.0s 0.0s * 47h ’
rychlosti
Skupina PA: Funkcia PID riadenia procesu 0x200A
0: PA.O1
1: Rezervované
2: Rezervované Podind
PA.00 | Zdroj nastavenie PID 3: Rezervované 0 * ° g\lhex.
4: Rezervované
5: Komunika¢né nastavenie
6: Viacnasobny vyznam
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PA.01 | Digitalne nastavenie PID | 0.0% - 100.0% 50.0% P°d'(;‘2d:’“
e Sy . Podindex:

PA.02 | Zdroj spatnej vazby PID | 5: Komunika¢né nastavenie 5 03h
, 0: Prevadzka vpred Podindex:

PA.03 |S dzky PID 0

mer prevadzky 1: Prevadzka vzad 04h
Nastavenie rozsahu Podindex:

PA.04 spatnej vazby PID 0-65535 1000 05h
PA.05 | Linearna konitanta Kpl | 0.0 - 100.0 200 P°d'(;’::’“
- . - Podindex:

PA.06 | Integracna konstanta Til | 0.01s - 10.00s 2.00s 07h
N M Podindex:

PA.07 | Derivacna konstanta Td1 | 0.000s - 10.000s 0.000s 08h
Medzna frekvencia . Podindex:

PA.08 spatného chodu PID 0.00 - Max. frekvencia 2.00Hz 09h
PA.09 | Hranica odchylky PID 0.0% - 100.0% 0.0% PM;’::X’
. o Podindex:

PA.10 | Hranica derivacie PID 0.00% - 100.00% 0.10% 0Bh
Cas zmeny nastavenia Podindex:

PA.11 PID 0.00 - 650.00s 0.00s och
PA 12 Cas filtra spatnej vazby 0.00 - 60.00s 0.00s Podindex:

PID 0Dh
PA.13 | Cas vystupného filtra PID | 0.00 - 60.00s 0.00s POd'(;'Ed:X‘
PA.14 | Rezervované - - Podindex:

OFh
PA.15 | Linearna konitanta Kp2 | 0.0 - 100.0 200 P°d'1”§:’“
v “ . Podindex:

PA.16 | Integracna konstanta Ti2 | 0.01s - 10.00s 2.00s 11h
s . Podindex:

PA.17 | Derivacna konstanta Td2 | 0.000s - 10.000s 0.000s 12h

0: Neprepina sa

PA1S Podmienka prepinania 1: Prepinanie cez X 0 Podindex:

’ parametrov PID 2: Automatické prepinanie na 13h

zaklade odchylky

Odchylka prepinania o 0 Podindex:

PA.19 parametrov PID1 0.0% - PA.20 20.0% 14h
Odchylka prepinania Podindex:

2 .19-100.09 .09
PA.20 parametrov PID2 PA.19-100.0% 80.0% 15h
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PA.21 | Potiatoéna hodnota PID | 0.0% - 100.0% 0.0% Pod'lr‘g:"‘
pa.22 | Doba podrzania 0.00 - 650.00s 0.00s Podindex:
pociatocnej hodnoty PID 17h
PA.23 D}/OJnaso.bok m§X|ma|neJ 0.00% - 100.00% 1.00% Podindex:
vystupnej odchylky vpred 18h
Dvojnasobok maximalnej o o o Podindex:
PA.24 wistupnej odchylky vzad 0.00% - 100.00% 1.00% 19
Jednotky Cislice: Oddelené
integrovanie
0: Neplatné
i 1: Platné i .
PA.25 ylastnostl I?ID ; a n?, _ N ] 3 00 Podindex:
integrovania Desiatky Cislice: Ci sa ma zastavit 1Ah
integrovanie, ked vystup dosiahne
0: Pokracovanie v integrovani
1: Zastavenie integrovania
0.0%: Nezistuj trat atnej
Hodnota detekcie straty va’zk:y ezistuje sa strata spatne] Podindex:
e o
PA.26 | spatnej vazby PID 0.1% - 100.0% 0.0% 1Bh
Doba detekcie straty Podindex:
PA.27 .0s - 20. .
spatnej vazby PID 0.0s-20.0s 0.0s 1Ch
.. . 0: PID sa nezastavi Podindex:
PA.28 | Zast ie PID t 0
astavenie cinnosti 1: PID sa zastavi 1Dh
Skupina Pb: Premenliva frekvencia (swing), pevna di#ka a pocet 0x2008B
Pb.00 Nastavenie rezimu pre 0: Vo vztahu ku strednej frekvencii 0 Podindex:
' max. rozdiel frekvencii 1: Vo vztahu k maximalnej frekvencii 01lh
Amolitd - - - :
Pb.01 mp |tuc!a swingovej 0.0% - 100.0% 0.0% Podindex
frekvencie 02h
pp.02 | AmPlitida skokove] 0.0% - 50.0% 0.0% Podindex:
frekvencie 03h
m - - - :
pb.03 | CYKlus swingove] 0.1s - 3000.0s 10.0s Podindex
frekvencie 04h
Casovy koeficient .
Pb.04 | stipania trojuholnikovej |0.1% - 100.0% 500 Podindex:
% 05h
viny
p 1 i :
Pb.05 | Nastavenie dlzky Om - 65535m 000 Podindex
m 06h
Pb.06 | Skutoéna ditka Om - 65535m om P°d'(;‘7d:’“
Pb.07 | Pocet impulzov na meter | 0.1-6553.5 100.0 POdg‘::X:
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Pb.08 NafFavenle hodnoty 1-65535 1000 Podindex:

pocitadla 09h
Pb.09 Urcvgna .hodnota 1-65535 1000 Podindex:

pocitania 0Ah

Skupina PC: Viacnasobné funkcie a jednoducha PLC funkcia 0x2008B
o , Podindex:

PC.00 | Viacnasobny odkaz O -100.0% - 100.0% 0.0% 01h
. . . Podindex:

PC.01 | Viacnasobny odkaz 1 -100.0% - 100.0% 0.0% 02h
o , Podindex:

PC.02 | Viacnasobny odkaz 2 -100.0% - 100.0% 0.0% 03h
S , Podindex:

PC.03 | Viacnasobny odkaz 3 -100.0% - 100.0% 0.0% 0ah
o | Podindex:

PC.04 | Viacndsobny odkaz 4 -100.0% - 100.0% 0.0% 05h
S , Podindex:

PC.05 | Viacnasobny odkaz 5 -100.0% - 100.0% 0.0% 06h
o | Podindex:

PC.06 | Viacndsobny odkaz 6 -100.0% - 100.0% 0.0% 07h
S , Podindex:

PC.07 | Viacnasobny odkaz 7 -100.0% - 100.0% 0.0% 08h
o | Podindex:

PC.08 | Viacndsobny odkaz 8 -100.0% - 100.0% 0.0% 09h
" , Podindex:

PC.09 | Viacnasobny odkaz 9 -100.0% - 100.0% 0.0% 0Ah
o , Podindex:

PC.10 | Viacnasobny odkaz 10 -100.0% - 100.0% 0.0% 0Bh
" , Podindex:

PC.11 | Viacnasobny odkaz 11 -100.0% - 100.0% 0.0% och
o , Podindex:

PC.12 | Viacnasobny odkaz 12 -100.0% - 100.0% 0.0% obh
S , Podindex:

PC.13 | Viacnasobny odkaz 13 -100.0% - 100.0% 0.0% OEh
o , Podindex:

PC.14 | Viacnasobny odkaz 14 -100.0% - 100.0% 0.0% OFh
o , Podindex:

PC.15 | Viacndsobny odkaz 15 -100.0% - 100.0% 0.0% 10h

0: Zastavenie po spusteni jedného
cyklu menica

PC.16 Rezim chodu 1: Uchovavanie konec¢nej hodnoty 0 Podindex:

' jednoduchého PLC po vykonani jedného cyklu menica 11h

2: Opakovanie po vykonani

jedného cyklu menica
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Jednotky Cislice: Volba zadrzania

pri vypadku napdjania
0: Nie

PC.17 Volba zadrzania 1: Ano 00 Podindex:
jednoduchého PLC Desiatky Cislice: Volba zadrzania pri 12h
STOP
0: Nie
1: Ano
Doba chodu .
PC.20 | jednoduchého PLC, 0.0s (h) - 6553.55 (h) 0.0s Podindex:
. (h) 15h
referencia 1
Doba zrychlenia /
spomalenia 0-3 Podindex:

PC.21 | jednoduchého PLC, 0 16h
referencia 1
Doba chodu .

PC.22 | jednoduchého PLC, 0.0s (h) - 6553.5s (h) o(.ho)s i?:'”dex’
referencia 2
Doba zrychlenia /
spomalenia Podindex:

PC.23 jednoduchého PLC, 0-3 0 18h
referencia 2
Doba chodu .

PC.24 | jednoduchého PLC, 0.0s (h) - 6553.5s (h) 0.0s Podindex:

. (h) 19h
referencia 3
Doba zrychlenia /

PC.25 spomalenia 0-3 Podindex:
jednoduchého PLC, 0 1Ah
referencia 3
Doba chodu .

PC.26 | jednoduchého PLC, 0.0s (h) - 6553.5s (h) 0.0s Podindex:

. (h) 1Bh
referencia 4
Doba zrychlenia /

PC27 spomalenia 0-3 Podindex:
jednoduchého PLC, 0 1Ch
referencia 4
Doba chodu .

PC.28 | jednoduchého PLC, 0.0s (h) - 6553.5s (h) 0.0s Podindex:

. (h) 1Dh
referencia 5
Doba zrychlenia /

PC.29 spomalenia 0-3 Podindex:
jednoduchého PLC, 0 1Eh
referencia 5
Doba chodu .

PC.30 | jednoduchého PLC, 0.0s (h) - 6553.5s (h) (2':)5 i;’:'”dex’

referencia 6
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Doba zrychlenia /

spomalenia Podindex:
PC.31 jednoduchého PLC, 0-3 0 20h

referencia 6

Doba chodu .
PC.32 | jednoduchého PLC, 0.0s (h) - 6553.5s (h) ()(.hO)s ;‘;ﬁ'"dex'

referencia 7

Doba zrychlenia /

spomalenia Podindex:
PC.33 jednoduchého PLC, 0-3 0 22h

referencia 7

Doba chodu .
PC.34 | jednoduchého PLC, 0.0s (h) - 6553.5s (h) (z.ho)s ;g:'”dex’

referencia 8

Doba zrychlenia /

spomalenia Podindex:
PC.35 jednoduchého PLC, 0-3 0 24h

referencia 8

Doba chodu .
PC.36 | jednoduchého PLC, 0.0s (h) - 6553.5s (h) o(.ho)s ;g:'”dex'

referencia 9

Doba zrychlenia /

spomalenia 0-3 Podindex:
PC.37 | jednoduchého PLC, 0 26h

referencia 9

Doba chodu .
PC.38 | jednoduchého PLC, 0.0s (h) - 6553.5s (h) O(EO)S Z;’:'”de’“

referencia 10

Doba zrychlenia /

spomalenia 0-3 Podindex:
PC.39 | jednoduchého PLC, 0 28h

referencia 10

Doba chodu .
PC.40 | jednoduchého PLC, 0.0s (h) - 6553.5s (h) O(EO)S Zg:'”de’“

referencia 11

Doba zrychlenia /
pC.A1 spomalenia 0-3 Podindex:

’ jednoduchého PLC, 0 2Ah

referencia 11

Doba chodu .
PC.42 | jednoduchého PLC, 0.0s (h) - 6553.5s (h) (I:)S ;gﬁmdex:

referencia 12

Doba zrychlenia /

spomalenia 0-3 Podindex:
PC.43 | jednoduchého PLC, 0 2Ch

referencia 12
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Doba chodu 0.0s Podindex:

PC.44 | jednoduchého PLC, 0.0s (h) - 6553.5s (h)

. (h) 2Dh
referencia 13
Doba zrychlenia /
spomalenia Podindex:

PC.45 jednoduchého PLC, 0-3 0 2Eh
referencia 13
Doba chodu .

PC.46 | jednoduchého PLC, 0.0s (h) - 6553.5s (h) 0.0s Podindex:

. (h) 2Fh
referencia 14
Doba zrychlenia /

PC.47 spomalenia 0-3 Podindex:
jednoduchého PLC, 0 30h
referencia 14
Doba chodu .

PC.48 | jednoduchého PLC, 0.0s (h) - 6553.5s (h) 0.0s Podindex:

. (h) 31h
referencia 15
Doba zrychlenia /
spomalenia 0-3 0 Podindex:

PC.49 | jednoduchého PLC, 32h
referencia 15

PC.50 Casova jednotka behu 0: s (sekundy) 0 Podindex:
jednoduchého PLC 1: h (hodiny) 33h

0: PC.00 nastavené
1: Rezervované
2: Rezervované
Zdroj nastavenia 3: Rezervované .
. . . . , Podindex:

PC.51 | viacnasobnej referencie |4: Rezervované 0 34h

0 5: PID
6: Prednastavena
frekvencia( P0.10), meni sa cez
UP/DOWN
Skupina PD: Parametre komunikacie
Jednotky Cislice: MODBUS
300 B/sek
600 B/sek
1200 B/sek
2400 B/sek
PD.00 | Prenosova rychlost 4800 B/sek 5005
9600 B/sek

19200 B/sek
38400 B/sek
57600 B/sek
115200 B/sek

&DOO\IO\U'I-b(.UNI—\O
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Desiatky Cislice: Rezervované
Stovky Cislice: Rezervované
Tisicky Cislice: Rezervované

PD.01 | Datovy format

0: Bez kontroly (8-N-2)
1: Kontrola parnej parity (8-E-1)

2: Kontrola nepdrnej parity (8-0-1) 0
3: 8-N-1
PD.02 | Lokdlna adresa 1-200, 0 Vysielacia adresa 1
PD.03 | Oneskorenie odpovede | Oms - 20ms 2
PD.04 | Casovy limit komunikacie | 0.0 (neplatné) , 0.1s-60.0s 0.0
Volba formétu prenosu Jednotky cislice: MODBUS
PD.05 dat P 0: NesStandardny protokol Modbus 30
1: Standardny protokol Modbus
Komunikacia ¢itajuca 0: 0.01A
PD.06 aktualne rozlisenie 1:0.1A 0

nastavte PP.00 na O.

Skupina PP: Uzivatelom definované kody funkcii
Ak je PP.00 nastavené na nenulové ¢islo, ochrana parametrov je aktivna. Ak chcete vstupit do menu,
musite zadat spravne heslo pouzivatela. Ak chcete zrusit funkciu ochrany heslom, zadajte heslo a

7: MAX (FIV, FIC), plny rozsah 1-7
zodpovedajlca digitadlna sada
€0.03)

PP.00 | Uzivatelské heslo 0-65535 0
Inicializacia riadenia
PP.01 | vysokofrekvenéného 11: aktivacia riadenie VF vretena 0
vretena
0: Ziadna operacia
PP.01 | Inicializacia parametrov | 1: Obnovenie vyrobného 0
nastavenia
Skupina CO: : Riadenia kritiaceho momentu a obmedzenie parametrov 0x200E
€0.00 Volba ovlddania rychlosti | 0: Ovlddanie rychlosti 0 Podindex:
/ krdtiaceho momentu 1: Ovladanie krdtiaceho momentu 01h
0: Digitalne nastavenie 1 (C0.03)
1: Rezervované
2: Rezervované
3: Rezervované
Volba zdroja nastavenia 4 Rezervov§ne L Podindex:
C0.01 Krati 5: Nastavenie cez komunikacné 0
ratiaceho momentu . 02h
rozhranie
6: MIN (FIV, FIC)
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€0.03 D|g|t.alne nastavenie -200.0% - 200.0% 150.0 Podindex:
kratiaceho momentu % 04h
Maximalna frekvencia .
C0.05 | vpred pri riadeni 0.00Hz - Maximalna frekvencia >0.00 Podindex:
- Hz 06h
kratiaceho momentu
Maximalna frekvencia 50.00 Podindex:
C0.06 | vzad pri riadeni 0.00Hz - Maximalna frekvencia . ’
o Hz 07h
kratiaceho momentu
C0.07 Ca's .zrychlenla pri riadeni 0.00s - 65000 0.00s Podindex:
krutiaceho momentu 08h
Cas spomalenia pri )
C0.08 | riadent kritiaceho 0.00s - 65000s 0.00s POdE’;:X'
momentu
Skupina C5: Parametre optimalizacie riadenia 0x200F
Horna hranica prepinania 12.00 Podindex:
€5.00 frekvencie DPWM 0.00Hz - 15.00Hz Hz 01h
. . 0: Asynchrénna modulacia Podindex:
R PWM | . .
C5.01 ezm modulacie 1: Synchrénna modulacia 0 02h
, .. : 2. k . .
Vyber rezimu 0 Iavd.na ompenz?qa Podindex:
C5.02 | kompenzacie mrtvej zdn 1: Rezim kompenzacie 1 1 03h
’ P ) Y12: Rezim kompenzacie 2
0: Nahodny PWM zakazany .
[ L . L . Podindex:
C5.03 Nahodna hlbka PWM 1~10: Nahodna hlbka nosnej 0 0ah
’ frekvencie PWM
, . , 0: Zakazané Podindex:
C5.04 | RYehly limit pradu 1: Povolené ! 05h
C5.05 Kolmpenzaua detekcie 0-100 5 Podindex:
pradu 06h
Nastavenie prahu . o 100.0 Podindex:
€5.06 podpétia 60.0% - 140.0% % 07h
: Z. . .
Volba rezimu 2 Rf;:qa;)ﬁ::::lzz;;fl 1 Podindex:
C5.07 | optimalizacie SVC s hezm optimanzact 0sh
2: ReZim optimalizacie 2
C5.08 N'astavenle doby mrtvej 100% - 200% 150% Podindex:
zény 09h
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Kapitola 4 Zoznam parametrov funkcii

Skupina DO: Monitorované parametre 0x200D
D0.00 Frekvencia chodu (Hz) 0.01Hz Podindex: 01h
D0.01 Nastavend frekvencia (Hz) 0.01Hz Podindex: 02h
D0.02 Napétie zbernice (V) 0.1v Podindex: 03h
D0.03 Vystupné napatie (V) v Podindex: 04h
D0.04 Vystupny priad (A) 0.01A Podindex: 05h
D0.05 Vystupny vykon (kW) 0.1kw Podindex: 06h
D0.06 Vystupny kratiaci moment (%) 0.1% Podindex: 07h
D0.07 Stav vstupu X 1 Podindex: 08h
D0.08 Rezervované 1 Podindex: 09h
D0.09 Rezervované 0.01v Podindex: OAh
D0.10 Rezervované 0.01Vv Podindex: OBh
DO0.11 Rezervované 0.01v Podindex: 0Ch
D0.12 Hodnota pocitadla 1 Podindex: 0ODh
D0.13 Hodnota dizky 1 Podindex: OEh
D0.14 Rychlost nacitania zobrazenia 1 Podindex: OFh
D0.15 PID nastavenie 1 Podindex: 10h
D0.16 PID spatna vazba 1 Podindex: 11h
DO0.17 PLC stav 1 Podindex: 12h
D0.18 Rezervované 0.01kHz Podindex: 13h
D0.19 Rychlost spatnej vazby (jednotka: 0.1Hz) 0.1Hz Podindex: 14h
D0.20 Zostavajuca doba chodu 0.1Min Podindex: 15h
D0.21 Rezervované 0.001vV Podindex: 16h
D0.22 Rezervované 0.001Vv Podindex: 17h
D0.23 Rezervované 0.001V Podindex: 18h
D0.24 Linearna rychlost 1m/Min Podindex: 19h
D0.25 Aktudlna doba zapnutia 1Min Podindex: 1Ah
D0.26 Aktudlna doba chodu 0.1Min Podindex: 1Bh
D0.27 Rezervované 1Hz Podindex: 1Ch
D0.28 Hodnota nastavenia komunikacie 0.01% Podindex: 1Dh
D0.29 Rychlost spatnej vazby enkddera 0.01Hz Podindex: 1Eh
D0.30 Zobrazenie hlavnej frekvencie X 0.01Hz Podindex: 1Fh
D0.31 Zobrazenie pomocnej frekvencie Y 0.01Hz Podindex: 20hh
D0.32 Rezervované 1 Podindex: 21h
D0.33 Rezervované 0.1° Podindex: 22h
D0.34 Rezervované 1°C Podindex: 23h
D0.35 Cielovy krutiaci moment (%) 0.1% Podindex: 24h
D0.36 Poloha vysielaca 1 Podindex: 25h
D0.37 Uhol ucinnika 0.1° Podindex: 26h
D0.38 ABZ pozicia 1 Podindex: 27h
D0.39 Cielové napatie separacie VF 1v Podindex: 28h
D0.40 Vystupné napétie oddelenia VF 1 Podindex: 29h
D0.41 Vizualne zobrazenie stavu vstupu X 1 Podindex: 2Ah
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Kapitola 4 Zoznam parametrov funkcii

D0.42 Rezervované 1 Podindex: 2Bh
D0.43 Vizudlne zobrazenie stavu X funkcie 1 (funkcia 1 Podindex: 2Ch
01-40)
00.44 Vizualne zobrazenie stavu X funkcie 2 (funkcia 1 Podindex: 2Dh
41-80)
D0.59 Nastavena frekvencia (%) 0.01% Podindex: 3Ch
D0.60 Frekvencia chodu (%) 0.01% Podindex: 3Dh
D0.61 Stav menica 1 Podindex: 3Eh
PDO Index
Index | Nazov Popis Typ dat
RPDO(RW)
1: Vpred
Riadiace slovo 2: Vzad
0x6040 5: VolnobezZny chod do zastavenia UINT32
(controlword) . .
6: Spomalenie do zastavenia
7: Reset poruchy
. Percento frekvencie
0x607A Percento frekvencie 0-10000 (100.00%) UINT32
Ak je nastavené P0.04=0, mdze zapisovat
0x607B Cielova frekvencia frekvenciu cez index, predvolena platna UINT32
hodnota je 0x607A, neplatnd 0x607B
TPDO(RO)
Stav spatnej vazby
Stavové slovo 1: Vpred
0x6041 (statusword) 2: Vfad UINT32
3: Stop
0x6064 DC napiitie szlp'étie zbernice, jedno desatinné UINT32
miesto
0x606C Skutoc¢na frekvencia Frekvencia chodu UINT32
0x6094 Vystupny prad Vystupny prad UINT32
0x6095 Kéd chyby Kéd poruchy UINT32
0x6096 Vystupné napatie Vystupné napatie UINT32
0x6097 Skutocny krutiaci Percento vystupného krutiaceho UINT32
moment momentu
0x6098 Stredova hodnota UINT32
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Kapitola 5 Kontrola chyb a ich odstranenie

Kapitola 5: Kontrola chyb a ich odstranenie
5.1 Zobrazenie chyb a odstranenie

Meni¢ V 800 ET ma celkom 28 vystraznych informacii a ochrannych funkcii. Ako nahle sa
objavi porucha, ochranna funkcia, zastavenie vystupu menica, kod poruchy menica sa
zobrazi na displeja panela. UZivatel sdm moZe analyzovat pri¢inu problému, ndjst riesenie.
Ak je porucha oznacena bodkovanym ramcekom, vyhladajte servis alebo Vasho dodavatela
alebo kontaktujte priamo nasu spolo¢nost.

Vo vacsine pripadov chyba prepatia hardvéru spésobuje alarm OUOC.

Zobra-
Nazov chyby zenie na Mozna pricina RieSenie
displeji
1: Vystupny obvod je Ly ..
Y ply J , 1: Odstrante vonkajsie
uzemneny alebo skratovany. .
. Sos . zavady.
2: Pripojovaci kabel motora je w1 , ,
. , 2: Instalujte vystupny
prilis dlhy. }
. filter.
3: Modul sa prehrieva. . i
. ., , L 3: Skontrolujte vzduchovy
Ochrana menica ocC 4: Vnutorné spojenia sa . - .
uvolnili filter a chladiaci ventilator.
o . 4: Vietky kabl jt
5: Hlavna riadiaca doska je ,se y kable zapojte
chybna spravne.
: ) , 5,6,7: Vyhladajte technicku
6: Doska pohonu je chybna. odooru
7: Modul menica je chybny podpord.
1: Vystupny obvod je 1: Odstrante vonkajsie
uzemneny alebo skratovany. |zavady.
2: Automatické ladenie motora | 2: Vykonajte automatické
sa nevykonava. ladenie motora.
3: Cas zrychlenia je prili 3: Zvyste ¢as zrychlenia.
kratky. 4: Upravte rucne zadané
4: Ruéne zadany narast zvySenie kratiaceho
Nadprud pocas oc1 kratiaceho momentu alebo momentu alebo krivku V/F.
zrychlenia krivka V/F nie je vhodna. 5: Nastavte napatie na
5: Napétie je prili$ nizke. normalny rozsah.
6: Start sa vykonava na 6: Zvolte restartovanie
rotujicom motore. sledovania rychlosti
7: Pocas zrychlenia sa pridd otacania alebo spustite
nahle zatazenie. motor po jeho zastaveni.
8: Model AC meni¢a md prili§ | 7: Odstrafte pridané
malu vykonovd triedu. zataZenie.
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Nadprud pocas

1: Vystupny obvod je
uzemneny alebo skratovany.
2: Automatické ladenie
motora sa nevykonava.

3: Cas zrychlenia je prilis
kratky.

4: Rucne zadany narast
kratiaceho momentu alebo

1: Odstrante vonkajsie zavady.
2: Vykonajte automatické
ladenie motora.

3: Zvyste Cas zrychlenia.

4: Upravte rucne zadané
zvysSenie kritiaceho momentu
alebo krivku V/F.

5: Nastavte napdtie na

zrychlenia oc1 krivka V/F nie je vhodna. normalny rozsah.
5: Napatie je prilis nizke. 6: Zvolte restartovanie
6: Start sa vykonava na sledovania rychlosti otacania
rotujucom motore. alebo spustite motor po jeho
7: Pocas zrychlenia sa prida | zastaveni.
nahle zatazZenie. 7: Odstrarite pridané zatazZenie.
8: Model AC meni¢a ma prilis | 8: Vyberte menic vyssej
malu vykonovd triedu. vykonovej triedy.
1: Vystupny obvod je
uzemneny alebo skratovany. | 1: Odstrante vonkajsSie zavady.
2: Automatické ladenie 2: Vykonajte automatické
motora sa nevykonava. ladenie motora.
3: Doba spomalenia je prili§ | 3: Zvyste ¢as spomalenia.
Nadprud pocas 02 kratka. 4: Nastavte napétie na
zrychlenia 4: Napatie je prilis nizke. normalny rozsah.
5: Pocas spomalenia sa pridd | 5: Odstrarnte dodato¢né
nahle zataZenie. zatazZenie.
6: Brzdiaca jednotka a 6: Namontujte brzdovu
brzdovy odpor nie su jednotku a brzdny odpor.
nainstalované.
1: Vystupny obvod je
uzemneny alebo skratovany. | 1: Odstrante vonkajsie zavady.
2: Automatické ladenie 2: Vykonajte automatické
Nadprad pri motora" s.a r]evy!(.c‘)lna'lva, ladenie motora." .
konitantnej ocz |3 NaPatle je [:Imlls nlzke.. , 3 Nas,tavte napatie na
rychlosti 4: Polas prevadzky sa pridd | normalny rozsah.

nahle zataZenie.
5: Model AC menica ma prilis
mald vykonovu triedu.

4: Odstrarite pridané zataZenie.
5: Vyberte menic vyssej
vykonovej triedy.
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1: Vstupné napatie je prilis
vysoké.
2: Vonkajsia sila pohana motor

1: Nastavte napadtie na
normalny rozsah.

Prepdtie y ; . 2: Zruste vonkajsiu silu alebo
. pocas zrychlenia. e .
pocas oul ~ , . ey nainstalujte brzdny odpor.
) . 3: Cas zrychlenia je prilis vy , .
zrychlenia Kratk 3: Zvyste Cas zrychlenia.
V.o ., | 4: Namontujte brzdovu
4: Brzdiaca jednotka a brzdny | . ,
R , jednotku a brzdny odpor.
odpor nie su nainstalované.
1: Vstupné napatie je prilis
vysoké. 1: Nastavte napatie na
Prepitie 2: Vonkajsia sila pohana motor | normalny rozsah.
pv pocas spomalenia. 2: ZrusSte vonkajsiu silu alebo
pocas ou2 .. ey sy . ,
spomalenia 3: Doba spomalenia je prilis nainstalujte brzdny odpor.
P kratka. 4: Namontujte brzdovu
4: Brzdiaca jednotka a brzdny |jednotku a brzdny odpor.
odpor nie su instalované
I 1: Vstupné napatie je prilis 1: Nastavte napatie na
Prepatie pri ’p P lep , P
y . vysoké. normalny rozsah.
konstantnej ous3 e x " e
rchlosti 2: Vonkajsia sila pohana motor | 2: Zruste vonkajsiu silu alebo
y pocas spomalenia. nainstalujte brzdny odpor.
Chyba POFF Vstupné napétie nie je v ramci | Nastavte vstupné napétie v
napajania pripustného rozsahu. povolenom rozsahu.
1: Na zdroji napajania sa
vyskytuju nahle vypadky
2: Vstupné napéatie menica nie
je v ramci pripustného rozsahu.| 1: Vynulujte chybu.
Nedostatoiné 3: Napatlc'e zbernice je 2: Nasta\'/te napatie na
v LU neobvyklé. povoleny rozsah.
napatie

4: Mostik usmerfiovaca a
vyrovnavaci poskodené

5: Doska pohonu poskod.

6: Hlavna doska ovladacieho
panelu je poskodend

3, 4, 5, 6: Vyhladajte technicku
podporu.
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Pretazenie

1: Zatazenie je prilis velké
alebo na motore je pripojeny

1: Znizte zatazenie a
skontrolujte motor a

motora OL2 |iny motor. mechanicky stav.
2: Model menica ma prilis malu| 2: Vyberte menic vyssej
vykonovu triedu. vykonovej triedy.
1: P9.01j A
9-0 J? nespravne 1: Nastavte spravne P9.01.
nastaveny. . f oy
oy e 2: Znizte zatazenie a
oy 2: Zatazenie je prilis velké .
Pretazenie ., |skontrolujte motor a
OL1 |alebo na motore je pripojeny L
motora . mechanicky stav.
iny motor. e uy
ey .| 3: Vyberte menic vyssej
3: Model menica ma prilis malu wkonovei tried
vykonovu triedu. ¥ ) V-
1: Kabel spdjajuci menic a
motor je chybny. 1: Odstrante vonkajsie zavady.
Strata 2: Trojfazovy vystup 2: Skontrolujte, ¢i je trojfazové
vystupnej fazy Lo striedavého menica je vinutie motora v poriadku.
(rezervované) nevyvazZeny, ked motor bezi. | 3,4: Vyhladajte technicku
3: Doska v menici je chybna. podporu.
4: Menic je chybny.
1: Tepl kolia je prilis - s
vysslféOta okolia Je prilis 1: Znizte okolitu teplotu.
) 2: VyCisti hovy filter.
2: Vzduchovy filter je VCIStIVte vzdvuc ovy, Iiter
L , 3: Vymernte poskodeny
Prehriatie zablokovany. \x
-y OH e Y . ventilator.
menica 3: Ventildtor je poskodeny. o Y ,
S 4: Vymenite poskodeny tepelne
4: Tepelne citlivy rezistor G
. Y . citlivy rezistor.
modulu je poSkodeny. 5. VwmeRte menic
5: Modul menica je poskodeny.| ™ y
1: Signal externej poruchy je
Chyba zadany cez vstup X.
externého EF 2: Signal externej poruchy sa | Resetujte operdaciu.
zariadenia zadava prostrednictvom

virtudlneho I/O rozhrania.
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1: Hostitel'sky pocitac je v
neobvyklom stave.
2: Komunikacény kabel je

1: Skontrolujte hostitelsky
pocitac.

g w s chybny. 2: Skontrolujte komunikacny
Komunikacna . . .
chvba CE 3: P028 je nespravne kabel.
¥ nastaveny. 3: Nastavte P028 spravne.
4: Komunikacné parametre v | 4: Spravne nastavte
skupine PD su nespravne komunikacné parametre.
nastavené.
1: Doska pohonu a zdroj 1: Vymenite poskodent dosku
Porucha e . pohonu alebo dosku
s rAy napdjania su chybné. e .
stykaca 2: Stvkat ie chvbny napadjacieho zdroja.
sotykacje chybny. 2: Vymerite chybny stykac.
1: Vymerite chybnu Hallovu
Chyba detekcie IE 1: Hallova sonda je vadna. sondu.
pradu 2: Doska pohonu je chybna. 2: Vymente poskodent dosku
pohonu.
1: Parametre motora nie su .
. . . 1: Spravne nastavte parametre
Chyba nastavené podla typového , e wes
L vrr motora podla typového Stitka.
automatického TE Stitka. 2: Skontroluite kibel ktory
ladenia 2: Skonil ¢as automatického o .VJ ! y
. spdja menic a motor.
ladenie motora.
Chyba . L
zépisu/Citania | EEP | Obvod EEPROM je pogkodeny. Zg;‘ime hlavnd riadiacu
EPROM pamite '
Hardvérova 0UOC 1: Pritomné prepétie. 1: Odstrante prepétie.
chyba menica 2: Pritomny nadprud. 2: Odstrante nadprud.
Skrat na zem GND | Motor je skratovany na zem. | Vymernte kabel alebo motor.
Dosiahol Ly . . v 7te z4
os1a f)vsa Celkovy Cas spustenia dosiahol yma.z E.z z.a.zn_ar? Pomocou
celkovy cas END1 . funkcie inicializacie
. nastavenu hodnotu.
prevadzky parametrov.
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Dosiahol sa

Celkovy ¢as zapnutia dosiahol

Vymazte zaznam pomocou

celkovy ¢as pod| END2 . funkcie inicializacie
rr nastavenu hodnotu.
napatim parametrov.
Skontrolujte, ¢i je zatazenie
Nulové LOAD Prevadzkovy prid menica je odpojené alebo ¢i su
zataZenie nizsi ako P9.64. nastavenia P9.64 a P9.65
spravne.
Strata spatnej et . o, Skontrolujte signal spatnej
N P VJ PID spatna vazba je mensia . ) ; P )
PID vazby pocas| PIDE . vdzby PID alebo nastavte PA.26
ako nastavenie PA.26. .
chodu na spravnu hodnotu.
1: Zatazenie je prili$ velké 1: Znizte zataZenie a
Porucha limitu alebo sa na motore je skontrolujte motor a jeho
impulzného CBC | zablokovany rotor. mechanicky stav.
pradu 2: Model menica ma prilis 2: Vyberte menic vyssej
malu vykonovu triedu. vykonovej triedy.
1: Parametre rota¢ného .
o , 1: Spravne nastavte parametre
snimaca su nespravne Ly
nastavené >nimaca.
Prilis velka L . 2: Vykonajte automatické
3 2: Automatické ladenie motora .
odchylka ESP nie ie vwkonané ladenie motora.
rychlosti Jevy PR 3: Nastavte P9.69 a P9.70
3: Parametre prilis velke; spravne na zaklade aktudlnej
odchylky rychlosti P9.69 a siF')cuécie )
P9.70 su nastavené. ’
1: Parametre rotacného ,
e , 1: Spravne nastavte parametre
snimaca su nastavené Ly
nespravne >nimaca.
i . 2: Vykonajte automatické
v s 2: Automatické ladenie motora .
Prilis velka . , ladenie motora.
oSP | nie je vykonané.

rychlost motora

3: Parametre detekcie
prekrocenia rychlosti motora
P9.69 a P9.70 su nespravne
nastavené.

3: Spravne nastavte parametre
detekcie prekrocenia rychlosti
motora na zaklade aktudlnej
situdcie.
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5.2 Bezné chyby a ich riesenie
Pocas pouzivania menica sa moZete stretnlt s nasledujicimi chybami. Pre jednoduchu
analyzu poruch si pozrite nasledujicu tabulku.

Tabulka 5-1 RieSenie problémov s beznymi poruchami menica

SN Chyba MozZna pricina RiesSenie
1: Menic nie je napajany, alebo
napajacie napatie je prilis nizke.
2: Napdjanie spinac ki h

Pri zapnuti E?E)a!anle spln’aca na doske pohonu 1: Skontrolujte napajanie.
o menica je chybné. . s
napajania sa na . Y . 2: Skontrolujte napétie
. . 3: Doska usmeriiovaca je poskodena. .

1 displeji s g zbernice.

.| 4: Ovladacia doska alebo ovladaci panel - _
nezobrazuje |. , 3: Vyhladajte technicku
siadny adaj. |1€ chybny. odporu

YUl s, cabel spéjajuci riadiacu dosku , podpord.
ovladaci panel a dosku pohonu je
poskodeny
1: Kabel medzi doskou pohonu a
riadiacou doskou ma chybny kontakt.
Ked je 2: Komponenty riadiacej dosky su
napajanie | poSkodené. s s
. . . Vyhladajte technick
2 zapnuté, 3: Motor alebo kabel motora su yhiadajte technicku
. . . podporu.
zobrazisa |skratované nazemi.
"'2000". 4: Hallova sonda je vadna.
5: Dodavany prikon menica je prilis
nizky.
Ked je N
i , .y 1: Zmerajte izolaciu motora
napdjanie | 1: Motor alebo vystupny kdbel motora , . .
) . . . a vystupného kabla.
3 zapnuté, je skratovany k zemi. g o
. Ly N , 2: Vyhladajte technicku
zobrazisa | 2: Menic je poSkodeny.
"GND" podporu.

Displej menica
je pri zapnuti
napdjania
normalny. Ale
po spusteni sa
zobrazi "2000"
a ihned'sa
zastavi.

1 Chladiaci ventilator je poskodeny
alebo dochadza k zablokovaniu jeho
rotora.

2: Vonkajsia ovladacia svorkovnica je
skratovana.

1: Vymerite poskodeny
ventilator.

2: Odstrante vonkajsie
zavady.
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SN Chyba Moznd pricina RieSenie
1: Nastavenie nosnej frekvencie je 1: Znizte nosnu frekvenciu
OH chyba prilis vysoké. (PO17).
5 (prehrievanie | 2: Chladiaci ventilator je poskodeny | 2: Vymerite ventilator a
modulu) sa | alebo vzduchovy filter je zaneseny.. | vycistite vzduchovy filter.

casto vyskytuje.

3: Komponenty vo vnutri menica su
poskodené (termoclanky alebo iné).

3: Vyhladajte technicku
podporu.

Po striedavom

1: Skontrolujte motor a kable motora.
2: Parametre frekvenéného menica su
nespravne nastavené (parametre

1: Skontrolujte, ¢i je kabel
medzi meni¢om a
motorom v poriadku.

2: Vymerite motor alebo

6 n::?c?:::; motora). odstrante mechanické
.+ | 3: Kdbel medzi doskou pohonu a zavady.
motor neotaca.| . . . , .
riadiacou doskou ma vadny kontakt. | 3: Skontrolujte a znovu
4: Doska pohonu je chybna. nastavte parametre
motora.
1: Skontrolujte a resetujte
1: Parametre su nastavené parametre v skupine P5.
nespravne. 2: Znova pripojte externé
7 Termindly S su | 2: Externy signal je chybny. signalne kable.
blokované. | 3:Prepojka medzi OP a +24 V sa 3: Opatovne skontrolujte
rozpojila. prepojku cez OP a +24 V.
4: Ovladacia doska je chybna. 4: Vyhladajte technickd
podporu.
8 Rezervované
1: Opatovne nastavte
1: Parametre motora st nespravne | Parametre motora alebo
Meni¢ ¢asto | nastavené. automatickeé ladenie
9 | hlasi nadprud a | 2: Cas zrychlenia / spomalenia je motora.
prepitie. | nespravne nastaveny. 2: Nastavte spravny Cas
3: Zatasenie kolite. zrychlenia / spomalenia.
3: Vyhladajte technicku
1: Skontrolujte, Ci nie je
Indikuje sa kabel stykaca uvolneny.
RAY ,’Ifed.su Styka& makkého $tartu nie je 2 ’SkovntroIUJtle, cnieje
10 napajanie , stykac chybny.
alebo menic vybudeny. 3: Skontrolujte, i nie je
zapnuté. 24V napdjanie cievky

stykaca vadné.
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Kapitola 6: Udriba

A\ varovaNIE

alebo kontrolou.

« Udrzba sa musi vykonavat podla uréenych metéd Gdrzby.
e Udribu, kontrolu a vymenu suciastok smie vykonavat iba certifikovana osoba.
® Po vypnuti hlavného napdjacieho obvodu pockajte 10 minut pred dalSou udrzbou

¢ Nedotykajte sa priamo komponentov alebo zariadeni dosiek plosSnych spojov. Inak
méze déjst k poskodeniu menica elektrostatickym nabojom.
* Po Udrzbe musia byt vietky skrutky utiahnuté

6.1 Kontrola

Aby sa predislo poruche frekvenéného menica a aby mohol pracovat spolahlivo s vysokym
vykonom po dlhd dobu, musi uZivatel meni¢ pravidelne kontrolovat (najmenej raz za pol
roka). Nasledujuca tabulka uvadza predmet kontroly.

Kontrolované casti

Predmet kontroly

Teplota / vihkost

Teplota okolia musi byt nizsia ako 40 °C. Vlhkost musi byt 20 ~
90%.

Nesmie sa vyskytnat Zziadne hromadenie prachu, Ziadne stopy

Dym a prach .. .
¥ P vody a Ziadny kondenzat.
Menic Skontrolujte, ¢i nevznikd nadmerné teplo, neobvyklé vibracie.
[ Skontrolujte, ¢i ventilator pracuje normalne, o€i v ilom nie su
Ventilator . L
uviaznuté necistoty.
(o Napajacie napétie a frekvencia musia byt v pripustnom
Napajanie pa) P yLvernp
rozsahu.
Skontrolujte motor, ¢i nema neobvyklé vibracie, teplo, hluk
Motor

alebo vypadok fazy a pod.
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6.2 Pravidelna udrzba

UZivatelia by mali kontrolovat pohon v pravidelnych intervaloch. Predmet kontrolny je
nasledovny:

Kontrolované Casti Predmet kontroly Riesenie

Skrutky na svorkach

, Ci nie st uvolnené Dotiahnut skrutky
svorkovnic

Ocistit od prachu

Dosky ploSnych spojov | Prach a necistoty vysavadom

Hluc¢nost, vibracie, ¢i je v Vycistit od necistot alebo

Ventilator prevadzke viac ako 20 000 hodin | vymenit ventildtor

Elektrolyticky Vymernte elektrolyticky

Skontrolovat zmenu farby a pach

kondenzator kondenzator
. .. Odistit od prachu
Chladi¢ Prach a necistoty . P
vysavacom.
N . .. Odistit od prachu
Casti napajania Prach a necistoty P

vysavacom.

6.3 Vymena opotrebovanych dielov

Ventildtory a elektrolytické kondenzatory su sucastou dodéavky, pravidelne ich
nahradzujte, aby ste zabezpecili dlhodobu, bezpecnud a bezporuchovu prevadzku. Obdobia
vymeny su nasledovné:

¢ Ventilator: musi byt vymeneny kazdych 20 000 hodin;

¢ Elektrolyticky kondenzator: je potrebné ho vymenit ak je v prevadzke 30000 - 40000
hodin.

6.4 Zaruka na menic frekvencie V 800 ET

6.4.1 Skusky menica

Frekvenény meni¢ vyrobca pred expediciou dbokladne preskusal a predprogramoval.
Vlastnosti vyrobku V 800 ET zodpovedaju technickej dokumentacii za predpokladu, Ze je
nainstalovany a pouZivany v zhode s pokynmi a odporuceniami uvedenymi v technicke;j
dokumentdcii a v ndvode na obsluhu.
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Testovany obvod I Vysledok testu I Prislusna norma
Izolacny odpor > 1MQ GB12668
Pevnost izolacie 2,5kV AC; 60 s tnikovy prad < 1 mA GB12668
Kontaktny vyboj +-4kV
ESD Vzdusny whboj +-8kV EN61000-4-2
Vyboj na spojeniach +-4kV
RST +-4 kV
EFT uvw +-2kV EN61000-4-4
Signalne drahy +-25kV
Prepatie na vedeni Ll 2R En61000-4-5
Protismemé +- 4KV
CS test ( Frekvencny rozsah 150 kHz az 80 MHz) 10V (e.mf) EN61000-4-6

6.4.2 Zarucna doba

Zarucna doba je 24 mesiacov od dna predaja vyrobku

6.4.3 Zarucné podmienky

Zéruka sa vztahuje len na poruchy a zavady, ktoré vznikli chybou vyroby, alebo pouzitych
materidlov. Zaruka sa predlZuje o dobu, pocas ktorej bol menic frekvencie v oprave.
Zarucnu opravu odberatel uplatiiuje u vyrobcu. Menic frekvencie kupujuci dopravi na
opravu predavajucemu na vlastné naklady.

6.4.4 Zaruka sa nevztahuje na zavady spésobené

a./ Vinou kupujiceho - uZivatela pri mechanickom poskodeni (napr. pri doprave alebo
padom), alebo pri pouzivani v rozpore s technickou dokumentdciou, nespravnym
zapojenim, nespravnym istenim, resp. ak zavada vznikla neodbornym zasahom do
vyrobku.

b./ Pri poskodeni zariadenia vonkajsimi vplyvmi (zaprasenie vnutornych ¢asti menica,
navlhnutie vnitornych obvodov) a Zivelnou udalostou (ucinky vysokych prepati napr.
v dosledku zasahu bleskom, poZiar, zatopenie vodou, atd’)

c¢/. Nespravnym skladovanim, zapojenim v rozpore s doporu¢enym zapojenim, za
poskodenia vonkajsimi vplyvmi, hlavne uc¢inkami elektrickych veli¢in nepripustnej
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