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Kapitola 1

Kapitola 1:

uvoD

 Dakujeme za zakUpenie vysoko vykonného menica frekvencie VECTOR V 800, s vektorovym

riadenim.

¢ Pred pouZitim si dokladne precitajte tento navod, aby ste zaistili spravne pouZivanie
pristroja. Uchovajte si tento navod na fahko pristupnom mieste, aby ste ho mohli kedykolvek

pouzit.

Bezpecnostné opatrenia

Pred inStalaciou, prevadzkou, udrzbou alebo kontrolou sa riadte tymto ndvod na obsluhu. V
tejto prirucke su bezpecnostné opatrenia vyznacené textom "VAROVANIE" alebo

A\ vAROVANIE

AUPOZORNENIE

"UPOZORNENIE".

Oznacuje potencialne nebezpeénd situaciu, ktorej ak sa neda vyhnut,
moZe mat za nasledok smrt alebo vazne zranenie.

Oznacuje potencialne nebezpelnd situaciu, ktorej, ak sa neda vyhnut,
sposobi malé alebo stredné zranenie a poskodi zariadenie. Tento
symbol sa tieZ pouZiva na varovanie pred akymikolvek
bezpecnostnymi operaciami.
V niektorych pripadoch méze dokonca vystraha "UPOZORNENIE"
spOsobit vaznu nehodu. Pri kazdej situdacii postupujte podla tychto
dolezitych bezpecnostnych opatreni.

* POZNAMKA oznaduje potrebnl operaciu na zabezpedenie spravneho chodu zariadenia.

Vystrazné znacky su umiestnené na prednom kryte menica.
Pri pouZivani menica dodrzujte tieto pokyny.

VAROVANIE

* InStalovat toto zariadenie méze len osoby na to spdsobilé podla zakona

¢ Pred inStalaciou alebo prevadzkou postupujte podla pokynov v navode.

¢ Pred otvorenim predného krytu jednotky odpojte vietky napajacie kable.
e Pockajte aspon 10 minut, kym sa kondenzatory DC zbernice vybiju.

e Pouzivajte spravne uzemnenie

o Nikdy nepripajajte striedavy prud AC k vystupnym U V W svorkdm menica

Névod na obsluhu a instalaciu nizkonapatového frekvenéného menica série V 800

Verzia: v.5.0

Datum revizie: Januar 2023
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1.0 Popis Stitku

2

MODEL: V800-4T0055

INPUT: 3PH 400 V 50 Hz/ 60 Hz
OUTPUT: 3PH400V  13.0A
FREQ. RANGE:0.1a23200Hz 5.5 kW

MODEL: V_ 800-4T __ 0055

\— 0055: 5.5 kW

G: konstantny krutiaci moment
P: variabilny krdtiaci moment

2S:1PHAC230V

4T:3PHAC400V
6T: 3 PHAC690V

800: Menic série 800

V:VECTOR



1.1Technické parametre

Parameter VECTOR V 800
-2 Napajacie napitie Rozsah vstupného napatia: 1x 230V AC +10%
= 3x 400V AC *10%
Q.
z Frekvencia napdjania | Rozsah frekvencie napajania 47 az 63 Hz
Riadiaci re3im V/F skalarne riadenie
SFVC vektorové s otvorenym okruhom
Maximalna frekvencia SFVC vektorové riadenie: 0 - 320 Hz
V/F skaldrne riadenie: 0-3200 Hz
1-16 kHz
Nosna frekvencia Nosna frekvencia sa automaticky nastavi na zaklade
charakteristiky zataZzenia.
Rozlisenie vstupnej DigitdIne nastavenie 0.01 Hz
frekvencie Analégové nastavenie: maximalna frekvencia x 0.025%
Pociatoény krutiaci G typ: 0.5 Hz/150% (SFVC)
moment P typ: 0.5 Hz/100%
Rozsah rychlosti 1:100 (SFVC)
o Stabilita rychlosti +0.5% (SFVC)
g Prcles.nost' riadenia + 5% (SFVC)
2 kratiaceho momentu
‘o
-§ G typ: 60s pre 150% menovitého prudu, 3s pre 180%
& , e menovitého prudu
T | Velk
§ elkost pretazenia P typ: 60s pre 120% menovitého prudu, 3s pre 150%
2 menovitého prudu.
ZvysSenie krutiaceho | Fixné zvySenie krutiaceho momentu
momentu UZivatelské zvysenie 0.1%-30.0%
EMC filter Integrovany s oznacenim ,,C1“ triedy C1. Bez oznacenia C2
Priamky V/ F krivka
. Viacbodova V/ F krivka
V/F krivka N- napatova V/ F krivka (ndsobok 1.2-napétia, 1.4- napatia,
1.6- napatia, 1.8- napatia, upravena)
V/F separdcia Dva typy: Uplna separdcia; polovi¢na separdcia
Linearna krivka
ReSimy ram Rampa typu S- krivka
¥ Py Styri skupiny ¢asov zrychlenia / spomalenia s rozsahom 0,0-
6500,0 s




Polozka

VECTOR V 800

DC brzdenie

Frekvencia brzdenia: 0,3 Hz az maximalna frekvencia
Doba brzdenia: 0.0-100.0 s
Hodnota prudu pri brzdeni: 0.0%-100.0 %

Riadenie v JOG rezime
(krokovanie)

JOG frekvencny rozsah: 0.00-50.00 Hz
JOG ¢as zrychlenia / spomalenia: 0.0-6500.0 s

Implem. viac
prednastavenych
rychlosti

Implementovanych az 16 rychlosti pomocou jednoduchej
funkcie PLC alebo kombinacie koncovych stavov X.

Zabudovany PID
regulator

Ulahcuje procesne riadeny systém riadenia uzavretej
slucky.

Automaticka regulacia
napatia AVR

Pri zmene napajacieho napéatia moze automaticky udrziavat
konstantné vystupné napatie.

Ovladac prepétia a
nadmerného prudu

Prud a napatie su automaticky obmedzené pocas chodu,
aby sa zabranilo castému vypinaniu v désledku prepatia a
nadmerného prudu.

Obmedzenie
krdtiaceho momentu
a riadenie

MozZe automaticky obmedzit krdtiaci moment a zabranit
Castej zmene nadprudu pocas chodu.

Standardné funkcie

Bezpecénostna funkcia
EMS STOP

Systém ,,Emergency Stop“: v nudzovych pripadoch zastavi
meni¢ okamZite, po aktivacii EMS STOP.

Rychle obmedzenie
pradu

Pomaha predchadzat ¢astym chybam z dévodu nadpradu
AC motora

Vysoky vykon

Riadenie AC motora sa realizuje technoldgiou riadenia
prudu vektora s vysokym vykonom.

Casové riadenie

Casovy rozsah: 0.0-6500.0 minut

Komunikacny
protokol

RS485 MODBUS RTU

Kanal spustacich
prikazov

Podla panelu, riadiacich terminalov, port sériovej
komunikacie je mozné prepinat mnohymi sposobmi

Zdroj frekvencie

10 druhov frekvencii, danych digitalnym analégovym
napatim, analégovym pridom, impulzom, sériovym
portom, mdze byt prepinany mnohymi spdsobmi

Pomocny zdroj
frekvencie

10 druhov frekvencii, mdZe sa lahko realizovat mikro
nastavenie, frekvencény syntetizator
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Vstupné svorkovnice

6 digitdlnych vstupov
2 analdgové vstupy, z ktorych jeden podporuje 0-10 V
vstup a druhy podporuje 0-10 V alebo 4-20 mA vstup.

Vstup a vystup

Vystupné svorkovnice

1 digitalny vystup,
1 reléovy vystup,
1 analdgova vystupna svorka, s vystupom 0 - 20 mA / 0-10 V

PTC

Vstup pre PTC ochranu elektromotora

LED displej

Zobrazuje parametre.

Uzamknutie tlacidiel a
vyber funkcii

MozZe blokovat tlacidla ¢iastocne alebo Uplne a definovat
rozsah funkcii niektorych tlacidiel, aby sa zabranilo
nespravnej funkcii.

Ochranny rezim

Zistovanie skratu motora pri zapnuti, ochrana proti strate
vystupnej fazy, ochrana pred nadmernym pridom, ochrana
proti prepatiu, ochrana pod napatim, ochrana proti
prehriatiu a ochrana proti pretazeniu.

EMC (kompatibilita)

IEC 61000-4-6; IEC 61000-4-4;1EC 61000-4-11; IEC 61000-4-5

Standardy

EN/IEC 61800-3: 2017; C1, ktory je vhodny do 1. prostredia;
EN/IEC 61800-3: 2017; C2, ktory je vhodny do 1. prostredia;

InStalacia v prostredi

Vo vnutri, vyhnite sa priamemu slneénému Ziareniu, soli,
prachu, korozivnemu alebo horfavému plynu, dymu, pare.
Odolnost proti chemickym znecisteniam trieda 3C3 EN/IEC
60721-3-3 .0dolnost proti znedisteniu prachom 3S3EN/IEC
60721-3-3.

Nadm. vyska

Pod 1000 metrov n.m. (znizte stupen zataZenia pri pouziti
nad 1000 metrov n. m.)

Teplota okolia

-10 °C ~ 40 °C (znizte stupen vykonu ak je teplota okolia
medzi 40 °Ca 50 °C)

Vlhkost

Menej ako 95% relativnej vlihkosti, bez kondenzacie
IEC 60068-2-3

Vibracie

Menej ako 5,9 m/s2 (0,6 g) IEC 60068-2-6

Teplota skladovania

-20°C az + 60°C
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1.2 Navod na vyber menica V800

Menovity Max. menovity | Menovity vystupny [ Vykon
Typ modelu vystupny vykon|  vstupny prud prud motora
(kw) (A) (A) (kw)
1PH / 3PH AC 230 V +15%
V 800-250004 0.4 5.4 2.4 0.4
V 800-250007 0.75 7.2 4.5 0.75
V 800-250015 15 10 7.0 15
V 800-250022 2.2 16 10.0 2.2
V 800-250030 3.0 23 16.0 3.0
3PH / 3PH AC 400V +15%
V 800-4T0007 0.75 3.8 2.5 0.75
V 800-4T0015 15 5 3.7 15
V 800-4T0022 2.2 5.8 5.0 2.2
V 800-4T0040 4.0 10.0 9.0 4.0
V 800-4T0055 5.5 15.0 13.0 5.5
V 800-4T0075 7.5 19.0 17.5 7.5
V 800-4T0110 11 26.0 25.0 11
V 800-4T0150 15 35.0 32.0 15
V 800-4T0185 18.5 38.0 37.0 18.5
V 800-4T0220 22 46.0 45.0 22
V 800-4T0300 30 62.0 60.0 30
V 800-4T0370 37 76.0 75.0 37
V 800-4T0450 45 92.0 90.0 45
V 800-4T0550 55 112.0 110.0 55
V 800-4T0750 75 155.0 150.0 75
V 800-4T0900 90 180.0 176.0 90
V 800-4T1100 110 215.0 210.0 110
V 800-4T1320 132 260.0 253.0 132
V 800-4T1600 160 310.0 300.0 160
V 800-4T1850 185 350.0 340.0 185
V 800-4T2000 200 390.0 380.0 200
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1.3 Vybrané vykonové elektrické parametre V800

Por:ii;c‘\i'/é;yp \;zt:;t?f n\:ztg:a Priere(z nr:; [:;) kabla |(s:)é
50/60 Hz (kw)
V 800-250004 0.4 1.5 10
V 800-250007 1 faza 0.75 1.5 16
V 800-250015 230V 1.5 2.5 25
V 800-250022 2.2 4.0 32
V 800-250030 3.0 4.0 40
V 800-4T0004 0.4 1.5 6
V 800-4T0007 0.75 1.5 6
V 800-4T0015 1.5 1.5 10
V 800-4T0022 2.2 1.5 10
V 800-4T0040 4.0 2.5 16
V 800-4T0055 5.5 2.5 20
V 800-4T0075 7.5 4 32
V 800-4T0110 11 4 32
V 800-4T0150 15 6 40
V 800-4T0185 18.5 10 50
3 fazy

V 800-4T0220 22 10 50
V 800-4T0300 400V 30 16 63
V 800-4T0370 37 25 100
V 800-4T0450 45 25 100
V 800-4T0550 55 35 125
V 800-4T0750 75 50 160
V 800-4T0900 90 70 225
V 800-4T1100 110 95 250
V 800-4T1320 132 120 315
V 800-4T1600 160 120 350
V 800-4T1850 185 150 400
V 800-4T2000 200 185 500
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1.4 Tabulka vhodnych brzdovych odporov

Brzdny odpor

. Ly Vykon motora
Pouzity typ menica Vykon Hodnota odporu (Q) (kW)
(kw) (2)

V 800-250004 Vstavana BJ 0,08 200 0.40
V 800-2S0007 Vstavana BJ 0,08 150 0.75
V 800-2S0015 Vstavana BJ 0,10 100 1.5
V 800-250022 Vstavana BJ 0,10 70 2.2
V 800-2S0030 Vstavana BJ 0,25 65 3.0
V 800-4T0004 Vstavana BJ 0,15 300 0.4
V 800-4T0007 Vstavana BJ 0,15 300 0.75
V 800-4T0015 Vstavana BJ 0,15 220 1.5
V 800-4T0022 Vstavana BJ 0,25 200 2.2
V 800-4T0040 Vstavana BJ 0,30 130 4.0
V 800-4T0055 Vstavana BJ 0,40 90 5.5
V 800-4T0075 Vstavana BJ 0,50 65 7.5
V 800-4T0110 Vstavana BJ 0,50 65 11
V 800-4T0150 Vstavana BJ 0,80 43 15
V 800-4T0185 Vstavana BJ 1,00 32 18.5
V 800-4T0220 Vstavana BJ 1,30 25 22
V 800-4T0300 Vstavana BJ 1,50 22 30
V 800-4T0370 Vstavana BJ 2,50 16 37
V 800-4T0450 Vstavana BJ 3.70 12.6 45
V 800-4T0550 Externd BJ 4,50 9.4 55
V 800-4T0750 Externd BJ 5.50 9.4 75
V 800-4T0900 Externd BJ 7.50 6.3 90
V 800-4T1100 Externa BJ 45x2 9.4x2 110
V 800-4T1320 Externd BJ 5.5x2 9.4x2 132
V 800-4T1600 Externd BJ 6.5x2 6.3x2 160
V 800-4T1850 Externd BJ 16 2.5 185
V 800-4T2000 Externd BJ 6.5x3 6.3x3 200
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1.5 Rozmerové Specifikacie velkosti od 0.4 do 15 kW

D

Vonkajsie rozmery {mm)

Instalatné rozmery [mm)

Madel

W H H1 D A B @d

V B00-250004 af 250015 72 142 - 152 62.7 132.7 5
WV 800-250022 ; 250040 100 183 - 143 50 173 5

WV B00-250055 ; 250075 130 260 - 134 120 250 5

W B0D-ATO004 af 4T00D22 72 142 - 152 62.7 132.7 5

V 800-4T0030;

AT -4T0055:4T0075 100 183 - 143 50 173 5
V 800-4T0110 ; 4T0150 130 260 - 184 120 250 5




Kapitola 2 Instaldcia a zapojenie

1.6 Rozmerové Specifikacie velkosti od 18.5 do 30 kW

w , D
A T‘ ~
gd
1o © ==
| |
L m
TUU VU 0000000000000
— POWER |
o) (O) (o) (0) ( —
st} ] [z )
Vonkajéie rozmery {mm) Inftalatné rozmery (mm)
Maodel
w H H1 [} A B dd
W 800-4T0185;4T0220;4T0300 155 280 - 179 182.5 266 7

VECTOR V 800

o
®

10
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1.7 Rozmerové Specifikacie velkosti od 37 do 200 kW

A\_
g

o]

Vonkajsie rozmery [mm)

Initalaéné rozmery (mm)

Model
W H H1 D A B @d
WV 800-4TO370 ; 4T0450 245 350 425 153 180 410 7
W B00-4T0550 ; 4T0750 300 500 540 252 200 522 9
WV B800-4T0S00 338 546 576 256.5 270 560 5
WV 800-4T1100 ; 4T1320 338 350 580 300 270 564 ]
WV 800-4T1600 400 675 715 310 320 635 11

11
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1.8 Otvory pre montaz externého ovladacieho panelu

Pre modely ..0004 az 0300 (t.j. 0.4 aZz 30 kW).......... 68,5 x 39 mm
Pre modely ..0370 a vacsie (t.j. 37 kW a viac).......... 70 x 119 mm

68.5

\ !

Otvor pre klavesnicu (jednoriadkovy displej)

‘_v—_\
70 e

119

]

_—nv-"-d\_‘,

Otvor pre klavesnicu (dvojriadkovy diplej)

12
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Kapitola 2 : InStalacia a zapojenie

2.1 PoZiadavky na prostredie a inStalaciu

Instalacné prostredie ovplyvriuje Zivotnost menica a ma priamy vplyv na normalnu funkciu,
nesplnenie $pecifikacie prostredia by mohlo viest k poruche menica.

Pre menic série VECTOR V 800 pouzite vertikalnu inStalaciu tak, aby bolo zabezpecené ¢o
najlepSie prudenie vzduchu a efekt rozptylenia tepla.

Uistite sa, Ze pre instalacné prostredie menic¢a méZete dodrzat:

(1) - 10 °C az + 40 °C okolita teplota

(2) Vlhkost prostredia 0 ~ 95%, bez kondenzacie kondenzacia

(3) Vyhnite sa priamemu sIne¢nému Ziareniu

(4) Okolité prostredie neobsahuje korozivny plyn a kvapalinu

(5) Prostredie bez prachu, poletujucich vidkien, baviny a kovovych Castic

(6) Bez radioaktivneho materialu a paliva

(7) Vzdialenost od zdroja elektromagnetického rusenia (ako elektricky zvéraci pristroj,
velky napajaci stroj)

(8) Instalaciu na rovnu plochu, bez vibracii, ak sa nemdzete vyhnut vibraciam, pridajte
antivibracné podlozky na znizZenie vibracii

(9) Menic instalujte na dobre vetranom mieste, lahko ho pristupnom pre udrzbu a na
pevny nehorlavy materidl mimo vyhrievacieho telesa (napr. brzdného odporu atd.),

(10) Montdz menica si vyzaduje dostatok priestoru, hlavne viac instaldcii menicov, davajte
pozor na umiestnenie frekvenéného menica a umiestnite chladiace ventilatory, aby teplota
prostredia bola nizsia ako 45 °C.

(11) Menovity vykon menica plati pri instalacii s nadmorskou vyskou mensou ako 1000
m.n.m. Pri nadmorskej vySke nad 1000 m.n.m. sa vykon menica zniZuje.

2.2 Pripojenie menica V 800 na elektricku siet

2.2.1 Popisy periférnych zariadeni

(1) Napajaci zdroj striedavého prudu

Pouzite v sulade s pripustnymi Specifikdciami napajania menica.

(2) Isti¢

Ak je napétie napajacieho zdroja nizke alebo d6jde ku skratu na vstupnom termindli, istic
poskytuje moznost odpojenia meni¢a od napajacieho zdroja. Rovnako pocas kontroly,
udrzby alebo ak meni¢ nefunguje. Maximalne doby odpojenia si podla STN 33 2000-4-41.
Pre istenie vstupu menica je treba pouZit poistky s charakteristikou gR, a gG (poistky pre
istenie polovodicov). Rychle poistky typu: gG istia iba skrat, gR istia skrat + pretaZenie.
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Kapitola 2 Instalacia a zapojenie

(3) Elektromagneticky stykac : (MC)

Styka¢ umoZiiuje zapnutie a vypnutie napajania menica, aby bola zaistena bezpecénost.

(4) AC vstupna timivka

sliZi na potlacenie vyssej harmonickej na ochranu menica.

(5) Brzdovy odpor

Pri brzdeni motora odpor méze zabranit vysokému napatiu DC zbernice menica a zlepsit
brzdnu schopnost vnatornej brzdnej jednotky.

2.2.2 Opatrenia pre zapojenie hlavného obvodu

(1) Pri zapojeni obvodov, postupujte podla poziadaviek elektrickych znaciek a noriem.

(2) Pripojenie napdjacieho napétia na vystupné svorky (U, V, W) menica, vedie k jeho
okamzitému zniceniu!

(3) Pre pripojenie elektrického napajania pouZite izolované vodice a izolované ochranné
chranicky (ak je to mozné) a tieto uzemnite.

(4) Meni¢ frekvencie, zvaraci agregat, vysokovykonny motor, a pod. nemdzu pouzivat
spolo¢ny uzemnovaci kabel.

(5) Uzemniovacia svorka PE a impedancia uzemnenia musia byt mensie ako 10 ohmov.

(6) Pouzite Co najkratSi uzemnovaci kabel.

(7) Pri uzemneni viacerych menicov dédvajte pozor, aby ste nevytvorili uzemnovacie slucky.
8) Napajacie kable a ovladacie kable musia byt oddelené, zabezpelte vzdialenost
napajacich kablov od paralelnych riadiacich kablov viac ako 15 cm, alebo ak su kdble a
ovladacie kable prekrizené, 10 cm. Paralelné uloZenie silovych a ovladacie kablov
sposobuje neZiaduce rusenie.

(9) Za normalnych okolnosti je vzdialenost medzi meniémi a motormi kratsia ako 30 m.
Maximdlna vzdialenost je cca 100 metrov. Ked je vzdialenost viéSia ako 50 m, zaradte na
vystupnej strane timivku a znizte nosnu frekvenciu.

(10) Neinstalujte absorpény kondenzator alebo iné kapacitno-odporové absorpcné
zariadenia na vystup z menica frekvencie!

Motor

()

Frekvenény
menic

RC absorber
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Kapitola 2 Instalacia a zapojenie

(11) Uistite sa, Ze svorky su celkom utiahnuté, kdble st dobre spojené so svorkami, nie su
volné, nespdsobuju iskrenie ani skrat. Pre minimalizaciu ruSenia v 1. prostredi je
doporucené (ak nie je inStalovany v konkrétnom type menica):

® na vstupnej strane menica nainstalujte filter EMC kategodrie C1;
e zabezpecte izoldciu rusenia inych zariadeni pomocou timivky alebo RFI filtra.
(12) Zmena smeru otacania hriadele elektromotora: smer otacania mozno zmenit

zamenou dvoch vystupnych vedeni na vystupe frekvenéného menica alebo na svorkovnici
elektromotora.

R— g o
\Y v

s |vaoo|V (M\v
T W W\ af
R— U U /

v 800 | < v m
B W w\ M
T 3f

2.3.1 Podmienky pripojenia menica a kabelaze

(1) Umiestnite kable riadiacich signalov a hlavnych vedeni a inych elektrickych vedeni od
seba oddelené.

(2) Aby sa zabranilo poruche spdsobenej rusenim, pouZivajte stoenu dvojlinku alebo
dvojvoditové tienené vedenie, s prierezom 0,5 a7 2 mm?.

(3) Uistite sa, Ze pouZité svorky su vhodné z hladiska napatia a maximalneho prudového
zatazenia.

(4) Pouzite spravnu uzemrovaciu svorku E, odpor uzemnenia musi byt mensi ako <10
ohmov STN EN 62305-3.

PouZite predpisany prierez uzemnovacieho vodica. Prierezy ochrannych vodi¢ov sa musia
vypocitat alebo vybrat z tabulky (vSetko podla STN 33 2000- 5 —54). Uzemriovaci bod by
mal byt ¢o najblizie k meni¢u a dizka drétu by mala byt ¢o najkratsia. V sietach TN musia
byt splnené tieto poziadavky:

(4.1) Odpor uzemnenia uzla zdroja nema byt vacsi ako 5 Q.

V stazenych pédnych podmienkach sa dovoluje maximalne 15 Q.

(4.2) Celkovy odpor uzemnenia vodi¢ov PEN (vratane vodiov odchadzajucich
z transformovane a uzemneného bodu) pre siete s napatim 230 V AC nesmie byt vacsi ako
2Q.
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Kapitola 2 Instalacia a zapojenie

(4.3) Vodi¢ PEN v sieti TN-C alebo vodi¢ PE v sieti TN-S sa musi uzemnit samostatnym
uzemnovacom alebo pripojenim na existujucu sustavu. Jednotlivé uzemnenia vodi¢ov PEN
aPE maju mat odpor uzemnenia najviac 15Q. Na konci vedeni a odbodiek siete
v neutrdlnom bode ma byt odpor uzemnenia najviac 5 Q.

(5) Splnte poZiadavky na zapojenie kazdého terminalu, spravny vyber prislusenstva, ako su
potenciometre, voltmeter, napdjacie zdroje, kable, svorky, atd.
(6) Po dokonceni zapojenia a kontrole, Ci je vSetko spravne zapojené, napajanie moze byt
zapnuté.

(7) Celkova dizka vedenia by mala byt maximalne 100 m. Najma pri vzdialenejsom zapojeni
moze dojst k znizeniu funkcie obmedzenia pridu alebo moéze dojst k poruche zariadenia
alebo pristroja pripojeného na strane vystupu menica alebo k vplyvom nabijacieho prudu
kvéli dihej elektrickej indtalacii. Preto si vimnite celkovu dizku vedenia. Pri dimenzovani
vystupnych kablov k motoru je odporucané pouZitie tienenych kablov typu napr. NYCY 3 x
prierez, NYCWY 3 x prierez, alebo OLFLEX® 4G, pre minimalizaciu radio frekvenéného
rusenia.

Priklad odrusenia pouzitim feritového kruzku:

>

: j Q :
Q T/L3 W/T3O é—)

o s O
Napajanie
3x400V ©

O
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Kapitola 2 Instalacia a zapojenie

2.3.2 Zakladna schéma zapojenia VECTOR V 800 — 2S a 4T Typ vybavy A

NAPAJANIE NAPAJANIE
3x400V 1x230V
V800-2S0004
- R 4 R v800-250007 -
L2 S L2(N) S VvV O
V800-2S0015 &>
. i T vsoo-4To004 W -
@ V800-4T0007 -
= ® — V800-4T0015 PR
V800-4T0022 E] :
Brzdovy odpor
.
FWD Vel Analégovy vystup
REV — 1 JefFov %wo}mv
. ! 0/4-20 mA
S1 — N I . PN g - e o
S2 — -
S3 —
o—0O S4 —
MO1 | Vystup s otvorenym kolektorom
GND |
mem| ==
IIYBD Komunikacia
o R? RS485
Analégovévstupy | 00000 | —TL 777777
I\
Od—+— RC
S| 0-10V . E. Vystupné relé 1
o | 10/a-20maA RA
“ " (0-10V)
=T
W il
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Kapitola 2 Instalacia a zapojenie

Ovladcia svorkovica pre hore uvedené modely typu vybavy A

Prepinac J2 urcuje i je FIC é”;g
napatovy 0-10V alebo BE
pradovy 4-20 mA vstup B

Prepinac J1 urcuje i je FOV
napatovy alebo prudovy 4-
20 mA vystup

Prepinac J3 urcuje ¢i su digit. .
1
vstupy je NPN/PNP l
FIC F
Prepinac J4 urcuje odpor 3 NPN " l "
linky komunikacie ON/OFF .- 2 ;-

CN2 je 10PIN port na o020 2 D)

pr‘ipojenie diSp|eja a|eb0 FWDREV $1 S2 83 S4 10V FIV FIC GND FOV MCM M01 GND RS+ RS-

. . ) ElEIEIEIEIEIEIEIEIEEEIEIEIELE
predlZovacieho kabla

Typ: a - 1 fazové napdjanie 230 V AC (0,4 kW azZ 1,5 kW)
PE

b == l

RIL1 N2

I@l.l@l.l
I@lOIOl@IOl

um1 VM2 W3 PR

3~

Praktické zapojenie uvedenych modelov

Typ:a + 3 fazové napdjanie 400V AC (0,4 aZ 2,2kW)

8] L2 3 PE

RL1T S22 TA3 £

D] DID[D]

IQIOIOI’DI@I

Uml vIm2 W3 PR

3~
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Kapitola 2 Instalacia a zapojenie

2.3.3. Zakladna schéma zapojenia VECTOR V 800 — 2S....Typ vybavy B

NAPAJANIE
1x230V
R V800-2S0022 U
1 s V800-2S0030 v
L2(N) T w O
A——
@ L +/B1
= |DC obvod I Brzdovy odpor
{ B2
L -
—0< FWD v
o R : - oY ‘ : g g}ioz\(/) A
R B e R Ty 5 m.
O ¢ S1 — N I .GND . —.
O $2. — N
O < S3 —
O ¢ S4 —
MO1 | Vystup s otvorenym kolektorom
GND SR -
Vyag Rs+
RS RS485
Analdgové vstupy
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Kapitola 2 Instalacia a zapojenie

Ovladacia svorkovnica hore uvedenych modelov typu vybavy B

- Prepinac J2 urcuje ¢ije FIC =

napatovy 0-10V alebo mog

prudovy 4-20 mA vstup e

-Prepinac J1 uréuje ¢i je FOV N

napatovy alebo pradovy 4-20 RA RB RC
mA vystup |
-Prepinac J3 urcuje ¢i su digit.

vstupy je NPN/PNP
-Prepinac J4 urcuje odpor

| . | .
linky komunikacie ON/OFF FiC Fov
v . v

ON

J3  NPN

CN2 je 10PIN port na ._ 2oon 4

pripojenie displeja alebo 6666660660060 060)

predlZzovacieho kéabla FWDREV S1 S2 S3 S4 10V FIV FIC GND FOV MCM MO1 GND RS+ RS-

EIEIEIEIEIEIEIEIEIEEIEIEIEIELE)

Praktické zapojenie menicov frekvencie V800-250022 a V800-250030...Typ B

1 fazové napdjanie 230 V AC (2,223,0kw)
PE
B 1. 1
L1

st TN S

DD DD

AR RN
UT1 VT2 WIT3 +/B1 B2 -
Loy

~

POZOR! Nikdy nepripajajte svorku — DC medziobvodu na
uzemnenie!
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Kapitola 2 Instalacia a zapojenie

2.3.4. Zakladna schéma zapojenia VECTOR V 800 — 4T....Typ vybavy C

NAPAJANIE

3x400V

L1
L2
L3

Analdgové vstupy

- »n >

V800-4T0030
V800-4T0040
V800-4T0055
V800-4T0075
V800-4T0110

V800-4T0150 -

V800-4T0185
V800-4T0220
V800-4T0300

FWD —
REV —
51 —
S2 —
S3 —

53
.t

S4 —

GND

i\
Od——
il
, , 0-10V
O
i | | 0/4-20mA
" : (0-10V)
O—17
\ \/

:DC obvod

21

I Brzdovy odpor

Analdégovy vystup
= : » 0-10V
! ; o> 0/4-20 mA

SIS -

Vystup s otvorenym kolektorom

Komunikaci

. ] Rs485

Vystupné relé 1



Kapitola 2 Instalacia a zapojenie

Ovladacia svorkovnica hore uvedenych modelov typu vybavy C

Prepinac J2 urluje &i je FIC S
napatovy 0-10V alebo B
prudovy 4-20 mA vstup TE
@ D )
Prepinac J1 urcuje ¢i je FOV

napatovy alebo prudovy 4-
20 mA vystup

Prepinac J3 je len NPN ool 1~

Prepinac J4 je len OFF .éﬁ R K

CN2 je 10PIN port na ) 5 56 606 >
prlpojenle dlspleja alebo FWDREV 81 S2 83 S84 10V FIV FIC GND FOV MCM M01 GND RS+ RS-
predlzovacieho kabla EIEIEIEEEEIEIEIEEEEEEE)

Zapojenie silovej casti V800-4T0030 az 470110

Svorky R/S/T slizia na pripojenie
napdjacieho kabla. Svorka @ je
spolo¢na aj pre privod, aj pre
napdjany motor.

Svorky U/V/W sliZia na pripojenie
elektromotora, su to vystupné

Sietovy kabe svorky.
e B @ Svorky DC medziobvodu +/B1 a B2
E SldZia na pripojenie brzdového
odporu (rezistoru).

l POZOR! Nikdy nepripajajte
svorku — DC medziobvodu
na uzemnenie!

Tienené kable motora
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Kapitola 2 Instalacia a zapojenie

2.3.5. Zakladna schéma zapojenia VECTOR V 800 — 4T....Typ vybavy D

NAPAJANIE

193

0

!

3x400V
L1 R U
L2 Vv

13

@ " /B
_ }DC obvod
} B2
1 -
g ‘

V800-4T0370
V800-4T0450

(%]

FWD -
REV —
S1 —
s2
s3 —
s4 —|

=

53

GND
+24V
B e
Analdgové vstupy GND
T i
Od——+ —t +10V
I I
e .
[ |
| 1 0o/4-20mA 1 1| |pc
T 1 (0-10V) 1 'I J2
Lo Lo
o— ono IV

............................

23
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Analdogovy vystup

P 0-10V
0/4-20 mA

Vystupné relé 1



Kapitola 2 Instalacia a zapojenie

Ovladacia svorkovnica hore uvedenych modelov typu vybavy D

10 PN

EEDEE] B
BEEER|S

RA RB RC

_ SO0 K
HEE B

<
‘—.
]

NPN

J3
on [[& 78] o

DD DDDDDD

FWDREV §1 82 S3 S4 10V FIV FIC GND FOV MCM M01 GND RS+ RS-GND +24V

ElEIEIEIEIEIEIEIEIEEEEIEIEIEEE

oo

PNP

Prepinac J2 uréuje ¢i je FIC napatovy 0-10V alebo pradovy 4-20 mA vstup
Prepinac J1 uréuje ¢i je FOV napatovy alebo pridovy 4-20 mA vystup
Prepinac J4: Urcuje Ci su digitdlne vstupné svorky NPN alebo PNP.
Prepinac J3 urcuje hodnotu koncového odporu komunikacne;j linky.
Zapnuté ON alebo vypnuté OFF.

CN2 je 10PIN port na pripojenie displeja alebo predlZovacieho kabla ku displeju
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2.3.6. Zakladna schéma zapojenia VECTOR V 800 — 4T....Typ vybavy E

NAPAJANIE

3x 400V

R V800-4T0550
S V800-4T0750
i i V800-4T0900
V800-4T1100
V800-4T1320
V800-4T1600

133384

Analdgové vstupy
I I

Od——+ o
| [

ol 1 0-10V .,
|

£ |1 0/4-20mA 1 |

T 1 i

0-10V

(I ( ) || I
= T
w v

FWD -
REV —
S1 —|
$2 —
53 —
s4 —|

GND

+10V

FIV FII

LHJZ
GND .V

RC

L~ & B. Vystupné relé 1

RA

25

Brzdovy odpor
DC obvod BRZDOVA
B2 JEDNOTKA
- L DC-

Analdgovy vystup
= ——P° 010V
L P , 0/4-20 mA

Vystup s otvorenym kolektorom

Komunikdcia

RS485
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Ovladacia svorkovnica hore uvedenych modelov typu vybavy D

10 PN

EEDEE] B
BEEER|S

RA RB RC

_ SO0 K
HEE B

<
‘—.
]

NPN

oo

J3
on [[& 78] o

DD DDDDDD

FWDREV §1 82 S3 S4 10V FIV FIC GND FOV MCM M01 GND RS+ RS-GND +24V

ElEIEIEIEIEIEIEIEIEEEEIEIEIEEE

PNP

Prepinac J2 uréuje ¢i je FIC napatovy 0-10V alebo pradovy 4-20 mA vstup
Prepinac J1 uréuje ¢i je FOV napatovy alebo pridovy 4-20 mA vystup
Prepinac J4: Urcuje Ci su digitdlne vstupné svorky NPN alebo PNP.
Prepinac J3 urcuje hodnotu koncového odporu komunikacne;j linky.
Zapnuté ON alebo vypnuté OFF.

CN2 je 10PIN port na pripojenie displeja alebo predlZovacieho kabla ku displeju
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2.3.7 Silové svorkovnice a riadiace svorkovnice V 800 a ich popis

Usporiadanie svoriek silovej svorkovnice V 800 je nasledovné:

Oznacenie svorky Popis

R/L1,S/L2,T/L3 Napajacie napétie (vstupné svorky)

U/T1,U/T2,U/T3

Vystupné svorky menica, pre pripojenie trojfazového
elektromotora.

Vystup DC obvodu. POZOR !!!

+/B1, = Tu je mozné pripojit len brzdni jednotku!
+/B1, B2 Pripojenie brzdného odporu
+, PR Pripojenie brzdného odporu (Typ vybavy A)

S

Uzemnenie (PE)

Popis prepinacov na ovladacom paneli

Nazov prepinaca

Popis prepinaca

FIC analdgovy vstup : napatie (0 — 10 V) vstupny spinac¢ na V

12 FIC analdgovy vstup : prad (0 - 20 mA) vstupny spinac na |
1 FOC analdgovy vystup: napatie (0 — 10 V) vystupny spina¢ na V
FOC analdgovy vystup: prid (0 - 20 mA) vystupny spinac¢ na |
Prepinac J3 urcuje hodnotu koncového odporu komunikacnej linky.
J3 Zapnuté ON alebo vypnuté OFF.
14 Prepinac J4 urcuje Ci su digitdlne vstupné svorky NPN alebo PNP.
CN2 10 PIN port pre pripojenie displeja alebo predlZovacieho kabla ku displeju
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Nazov . . .
svorky Popis funkcie Poznamky

FWD Prikaz CHOD VPRED / STOP

REV Prikaz CHOD VZAD / STOP Multifunkéné vstupné svorky
s1 Multifunkéna vstupna svorka >1- ,54’ FWD, VREV SV?,rky

: — - podla referencného cisla

S2 Multifunkéna vstupna svorka alebo $pecifickych nastavent,
S3 Multifunkénd vstupna svorka nastavenie svoriek a GND
S4 Multifunkéna vstupna svorka

FOV Analdgovy vystupny terminal 0-10V / 0-20 mA

10v Zdroj +10 V pre riadenie frekvencie Potenciometer 10 kQ
FIV Vstupny analdgovy napéatovy terminal 0-10V

FIC Analdégovy vstupny prudovy terminal 0-20mA/0-10V

GND Nulovy potencial pre digitalne vstupy

MCM Nulovy potencial pre OC

MO1 Multifunkcény vystup Max. 48 V DC /50 mA

RS+ RS 485 plus L L

- RS485 komunikacné spojenie

RS- RS 485 minus

+24V Zdroj napajania +24V Len modely od 37 kW
RA Reléové vystupné kontakty (NO)
RB Reléové vystupné kontakty (NC)
RC Reléové vystupné kontakty RA, RB spolo¢na

svorka
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Kapitola 3: Prevadzka

3.1 Popis jednoriadkového digitalneho panela

3.1.1 Obrazok panela pre modely 0.4 kW az 30 kW

LED ukazovatel zvolenej hodnoty zobrazenia

Displej

START / STOP

Tladidlo postvania
po displeji

®H: @A OV @Frr

4 v

Nastavenie
frekvencie

Tlacidlo "VSTUP"
do programu

ENTER (Potvrdit)
RESET (Navrat spat)

Tlaéidla UP/DOWN

Hore/Dolu

3.1.2  Popis funkcii tlacidiel

Tlacidlo

Nazov

Popis

Tlacidlo program

Vstup alebo navrat z menu prvej Urovne

ENTER/RESET

Postupné prechddzanie cez menu a
potvrdzovanie parametrov, alebo navrat
spat.

Zvysenie hodnoty

Postupne zvysujte udaje alebo funkcné
kody.

Znizenie hodnoty

Postupne znizuje Udaje alebo funkéné
kody.

Otocny
gombik/Tlacidlo

Otacanim gombika riadite
frekvenciu/Stlacenim gombika prepinate
zobrazenie na displeji
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Kapitola 3 Prevadzka

Kratko ,zatlac a pust” otoény gombik
a na displeji sa budl postupne zobrazovat
po kazdom zatlaceni iné veli€iny:

- frekvencia chodu v Hz
2 \) - nastavena frekvencia Hz
) 4 - hodnota aktualneho DC napatia
3 - vystupny prud A
ZATEAG - vystupny vykon

* Zavisi to od nastavenia bitov v P7.03

Tlacidlo Nazov Popis

V reZime nastavenia parametrov stlacenim

Posun viavo tohto tlaltfidla. v,ybert%.bit, ktory c.hcete
upravit. V inych rezimoch cyklicky

zobrazuje parametre posunom vpravo.

ETART/STOP Start a Stop menica v rezime ovladania cez

klavesnicu.
3.1.3 Popis svetelného indikatora
Nazov svetelného indikatora Popis svetelného indikatora
Hz Frekvencia
A Prud
\Y Napatie
Vypnuté (zhasnuté): dopredu.
FWD/REV Zapnuté (rozsvietené): reverzna
prevadzka.
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Kapitola 3 Prevadzka

3.2 Popis dvojriadkového digitalneho panela

3.2.1 Obrazok panela pre modely 37 kW az 200 kW

LED ukazovatele zvolenej hodnoty zobrazenia
AL L L 4

1 riadok displeja
LED ) ) )
s0brazenie 2 riadok displeja
funkeif i Nastavujeme
v parametri
P9.52
Posun hore
& Tla¢idlo vstup do
programu
Posun : [ .
dolava SHIET SATER Potvrdit
START o)1 & L - STOP / RESET
1
Tipovanie (spomaleny chod) / Multifunkéné tladidlo
Tlacidlo Nazov Popis
u Tlacidlo program Vstup alebo navrat z menu prvej Urovne
Postupné prechadzanie cez menu a
[Zl ENTER/RESET potvrdzovanie parametrov, alebo navrat
ENTER spat.

Zvysenie hodnoty

Postupne zvysujte udaje alebo funkéné
kody.

Znizenie hodnoty

Postupne znizuje Udaje alebo funkéné
kody.
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Kapitola 3 Prevadzka

ZatlaCenim sa postvame po displeji dolava
Posun dolava Pocas prevadzky — prepiname medzi
zobrazenim roéznych veli¢in Hz, A, V

Stlacenim tlacidla uvediete meni¢ do

START chodu

@ ®

Stlacenim tlacidla zastavite menic, alebo

STOP / RESET v pripade poruchy vyresetujete chybu

S

Multifunkéné tlacidlo
8 JOG JOG (tipovanie — spomaleny chod)
Nastavitelné v P7.01

Prislusenstvo: Ku menicu je mozné dokupit predlZzovaci kdbel a externy disple;j.
Kabel sa na mieru podla poziadavky vyraba v dizke 2 aZ 30 m.

PredlZovaci kdbel a externy
displej vhodny k meni¢om
V800 vykonovej rady

od 0.4 kW do 30 kW

Typ: DP6E2

PredlZovaci kdbel a externy
displej vhodny k meni¢om V800
vykonovej rady

od 37 kW do 200 kwW

Typ: DP6G3
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Kapitola 3 Prevadzka

3.3 Prevadzka

3.3.1 Nastavenie parametrov

Trojurovnové menu:

1. Skupina funkénych kédov (prvé menu);

2. Funkéné koédy (druhé menu);

3. Nastavenie hodnoty kédu funkcie (tretie menu).

Vysvetlenie: Trojurovriové ovladanie menu, stlacenim tlac¢idla PRG/MENU alebo ENTER sa
mozete vrétit do sekundarneho menu. Rozdiel medzi tymito dvomi spdsobmi je: stlacte
ENTER na nastavenie parametrov v ovlddacom paneli a potom sa vratte do sekundéarneho
menu a automaticky prejdite na dalsi kdd funkcie, stlaéte PRG/MENU priamo, aby ste sa
vratili do sekundarnej ponuky, neulozZili parametre a zostali v aktudlnom funkénom kéde.
Napriklad: zmena kdédu funkcie P1.03 z 00.00 Hz zmenite na 50.00 Hz.

00.00]3

Diagram nastavenia parametra
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Kapitola 3 Prevadzka

V trojuroviiovom stave, ak parameter neblikd znamena to, Ze kdéd funkcie neméze byt
zmeneny, mozné dovody su:

1) Parameter kddu funkcie nemozno menit. Ako napriklad skutoéné parametre testovania,
prevadzkové zaznamy atd’;

2) Parameter kédu funkcie v prevadzkovom stave (ak je RUN) nemdze byt zmeneny.

3.3.2  RESET chyby

Po poruche menica budu na displeji zobrazené prislusné informacie o poruche. UZivatelia
méZu stladit tlacidlo STOP/RESET na klavesnici alebo funkciou termindlu vykonat
resetovanie poruchy, po resetovani poruchy je meni¢ v pohotovostnom stave. Ak je menic
v poruche a poutzivatel neuskutocni RESET, menic je v systéme stavu ochrany a nemdze
dalej bezat.

3.4 Prvé spustenie

3.4.1 Prvé spustenie pre pohon riadeny spdsobom V/F (vhodny pre ventilatory, éerpadla,
atd’.)

Zjednoduseny priklad:

Potom ako ste podla 1 a 2 kapitoly spravne pripojili menic frekvencie V800 a spravne ste
pripojili vhodny elektromotor

- Nastavte parametre V800
P0.00=2
P0.01=0
P0.08= Cas rozbehu zvolte podla zataze
P0.09= dobu spomalenia zvolte podla zataze
P1.10= 0 ak zastavujete malé zotrvacnosti
P6.10= 1 ak zastavujete velké zotrvacnosti, napr. velky ventilator
P2.01= vykon pohanianého elektromotora podla jeho vyrobného Stitku
P2.02= menovité napajacie napatie elektromotora podla jeho vyrobného stitku
P2.03= menovity prud elektromotora podla jeho vyrobného stitku
P2.04= menovitu frekvenciu elektromotora podla jeho vyrobného stitku
P2.05= menovité otacky elektromotora podla jeho vyrobného stitku
P4.01= zvysenie krdtiaceho momentu (pouZzite pri tazsom rozbehu

( najlepsie 0.0 = automatické )
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Kapitola 3 Prevadzka

3.4.2 Prvé spustenie pre pohon riadeny spésobom SFVC (vhodny pre drvice, dopravniky,
atd’)

Pri procese riadenia vektorovym spésobom SFVC je nutné menié naladit na pohanany
elektromotor!

Zjednoduseny priklad:

Potom ako ste podla 1 a 2 kapitoly spravne pripojili menic¢ frekvencie V800 a spravne ste
pripojili vhodny elektromotor

- Nastavte parametre V800 nasledovne
P0.00=1
P0.01=1
P0.08= Cas rozbehu zvolte podla zataze
P0.09= dobu spomalenia zvolte podla zitaze

P2.01= vykon pohanianého elektromotora podla jeho vyrobného Stitku

P2.02= menovité napajacie napatie elektromotora podla jeho vyrobného Stitku
P2.03= menovity prud elektromotora podla jeho vyrobného stitku

P2.04= menovitu frekvenciu elektromotora podla jeho vyrobného stitku
P2.05= menovité otacky elektromotora podla jeho vyrobného stitku

Potom nastavte automatické ladenie (ak mate pohon rozspojkovany — bez zataze), zadajte
dynamické ladenie P2.37=2 a stlaCte START. Na displeji sa rozsvieti ,StudY“ a pohon sa
rozbehne. Po skonceni procesu ladenia (autotuning) sa na displeji objavi nastavena
frekvencia, napr.: 50.00

Ak uz mate pohon zospojkovany (pripojeny na zataz), smer otacania rotora elektromotora
mate spravne nastaveny, ale z urcitych dévodov je bezpecnejSie pohon neroztodit, zadajte
statické ladenie

P2.37=1 a stlaCte START. Na displeji sa rozsvieti ,StudY”, ale pohon sa nerozbehne.

Hriadel elektromotora sa bude len mierne ,,3klbat” a z motora sa méze ozyvat
prerusované ,bzucanie” (je to prirodzeny efekt ladenia). Po skonceni procesu ladenia
(autotuning) sa na displeji objavi nastavena frekvencia, napr.: 50.00

3.5 Prevadzka menica

3.5.1 Inicializacia pri zapnuti

Pri zapnuti menica sa systém najskor inicializuje, LED displej zobrazi "2000". Po dokonceni
inicializacie je menic v pohotovostnom reZime.
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Kapitola 3 Prevadzka

3.5.2 Pohotovostny stav menica

V stave zastavenia alebo chodu meni¢a sa modzu zobrazovat rézne parametre stavu. Podla
kodu funkcie P7.03 (prevadzkové parametre), P7.05 (stop parameter), rozne definicie sa
mozu tykat funkénych kédov P7.03 a P7.05.

3.5.3 Chod menica

V prevadzkovom stave sa da zvolit, ¢i sa ma celkovo Sestnast prevadzkovych parametrov
zobrazovat: prevadzkova frekvencia, nastavena frekvencia, napéatie zbernice, vystupné
napatie, vystupny prud, prevadzkova rychlost, vystupny vykon, vystupny krutiaci moment,
nastavenie PID, analégovy vstup PID FIV napdtie, analdgové vstupné napdtie FIC, pocet
segmentov s viacerymi otackami, poZzadovana hodnota krdtiaceho momentu; ¢i sa ma
zobrazit kod funkcie, sa rozhodne volbou bitu P7.03 a P7.04, stlaéenim tlacidla prepnete
poradie zobrazenia vybranych parametrov, stlacenim tlacidla (€] dolava, aby ste mohli
prepnut zobrazenie vybranych parametrov.

3.5.4 Poruchové hlasenia
Séria menicov V 800 ponuka rézne informacie o poruchdch. Precditajte si prosim kapitolu 5.
o chybach menicéa rady V 800 a ich odstraneni.

3.5.5 Nastavenie PTC a TK tepelnej ochrany motora
Zapojte PTC termistora a TK elektromotora podla obrazku:

Thermistor | V 800 V 800

Termokontakt

S - 95

@ B
b GND TK '

\I\:LJ/_L’IGND

Napriklad nastavenie parametrov je nasledovné: P5.02 = 33
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Kapitola 3 Prevadzka

3.6 Rychle uvedenie do prevadzky

Volba rezimu

Nastav P2
(P2.00 aZ P2.05)

I

Nastav dobu
Zrych./Spomal.

(P0.08 aP0.09)

Nie

Vyberte zdroj prikazu CHODU Autotuning

= parametrov motora
(nastav P0.02) (nastav P2.37=1)

Vyberte vhodny prikaz frekvencie
(nastav P0.03 a P0.04)

I

Volba Startovacieho rezimu
(nastav parameter P1.00)

I

Nastav dobu zrychlenia/spomalenia
(P0.08 aP0.09)

:

Volba reZimu zastavenia motora
(nastav parameter P1.10)

I

Start a kontrola, &i je vietko OK. Ak
je porucha, pozn cast’
o odstrafiovani porich

Dosiahol sa
poZadovany efekt?

Nie
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Priklad 1: prvé spustenie vo V/F reZime riadenia

P0.00=2
P0.01=0
P0.08= 120 sek.
P0.09= 120 sek.
P1.10=1
P2.01=7,5 kW
P2.02=400 V
P2.03=13,5A
P2.04=50 Hz
P2.05= 2930 ot./min
P4.01=5,0 %
P9.00=1
P9.01=10
P9.03=50
P9.12=11
P9.13=1

START
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Kapitola 3 Prevadzka

Priklad 2: prvé spustenie v rezime riadenia SFVC

P0.00=1 "
P0.01=1 B
P0.08=30 sek. non
P0.09=30 sek. '
P2.01=7,5 kW
P2.02=400 V Re T
P2.03=14,2 A
P2.04=50 Hz V800
P2.05=2910 ot./min
P9.00= 1

P9.01= 1.0

P9.03= 30

P9.12=11

P9.13=1

b
-

P2.37=1 (autotuning)

START
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Kapitola 4: Zoznam parametrov funkcii — skrateny

Kapitola 4 A: Zoznam parametrov funkcii - skrateny

Ak je parameter PP.00 nastaveny na nenulové Cislo, ochrana parametrov je povolena. Ak
chcete vstupit do ponuky, musite zadat spravne pouzivatelské heslo. Ak chcete zrusit

funkciu ochrany heslom, zadajte heslo a nastavte PP.00 na hodnotu O.

Menu parametrov, ktoré uzivatel prispdsobi, nie su chranené heslom. Skupina P je
zakladnymi parametrami funkcii, skupina D je pre monitorovanie funkénych parametrov.

Vyznam symbolov v tabulke kédov funkcii je nasledovny:

» % “ Parameter mdZe byt zmeneny, ked je meni¢ v zastavenom alebo beZiacom stave.

, & “ Parameter nemozno zmenit, ked je meni¢ v beZiacom stave.

,®“ Parameter je skuto¢ne namerana hodnota a neda sa zmenit.

,*¥“ Tento parameter je tovarensky parameter a moze ho nastavit iba vyrobca.

(SFVC)

Kod . . Tovarenské |Vlastno
. Nazov parametra Rozsah nastavenia . s
funkcie nastavenie st
Skupina PO: Zakladné parametre
1: G typ (konstantné zatazenie
kradtiaceho momentu CT) *podla
P0.00 G/P typ* 2: P typ (premenlivé krdtiace momenty — modelu *
kvadratické, napr. ventilator, kompresor
Cerpadlo, atd" )
0: Riadenie napétia / frekvencie (V/F)
P0.01 |Volba rezimu riadenia| 1: Vektorové riadenie bez spatnej vazby 0 *
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P0.02

Volba prikazového
kanalu

0:
1:
2:

Riadenie cez prevadzkovy panel
Riadenie cez vstupné svorky
Riadenie cez komunikaciu

P0.03

Zdroj frekvencie

X (zdroj frekvencie)

0:
1:

WNREOXDWN

Hlavny zdroj frekvencie
X a Y operdcie (prevadzkovy rezim
urceny desiatkami)

: Prepinanie medzi Xa Y

: Prepinanie medzi Xa"XaY"
: Prepinanie medziYa “XaY"
. (X'aY operacia)

X+Y
X-Y

:Maximum XayY
:Minimum XayY

00

P0.04

Volba hlavného zdroja
frekvencie X

o

: Digitalne nastavenie (P0.10

prednastavena frekvencia, moze sa
menit cez UP/DOWN)

: Digitalne nastavenie (P0.10

prednastavena frekvencia, moze sa
menit cez UP/DOWN)

:FIV

1 FIC

: Oto¢nym gombikom na panely
: Impulzné nastavenie (S3) OPCIA
: Krokové rychlosti

:Jednoduché PLC

PID

: Komunikacné rozhranie

P0.05

Volba pomocného
zdroja frekvencie Y

Rovnako ako P0.04 (vyber hlavného zdroja

frekvencii X)
0az9

P0.06

Volba rozsahu
pomocného zdroja
frekvencie. Y

0: Vzhladom na maximalnu frekvenciu
1: Vzhladom na max. frekvenciu zdroja X

P0.07

Rozsirenie pomocného
zdroja frekvencie Y

0%~ 150 %

100%
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, . PodT:
P0.08| Doba zrychlenial |0.00s— 65000 s odia
modelu
PodT
P0.09| Doba spomalenial |0.00s— 65000 s odfa
modelu
Prednastavena L, .
P0.10 . 0.00 - maximalna frekvencia (P0.12) 50.00Hz
frekvencia
P0.11 Smer otacania O: Rovrlakly smer 0
1: Opacny smer
P0.12 | Maximalna frekvencia | 50.00 Hz az 3200.00 Hz 50.00Hz
0: P0.12
1: FIV
PO.13 Horna hranlca'zdrOJa 2: FIC ' 0
frekvencie 3: Rezervované
4: Impulzné nastavenie
5: Nastavenie cez komunikaény vstup
P0.14 Horna hrar'uca Spodna hranlca frekvencie P0.16 — maximalna 50.00Hz
frekvencie frekvencia P0.12
Horna hranica L, .
P0.15 . .| 0.00 Hz- maximalna frekvencia P0.12 0.00Hz
frekvencie - posunutie
Spodna hranica , . .
P0.16 . 0.00 Hz - Horna hranica frekvencie P0.14 0.00Hz
frekvencie
. . Podla
P0.17 Nosna frekvencia 1 kHz-16.0 kHz
modelu
PO.18 Vplyv teploty n.a nosnu | O: Nle 1
frekvenciu 1: Ano
Prirastok ¢asu pre O:1s
P0.13 zrychlenie/s om:Ienie 1:0.1s !
¥ P 2: 0.01s
P0.20 Rezerva
Frekvencny posun
po.21| Pomocnehozdroja g g oximélna frekvencia PO.12 0.00Hz

frekvencie pre
prevadzku X a Y
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. 1: 0.1 Hz
P0.22| Odkaz na frekvenciu 2-0.01 Hz 2 *
Trvalé digitdlne . iy
P0.23 | nastavenie frekvencie o Nezapaimat:fme 0 *
. , 1: Zapamataneé
pri zapnuti
. . . .| 0: Maximalna frekvencia (P0.12)
P0.24 Z:rk’lsr:jlr;i:;eskvc?:gﬁerfi” 1: Nastavena frekvencia 0 *
y P 2:100Hz
Zakladna frelkvenaa 0: Frekvencia behu
PO.25 zmenena cez 1: Nastavena frekvencia 0 x
UP/DOWN pocas behu |
..X: Vazba prikazu ovladacieho panela k
zdroju frekvencie
0: Bez vazby
1: Digitdlne nastavenie zdroja frekvencie
2: FIV
3: FIC
4: Rezervované
P0.26 Vézba prikazu I'<zdr01u 5: Impulzn'e r’1astav§nle (S3) OPCIA 000 *
frekvencie 6: Krokové rychlosti
7: PLC
8: PID
9: Komunikacné rozhranie
X.: Vazba prikazu terminalu k zdroju
frekvencie (0-9, rovnaké ako jednotky)
X..: Vézba prikazu komunikacného rozhrania k
zdroju frekvencie (0-9, rovnaké ako jednotky)
P0.27 Tvp rozsirujuce] 0: MODBUS komunika&na karta 0 *
komunikacnej karty
P0.28 Rezerva

Skupina P1: Riadenie Start/Stop
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Kéd , . Tovarenské |Vlastn
. Nazov parametra Rozsah nastavenia . ;
funkcie nastavené | ost
0: Priamy Start
P1.00 Rezim Startu 1: Opatovné spustenie sledovania otacok 0 *
2: Predbudeny motor(asynchrénny motor)
0: Z frekvencie zastavenia
P1.01 | ReZim sledovania otacok | 1: Z nulovej rychlosti 0 *
2: Z maximalnej frekvencie
P1.02 Rychlost f:lvedovanla 1-100 20 "
otacok
P1.03| Startovacia frekvencia |0.00Hz -10.00Hz 0.00 Hz| *
Doba podrzania
P1.04 Startovacej 0.0s -100.0s 0.0s *
frekvencie
Startovaci brzdny prad
P1. % - 1009 9
05 DC /Prud predbudenia 0% - 100% 0% *
Startovacia brzdna doba
P1.06 DC /Doba predbudenia 0.0s ~ 100.0s 0.0s *
. , . 0: Linearne zrychl./spomalenie
R hl
P1.07 ez;mozr::;cleneigla / 1: S-krivka zrychl./spomalenia A 0 *
P 2: S-krivka zrychl./spomalenia B
p1.0g |C350VY podiel Startovace] , oo, (100 09-p1.09) 30.0% | *
fazy S-krivky
Casovy podiel koncovej
P1.09 : . 0.0% ~ (100.0%-P1.08) 30.0% | *
fazy S-krivky
P1.10 STOP resim 0: Sp?male?le, do zastavgnla po krivke 0 %
1: Volnobezné spomalenie
Pociatoc¢na frekvencia . .
P1.11 . . 10.00 Hz — Maximalna frekvencia 0.00Hz | ¥
zastavenia DC brzdenia
P1.12 Cakacia doba zastavenia 0.0s ~ 100.0s 0.0s %

DC brzdenia
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pr.13| BrednyprudDCpri a0 609 0%
zastaveni
P1.14 DC doba brzdenia 0.0s ~ 100.0s 0.0s
P1.15 Miera brzdenia 0-100 % 100 %
Skupina P2: Parametre motora
0: BeZny asynchrénny motor
P2.00 Vyber typu motora 1: Asynchréonny motor s premenlivou 0
frekvenciou
N Podla
P2.01 | Menovity vykon motora | 0.1 kW ~ 500.0 kW
modelu
P2.02 Menovité napatie 1V a3 2000 V Podla
motora modelu
N ‘ Podla
P2.03 | Menovity prid motora | 0.01 Aaz 655.35 A
modelu
P2.04 Menovita frekvencia 0.01 Hz — 3200 Hz Podla
motora modelu
o , . . Podla
P2.05 Menovita rychlost 1 ot./min ~ 65535 ot./min
modelu
P2.06 Odpor statora 0.001 Q-65.535 O Podla
(asynchrénny motor) modelu
P2.07 Odpor rotora 0.001 Q- 65.535 Q Podla
(asynchrénny motor) modelu
paog| Zvodovdindukcia o) i 65535 mH Podla
(asynchrénny motor) modelu
p20g| VZalomnaindukcia o 4 oes 6 iy Podfa
(asynchrénny motor) modelu
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P2 10 Prud moto,ra bez zataze 0.01A-P2.03 Podla
(asynchrénny motor) modelu
P2.11-P2.36 Rezervované
0: Automatické ladenie zakdzané
i 1: Asynchrénny motor - statické

P2.37 Voba aI:L:r:iaatlckeho automatické ladenie 0

2: Asynchrénny motor - kompletné

automatické ladenie (dynamické param.)
Skupina P3: Parametre riadenia vektora
P3.00 Linedrna konstanta 1 1-100 30
p3.01| Integracna konstanta 1 0.01's ~ 10.00s 0.50s
p3.02 | Frekvencia prepinania 1 0.00-P3.05 5.00Hz
P3.03 Linearna konstanta 2 1-100 20
P3.04 | Integracnd konStanta 2 0.01s~10.00s 1.00s
P3.05 | Frekvencia prepinania 2 P3.02 — maximalna vystupna frekvencia | 10.00Hz
P3.06 |Zisk riadenia vektorového 0% ~ 200% 100%

sklzu
Casova konstanta filtra

P3.07 rychlosti slu¢ky 0.000s-0.100s 0.000s
P3.08 Zisk prebudenia 0-200 64
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0: P3.10
1: FIV
Zdroj horného limitu g :IC ,
P3.09| krutiaceho momentuv |~ ezeronane . 0
s . o .| 4: Impulzné nastavenie
rezime riadenia rychlosti .
5: Nastavenie cez RS 485
6: MIN(FIV,FIC)
7: MAX(FIV,FIC)
Digitalne nastavenie
P3.10 |hornej hranice krutiaceho| 9,0% ~ 200.0% 150.0%
momentu v rezime
riadenia rychlosti
P3.11 Rezerva
P3.12 Rezerva
Uprava linearnej
P3.13 konstanty budenia 0-60000 2000
p3.14|  Upravalinedrmej | 0.60000 1300
konstanty budenia
Uprava linearnej
P3.15| Konstanty kratiaceho | 0-60000 2000
momentu
Uprava integracnej
P3.16 konstanty 0-60000 1300
kratiaceho momentu
p3.17 Rychlost |r1tegracnej 0: Zakazane’: 0
slucky 1: Povolené

P3.18 Rezervované

P3.19 Rezervované

P3.20 Rezervované

P3.21 Rezervované

P3.22 Rezervované
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Kapitola 4: Zoznam parametrov funkcii — skrateny

Skupina P4: Riadiace parametre V/F

0: Linearna krivka V/F
1: Viacbodova krivka V/F
2: Stvorcova krivka V/F
3: 1.2-ndsobna krivka V/F
4:1.4-nasobna krivka V/F
P4.00| Nastavenie krivky V/F |6: 1.6-ndsobnad krivka V/F 0
8:1.8-nasobna krivka V/F
9: Rezervované
10: V/F Uplné oddelenie
11: V/F polovi¢né oddelenie
paoy| 2vVsenie kritiaceho 0.0%: (Automatické zvysenie) Podla
' momentu 0.1% ~ 30.0% modelu
Obmedzenie krutiaceho
P4.02 momentu 0.00 Hz — maximalna vystupna frekvencia | 50.00 Hz
Viacbodova V/F krivka
P4.03 frekvencie 1 0.00 Hz - P4.05 0.00 Hz
Viacbodova V/F krivka
P4.04 napitia 1 0.0% ~ 100.0% 0.0%
Viacbodova V/F krivka
P4.05 frekvencie 2 (F2) P4.03 ~ P4.07 0.00 Hz
Viacbodova V/F krivka
P4.06 napitia 2 (V2) 0.0% ~ 100.0% 0.0%
Viacbodova V/F krivka | P4.05 - menovita frekvencia motora
P4.07 frekvencie 3 (F3) (P2.04) 0.00Hz
Viacbodova V/F krivka
P4.08 napatia 3 (V3) 0.0% ~ 100.0% 0.0%
Konstanta kompenzacie
P4.09 0.0% ~ 200.0% 0.0%

sklonu V/F
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Kapitola 4: Zoznam parametrov funkcii — skrateny

P4.10 V/F prebudenie 0-200 64
Podl
P4.11| V/F potlatenie oscilacie |0-100 odfa
modelu
0: Digitalne nastavenie (P4.14)
1: FIV
2: FIC
3: Rezervované
i . 4: Impulzné nastavenie (S3) OPCIA
P4.13 Napatos\;y 2drgzgupre v/F 5: Krokova rychlost 0
P 6: Jednoduché PLC
7:PID
8: Komunikacné rozhranie, 100%
zodpovedd menovitému napéatiu motora
(P2.02)
Digitalne napatové
P4.14 nastavenie pre V/F 0V - menovité napéatie motora ov
separaciu
Doba narastu natia ori 0.0s-1000.0s, udava cas potrebny na
P4.15 ,p.. P zvys$enie vystupného napatiaz 0V na 0.0s
V/F separdcii . e
menovité napatie motora
Doba poklesu napitia ori 0.0s-1000.0s, uddva cas potrebny na to,
P4.16 P P P aby vystupné napétie kleslo z menovitého| 0.0s

V/F separacii

napdtia motorana 0V

Skupina P5: Vstupné terminaly
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Kapitola 4: Zoznam parametrov funkcii — skrateny

O 00O NOUL b WNERL O

P5.00 [Volba funkcie FWD

N
= O

12:
13:
14: Pevna rychlost 3
15
16: Svorka 1 pre volbu ¢asu

17:

: Bez funkcie

: CHOD vpred (FWD)

: Reverzny CHOD (REV)

: Trojvodicové riadenie

: CHOD vpred JOG (FIOG)
: Reverzny CHOD (RJOG)
: Svorka UP

: Svorka DOWN

: Pozvolné zastavenie

: Reset chyby (RESET)

: Pozastavenie pocas CHODU (Pauza)
: Normalne otvoreny (NO)

vstup externej chyby

Pevna rychlost 1

Pevna rychlost 2

: Pevna rychlost 4
zrychlenia / spomalenia

Svorka 2 pre volbu ¢asu
zrychlenia / spomalenia

18: Prepinanie zdroja frekvencii
19:

Nulovanie cez UP a DOWN
(terminal, ovladaci panel)

20: Svorka na prepinanie zdroja prik.
21
22:
23:
24: Swing pauza
25:
26: Nulovanie pocitadla
27:
28: Nulovanie dizky
29:

: Zrychlenie/spomalenie zak.
Pozastavenie PID
Obnovenie stavu PLC

Vstup pocitadla

Vstup dizky

Regulacia krutiaceho
momentu zakazana

30: Impulzny vstup ( len pre S3)
31: Rezervované
32: Okamzité DC brzdenie

P5.01 |Volba funkcie REV 33: Normalne zopnuté (NC)

P5.02 [Volba funkcie S1

P5.03 [Volba funkcie S2

vstup externej chyby
(cez S1 vhodné pre PTC)

12
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Kapitola 4: Zoznam parametrov funkcii — skrateny

P5.04 Volba funkcie S3

P5.05

34:
35:
36:
37:

38:
39:

40:

41:
Volba funkcie S4 42
43:
44
45:
46:

47:
48:
49:.
50:

Zmena frekvencie je zakaz.
Reverzny smer PID

Svorka pre externy STOP terminal 1
Svorka na prepinanie zdroja
prikazu 2

Pozastavenie integrovania PID
Prepinanie medzi hlavhym
zdrojom frekvencie X a
prednastavenou frekvenciou
Prepinanie medzi pomoc.
zdrojom frekvencie Y a
prednastavenou frekvenciou
Terminal vyberu motora 1
Terminal vyberu motora 2
Prepinanie parametrov PID
Rezervované

Rezervované

Prepinanie - riadenie

rychlosti / riadenie

krdtiaceho momentu

Nudzovy stop

Svorka pre externy STOP terminal 2
DC brzdenie s oneskorenim
Nulovanie aktudlneho ¢asu
prevadzky

51-59: Rezervované

13

P5.10 Doba filtrovania

0.000s ~ 1.000s

0.010s

Rezim prikazov cez

P5.11 .
svorkovnicu

0: Dvojvodicovy rezim 1
1: Dvojvodicovy rezim 2
2: Trojvodicovy rezim 1
3: Trojvodicovy rezim 2

Zmena hodnoty svorkami

P5.12 UP / DOWN

0.001 Hz/s ~ 65.535Hz/s

1.00Hz/s

P5.13| Flkrivka 1 min. vstup

0.00V-P5.15

0.00v
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Kapitola 4: Zoznam parametrov funkcii — skrateny
Zodpovedajlce
P5.14| nastavenie Fl krivky 1 |-100.0% ~ +100.0% 0.0%
min. vstup
P5.15| Fl krivka 1 max. vstup | P5.13-+10.00V 10.00V
Zodpovedajuce
P5.16 | nastavenie Fl krivky 1 |-100.0% ~ +100.0% 100.0%
max. vstup
P5.17| Filtraény ¢as Fl krivky 1 | 0.00s ~ 10.00 s 0.10s
ps.1g| ' krivka2minimdlny g 0 e g 0.00V
vstup
Zodpovedajlce
P5.19| nastavenie Fl krivky 2 |-100.0% ~ +100.0% 0.0%
min. vstup
ps.ag| Fkrivka2maximdlny e 0 16 00y 10.00V
vstup
Zodpovedajuce
P5.21| nastavenie Fl krivky 2 |-100.0% ~ +100.0% 100.0%
max. vstup
P5.22 | Filtracny ¢as Fl krivky 2 | 0.00s ~ 10.00 s 0.10s
ps.23| Frkrivka3minimalny | 5 5oy ~ps 55 -10.00V
vstup
Zodpovedajlce
P5.24 | nastavenie Fl krivky 3 |-100.0% ~ +100.0% -100.0%
min. vstup
pss| THkrivka3maximalny oo o5 16 0oy 10.00V
vstup
Zodpovedajlce
P5.26| nastavenie Fl krivky 3 |-100.0% ~ +100.0% 100.0%
min. vstup
P5.27 | Flkrivka 3 filtraény ¢as | 0.00S-10.00s 0.10s
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Kapitola 4: Zoznam parametrov funkcii — skrateny

P5.28 | IMPULS minimalny vstup | 0.00kHz ~ P5.30 0.00kHz
Zodpovedajuce
P5.29 | nastavenie minimalneho | -100.0% ~ 100.0% 0.0%
vstupného impulzu
P5.30 | IMPULS maximalny vstup| P5.28-100.00kHz 50.00kHz
Zodpovedajlce
P5.31 | nastavenie maximalneho|-100.0% ~ 100.0% 100.0%
vstupného impulzu
ps.32 | Filtracny cas impulznej | ¢ 14 oo 0.10s
krivky
Jednotky: Volba FIV krivky
1: Krivka 1 (2-bodova, pozri P5.13-P5.16)
2: Krivka 2 (2-bodova, pozri P5.18-P5.21)
3: Krivka 3 (2-bodov4, pozri P5.23-P5.26)
P5.33 Volba FI krivky 4: Krivka 4 (4-bodova, pozri C6.00 ~ C6.07)| 321
5: Krivka 5 (4-bodova, pozri C6.08 ~ C6.15)
Desiatky: Volba FIC krivky (1-5, rovnako
ako FIV)
Stovky: Rezervované
Jednotky: Nastavenie FIV na mensiu
hodnotu ako je min. vstup
0: Minimdlna hodnota
Nastavenie Fl na mensiu | 1: 0.0 %
P5.34| hodnotu ako je min. Desiatky: Nastavenie FIC na mensiu 000
vstup hodnotu ako je min. vstup
0: Minimdlna hodnota
1:0.0%
Stovky: Rezervované
P5.35| FWD doba oneskorenia | 0.0s ~ 3600.0s 0.0s
P5.36| REV doba oneskorenia |0.0s ~ 3600.0s 0.0s
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P5.37 S1 doba oneskorenia |0.0s ~ 3600.0s 0.0s
Jednotky: FWD povoleny rezim
0: Vysoka uroven povolend
) , 1: Nizka droven povolend
ps3g| Volbapovoleného | p o iky: REV 00000
SreZzimul
Stovky: S1
Tisicky: S2
Desattisice: S3
Jednotky : S4
Volb lenéh . L .
P5.39 ofba p?.vo eneno 0: Vysoka uroven povolena 00000
SreZzimu 2 . . N .
1: Nizka droven povolena
Skupina P6: Vystupné terminaly
P6.00| MO1 vystupny rezim |1: Spinaci/rozpinaci vystupny signal 1
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Kapitola 4: Zoznam parametrov funkcii — skrateny

P6.01

Funkcie MO1
(0 - 40)

o uhsh WN - O

8:

9:

10:
11:
12:
13:
14
15:
16:
17:
18:
19:
20:
21:
22:
23:
24:
25:
26:

: Ziadny vystup

: Menic v chode

: Chyba vystupu(stop)

: Zistovanie Urovne frekvencie FDT1

: Frekvencia dosiahnuta

: Chod s nulovou rychlostou

: Predbezné varovanie pred pretazenim

motora

: PredbeZzné varovanie pred pretazenim

menica

Dosiahnuta nastavena hodnota pocitadla
Dosiahnutd poZzadovana hodnota pocitadla
Dizka dosiahnutd

Ukonceny cely cyklus PLC

Dosiahol sa kumulovany ¢as prevadzky
Obmedzenie frekvencie

Obmedzeny krutiaci moment

Menic pripraveny na CHOD

FIV>FIC

Dosiahla sa horna hranica frekvencie
Dosiahla sa dolna hranica frekvencie

Stav pod napatim

Komunikac¢né nastavenie

Rezervované

Rezervované

Chod s nulovou rychlostou

Dosiahol sa celkovy ¢as chodu pod napatim
Zistenie urovne frekvencie FDT2
Dosiahnuta Frekvencia 1

27: Dosiahnuta Frekvencia 2
28: Dosiahnuty prud 1

29:

Dosiahnuty prud 2

30: Dosiahnuty ¢as

31:
32:
33:

FIV vstupny limit prekroc.
Nulové zatazenie
Reverzny CHOD

34: Nulovy prad

35:
36:
37:
38:
39:

Dosiahnutd teplota modulu
Prekrocend hranica vystupného prudu
Dosiahnuta spodna hranica frekvencie
Alarm vystupu (CHOD beZi dalej)
Rezervované

40: Dosiahnuty aktualny ¢as chodu

P6.02

Funkcia reléového
vystupu (RA-RB-RC)

Detto ako M01

P6.03 az P6.05 Rezervované parametre
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Kapitola 4: Zoznam parametrov funkcii — skrateny

0: Frekvencia poc¢as CHODU
FOV volba funkcie 1: Nastavena frekvencia
P6.07 vystupu 2: Vystupny prud 0 *
(0-16) 3: Vystupny krdtiaci moment
4: Vystupny vykon
5: Vystupné napatie
6: Impulzny vstup (100.0% je 100.0 kHz)
7: FIV
8: FIC
9: Rezervované
) 10: Dizka
P6.08 Rezervovane 11: Napotitana hodnota
12: Komunika¢né nastavenie
13: Rychlost otacania motora
14: Vystupny prud (100.0 % je 1000 A)
15: Vystupné napétie (100.0 % je 1000 V)
16: Rezervované
P6.09 Rezervované *
pg.10| FOV nulovy koeficient -100.0% a3 +100.0% 0.0% | ¥
posunutia
P6.11 FOV zisk -10.00 az +10.00 1.00 *
P6.12 Rezervované *
P6.13 Rezervované DS
P6.14 Rezervované
P6.15 Rezervované
P6.16 Rezervované
P6.17 N Mo1 . 0.0s ~ 3600.0 s 0.0s ¥
¢as oneskorenia
P6.18 RA-RB-RC cas 0.0s~3600.0's 0.0s
oneskorenia
P6.19 Rezerva
P6.20 Rezervované
P6.21 Rezervované
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Kapitola 4: Zoznam parametrov funkcii — skrateny

Vyber rezimu vystupného

....X: MO1 rezim

0: Pozitivna logika

1: Negativna logika
...X.: RA-RB-RC rezim

P6.22 ol 0: Pozitivna logika 00000
terminalu 1: Negativna logika
..X..: Rezerva
X...: Rezerva
X....: Rezerva
Skupina P7: Ovladaci panel a displej
P7.00 | Korekcny faktor vykonu | 0.0 az 200.0 100.0
0: JOG tlacidlo je vypnuté na panely DP6-G-3
1: Prepinanie medzi ovladanim z panelu
Vyber funkcie kldvesy a ovljdd,anlm externym (.karlallprlka,zu
10G terminalu alebo komunikacény kanal)
P7.01 Plati len pre modely 2: Prepl’l:manie medzi chod VPRED a chod VZAD 0
V800-4T0370 az 4T1600 3: Aktivacia VPRED JOG
S dvojriadkovym displejom 4: Aktivacia VZAD JOG
5: Aktivacia STOP tlacidla na panely DP6-E-2
0: STOP/RESET tlacidlo je funkéné iba pri
- ladani lad li
P7.02| STOP/RESET tlatidlo |2 acan! naoviadacom panel 1

1: STOP/RESET tlacidlo je funkéné v
akomkolvek prevadzkovom rezime
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Kapitola 4: Zoznam parametrov funkcii — skrateny

P7.03

Parametre 1, LED displej
pocas behu

0000-FFFF

Bit0O0:
Bit01:
Bit02:
Bit03:
Bit04:
Bit05
Bit06
Bit07
Bit08:
Bit09:
Bit10:
Bitll:
Bit12:
Bit13:
Bit14:
Bitl5:

Frekvencia chodu 1 (Hz)
Nastavena frekvencia (Hz)
Napaétie zbernice (V)
Vystupné napatie (V)
Vystupny prud (A)

: Vystupny vykon (kW)
: Vyst. kratiaci moment (%)
: Stav vstupu S

Stav vystupu M01

FIV napatie (V)

FIC napatie (V)
Rezervované

Hodnota pocitadla
Hodnota dizky

Rychlost naditania displeja
PID nastavenie

1F

P7.04

Parametre 2,
LED displej
pocas chodu

0000-FFFF

Bit0O:
Bit01:
Bit02:

Bit03:
Bit04:
Bit05:
Bit06:
Bit07:
Bit08:
Bit09
Bit10
Bit11:

Bit12:

Bit13:
Bit14:

Bit15:

PID spatna vazba

PLC stav

Impulzné nastavenie
frekvencie (kHz)
Frekvencia chodu 2 (Hz)
Zostavajlci ¢as chodu

FIV nap. pred korekciou (V)
FIC nap. pred korekciou (V)
Rezervované

Linedrna rychlost

: Aktualna doba pod napéatim
: Aktualna doba behu (Min)

Impulzné nastavenie
frekvencie (kHz)

Hodnota komunika¢ného
nastavenia

Rezervované

Zobrazenie hlavnej
frekvencie X (Hz)
Zobrazenie pomocnej
frekvencie Y (Hz)
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0000-FFFF

Bit00: Nastavena frekvencia (Hz)
Bit01: Napatie zbernice (V)
Bit02: Stav vstupu S

Bit03: Stav vystupu M01

Bit04: FIV napatie (V)

Bit05: FIC napatie (V)

Bit06: Rezervované

P7.05| LED displej pocas STOP Bit07: Hodnota potitadla 33
Bit08: Hodnota dizky
Bit09: PLC stav
Bit10: Rychlost nacitania displeja
Bitl1: PID nastavenie
Bit12: Impulzné nastavenie
frekvencie (kHz)
Bit13: PID hodnota spéatnej vazby
Koeficient rychlosti
P7.06| nacitania zobrazenia |0.0001-6.5000 1.0000
P7.07 | Teplota chladi¢a menica | 0.0°C az 150.0 °C -
P7.08 | Realna teplota modulu |0.0°Caz 150.0 °C -
P7.09| Celkova dobachodu |0h ~ 65535h -
P7.10 Rezervované - -
P7.11 Verzia softvéru Napr. 132.09 -
Pocet desatinnych miest 2 (1) j::::;:éc:qiz;;t
P7.12 | pre zobrazenie rychlosti | _° 1

nacitania

2: 2 desatinné miesta
3: 3 desatinné miesta

Celkova doba pod

P7.13 I
napatim

0h~65535h

Celkova spotreba

P7.14
elektrickej energie

0 kWh ~ 65535 kWh

Skupina P8: Pomocné funkcie
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P8.00

Tipovacia (JOG)

0.00 Hz — maximalna frekvencia

2.00Hz

frekvencia
pg.o1| ZTVehlenie pritipovani 1, . cc o 20.0s *
(JOG)
pg.q2 | SPomalenie pritipovani | ., e o 20.0s Y
(JOG)
P8.03 Doba zrychlenia 2 0.0s ~ 6500.0s Podla modelu ¥
P8.04 Doba spomalenia 2 0.0s ~ 6500.0s Podla modelu ¥
P8.05 Doba zrychlenia 3 0.0s ~ 6500.0s Podla modelu ¥
P8.06 Doba spomalenia 3 0.0s ~ 6500.0s Podla modelu ¥
P8.07 Doba zrychlenia 4 0.0s ~ 6500.0s Podla modelu ¥
P8.08 Doba spomalenia 4 0.0s ~ 6500.0s Podla modelu *
P8.09| Skokova frekvencial |0.00Hz — maximalna frekvencia 0.00Hz ¥
P8.10| Skokova frekvencia 2 |0.00Hz — maximalna frekvencia 0.00 Hz ¥
P8.11 Amplitida Sk?kOVEJ 0.00Hz — maximalna frekvencia 0.01Hz *
frekvencie

pg.12| Dobamitvejzony pri 1 . 300005 0.0s F

zmene otacdania
P8.13 |Riadenie spitného chodu 0: Pov?len? 0 b ¢

1: Zakadzané
Rezim prevadzky, ked | 0: CHOD na dolnej hranici frekvencie
P8.14 | nastavena frekvencia je | 1: STOP 0 *
nizSia ako spodna hranica| 2: CHOD pri nulovej rychlosti
P8.15 Riadenie vyvazenia 0.00Hz ~ 10.00Hz 0.00Hz ¥
pg.1g| Lmitcelkovejdoby g ooha0n oh Y
zapnutia
pg.17 | Celkova doba prevadzky [ . ooh00p Oh %
menica
0: Nie

P8.18 Och i Start . 0

chrana pri $tarte 1 Ano bAe
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Hodnota zistovania

P8.19 frekvencie (FDT1) 0.00Hz — maximalna frekvencia 50.00Hz
Hodnota zistovania o o o
P8.20 hysterézie (FDH) 0.0% - 100.0% (FDT1) 5.0%
P8.21 ths;?an?r?k:/oef;2 0.00Hz — 100% (maximalna frekvencia) 0.0%
Skokova frekvencia pocas| 0: Vypnuté
P8.22 |, . . . 0
zrychlenia / spomalenia | 1: Zapnuté
Frekvencny prepinaci bod
P8.25 |medzi dobou zrychlenia 1| 0.00Hz — maximalna frekvencia 0.00Hz
a dobou zrychlenia 2
Frekvencny prepinaci bod
P8.26 | medzi dobou spomalenia | 0.00Hz — maximalna frekvencia 0.00Hz
1 a dobou spomalenia 2
P8.27 Preferovanaisvorka pre |0: Vypnut(’e 0
krokovanie (JOG) 1: Zapnuté
P8.28 F:c?;jl?vc;t:clst?l\;?;l)a 0.00Hz — maximalna frekvencia 50.00Hz
H ist i , .
P8.29 r?yi::::];::s;;l)a 0.0% - 100.0% (FDT2 trover) 5.0%
P8.30 F;ili,\;ig:g ngi::Luia 0.00Hz — maximalna frekvencia 50.00Hz
Frek ia dosahuju , .
P8.31 h:; \;?:fzjanzsjaan:gjlci 0.0% - 100.0% (maximalna frekvencia) 0.0%
P8.32 Frekvencia dosahujuca 0.00Hz — maximalna frekvencia 50.00Hz

zistovanu hodnotu 2
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Frekvencia dosahujuca

P8.33 . . 0.0% - 100.0% (maximalna frekvencia) 0.0%
hod. zistovanej ampl. 2
Urover detekcie 0.0% ~ 300.0%
P8.34 . , . s, 5.0%
nulového pradu 100.0% je menovity priud motora ?
pg,35| (3 Oneskorenia detekeie| ) 64 0.10s
nulového pradu
PrekroCenie hranice | 0.0 % - Nedetekuje sa
P8. 200.0Y
8.36 vystupného prudu 0.1 % - 300.0 % (menovity pridd motora) 00.0%
pg,37| Dobaoneskoreniapri |, 5 005 gos 0.00s
prekroceni hranice
Pra huidci h
pg.3g|Prud dosa “i“c' 0dnotu| 4 5 _ 300.0 % (menovity priid motora) 100.0%
Prud dosahujici hodnot
pg.3g| ¢ dosa L.JJI,JCI oaNot 1 6.0 -300.0% (menovity prud motora) 0.0%
amplitudy 1
Pru hujaci h o
P8.40 rud dosa u;ua odnotu 0.0 -300.0 % (menovity priud motora) 100.0%
PPy huidci h
pg.41 |Prud dosahujdci hodnotul o o 306 o0 (manovity priid motora) 0.0%
amplitudy 2
P8.42 | Vyber funkcie ¢asovania O Vypnut(’e 0
1: Zapnuté
0:P8.44
1: FIV
P8.43 | Vyber zdroja Casovania 2: FIC , 0
3: Rezervované
100% analdégového vstupu zodpoveda
hodnote P8.44
P8.44 Doba trvania 0.0 Min ~ 6500.0Min 0.0 min
pg.45 | Dolnd hranica vstupného| o\, oo ¢ 3.10V
napatia FIV
pg.46|HOmMa hranica vstupnéhol oo /o 5 1500 v 6.80V

napatia FIV
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Vypinacia teplota

P8.47 . .
tepelnej ochrany menica

0°C~150°C 100°C

0: Ventilator pracuje len pocas chodu

P8.4 Ri i tilat
8.48 ladenie ventilatora 1: Ventilator pracuje nepretrzite 0
S .| Frekvencia spanku (P8.51) — maximalna
P8.49 | Frekvencia pri prebudeni frekvencia (P0.12) 0.00Hz
P8.50 | Oneskorenie prebudenia | 0.0s ~ 6500.0s 0.0s

P8.51 | Frekvencia pocas spanku | 0.00 Hz - frekvencia prebudenia (P8.49) 0.00Hz

P8.52| Oneskorenie spanku |0.0s ~ 6500.0s 0.0s

P8.53 | Dosiahnuta doba chodu | 0.0Min ~ 6500.0Min 0.0 min

Skupina P9: Poruchy a ochrana

Volba ochrany proti 0: Vypnuté (Zakazana ochrana)
P9.00 . . . 1
pretazeniu motora 1: Zapnuté (Povolend ochrana)
ZvySenie ochrany motora
P9.01 . L. 0.20-10.00 1.00
proti pretazeniu
po.0z|  Vystrazny koeficient g0 g0, 80%
pretaZenia motora
P9.03 Prirastok pretaZenia 0-100 (pre aktivaciu dynamického 10
’ DC prepadtia brzdenia nastavte 0)
Hodnota napétia chraniaca
P9.04 pred prepatim 120%-150% 130%
P9.05| Prirastok nadprudu (gain) |0-100 20
P9.06 Nadpradova ochrana 100% ~ 200% 150%
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Testovat skrat voci zemi po

0:

Zakazané testovat (Vypnuté)

P9.07 , , . . 1
zapnuti 1: Povolené testovat (Zapnuté)
Doby automatického
P9.09 yau 0-20 0
obnovenia po poruche
Stav vystupu M01 pocas 5. -
Y . P P . 0: Ziadna aktivita
P9.10 jautomatického obnovenia po L 0
1: Aktivita
poruche
Casovy interval
P9.11 jautomatického obnovenia po| 0.1s-100.0s 1.0s
poruche
P9.12 Rezervované
P9.13 Zapnutie ochrany pri 0: Zakazané chranit (Vypnuté) 1
) vypadku vystup. fazy 1: Povolené chrénit (Zapnuté)
0: Ziadna chyba
1: Chyba menica
2: Nadprud pocas zrychlenia
3: Nadprud pocas spomalenia
4: Nadprud pri konstantnej rychlosti
5: Prepétie pocas zrychlenia
6: Prepatie pocas spomalenia
7: Prepatie pri konstantnej rychlosti
8: PretaZenie brzdného odporu
, 9: Nizke napatie
P3.14 Prvy typ poruchy 10: Pretazeny menic )
11: PretaZzeny motor
12: Rezervované
13: Vypadok fazy napajania
14: Prehriatie menica

15:
16:
17:
18:
19:

Chyba externého zariadenia
Komunikacna chyba

Chyba stykaca

Chyba detekcie prudu

Chyba automatického ladenia
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20: Rezervované
21: Chyba EPROM pamite
22: Hardvérova chyba menica
23: Skrat na uzemnenie
24: Rezervované
25: Rezervované
26: Dosiahnuty celkovy ¢as prevadzky
27: Rezervované
28: Rezervované
, 29: Dosiahnuty celkovy ¢as pod napatim
P9.15 Druhy typ (Cas prevadzky)
poruchy 30: Nulové zatazenie
31: Strata spatnej vazby z PID regulatora
40: Porucha limitu pradu
41: Rezervované
42: Rezervované
43: Rezervované
51: Rezervované
P9.16 | Treti (posledny) typ poruchy
P9.17 Frekvencia pri 3. chybe -
P9.18 Prid pri 3. chybe -
P9.19 [Napatie zbernice pri 3. chybe -
P9.20 Stav vstupnych svoriek pri i
3.chybe
P9.21 Stav vy§tupny svoriek i
pri 3. chybe
P9.22 | Stav menica pri 3. chybe -
P9.23 | Doba zapnutia pri 3. chybe -
P9.24| Doba chodu po 3. chybe -
P9.25 Rezerva -
P9.26 Rezerva -
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P9.27

Frekvencia pri 2. chybe

P9.28

Prud pri 2. chybe

P9.29

Napatie zbernice pri 2. chybe

P9.30

Stav vstupnych svoriek
pri 2. chybe

P9.31

Stav vystupnych svoriek pri
2. chybe

P9.32

Stav menica pri 2. chybe

P9.33

Doba zapnutia pri 2. chybe

P9.34

Doba chodu po 2. chybe

P9.35

Rezerva

P9.36

Rezerva

P9.37

Frekvencia pri 1. chybe

P9.38

Prad pri 1. chybe

P9.39

Napatie zbernice pri 1.
chybe

P9.40

Stav vstupnych svoriek pri
1. chybe

P9.41

Stav vystupnych svoriek pri
1. chybe

P9.42

Stav menica pri 1. chybe

P9.43

Doba zapnutia pri 1. chybe

P9.44

Doba chodu po 1. chybe

P9.45

Rezerva

P9.46

Rezerva

66
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Vyber akcie ochrany pri

P9.47
9 poruche 1

....X: Pretazenie motora(OL1)
0: Spomalenie do zastavenia

1: STOP podla rezimu zastavenia 2:

Pokracovanie v chode

...X.: Rezervované

..X..: Strata fazy (LO)

X...: Chyba externého zaria. (EF)

00000

Vyber akcie ochrany pri

P9.48
poruche 2

....X: Rezervované

0: Spomalenie do zastavenia

....X.: Chyba pamate EEPROM
(EEP)

0: Spomalenie do zastavenia

1: STOP podla reZzimu zastavenia ..X..:

Rezervované
X...: Rezervované

(END1)

00000
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Vyber akcie ochrany pri

P9.49 poruche 3

X

0: Spomalenie do zastavenia

1: STOP podla rezimu zastavenia 2:
Pokracovanie v chode

X

0: Spomalenie do zastavenia

1: STOP podla rezimu zastavenia 2:
Pokracovanie v chode

..X..: Dosiahla sa celkova doba pod
napatim (END2)

0: Spomalenie do zastavenia

1: STOP podla rezimu zastavenia 2:
Pokracovanie v chode

X...: Nulové zataZenie

0: Spomalenie do zastavenia

1: STOP podla reZimu zastavenia 2:
Pokracuje v prevadzke na trovni 7%
menovitej frekvencie motora a obnovi
nastavenu frekvenciu, ak sa zataZenie
obnovi

0: Spomalenie do zastavenia
1: STOP podla reZimu zastavenia 2:
Pokracovanie v chode

00000

P9.50 Rezervované

Volba zobrazenia veli¢iny na

P9.52 2 riadku displeja

: Frekvencia chodu

: Nastavena frekvencia

: Napatie DC zbernice

: Vystupné napétie

: Vystupny prad

: Vystupny vykon

: Vystupny kridtiaci moment
: Stav svorky S

: Stav svorky M01

Volba frekvencie pre

P9.54 Y . .
pokracCovanie v spusteni

: Aktualna frekvencia chodu

: Nastavena frekvencia

: Hornd hranica frekvencie

: Dolna hranica frekvencie

: Zalohovana frekvencia pri chybe

AP WONEFRPOOCNOOUD WNEO

Zalohovana frekvencia pri

P9.55 chybe

60.0% ~ 100.0%

100.0%

e

P9.57 P9.56 az P9.58

Rezervované
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Vyber Cinnosti pri nahlom 0: Neplatné
P9.59 | Y wpadku napé'ania 1: Spomalenie 0 *
P Pl 2: Spomalenie do zastavenia
Akcia pozastavi sledovanie
P9.60 napétia pri ndhlom 0.0% ~ 100.0% 100.0% | *
vypadku napajania
Doba sledovania napétia
P9.61 pri ndhlom vypadku 0.00s ~ 100.00s 0.50s *
napajania
Napatie pri ndhlom - .
P9.62 . . 60.0 % - 100.0 % (napétia zbernice) 80.0% w
vypadku napajania
P9.63 Ochrana pl”vl anIovom 0: Pov?lem? 0 *
zatazeni 1: Zakazané
P9.64 Uroven det’elfcie'nulového 0.0-100.0% 10.0% *
zataZenia
pa.g5 | DoPa detekeie nuloveho g 4 4 o 10s | *
zataZenia
P9.67 Rezervované *
P9.68 Rezervované *
P9.69 Rezervované *
P9.70 Rezervované *
Skupina PA: Funkcie riadenia procesu PID
0: PA.O1
1: FIV
Nastavenia zdroja Zelanej 2:FIC
PA.00 hodnot FJ’ID )| 3. Rezervované 0 *
¥ 4: IMPULZNE nastavenie (S3) OPCIA
5: Komunikacné nastavenie
6: Viacnasobny vyznam
PA.01 | Digitalne nastavenie PID |0.0% ~ 100.0% 50.0% Y
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0: FIV

1: FIC

2: Rezervované

Nastavenia zdroja spatnej | 3¢ FIV-FIC

PA.02 vizby PID 4: IMPULZNE nastavenie (S3) OPCIA 0

5: Komunikaéné nastavenie

6: FIV+FIC MULTI REFERENCE

7: MAX(|FIV|, [FIC|)

8: MIN(|FIV], |FIC|)
PA.03 Smer pdsobenia PID 0: Akc!a dopredu 0

1: Akcia dozadu (reverz)
PA.O4 Rozsah na;Javema spatnej 0-65535 1000

vazby PID
PA.05 | Linearna konstanta Kpl |0.0-100.0 20.0
PA.06 | Integracna konstanta Til |0.01 s~ 10.00s 2.00s
PA.07 | Deriva¢nd konstanta Td1 | 0.000-10.000s 0.000s
PA.08 Frekvenua, odeJlevma. PID 0.0 — max. frekvencia 2.00Hz
reverzného otacania

PA.09 Limit odchylky PID 0.0% ~ 100.0% 0.0%
PA.10 PID diferencny limit 0.00% ~ 100.00% 0.10%
PA. 11 |Nastavenie ¢asu zmeny PID| 0.00-650.00s 0.00s
pa.1p | Dobafiltra ;f’;t”ej VazbY | 4 00-60.005 0.00s
PA.13 Doba filtra vystupu PID | 0.00-60.00S 0.00s
PA. 14 Rezervované
PA.15 | Linearna konstanta Kp2 |0.0-100.0 20.0
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PA.16 Integracnd doba Ti2
0.01 s5-10.00s 2.00s
PA.17 Deriva¢na doba Td2 0.000S-10.000s 0.000s
0: Ziadne prepinanie
Podmienka prepinania | 1: Prepinanie cez S
PA.18 2: A ické ‘ ; 0
zaklade odchylky
patg | Odchvlkaprepinania |, 5o ) o5 20.0%
parametrov PID 1
pago | Odchvlkaprepinania o\ g 00 0o 80.0%
parametrov PID 2
PA.21 | Inicializa¢na hodnota PID | 0.0% ~ 100.0% 0.0%
Pociato¢na h
pagp | Peciatotndhodnota g gq 6ep 0os 0.00s
oneskorenia PID
Maximdlna odchylka medzi
PA.23 dvoma vystupmi PIDv | 0.00% ~ 100.00% 1.00%
smere dopredu
Maximalna odchylka medzi
PA.24 dvoma vystupmi PIDv | 0.00%-100.00% 1.00%
smere dozadu
X: Oddelené integrovanie O:
povolené
1: zakdzané
. . .| X.: Zastavenie integrovania,
PA.25 |Vlastnosti PID integrovania . ) 00
ked vystup dosiahne
pozadovany limit
0: Pokracovanie v integrovani
1: Stop integrovania
. .. . |0.0%=nedetekuje sa strata spadtnej
y 8 0.1%: 100.0%
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Detekény Cas pri strate
PA.27 spatnej vazby PID 0.0s ~ 20.0s 0.0s
regulatora

Spravanie sa PID pri strate | 0: Ziadna akcia PID a STOP

PA.28 spatnej vazby 1: Akcia PID a STOP

Skupina Pb: Premenliva frekvencia, pevna dizka a pocet

0: Pomerne k strednej
. - hodnote frekvencie
Nastavenie rezimu R
Pb.00 . 1: Pomerne k maximalnej 0
frekvencie vykyvu .
hodnote frekvencie
pp.o1 | Amplitudafrekvencie o o 160 00 0.0%
vykyvu
Pb.02 |Amplituda frekvencie skoku| 0.0% ~ 50.0% 0.0%
Pb.03 | Cyklus vykyvu frekvencie |0.1s~ 3000.0s 10.0s
pb.0g | CAsOVY koeficient stipania |, 4 o/ 14 o, 50.0%
trojuholnikovej viny
Pb.05 Nastavena dizka Om ~ 65535m 1000m
Pb.06 Skutoéna dizka Om ~ 65535m om
pp.o7 | Pocetimpulzovnajeden |, ) oocy 100.0
meter
Po.og | \ostavenahodnota 1y goga 1000
pocitadla
Pb.09 | Uréend hodnota pocitadla | 1-65535 1000

Skupina PC: Viacndasobné funkcie a jednoducha PLC funkcia
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PC.00 Pevna rychlost 0 -100.0% ~ 100.0% 0.0% ¥
PC.01 Pevna rychlost 1 -100.0% ~ 100.0% 0.0% *
PC.02 Pevna rychlost 2 -100.0% ~ 100.0% 0.0% ¥
PC.03 Pevna rychlost 3 -100.0% ~ 100.0% 0.0% *
PC.04 Pevna rychlost 4 -100.0% ~ 100.0% 0.0% *
PC.05 Multifunkcia 5 -100.0% ~ 100.0% 0.0% ¥
PC.06 Multifunkcia 6 -100.0% ~ 100.0% 0.0% *
PC.07 Multifunkcia 7 -100.0% ~ 100.0% 0.0% *
PC.08 Multifunkcia 8 -100.0% ~ 100.0% 0.0% ¥
PC.09 Multifunkcia 9 -100.0% ~ 100.0% 0.0% ¥
PC.10 Multifunkcia 10 -100.0% ~ 100.0% 0.0% *
PC.11 Multifunkcia 11 -100.0% ~ 100.0% 0.0% ¥
PC.12 Multifunkcia 12 -100.0% ~ 100.0% 0.0% ¥
PC.13 Multifunkcia 13 -100.0% ~ 100.0% 0.0% ¥
PC.14 Multifunkcia 14 -100.0% ~ 100.0% 0.0% *
PC.15 Multifunkcia 15 -100.0% ~ 100.0% 0.0% ¥
0: Stop po vykonani jedného
cyklu chodu menica
1: UdrZiava posledné hodnoty
PC. 16 ReZim chodu jednoduchého Po tom, ¢o menic vykona 0 *
PLC jeden cyklus
2: Opakovanie po vykonani
jedného cyklu chodu
menica
.X: Zapamatanie po vypadku
napajania
O:Nie
Nastavenie zapamatanie pri| 1:Ano
PC. 17 vol’bejednodpuchého PL(F:) X.: Zapamatanie po prikaze 00 *
STOP
O:Nie
1:Ano
pc. 18 | <2 Chlffé’ ;‘:ﬁ(g‘z’j‘(‘;heh° 0.0s(h) ~ 6553.5s(h) 0.0s(h)
Doba zrychlenia/
PC. 19 |spomalenia jednoduchého|0-3 0

PLC prikazu 0
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PC.20

Cas chodu jednoduchého
PLC prikazu 1

0.0s(h) ~ 6553.5s(h)

0.0s(h)

PC.21

Doba zrychlenia/
spomalenia jednoduchého
PLC prikazu 1

0-3

PC.22

Cas chodu jednoduchého
PLC prikazu 2

0.0s(h) ~ 6553.5s(h)

0.0s(h)

PC.23

Doba zrychlenia/
spomalenia jednoduchého
PLC prikazu 2

0-3

PC.24

Cas chodu jednoduchého
PLC prikazu 3

0.0s(h) ~ 6553.5s(h)

0.0s(h)

PC.25

Doba zrychlenia/
spomalenia jednoduchého
PLC prikazu 3

0-3

PC.26

Cas chodu jednoduchého
PLC prikazu 4

0.0s(h) ~ 6553.5s(h)

0.0s(h)

PC.27

Doba zrychlenia/
spomalenia jednoduchého
PLC prikazu 4

0-3

PC.28

Cas chodu jednoduchého
PLC prikazu 5

0.0s(h) ~ 6553.5s(h)

0.0s(h)

PC.29

Doba zrychlenia/
spomalenia jednoduchého
PLC prikazu 5

0-3

PC.30

Cas chodu jednoduchého
PLC prikazu 6

0.0s(h) ~ 6553.5s(h)

0.0s(h)

PC.31

Doba zrychlenia/
spomalenia jednoduchého
PLC prikazu 6

0-3

PC.32

Cas chodu jednoduchého
PLC prikazu 7

0.0s(h) ~ 6553.5s(h)

0.0s(h)

PC.33

Doba zrychlenia/
spomalenia jednoduchého
PLC prikazu 7

0-3
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PC.34

Cas chodu jednoduchého
PLC prikazu 8

0.0s(h) ~ 6553.5s(h)

0.0s(h)

PC.35

Doba zrychlenia/
spomalenia jednoduchého
PLC prikazu 8

PC.36

Cas chodu jednoduchého
PLC prikazu 9

0.0s(h) ~ 6553.5s(h)

0.0s(h )

PC.37

Doba zrychlenia/
spomalenia jednoduchého
PLC prikazu 9

PC.38

Cas chodu jednoduchého
PLC prikazu 10

0.0s(h) ~ 6553.5s(h)

0.0s (h)

PC.39

Doba zrychlenia/
spomalenia jednoduchého
PLC prikazu 10

PC.40

Cas chodu jednoduchého
PLC prikazu 11

0.0s (h) ~ 6500.0s (h)

0.0s (h)

PC.41

Doba zrychlenia/
spomalenia jednoduchého
PLC prikazu 11

0-3

PC.42

Cas chodu jednoduchého
PLC prikazu 12

0.0s (h) ~ 6500.0s (h)

0.0s (h)

PC.43

Doba zrychlenia/
spomalenia jednoduchého
PLC prikazu 12

PC.44

Cas chodu jednoduchého
PLC prikazu 13

0.0s (h) ~ 6500.0s (h)

0.0s (h)

PC.45

Doba zrychlenia/
spomalenia jednoduchého
PLC prikazu 13

0-3

PC.46

Cas chodu jednoduchého
PLC prikazu 14

0.0s (h) ~ 6500.0s (h)

0.0s(h )
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Doba zrychlenia/

PC.47 |spomalenia jednoduchého| 0-3 0
PLC prikazu 14
Cas chodu jednoduchého R
PC.48 PLC prikazu 15 0.0s (h) ~ 6500.0s (h) 0.0s(h)
Doba zrychlenia/
PC.49 |spomalenia jednoduchého|0-3 0
PLC prikazu 15
PC.50 . Jednotka’casu 0:S (seku.ndy) 0
jednoduchého PLC 1: H (hodiny)
0: Nastavené z PC.00
1: FIV
2: FIC
3: rezervované
PC.51 Zdroj 0 4: IMPULSNE nastavenie (OPCIA) 0
5: PID
6: Nastavte podla
prednastavenej frekvencie
(P0.10), modifikovanej
pomocou ter. UP / DOWN
Skupina PD: Parametre komunikacie
Jednotky: MODBUS
Prenosova rychlost 0: 300 BPS
1: 600 BPS
2:1200 BPS
3: 2400 BPS
4:4800 BPS
5:9600 BPS
PD.00 6: 19200 BPS 0005
7: 38400 BPS
8: 57600 BPS
9: 115200 BPS

Desiatky: Rezervované
Stovky: Rezervované
Tisicky: Rezervované
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0: Bez parity, format dat <8,N,2>
1: Parna parita, format dat
<8,E,1>
PD.01 Format udajov 2: Neparna parita, format dat 3
<8,0,1>
3: Bez parity, format dat <8,N,1>
Plati pre MODBUS
PD.02 Lokalna adresa 1-247 : Adresa vysielania 1
PD.03 | Oneskorenie odpovede |0Oms~20ms 2
PD.04 | Casovy limit komunikacie | 0.0 (neplatné) 0.1s~ 60.0s 0.0
X: MODBUS protokol
PD.05 Volba prenosového 0: Nestandardny MODBUS protokol 1
) protokolu MODBUS 1: Standardny MODBUS protokol
X.: rezervované
Aktualne rozliSenie 0: 0.01A
PD.06 komunikacie 1: 0.10A 0
Skupina PF: rezervované na servisné ucely
Skupina PP: UzZivateflom definované kody funkcii
PP.00 Uzivatelské heslo 0-65535 0
00: Ziadna &innost
01: Obnovenie tovarenského
Obnovenie nastavenia okrem
PP.01 tovarenského parametrov motora 0
. 02: Vymazanie zdznamov
n veni
astavenie 11: Vysokofrekvencné riadenie
aktivované
0: Povolena zmena parametrov
PP.04 P

1: Zablokovana zmena parametrov

Skupina CO: Riadenie kritiaceho momentu a obmedzenie parametrov

Volba riadenia rychlosti /

C0.00 .
krutiaceho momentu

0: Riadenie rychlosti
1: Riadenie krutiaceho
momentu
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0: Digitalne nastavenie(C0.03)
1: FIV
2: FIC
Nastavenia zdroja riadenia | 3: Rezervované
C0.01 s . . 0
krdtiaceho momentu 4: IMPULZNE nastavenie (OPCIA)
5: Komunika¢né nastavenie
6: MIN (FIV,FIC)
7: MAX (FIV,FIC)
Digitalne nastavenie
C0.03 riadenia krdtiaceho -200.0% ~ 200.0% 150.0%
momentu
Maximalna frekvencia
C0.05 vpred pri ovladani 0.0 Hz — maximalna frekvencia 50.00Hz
krdatiaceho momentu
Maximalna frekvencia vzad
C0.06 pri ovladani kratiaceho | 0.0 Hz — maximalna frekvencia 50.00Hz
momentu
co.07 |Poba zrychleniapririadeni] ) o . coh oo 0.00s
krdtiaceho momentu
Doba spomalenia pri
C0.08 riadeni krdtiaceho 0.00s ~ 650.00s 0.00s
momentu
Skupiny C1-C4: rezervované
Skupina C5: Parametre optimalizacie riadenia
Horna hranica prepinania
C5.00 frekvencie PWM 0.0Hz—-15Hz 12.00Hz
€5.01 | Refim modulscie pwi | O ASynchronna modulacia 0
1: Synchrénna modulacia
0: Ziadna kompenzécia
C5.02 Sp6sob kompenzacie 1: ReZzim kompenzacie 1 1

2:

Rezim kompenzacie 2
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0: Zakazané
C5.03 Nahodny rozmer PWM | 1-10: Nahodny rozmer nosnej 0 *
frekvencie PWM
e i 0: Povolené
C5.04 Otvorené olbmedzenle ov? enez 1 %
pradu 1: Zakazané
C5.05 Detekcia prl{d.OVEJ 0-100 5 *
kompenzacie
C5.06 Nastavenie podpatia 60.0% ~ 140.0% 100.0% *
Vyber rezimu optimalizacie 0: Ziadna optimalizacia
cs.o07 | VY i 1: ReZim optimalizacie 1 1 *
SFVC .. o
2: ReZim optimalizacie 2
Skupina C6: Nastavenie krivky FI (Fl je FIV alebo FIC)
ce.00 | Flkrivkadminimum | 14 6oy ~ .02 0.00vV |
Zodpovedajuce nastavenie
C6.01 krivky FI 4 min. -100.0% ~ +100.0% 0.0% w
C6.02 Fl krivka 4 inflexia 1 C6.00 ~ C6.04 3.00V *
Zodpovedajlce nastavenie
C6.03 krivky Fl 4 inflexia 1 -100.0% ~ +100.0% 30.0% *
C6.04 Fl krivka 4 inflexia 2 C6.02 ~ C6.06 6.00V *
Zodpovedajlce nastavenie
C6.05 krivky Fl 4 inflexia 2 -100.0% ~ +100.0% 60.0% hx¢
ce.06 | Flkrivkadmaximum | g o6 410,00V 1000V | *
Zodpovedajuce nastavenie
C6.07 krivky FI 4 max. -100.0% ~ +100.0% 100.0% |
C6.08 FI krivka 5 minimum -10.00V ~ C6.10 0.00V bAe
Zodpovedajlce nastavenie
C6.09 . . -100.0% ~ +100.0% -100.0% |
krivky FI 5 min.
C6.10 FI krivka 5 inflexia 1 C6.08 ~ C6.12 3.00v *
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cp.11 | Zodpovedajdce nastavenie| 1, 0. ~ 1100.0% 30.0% | *

krivky FI 5 inflexia 1
C6.12 FI krivka 5 inflexia 2 C6.10 ~ C6.14 6.00V *

Zodpovedajuce nastavenie

C6.13 i . . -100.0% ~ +100.0% 30.0% w

krivky FI 5 inflexia 2
C6.14 FI krivka 5 maximum C6.12-+10.00V 10.00V | %

Zodpovedajuce nastavenie
C6.15 . -100.0% ~ +100.0% 100.0% |
krivky FI 5 max
C6.16 Bod skoku FIV -100.0% ~ 100.0% 0.0% *
C6.17 Amplituda skoku FIV 0.0% ~ 100.0% 0.5% *
C6.18 Bod skoku FIC -100.0% ~ 100.0% 0.0% *
C6.19 Amplituda skoku FIC 0.0% ~ 100.0% 0.5% >
Skupina C9: Specialne funkcie PID
. . y 0.00
C9.00 PID frekvencia spanku 0azP0.12 0.00 Hz Hy
C9.01 PID cas spanku 0az 5000.0 s 10.0s 0.0s
C9.02 | PID hodnota zobudenia sa | 0 az 100 % 60.0 % 0.0%
Skupina CC: Oprava hodnét FI / FO
. v < Korekcia z
CC.00 Zmerané napatie FIV 1 Standardne ,
vyroby
Rozsah nastavenia 0.500V - 4.000V
. s . Korekcia z
CC.01 | Zobrazené napatie FIV 1 Standardne ,
vyroby

Rozsah nastavenia

0.500V - 4.000V
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CC.02 Zmerané napatie FIV 2 Standardne Kor,ekC|a z
vyroby
Rozsah nastavenia 6.000V —9.999V
. - < Korekcia z
CC.03 | Zobrazené napitie FIV 2 Standardne ,
vyroby
Rozsah nastavenia 6.000V —9.999V
, s . Korekcia z
Ccc.o4 Zmerané napatie FIC 1 Standardne ,
vyroby
Rozsah nastavenia 0.500V - 4.000V
. o < Korekcia z
CC.05 | Zobrazené napatie FIC 1 Standardne ,
vyroby
Rozsah nastavenia 0.500V - 4.000V
, s . Korekcia z
CC.06 Zmerané napatie FIC 2 Standardne ,
vyroby
Rozsah nastavenia 6.000V —9.999V
. sy < Korekcia z
CC.07 | Zobrazené napatie FIC 2 Standardne ,
vyroby
Rozsah nastavenia -9.999V - 10.000V
. s < Korekcia z
CC.12 | Zmerané napatie FOV 1 Standardne ,
vyroby
Rozsah nastavenia 0.500V - 4.000V
. s . Korekcia z
CC.13 | Zobrazené napatie FOV 1 Standardne ,
vyroby

Rozsah nastavenia

0.500V - 4.000V
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Parametre skupiny DO: Monitorovacie parametre

Kéd funkcie Nazov parametra Jednotka
D0.00 Frekvencia chodu (Hz) 0.01Hz
D0.01 Nastavena frekvencia (Hz) 0.01Hz
D0.02 Napaétie zbernice (V) 0.1V
D0.03 Vystupné napatie (V) v
D0.04 Vystupny prad (A) 0.01A
D0.05 Vystupny vykon (kW) 0.1 kW
D0.06 Vystupny krutiaci moment (%) 0.1%
D0.07 S vstupny stav svorky 1
D0.08 MO1 vystupny stav svorky 1
D0.09 Rezervované
DO0.10 FIC napétie (V) 0.01V
D0.11 Rezervované
D0.12 Hodnota pocitadla 1
D0.13 Hodnota dizky 1
D0.14 Rychlost motora 1
DO0.15 PID nastavenie 1
D0.16 PID spdtna vazba 1
D0.17 PLC stav 1
D0.18 Vstupna impulzna frekvencia 0.01 kHz
D0.19 Rezervované
D0.20 Zostavajuca doba chodu 0.1 min
DO0.21 FIV napétie pred korekciou 0.001V
D0.22 FIC napatie pred korekciou 0.001V
D0.23 Rezervované
D0.24 Linedrna rychlost 1 m/min
DO0.25 Celkova doba pod napatim 1 min
D0.26 Celkova doba chodu 0.1 min
D0.27 Vstupnd impulzna frekvencia 1 Hz
D0.28 Nastavenie komunikacie 0.01%
D0.29 Rezervované
D0.30 Hlavna frekvencia X 0.01 Hz
D0.31 Pomocna frekvencia Y 0.01 Hz
D0.32 Zobrazenie lubovolnej hodnoty adresy pamate
D0.33 Rezervované
D0.34 Rezervované
DO0.35 PoZadovany krutiaci moment 0.1%
D0.36 Rezervované
D0.37 Uhol Ucinnika 0.1
D0.38 Rezervované
D0.39 Cielové napatie pri oddeleni V/F 1V
D0.40 Vystupné napatie pri oddeleni V/F 1V
D0.41 Rezervované
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D0.42 Rezervované
D0.43 Rezervované
D0.44 Rezervované
D0.45 Kéd stcasnej poruchy 0

Priklad ¢.1 parametrizacie inverzného riadenia frekvencie

napatim10Vazo0V:
AVI
10V = 0 Hz
10V 0V =50 Hz
P0.02 = 1
P0.04= 2 (AV)
P519 = 100
SV— P521=0
oV

| |
25

50 Hz Vvystupna frekvencia

Priklad ¢.2 Parametrizacia brzdového odporu:

00000
>

|
\so0v/

PE

Brzdny odpor

P9.03=0 (aktivuje brzdovy odpor)
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Priklad ¢.3 parametrizacie pre riadenie elektromotora zdvihu
Zeriavu

Postup pri instalacii:

1./ zapojime menic, ochrany, pripojime brzdovy odpor, atd.

2./ na menic pripojime motor (najlepsie bez nasadenej spojky - naprazdno)

3./ nastavime parametre motora P0.00=0; P0.01=1 a P2.01;P2.02;P2.03;P2.04
4./ zapneme automatické naladenie motora P2.37=1

5./ menic vypise ,Study” a stla¢ime START

6./ menic¢ sa ,, naparuje” na motor

7./ po skonceni autotuningu menic vypiSe napr. 50.0 Hz (nastavenu frekvenciu)

AZ potom prestavime parametre podla dole uvedenej tabulky a zapojime
ovladanie!

P0.00 G konstantné zataZenie 1
P0.01 Ovlddanie SFVC 1
P0.02 Volba prikazu ovladania Cez vstupné svorky 1
P0.04 Volba hlavného zdroja frekvencie X 06
P2.01 Menovity vykon elektromotora Vykon elektromotora 37 kW 37
P2.02 Menovité napitie elektromotora Napatie zo Stitku V 400
P2.03 Menovity prid elektromotora Prid zo Stitku A
P2.04 Menovitd frekvencia elektromotora Frekvenciu zo Stitku Hz 50
P2.37 Automatické ladenie 1
P5.00 FWD volba funkcie CHOD v pravo rychlostou 1 1
P5.01 REV volba funkcie CHOD vlavo rychlostou 1
P5.02 S1 volba funkcie NEZAPOJENE 9
P5.03 S2 volba funkcie Rychlost 2 12
P5.04 S3 volba funkcie NEZAPOJENE 13
PC.00 Viacnasobna funkcia 0 Frekvencia v % pre rychlost 1 20
PC.01 | Viacnasobn4 funkcia 1 Frekvencia v % pre rychlost 2 100
Funkcia reléového vystupu RA-RB-RC Frekvencia dosiahnuta
P6.02 (Je potrebna na odbrzdenie externej brzdy) 4
P8.21 Rozsah zistovania dosiahnutej frekvencie Cca 3 Hz ale udavame to v % 12
P9.03 Aktivacia integrovanej brzdnej jednotky 0

Ak zopnete FWD/GND menic sa rozbehne vpravo rychlostou 1

Ak zopnete REV/GND menic sa rozbehne vlavo rychlostou 1

Ak zopnete FWD/GND aj S2/GND suéasne, menic sa rozbehne vpravo rychlostou 2
Ak zopnete REV/GND aj S2/GND sucasne, menic sa rozbehne vlavo rychlostou 2
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Priklad ¢.4 PID aplikacie

Zakladné nastavenie PID je nasledovné:

P0.02=1

P0.04=8

PA.00= 0

PA.O1= ...... cielova hodnota tlaku
PA.02=1 (FIC)

PA.21=...... inicializa¢nd hodnota PID

C9.00 : PID frekvencia spanku
C9.01 : PID ¢as spanku
C9.02 : PID hodnota zobudenia

P8.49 : Frekvencia pri prebudeni
P8.50 : Oneskorenie prebudenia
P8.51 : Frekvencia pocas spanku
P8.52 : Oneskorenie spanku
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Priklad ¢.5 Parametre prevadzky vysokorychlostného vretena

Vysokofrekvencné riadenie
PP.01 11

P0.02 1

P0.04 6

P0.10 400.0 Hz
P0.12 400.0 Hz
P0.14 400.0 Hz
P0.22 1

P4.11 0

P5.13 0.50V
P2.04 400.0 Hz
P2.05 24000 ot./min.
P0.08 10.0s
P0.09 10.0s
P5.03 12

P5.04 13

P5.05 14
PC.01 25.0%
PC.02 37.5%
PC.03 50.0 %
PC.04 62.5%
PC.05 75.0%
PC.06 87.5%
PC.07 100.0 %
PC.51 0

C5.01 1
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Kapitola 6: Kontrola chyb a ich odstranenie
6.1 Zobrazenie chyb a odstranenie

Menic¢ V 800 ma celkom 28 vystraznych informacii a ochrannych funkcii. Ako nahle sa objavi
porucha, ochranna funkcia, zastavenie vystupu menica, kéd poruchy menica sa zobrazi na
displeja panela. UZivatel sdm moZe analyzovat pricinu problému, najst rieSenie. Ak je
porucha oznacenda bodkovanym ramcekom, vyhladajte servis alebo Vasho dodavatela alebo
kontaktujte priamo nasu spolo¢nost.

Vo vacsSine pripadov chyba prepatia hardvéru sposobuje alarm OUOC.

Zobra-
Nazov chyby zenie na Mozna pri¢ina RieSenie
displeji
1: Vystupny obvod je
uzemneny alebo skratovany. 1: Odstrante vonkajsie
2: Pripojovaci kabel motora je | zavady.
prilis dlhy. 2: Instalujte vystupny filter.
3: Modul sa prehrieva. 3: Skontrolujte vzduchovy
Ochrana menica (o]6 4: Vnuatorné spojenia sa filter a chladiaci ventilator.
uvolnili. 4: Vsetky kable zapojte
5: Hlavna riadiaca doska je spravne.
chybna. 5,6,7: Vyhladajte technicku
6: Doska pohonu je chybna. podporu.
7: Modul menica je chybny
1: Vystupny obvod je 1: Odstrante vonkajsie
uzemneny alebo skratovany. zavady.
2: Automatické ladenie motora | 2: Vykonajte automatické
sa nevykonava. ladenie motora.
3: Cas zrychlenia je prili$ kratky.| 3: Zvyste &as zrychlenia.
4: Ru¢ne zadany ndrast 4: Upravte ru¢ne zadané
kratiaceho momentu alebo zvySenie kratiaceho
Nadprud pocas oc1 krivka V/F nie je vhodna. momentu alebo krivku V/F.
zrychlenia 5: Napatie je prilis nizke. 5: Nastavte napétie na
6: Start sa vykondava na normalny rozsah.
rotujicom motore. 6: Zvolte restartovanie
7: Pocas zrychlenia sa prida sledovania rychlosti
nahle zatazenie. otacania alebo spustite
8: Model AC menica ma priliS | motor po jeho zastaveni.
malu vykonovu triedu. 7: Odstrante pridané
zatazZenie.
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Nadprud pocas

1: Vystupny obvod je
uzemneny alebo skratovany.
2: Automatické ladenie
motora sa nevykonava.

3: Cas zrychlenia je prilis
kratky.

4: Rucne zadany narast
kratiaceho momentu alebo

1: Odstrante vonkajsie zavady.
2: Vykonajte automatické
ladenie motora.

3: Zvyste Cas zrychlenia.

4: Upravte rucne zadané
zvysSenie krutiaceho momentu
alebo krivku V/F.

5: Nastavte napatie na

nahle zataZenie.
5: Model AC menica ma prilis
mald vykonovu triedu.

zrychlenia oc1 krivka V/F nie je vhodna. normalny rozsah.

5: Napatie je prili$ nizke. 6: Zvolte reStartovanie

6: Start sa vykonava na sledovania rychlosti otacania

rotujicom motore. alebo spustite motor po jeho

7: Pocas zrychlenia sa pridd | zastaveni.

nahle zatazenie. 7: Odstrante pridané zatazenie.

8: Model AC menica ma prilis | 8: Vyberte menic vyssej

malu vykonovu triedu. vykonovej triedy.

1: Vystupny obvod je

uzemneny alebo skratovany. | 1: Odstrarite vonkajSie zavady.

2: Automatické ladenie 2: Vykonajte automatické

motora sa nevykonava. ladenie motora.

3: Doba spomalenia je prili§ | 3: Zvyste ¢as spomalenia.

Nadprud pocas 02 kratka. 4: Nastavte napatie na

zrychlenia 4: Napatie je prilis nizke. normalny rozsah.

5: Pocas spomalenia sa prida | 5: Odstrante dodatocné

nahle zatazenie. zatazenie.

6: Brzdiaca jednotka a 6: Namontujte brzdovu

brzdovy odpor nie su jednotku a brzdny odpor.

nainstalované.

1: Vystupny obvod je

uzemneny alebo skratovany. | 1: Odstrante vonkajsie zavady.

2: Automatické ladenie 2: Vykonajte automatické
Nadprad pri motora" s.a r]evyll(f)vna'l\/a_ ladenie motora." .
konitantnej ocz |3 Navpatle je E’“"S nlzke.. , 3 Nas,tavte napatie na

rychlosti 4: Pocas prevadzky sa prida | normalny rozsah.

4: Odstrante pridané zatazenie.
5: Vyberte menic vyssej
vykonovej triedy.
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1: Vstupné napatie je prilis
vysoké.

1: Nastavte napatie na
normalny rozsah.

4: Mostik usmerniovaca a
vyrovnavaci poskodené

5: Doska pohonu poskod.

6: Hlavna doska ovladacieho
panelu je poskodena

Prepatie 2: Vonkajsia sila pohana motor | 2: ZruSte vonkajsiu silu alebo
pocas OU1l | pocas zrychlenia. nainstalujte brzdny odpor.
zrychlenia 3: Cas zrychlenia je prili§ kratky.| 3: Zvyste &as zrychlenia.
4: Brzdiaca jednotka a brzdny | 4: Namontujte brzdovu
odpor nie su nainstalované. jednotku a brzdny odpor.
1: Vstupné napatie je prilis
vysoké. 1: Nastavte napatie na
s 2: Vonkajsia sila pohana motor | normalny rozsah.
Prepatie v . Y e
Y pocas spomalenia. 2: ZrusSte vonkajsiu silu alebo
pocas ou2 .. ey sy . ,
spomalenia 3: Doba spomalenia je prilis nainstalujte brzdny odpor.
P kratka. 4: Namontujte brzdovu
4: Brzdiaca jednotka a brzdny |jednotku a brzdny odpor.
odpor nie st instalované
L 1: Vstupné napatie je prilis 1: Nastavte napatie na
Prepatie pri 'p P lep , P
y . vysoké. normalny rozsah.
konstantnej ous3 e . " v
, . 2: Vonkajsia sila pohana motor | 2: Zruste vonkajsiu silu alebo
rychlosti o . T ,
pocas spomalenia. nainstalujte brzdny odpor.
Chyba POFF Vstupné napétie nie je v ramci | Nastavte vstupné napatie v
napajania pripustného rozsahu. povolenom rozsahu.
1: Na zdroji napajania sa
vyskytuju nahle vypadky
2: Vstupné napatie menica nie
je v ramci pripustného rozsahu.| 1: Vynulujte chybu.
Nedostatoéné 3: Napatlc? zbernice je 2: Nasta\’/te napatie na
rre LU neobvyklé. povoleny rozsah.
napatie

3, 4, 5, 6: Vyhladajte technicku
podporu.
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Pretazenie

1: ZatazZenie je prilis velké
alebo na motore je pripojeny

1: Znizte zataZenie a
skontrolujte motor a

virtudlneho 1/O rozhrania.

motora OL2 |iny motor. mechanicky stav.
2: Model menica ma prilis malu| 2: Vyberte menic vyssej
vykonovd triedu. vykonovej triedy.
1: P9.01j A
9-0 J‘,a nespravne 1: Nastavte spravne P9.01.
nastaveny. . iy
oy v 2: ZInizte zataZenie a
R 2: Zatazenie je prilis velké .
Pretazenie -~ |skontrolujte motor a
OL1 |alebo na motore je pripojeny .
motora o mechanicky stav.
iny motor. v yy
ey .| 3: Vyberte menic vyssej
3: Model menica ma prilis malu wkonovei tried
vykonovu triedu. ¥ ) v-
1: Kabel spajajuci menic a
motor je chybny. 1: Odstrante vonkajsie zavady.
Strata vystupnej 2: Trojfazovy vystup 2: Skontrolujte, Ci je trojfazové
fazy Lo striedavého menica je vinutie motora v poriadku.
(rezervované) nevyvazeny, ked motor bezi. 3,4: Vyhladajte technickd
3: Doska v menici je chybna. podporu.
4: Menic je chybny.
1: Tepl kolia je prilis - L
vysslféOta okoliaje prilis 1: Znizte okolitu teplotu.
) 2: Vycisti hovy filter.
2: Vzduchovy filter je yustlvte VZdEc ovyl ter
- , 3: Vymernte poskodeny
Prehriatie zablokovany. L
-y OH e Y . ventildtor.
menica 3: Ventilator je poskodeny. . . .
S 4: Vymerite poskodeny tepelne
4: Tepelne citlivy rezistor o
. Y , citlivy rezistor.
modulu je poskodeny. 5 Wwmefite menic
5: Modul menica je poskodeny. | ™ y
1: Signal externej poruchy je
Chyba zadany cez vstup X.
externého EF 2: Signal externej poruchy sa Resetujte operaciu.
zariadenia zadava prostrednictvom
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Komunikacéna

1: Hostitel'sky pocitac je v
neobvyklom stave.

2: Komunikacny kabel je
chybny.

1: Skontrolujte hostitelsky
pocitac.
2: Skontrolujte komunikaény

chvba CE 3: P028 je nespravne kabel.
¥ nastaveny. 3: Nastavte P028 spravne.
4: Komunikacné parametrev | 4: Spravne nastavte
skupine PD su nespravne komunikacné parametre.
nastavené.
1: Doska pohonu a zdroj 1: Vymente poskodenu dosku
Sy e , pohonu alebo dosku
Porucha stykaca| rAy napdjania su chybné. e .
2: Stvkac ie chvbnv napdjacieho zdroja.
sotykacje chybny. 2: Vymente chybny stykac.
1: Vymerite chybnu Hallovu
Chyba detekcie IE 1: Hallova sonda je vadna. sondu.
pradu 2: Doska pohonu je chybna. 2: Vymente poskodenu dosku
pohonu.
1: Parametre motora nie su .
. ! . 1: Spravne nastavte parametre
Chyba nastavené podla typového , L wes
s vy motora podla typového Stitka.
automatického TE Stitka. . . .
. o L 2: Skontrolujte kabel, ktory
ladenia 2: Skoncil ¢as automatického . iy
. spdja menic a motor.
ladenie motora.
Chyba . A
zépisu/éitania | EEP | Obvod EEPROM je pogkodeny. Zz::(ime hlavnd riadiacu
EPROM pamite '
Hardvérova 0UOC 1: Pritomné prepatie. 1: Odstrante prepétie.
chyba menica 2: Pritomny nadprud. 2: Odstrante nadprud.
Skrat na zem GND | Motor je skratovany na zem. | Vymerite kabel alebo motor.
Dosiahol sa Ly . . 5oz
Ly Celkovy Cas spustenia dosiahol | VymaZte zdznam pomocou
celkovy ¢as END1 , e
. nastavenu hodnotu. funkcie inicializacie parametrov.
prevadzky
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Dosiahol sa Ly . . . .
L Celkovy Cas zapnutia dosiahol | Vymazte zaznam pomocou
celkovy ¢as pod| END2 i s
s nastavenu hodnotu. funkcie inicializacie parametrov.
napatim
Skontrolujte, ¢i je zatazenie
Nulové LOAD Prevadzkovy prud menica je odpojené alebo ¢i su
zataZenie nizsi ako P9.64. nastavenia P9.64 a P9.65
spravne.
Strata spatnej e 2 . .. Skontrolujte signal spatnej
N P VJ PID spatna vazba je mensia ako| .. ) 8 P )
PID vazby pocas| PIDE . vazby PID alebo nastavte PA.26
nastavenie PA.26. .
chodu na spravnu hodnotu.
1: Zatazenie je prilis velké 1: Znizte zataZenie a
Porucha limitu alebo sa na motore je skontrolujte motor a jeho
impulzného CBC | zablokovany rotor. mechanicky stav.
pradu 2: Model menica ma prilis 2: Vyberte menic vyssej
malu vykonovd triedu. vykonovej triedy.
1: Parametre rotacného .
e . , 1: Spravne nastavte parametre
snimaca su nespravne Ly
nastavené Shimaca.
Prilis velka L . 2: Vykonajte automatické
, 2: Automatické ladenie motora .
odchylka ESP nie ie vwkonané ladenie motora.
rychlosti Jevy e 3: Nastavte P9.69 a P9.70
3: Parametre prilis velkej spravne na zaklade aktualnej
odchylky rychlosti P9.69 a siF;uécie :
P9.70 su nastavené. ’
1: Parametre rotacného ,
e , 1: Spravne nastavte parametre
snimaca su nastavené R
nespravne Shimaca.
L . 2: Vykonajte automatické
v s 2: Automatické ladenie motora .
Prilis vel'ka . , ladenie motora.
oSP | nie je vykonané.

rychlost motora

3: Parametre detekcie
prekrocenia rychlosti motora
P9.69 a P9.70 su nespravne
nastavené.

3: Spravne nastavte parametre
detekcie prekrocenia rychlosti
motora na zaklade aktualnej
situacie.
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6.2 Bezné chyby a ich rieSenie
Pocas pouzivania menita sa moZete stretnut s nasledujicimi chybami. Pre jednoduchd
analyzu poruch si pozrite nasledujicu tabulku.

Tabulka 5-1 RieSenie problémov s beznymi poruchami menica

SN Chyba Mozna pri¢ina RieSenie
1: Menic nie je napajany, alebo
napajacie napatie je prilis nizke.
2: Napdjanie spinac ki h

Pri zapnuti E?E)a!anle splrfaca na doske pohonu 1: Skontrolujte napajanie.
o menica je chybné. . s
napdjania sa na . Y . 2: Skontrolujte napatie
. - 3: Doska usmerfiovaca je posSkodena. .

1 displeji o o zbernice.

.| 4: Ovladacia doska alebo ovladaci panel L L
nezobrazuje |. , 3: Vyhladajte technicku
siadny adaj. |1€ chybny. odporu

VUG- 5. kabel spdjajuci riadiacu dosku,, podpord.
ovladaci panel a dosku pohonu je
poskodeny
1: Kabel medzi doskou pohonu a
riadiacou doskou ma chybny kontakt.
Ked'je 2: Komponenty riadiacej dosky su
L ke 3
napajanlle poskodené . . Vyhladajte technicku
2 zapnuté, 3: Motor alebo kdbel motora su
, . . podporu.
zobrazisa | skratované na zemi.
"'2000". 4: Hallova sonda je vadna.
5: Dodavany prikon menica je prilis
nizky.
Ked je R
L , . 1: Zmerajte izolaciu motora
napdjanie | 1: Motor alebo vystupny kabel motora , . .
. . ’ . a vystupného kabla.
3 zapnuté, je skratovany k zemi. g s
, oy N , 2: Vyhladajte technickd
zobrazisa | 2: Menic je poskodeny.
"GND" podporu.

Displej menica
je pri zapnuti
napdjania
normalny. Ale
po spusteni sa
zobrazi "2000"
a ihned'sa
zastavi.

1 Chladiaci ventilator je poskodeny
alebo dochadza k zablokovaniu jeho
rotora.

2: Vonkajsia ovladacia svorkovnica je
skratovana.

1: Vymenite poskodeny
ventilator.

2: Odstrante vonkajsie
zavady.
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Casto vyskytuje.

3: Komponenty vo vnutri menica su
poskodené (termoclanky alebo iné).

SN Chyba Mozna pricina Riesenie
1: Nastavenie nosnej frekvencie je 1: Znizte nosnu frekvenciu
OH chyba prilis vysoké. (PO17).
5 (prehrievanie | 2: Chladiaci ventilator je poskodeny | 2: Vymernte ventilator a
modulu) sa | alebo vzduchovy filter je zaneseny.. vycistite vzduchovy filter.

3: Vyhladajte technicku
podporu.

Po striedavom
napdjani motora

1: Skontrolujte motor a kable motora.
2: Parametre frekvenéného menica su
nespravne nastavené (parametre

1: Skontrolujte, ¢i je kabel
medzi meni¢om a
motorom v poriadku.

2: Vymente motor alebo

6 motora). odstrante mechanické
sa motor . . .
neotada 3: Kabel medzi doskou pohonu a zavady.
’ riadiacou doskou ma vadny kontakt. | 3: Skontrolujte a znovu
4: Doska pohonu je chybna. nastavte parametre
motora.
1: Skontrolujte a resetujte
. , , parametre v skupine P5.
1: Parametre su nastavené nespravne. L .
S i 2: Znova pripojte externé
. . | 2: Externy signal je chybny. . .
Termindly S su . ) signalne kdble.
7 , 3: Prepojka medzi OP a +24 V sa - .
blokované. rozpoiila 3: Opéatovne skontrolujte
4: (;)vljédz;cia doska je chybna prepojku cez OP a +24 V.
’ J& chybna. 4: Vyhladajte technicku
podporu.
8 Rezervované
1: Opatovne nastavte
1: Parametre motora st nespravne | Parametre motora alebo
Meni¢ &asto | nastavené. automatické ladenie
9 | hlasi nadprad a | 2: Cas zrychlenia / spomalenia je motora.
prepitie. nespravne nastaveny. 2: Nastavte spravny cas
3: Zatasenie kolite. zrychlenia / spomalenia.
3: Vyhladajte technicku
1: Skontrolujte, ¢i nie je
Indikuje sa kabel stykaca uvolneny.
RAY , ked'su oy ey oy . 2: Skontrolujte, Ci nie je
P Styka¢ makkého Startu nie je Ly J, !
10 napajanie wbudeny stykac chybny.
alebo meni¢ | Y V- 3: Skontrolujte, i nie je
zapnuté. 24V napdjanie cievky

stykaca vadné.
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Kapitola 7: Udriba

A\ varovanie

e Udrzba sa musi vykonavat podla uréenych metéd tdrzby.

e Udribu, kontrolu a vymenu suciastok smie vykonavat iba certifikovand osoba.
¢ Po vypnuti hlavného napdjacieho obvodu pockajte 10 minut pred dalSou udrzbou alebo
kontrolou.

* Nedotykajte sa priamo komponentov alebo zariadeni dosiek plosnych spojov. Inak méze
dojst k poskodeniu menica elektrostatickym nabojom.

¢ Po Udrzbe musia byt vietky skrutky utiahnuté

7.1 Kontrola

Aby sa predislo poruche frekventného menica a aby mohol pracovat spolahlivo s vysokym
vykonom po dlhd dobu, musi uZivatel' meni¢ pravidelne kontrolovat (najmenej raz za pol roka).
Nasledujuca tabulka uvddza predmet kontroly.

Kontrolované casti Predmet kontroly

Teplota / vihkost Teplota okolia musi byt nizsia ako 40 °C. Vlhkost musi byt 20 ~

90%.
Nesmie sa vyskytnut Ziadne hromadenie prachu, Ziadne sto
Dym a prach .. YSEY . P i
vody a Ziadny kondenzat.
Menic Skontrolujte, ¢i nevznika nadmerné teplo, neobvyklé vibracie.
x Skontrolujte, ¢i ventilator pracuje normalne, o¢i v ilom nie su
Ventilator . L
uviaznuté necistoty.
- Napadjacie napétie a frekvencia musia byt v pripustnom
Napajanie paj P ytverip
rozsahu.
Skontrolujte motor, ¢i nema neobvyklé vibracie, teplo, hluk
Motor

alebo vypadok fazy a pod.

7.2 Pravidelna udrzba

UZivatelia by mali kontrolovat pohon v pravidelnych intervaloch. Predmet kontrolny je
nasledovny:
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Kontrolované casti Predmet kontroly Riesenie
Skrutky na svorkdach < , . , . ,
Y , Ci nie st uvolnené Dotiahnut skrutky
svorkovnic
. . .. Ocistit od prachu
Dosky plosnych spojov | Prach a necistoty . P
vysavacom.
1 Hluénost, vibracie, ¢i je v Vycistit od necistot alebo
Ventilator . . , i .
prevadzke viac ako 20 000 hodin | vymenit ventilator
Elektrolyticky , Vymerte elektrolyticky
y, y Skontrolovat zmenu farby a pach y . yheky
kondenzator kondenzator
. .. Odistit od prachu
Chladi¢ Prach a necistoty . P
vysavacom.
< . - .. Odistit od prachu
Casti napajania Prach a necistoty L,y P
vysavacom.

7.3 Vymena opotrebovanych dielov

Ventilatory a elektrolytické kondenzétory su sucastou dodavky, pravidelne ich nahradzujte, aby
ste zabezpedili dlhodobu, bezpecni a bezporuchovd prevadzku. Obdobia vymeny su
nasledovné:

# Ventilator: musi byt vymeneny kazdych 20 000 hodin;

¢ Elektrolyticky kondenzator: je potrebné ho vymenit ak je v prevadzke 30000 - 40000 hodin.

7.4 Zaruka na menic frekvencie V 800

7.4.1 Skusky menica

Frekvencény menic vyrobca pred expediciou dokladne preskusal a predprogramoval. Vlastnosti
vyrobku V 800 zodpovedaju technickej dokumentacii za predpokladu, Ze je nainstalovany a
pouzivany v zhode s pokynmi a odporuceniami uvedenymi v technickej dokumentdciia v
nadvode na obsluhu.
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Testovany obvod | Vysledok testu | Prislusna norma
Izolacny odpor > 1MQ GB 12668
Pevnost izolacie 2,5kV AC; 60 s Unikovy prad < 1 mA GB12668
Kontaktny vyboj +-4kV
ESD Vzdudny wboj +-8 kV EN61000-4-2
Vyboj na spojeniach +-4kV
RST +-4 kV
EFT uvw +-2kV EN61000-4-4
Signalne drahy +-25kV
Prepatie na vedeni e i En61000-4-5
Protismemé +-4kV
CS test ( Frekvenény rozsah 150 kHz az 80 MHz) 10V (e.mf) EN61000-4-6

7.4.2 Zarucna doba
Zarucna doba je 24 mesiacov od dfa predaja vyrobku

7.4.3 Zarucné podmienky

Zaruka sa vztahuje len na poruchy a zavady, ktoré vznikli chybou vyroby, alebo pouzZitych
materidlov. Zaruka sa predlZuje o dobu, pocas ktorej bol menic frekvencie v oprave.

Zarucnu opravu odberatel uplatriuje u vyrobcu. Menic frekvencie kupujuci dopravi na opravu
preddvajucemu na vlastné naklady.

7.4.4 Zaruka sa nevztahuje na zavady spésobené

a./ Vinou kupujuceho - uZivatela pri mechanickom poskodeni (napr. pri doprave alebo
padom), alebo pri pouZivani v rozpore s technickou dokumentéciou, nespravnym zapojenim,
nespravnym istenim, resp. ak zavada vznikla neodbornym zdsahom do vyrobku.

b./ Pri poskodeni zariadenia vonkajsimi vplyvmi (zaprasenie vnutornych ¢asti menica,
navlhnutie vnutornych obvodov) a Zivelnou udalostou (ucinky vysokych prepati napr.

v dosledku zasahu bleskom, poZiar, zatopenie vodou, atd’)

c¢/. Nespravnym skladovanim, zapojenim v rozpore s doporu¢enym zapojenim, za poskodenia
vonkajsimi vplyvmi, hlavne uc¢inkami elektrickych veli¢in nepripustnej velkosti.
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Vyhlasenie o zhode ES

VYBO Electric a.s.
Radlinského 18 o
052 01 SpiSska Nova Ves, Slovenska republika >

na viastni zodpovednost' potvrdzuje zhodu nasledujicich vyrobkov
Menice frekvencie konstrukéného radu A §50; E 550; X 550; V 350; V560; V800 a V810

podra
smernice o strojovych zariadeniach 2006/42/ES

smernice o nizkonapat'ovych 2006/95/ES

zariadeniach oy

smernice o EMC 2004/108/ES

pouzité harmonizované normy: EN 13849-1:2008
EN 61800-5-1:2007
EN 61800-3:2007

Menice frekvencie typového radu uvedené hore sii urCené pre riadenie otatok asynchronnych elekiromotorov s kotvou
na kratko a synchronnych elekiromotorov, zmenou frekvencie a ampitlidy ich svorkového napasa.

Menice frekvencie uvedené hore boli vyrobené, posudzované a skiané podia hore uvedenych harmenizovanych
noriem a spifiajli nariadenia viady SR ¢.308/2004 Z.y.; ¢.318/2007 Zz.

Vyrobok sa musi pouZival ken na Glely na kioré bol navrhnuty a vyrobeny a musi byl nanstalovany v sifade s poskytnutou
techmckou dokumentscou

Vhtk{ hnické asti Ach j vyrobku (pnvdd&ovy névod,
prirutka atd. ) u musia dodr!nvn! poeu celého t:votnbho cyk

Spdska Nova Ves, 27 022017
Mlmwmmmcmmmm derse otalok hronaych elekt s kotvou na kritko a
synchednnych ek ROrOY freky a amitixd) -d-mkovéhonapam
mmm,w_smmwaw‘mwma"' é podia hote uvedenych h ;—‘mnemasphq’l

podmeenky podia nanadena viddy SR & 30872004 Z 2, £ 3182007 2 2

%)

g Badeta Vyetodtokovd
POIDrededa DARdRINETIND

VYBO Electric a.s., Radlinského 18, 05201 Spisska Nova Ves, Slovenska republika
1IC0:45537143 DIC:SK2023029822
Zapisany v Obchodnom registri Okresného sudu Kosice I, oddiel: Sa, vI.¢.1689/V
Email: vyboelectric@vyboelectric.eu  Web: www.vyboelectric.sk
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Priloha A Komunikacny protokol V 800

Priloha A
Komunikacny protokol

Séria menicov V 800 poskytuje komunikac¢né rozhranie RS232 / RS485 a podporuje komunikacny protokol
MODBUS. UZivatel sa moze pripojit poéitacom alebo centralne riadenym PLC, cez komunikaény protokol
moze nastavovat menié, zasielat prikazy, modifikovat alebo Citat parametre funkcii, ¢itat stav meniéa,
informdcie o poruchach atd.

1. Obsah protokolu
Sériovy komunikacny protokol definuje sériovy komunikacny prenos informacného obsahu a jeho format.
Ak sa vyskytla chyba pri prijimani informacii zo zariadenia alebo nedokéze spinit poziadavky hostitela, zasle
sa spatnd informacia uzivatelovi.

2. Aplikacné metddy

Aplikaény rezim s RS232 / RS485 so zbernicou pristupnou z hlavnej riadiacej siete cez PC / PLC.

3. Struktura zbernice
(1) Hardvérové rozhranie RS232 / RS485
(2) ReZim asynchréonneho sériového prenosu, poloduplexny rezim prenosu. Sucasne moze len

hostitel posielat (idaje a druha strana moze data len prijimat. Udaje v procese sériovej
asynchréonnej komunikacie, forma spravy, ramec na odosielanie.
(3) Topologickd Struktura vychadza z jedného systému hostitelského zariadenia. Adresy su
(4) nastavené v rozmedzi 1 — 247
0 je adresa vysielaca. V danej sieti musi byt kazd4 adresa zariadenia jedine¢na.

4, Popis protokolu

Séria meniov V 800 maju asynchrénny sériovy port pre MODBUS komunikacény protokol na principe
master-slave. Siet ma iba jedno zariadenie (hostitel), ktoré méze vyslat "dotaz / prikaz". Iné zariadenie
moze poskytnut iba odpovedat na otdzku hlavného zariadenia a vykonat prislusnu akciu alebo odpovedat.
Hostitelom je v tomto pripade osobny pocita¢ (PC), priemyselné riadiace zariadenie alebo
programovatelny logicky automat (PLC), atd. Hostitel mdZe komunikovat so zariadenim oddelene od
pocitaca.

5. Struktdra komunikaénych tdajov

Struktura komunikacnej datovej $truktiry menicov série V 800 v komunikaénom formate protokolu
MODBUS je nasledovna: v rezime RTU sa spravy posielaju v ramcoch, ktoré zac¢inaju a koncia medzerou v
dizke 3.5 znaku. Vysielacie zariadenie je prvd doménova adresa.

Vysielané znaky su v Sestndstkovej ststave a pouzivaju Cisla 0—9 a pismena A az F. Po prijati spravy, kazdé
zariadenie detekuje adresu a zistuje, ¢i sprava patri jemu. Po prijati posledného znaku nasleduje medzera
v dizke 3.5 znaku. Nova sprava sa zacina po tejto pauze.

Cely rdmec spravy musi byt ako nepretrzity tok prenosu. Ak ¢asovy rdmec na dokoncenie prenosu je viac
ako 1.5 znaku pred medzerou, prijimajuce zariadenie obnovi nelplnl spravu a predpokladd, Ze dalsi bajt
je nova sprava.
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Rovnako, ak nova sprava ma menej ako 3,5 znakov, prijimajlce zariadenie predpoklada, Ze je
pokracovanim predchdadzajucej spravy.
Vysledkom bude chyba, pretoze pole kontrolného su¢tu CRC nemdze byt spravny.

Ramec RTU ma format:

Zaciatok spravy 3.5 znaku

Adresa adresata adresa 1-247

03: ¢itanie jedného 16 bitového registra;

Kéd pozad j funkcie CMD
00 pozadovanej funkcie 06: zépis jedného 16 bitového registra

Udajova &ast DATA (N-1)

Udajova &ast DATA (N-2) Informaény obsah: Adresa parametra funkéného kédu,
kod funkcie, Cislo parametrov, hodnoty parametrov
""" funkénych kodov atd'.

Udajova ¢ast DATA O

Kontrolny sicet CRC CHK, vyssi bajt

Kontrolny stcet CRC CHK
Kontrolny st¢et CRC CHK, nizsi bajt

Koniec spravy 3.5 znaku

CMD (prikazovy prikaz) a DATA (popis datového slova) prikazovy kéd: 03H, ¢itat N slov (moZete si
precitat najviac 12 slov). Napriklad z adresy stroja 01 z adresy F105 nepretrZite Citajte dve po sebe idice
hodnoty:

ADR 01H
CMD 03H
horny bajt adresy F1H
dolny bajt adresy 05H
horny bajt registra 00H
dolny bajt registra 02H
Kontrolny sucet CRC CHK, vyssi bajt B
Caka na vypocet CRC CHK hodnoty
Kontrolny sucet CRC CHK, nizsi bajt

Ako odpoved na informdcie z podriadeného zariadenia (slave)
Nastav PD.05 na 0:

ADR 01H

CMD 03H
horny bajt 00H
dolny bajt 04H
horny bajt FOO2H 00H
dolny bajt FOO2H 00H
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Datovy horny bajt FOO3H 00H 00H
Datovy dolny bajt FOO3H 01H 04H
Kontrolny stcet CRC CHK, niZsi bajt . 00H
Caka na vypocet
CRC CHK hodnoty
Kontrolny stcet CRC CHK, vyssi bajt 00H
Nastav PD.05 na 1:
ADR 01H
CMD 03H
Horny bajt 00H
Dolny bajt 04H
Horny bajt FOO2H 00H
Dolny bajt FOO2H O0H
Datovy horny bajt FOO3H 00H
Détovy dolny bajt FOO3H 01H
Kontrolny st¢et CRC CHK, nizsi bajt .
Caka na vypocet CRC CHK hodnoty
Kontrolny stcet CRC CHK, vyssi bajt

Prikazovy kdd: 06H zapise slovo. Napriklad napiSte 000 (BB8H) do slave zariadenia.

Adresa FOOAH menica O5H.

Prikaz:
ADR 05H
cMD 06H
Horny bajt adresy Gdajov FOH
Dolny bajt adresy Gdajov 0AH
Détovy horny bajt 0BH
Datovy dolny bajt B8H

Kontrolny suicet CRC CHK, nizsi bajt

Kontrolny stcet CRC CHK, vyssi bajt

Caka na vypotet CRC CHK hodnoty

Ako odpoved na informdcie z podriadeného zariadenia (slave)

ADR

02H

cmD 06H

Horny bajt adresy Gdajov FOH
Dolny bajt adresy udajov 0AH
Détovy horny bajt 13H
Détovy dolny bajt 88H

Kontrolny sucet CRC CHK, niZsi bajt

Kontrolny sucet CRC CHK, vy3si bajt

Caka na vypocet CRC CHK hodnoty
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Kontrola CRC: RTU pouZiva CRC kontrolu. Spréva obsahuje pole detekcie chyb zaloZzené na metdde CRC.
CRC oblast testuje cely obsah spravy. CRC pozostdva z dvoch bajtov, resp. 16 bitov. Hodnotu vypoéitava
vysielacie zariadenie a priddva ju do sprdvy. Prijimacie zariadenie ju vypocita tiez a porovndva s CRC
hodnotou v prijatej sprave.
CRC (Cyclical Redundancy Check) sa vypocita podla nasledujlcich krokov:
Krok 1: VloZte 16-bitovy register (nazyvany register CRC) s FFFFH.
Krok 2: Vypocitajte XOR s prvym 8-bitovym bajtom prikazu spravy s nizs§im bajtom 16-bitového CRC
registra, pricom vysledok vloZte do registra CRC.
Krok 3: Preskimajte LSB registra CRC.
Krok 4: Ak LSB registra CRC je 0, posurite register CRC o jeden bit doprava s doplnenim MSB nulou, potom
opakujte krok 3. Ak LSB registra CRC je 1, posunite register CRC jeden bit doprava s doplneni m MSB nulou,
vypocitajte XOR registru CRC s polynomialnou hodnotou AOO1H, potom zopakujte krok 3.
Krok 5: Opakujte kroky 3 a 4, kym sa nevykona osem posunov. Ked k tomu dojde, vysledkom je kompletny
8-bitovy byte.
Krok 6: Opakujte kroky 2 az 5 pre dalsi 8-bitovy bajt prikazovej spravy. Pokracujte v tom aZ vsetky bajty
budu spracované. Konecny obsah registra CRC je hodnota CRC. Pri prenose CRC v sprave, horné a dolné
bajty hodnoty CRC sa musia vymenit, t. j. niz$i bajt bude vysielany ako prvy.
Program pre funkciu CRC je nasledovny:

unsigned int crc_cal_value(unsigned char *data_value,unsigned char data_length)

inti;

unsigned int crc_value=0xffff;

while(data_length--)

crc_value® =*data_value++;

for(i=0;i<8;i++)

{

If(crc_value&0x0001) crc_value=(crc_value»1 )'0xa001;
else

crc_value=crc_value»1;

}

Retum(crc_value);

}

Definovanie adresy komunikacnych parametrov. Tato Cast predstavuje obsah komunikécie, ktory sa
pouZiva na riadenie chodu meni¢a, stav menica a nastavenie sdvisiacich parametrov. Citanie a zapisovanie
parametrov kdédu funkcie (niektory kod funkcie, ktory sa neda zmenit, je len pre vyrobcov alebo
monitorovanie) pravidla pre adresy parametrov kédov funkcii: vy$si bajt FO-FF (P skupina), AO-AF (C
skupina), 70-7F (D skupina), nizsi bajt: 00-FF.
Napr. P3.12, adresa je vyjadrena ako F30C; PF skupina: parametre sa nemenia; skupina D: len pre Citanie,
parametre sa nedaju menit.
Ak niektoré parametre menica su v prevadzke, nemerite ich. Niektoré parametre menica v lubovolnom
stave nemozno zmenit.
Okrem toho, pretoZe do paméate EEPROM sa Casto ukladd, moze sa skratit jej Zivotnost, takze ak niektoré
funkéné kody v rezime komunikacie nemusia byt ulozené, sta¢i zmenit hodnotu pamite RAM. Ak je poZita
skupina parametrov P, prislusnd funkcia méze byt adresovand od F do 0. Ak je to C skupina parametrov,
prislusna funkcia méze byt adresovana od A do 4.Zodpovedajuce kddy funkcii si nasledovné: vy$si bajt:
00 az OF (skupina P), 40 az 4F (skupina B), nizsi bajt: 00 aZ FF.
Funkény kéd P3.12 nie je uloZeny v EEPROM, adresa je vyjadrend ako 030C. Funkény kéd CO-05 nie je
uloZeny v EEPROM, adresa je vyjadrend ako 4005. Interpretdcia adresy moze len zapisat do paméate RAM,
nemdze Citat, pri ¢itani je to neplatnd adresa. Pre vietky parametre moZete pouZit aj prikazovy kéd 7H na
implementaciu tejto funkcie.
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Nastavte meni¢ na riadenie pomocou komunikacie: P0.02=2 a P0.04=9
Parametre pre START / STOP

Adresa parametra Popis parametra
1000 Pozadovani frekvencia (-10000 aZ 10000 ) (desiatkova ststava ) Zapis/Citanie
1001 Prevédzkové frekvencia Citanie
1002 Napitie zbernice Citanie
1003 Vystupné napitie Citanie
1004 Vystupny prad Citanie
1005 Vystupny vykon Citanie
1006 Vystupny kritiaci moment Citanie
1007 Rychlost chodu Citanie
1008 S vstupny priznak Citanie
1009 MO1 vystupny priznak Citanie
100A FIV napdtie Citanie
1008 FIC napatie Citanie
100C Rezervované Citanie
100D Vstup poditadla Citanie
100E Vstup dizky Citanie
100F Rychlost naéitania Citanie
1010 PID nastavenie Citanie
1011 PID spétnd vézba Citanie
1012 PLC kroky Citanie
1013 Impulzny vstup frekvencie, jednotka 0.01kHz Citanie
1014 Rezervované Citanie
1015 Ostévajlica doba chodu Citanie
1016 FIV napétie pred korekciou Citanie
1017 FIC napatie pred korekciou Citanie
1018 Rezervované Citanie
1019 Linearna rychlost Citanie
101A Aktudlna doba pod napatim Citanie
101B Aktualna doba chodu Citanie
101C Impulzny vstup frekvencie, jednotka 1 Hz Citanie
101D Nastavenie komunikécie Citanie
101E Rezervované Citanie
101F Zobrazenie hlavnej frekvencie X Citanie
1020 Zobrazenie pomocnej frekvencie Y Citanie

Upozornenie pre 1000H:

Hodnota poZadovanej frekvencie je relativna percentudlna hodnota, 10000 zodpoveda 100,00%. Rozmer
frekvencnych Gdajov sa udédva v percentdch maximalnej frekvencie (P0.12); P2.10. Ak napriklad je tato
frekvencia 50 Hz, a register 1000H nastavite na 5000, meni¢ bude riadit motor frekvenciou 25 Hz (50%).

Citanie registrov menica je prikazom #3 (Read holding register).
Zapis do registrov menica je prikazom #6 ( Preset holding register).
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Riadiace prikazy menica (len zapis):

V 800

Adresa prikazu

Funkcia prikazu

0001: chod vpred

0002: chod vzad

0003: normalne otacanie

2000

0004: reverzny pohyb

0005: spomalenie zotrvaénostou

0006: spomalovanie po krivke

0007: RESET chyby

Citanie stavu meni¢a (len na &itanie):

Adresa prikazu

Funkcia prikazu

0001: chod vpred RUN FWD

3000

0002: chod vzad RUN REV

0003: zastavit STOP

Parametre zamknutia hesla (ak sa vrati 8888H, znamena to, Ze sa vykonala kontrola hes

la):

Adresa hesla

Obsah vstupného hesla

1FO0

sk ok K ok

Adresa prikazu

Obsah prikazu

2001

BIT O:(rezervované)

BIT1 (prednastaveny)
BIT2: RA-RB-RC riadeny vystup
BIT3:rezervované
BIT4:MO01 riadeny vystup

Ovladanie FOV analégového vystupu (len na zapis):

Adresa prikazu

Obsah prikazu

2002

0-7FFF zodpoveda 0%~100% |

Ovladanie analégového vystupu: (Rezervované):

Adresa prikazu

Obsah prikazu

2003

0-7FFF zodpoveda 0%~100%

Ovladanie impulzného vystupu (PULSE), (len zapis):

Adresa prikazu

Obsah prikazu

2004

0-7FFF zodpoveda 0%~100%

Popis poruchy menica:

Adresa poruchy menica

Informécie o poruche menica
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V 800

Popis parametru (len ¢itanie)

8000

: bez poruchy

: rezervované

: nadprud pri zrychleni

: nadprad pri spomaleni

: nadprud pri konstantnej rychlosti
: prepétie pri zrychleni

: prepétie pri spomaleni

: prepétie pri konstantnej rychlosti
: chyba pretaZenia brzdiaceho odporu
: nizke napétie

: pretazeny menic¢

: pretazeny motor

: rezervované

: vystupna faza

: prehriaty menic

: externa chyba

: chyba komunikacie

: chyba stykaca

: chyba detekcie priadu

: chyba automatického ladenia

: rezervované

: chyba parametrov, zapis a Citanie
: hardvérova chyba menica

: skrat motora na zem

: rezervované

: rezervované

: dosiahnuty ¢as chodu

: rezervované

: rezervované

: dosiahnuty ¢as pod napatim

: nulové zatazenie

: strata PID spatnej vazby pocas chodu
: chyba obmedzenia pradu

: porucha prepinania motora pocas chodu
: prilis velka odchylka rychlosti

: prili$ velka rychlost motora

: prehriaty motor

: chyba enkodéra

: nepripojeny enkodér

: pociato€na chyba polohy

: chyba spatnej vazby rychlosti

Adresy chyb komunikacie

Popis poruchy (len ¢itanie)

8001

: bez chyby

: chyba hesla

: Chyba prikazového kédu

: CRC chyba

: neplatnd adresa

: neplatny parameter

: korekény parameter je neplatny
: systém je uzamknuty

: blokovanie EPROM operacie
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Parametre komunikacie skupiny PD

Prenosova rychlost Nastavena hodnota 0005

Jednotky: MODBUS prenosova rychlost
0:300 BPS
1:600 BPS
2:1200 BPS
3:2400 BPS
4:4800 BPS
PD.00 Rozsah nastavenia 5:9600 BPS
6:19200 BPS
7:38400 BPS
8:57600 BPS
9:115200 BPS

Tento parameter sa pouZiva na nastavenie prenosovej rychlosti medzi menicom a PC. Upozorriujeme, Ze
nastavenie prenosovej rychlosti medzi nadriadenym a podriadenym zariadenim musi byt rovnaké.

Format udajov Nastavena hodnota 3

0: Bez parity, format dat <8,N,2>

1: Parna parita, format dat <8,E,1>
Rozsah nastavenia 2: Nepdrna parita, format dat <8,0,1>
3: Bez parity, format dat <§,N,1>

PD.0O1

PC a datovy format nastaveny meni¢om musi byt zhodny, inak sa komunikécia nemdze nadviazat.

Format udajov Nastavena hodnota 1

PD.02
Rozsah nastavenia 1-247 (0 je vysielacia adresa)

Ked'je adresa zariadenia nastavena na hodnotu 0, znamena to, Ze zariadenie vysiela.

Adresa zariadenia je jedineénd (s vynimkou vysielacej adresy a ma zarucit medzi strojom a menitom
komunikaciu typu peer-to-peer.

Format udajov Nastavena hodnota 2ms

PD.03
Rozsah nastavenia 0-20ms

Oneskorenie odozvy: doba, pocas ktorej zariadenie akceptuje odoslané data. Ak je oneskorenie odozvy
mensie ako Cas spracovania systému, oneskorenie odozvy bude v ramci ¢asu spracovania systémom; ak je
napriklad oneskorenie odozvy je dlhie ako spracovanie tdajov v systéme, systém predizi ¢akanie na
odpoved.

Casovy limit komunikéacie| Nastavena hodnota 0

PD.0O4
Rozsah nastavenia 0.0 s (neplatné), 0.1- 60.0s

Ak je kéd nastaveny na 0.0 s, parameter je neplatny.
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Ak je funkény kdéd nastaveny na platné hodnoty a komunikdcia a ¢asovy interval dalSej komunikacie su
vacsie ako komunikacny casovy limit, systém oznami chybu zlyhania komunikacie (CE). Zvycajne je
nastavena hodnota je neplatna. Ak je v parametri nastaveny ¢as, mozete sledovat stav komunikacie.

Volba komunika¢ného

protokolu Nastavena hodnota 1

PD.05

0: NeStandardny protokol MODBUS
1: Standardny protokol MODBUS

PD.05 = 1: zvoleny Standardny protokol MODBUS
PD.05 = 0: pri ¢itani prikazu, vrati pocet bajtov zo zariadenia podla protokolu MODBUS, podrobne

Rozsah nastavenia

opisaného v tejto kapitole.

RozliSenie Citania Nastavend hodnota 1
hodnoty prudu
PD.06
] 0:0.01A
Rozsah nastavenia 1:0.1A

PouZiva sa na volbu komunikacie pri nacitani vystupného prudu, aktualnej hodnoty vystupnych jednotiek.

Prava tlacovych chyb vyhradené.
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