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Pred instalaciou a prevadzkou menica si najskér pozorne precitajte tento navod a vsetky
upozornenia vztahujuce sa k menicu frekvencie typu V900 a dodrZujte nasledujice pokyny:

Bezpecnostné opatrenia

V tejto prirucke boli bezpecnostné opatrenia vyznacené textom "VAROVANIE" alebo
"UPOZORNENIE".

Oznaduje potencialne nebezpednu situaciu, ktorej ak sa neda vyhnut,
mozZe mat za nasledok smrt alebo vazne zranenie.
Oznaluje potencidlne nebezpecnu situdciu, ktorej, ak sa nedd
vyhnut, spésobi malé alebo stredné zranenie a poskodi zariadenie.
Tento symbol sa tiez pouZiva na varovanie pred akymikolvek
AUPQZORNENIE bezpecnostnymi operaciami.
V niektorych pripadoch méze dokonca vystraha "UPOZORNENIE"
spbsobit vaznu nehodu. Pri kaZzdej situacii postupujte podla tychto
doéleZitych bezpecnostnych opatreni.

A\ varovanie

* POZNAMKA oznaduje potrebnl operéciu na zabezpedenie spravneho chodu zariadenia.

Vystrazné znacky su umiestnené na prednom kryte menica.
Pri pouzivani menic¢a dodrzZujte tieto pokyny.

VAROVANIE

* Mbze spbsobit zranenie alebo uraz elektrickym prddom.

* Pred inStalaciou alebo prevadzkou postupujte podlia pokynov v navode.

¢ Pred otvorenim predného krytu jednotky odpojte vSetky napajacie kable.
e Pockajte aspon 10 minut, kym sa kondenzatory DC zbernice vybiju.

e PouZivajte spravne uzemnenie

o Nikdy nepripajajte striedavy prud AC k vystupnym U V W svorkdm menica

Névod na obsluhu nizkonapatového frekvenéného menica série V900.
Verzia V.1.2
Datum: Marec 2023



Kapitola 1 Uvod

1.1 Popis Stitku

Kapitola 1 UVOD

A @ _SGS

'MODEL: V900- 4T0055

INPUT: 3PH 400 V 50 Hz/ 60 Hz
OUTPUT: 3PH 400 V
FREQ. RANGE 0.1 - 600 Hz

13.0A

&

5.5 kW

o C€

MODEL: V900 - 4T 0055

Vykon me 5.5 kW

Menovité vstupné napatie:

4T =3 fazové 3x 400V AC
2S5 =1 fazové 1x 230V AC

Typova rada: V 900
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1.2 Technické parametre

Polozka V 900
,GEJ Napajanie Rozsah vstupného napatia: 1 x 230V AC +10%
© 3x 400V AC £10%
i
(T
Z | Vstupna frekvencia  |Rozsah frekvencie napéjania: 47 a# 63 Hz
V/F riadenie
Riadiaci rezim SFVC Vektorové riadenie s otvorenym okruhom
CLVC Vektorové riadenie s uzavretym okruhom (nad 4.0 kW)
Maximalna frekvencia | 0 - 600 Hz
0.5 kHz — 8 kHz
Nosna frekvencia Nosna frekvencia sa automaticky nastavi na zdklade charakteristiky
zataZenia.
2
£ | Rozlidenie vstupnej Digitalne nastavenie 0.01 Hz
§ frekvencie Analdgové nastavenie: maximalna frekvencia x 0.025%
:%J Pociatocny krutiaci G typ: 0.5 Hz / 150% (SFVC)
= v G typ: 0.5 Hz / 180% (CLVC)
S P typ: 0.5 Hz / 100%
Rozsah rychlosti 1:100 (SVC) 1:1000 (CLVC)
Stabilita rychlosti +0.5% (SFVC) +0.2% (CLVC)
G typ: 60s pre 150% menovitého pradu, 3s pre 180% menovitého
PretaZitelnost pridu o , .
P typ: 60s pre 120% menovitého prudu, 3s pre 150% menovitého
prudu.
ZvySenie krutiaceho | Automatické zvysenie krutiaceho momentu; alebo
momentu Uzivatelom nastavené zvysenie od 0.1 % do 30.0 %
2 Priama V/ F krivka
= . . .
§ V/F krivka VIaCbOEi?Va,V/ F krlyka ’ - N
e N -napatova V/ F krivka (ndsobok 1.2-napétia, 1.4- napétia, 1.6-
s napatia, 1.8- napatia, Stvorcova)
(T
& | V/Fseparacia Dva typy: Uplnd separacia; polovi¢na separacia
N
ReSimy ram Linedrna krivka rampy
v Py Styri skupiny ¢asov zrychlenia / spomalenia s rozsahom 0 -6500 s
Frekvencia brzdenia: 0.0 Hz az maximalna frekvencia
@ 4 |DC brzdenie Doba brzdenia: 0.0-36.0 s
I e Hodnota prudu pri brzdeni: 0.0%-100.0 %
= c
5 & | Riadenie v JOG reime | JOG frekvencny rozsah: 0.00-50.00 Hz
(krokovanie) JOG ¢&as zrychlenia / spomalenia: 0.0-6500.0 s




Kapitola 1 Uvod

Jednoduché PLC,
viacndsobné
prednastavené
rychlosti

Implementovanych az 16 rychlosti pomocou jednoduchej funkcie
PLC alebo kombindacie stavov svoriek.

Zabudovany PID
regulator

Ulahcuje procesne riadeny systém riadenia uzavretej slucky.

Automaticka regulacia
napatia (AVR)

Pri zmene napajacieho napatia méze automaticky udrziavat
konstantné vystupné napatie.

Riadenie prepatia a
nadmerného pradu

Prad a napétie su automaticky obmedzené pocas chodu aby sa
zabranilo ¢astému vypinaniu v doésledku prepatia alebo nadmerného
prudu.

Rychle obmedzenie
prudu menica

Pomaha predchadzat ¢astym chybam z dévodu nadpridu na vystupe
z menica frekvencie

Obmedzenie
kratiaceho momentu
ariadenie

MézZe automaticky obmedzit kritiaci moment a zabranit ¢astej
zmene nadpriddu pocas chodu. Riadenie kratiaceho momentu je
mozné realizovat v rezime CLVC

Vysoky vykon

Riadenie AC motora sa realizuje technolégiou riadenia prudu vektora
s vysokym vykonom.

Podpora pre PG kartu

Podpora pre diferencidlny vstup PG karty, PG karty resolvera,
PG karty oto¢ného transformatora, atd.

PG karty sa daju pripojit na modely V900-4T0040 a vacsie

PG karty sa daju pripojit na modely V900-250040 a 250055

@
S
Rychle obmedzeni , ot X . R
S y? € obmeazenie Pomaha predchadzat ¢astym chybdm a pretazeniu elektromotora
"q—) prudu motora
c
‘f_g Bezpecnostna Systém ,,Emergency Stop“: v nddzovych pripadoch
:g funkcia STO zastavi menic¢ okamZite, po aktivacii prepinaca J4 na STO.
:é
= | Kontrola oteplenia ,
motora PTC Vstup pre PTC tepelnu ochranu motora .
Casové riadenie Casovy rozsah: 0.0-6500.0 minut
Komunikacény protokol| MODBUS RTU; PROFINET
Kanal spustacich Ovladaci panel / Ovladacie svorky / Sériovy komunikaény port
& | prikazov Medzi tymito zdrojmi mozete prepinat réznymi spésobmi.
3
= 10 druhov frekvencii. Nastavenie digitdlne, analégovym napatim,
a Zdroj frekvencie analégovym prudom, impulzom, sériovym portom. Medzi tymito

zdrojmi moZete prepinat réznymi spdsobmi.
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Pomocny zdroj
frekvencie

10 druhov frekvencii. Umoznuje jemné doladenie pomocne;j
frekvencie a frekvencnej syntézy.

Vstupné svorkovnice

5 digitalnych vstupov pre modely 0.4 - 5.5kW
1 analdgovy vstup pre modely do 0.4 - 5.5kW

6 digitalnych vstupov pre modely nad 7.5kW
2 analdgové vstupy pre modely nad  7.5kW

Vystupné svorkovnice

1 vysokorychlostny impulzny vystup (otvoreny kolektor)
1 vystupna svorka relé pre modely 0.4 — 5.5 kW
1 vystupna analdgova svorka pre modely 0.4 —5.5 kW

2 vystupné relé svorky pre modely 7.5 -500 KW
2 vystupné analdgové svorky pre vykon 7.5 —500 kW
1 vysokorychlostny impulzny vystup (otvoreny kolektor)

EMC kompatibilita

IEC 61000-4-6; IEC 61000-4-4;IEC 61000-4-11; IEC 61000-4-5

EN/IEC 61800-3: 2017; C1, ktory je vhodny do 1. prostredia

5 |>tandardy EN/IEC 61800-3: 2017; C2, ktory je vhodny do 1. prostredia
c
©
g LED displej Zobrazuje parametre.
:
% Uzamknutie tlacidiel a | UmozZriuje blokovat tlacidla ¢iastocne alebo Uplne a definovat rozsah
o | vyber funkcii funkcii niektorych tlacidiel, aby sa zabranilo nespravnej funkcii.
@
E ’ ’ .
-g Zistovanie skratu motora pri zapnuti, ochrana proti strate vystupnej
P yst j fazy, och d nad y idom, och ti
Ochranny re¥im /vys"u.pnej azy, oc ranalpre na l?j\e’rnym prudom O.C rana! pro i
prepatiu, ochrana pred nizkym napatim, ochrana proti prehriatiu a
ochrana proti pretazeniu.
Vo vnutri, eliminujte priame sInecné Ziarenie, soli, prachu,
Intalécia v prostred korozivnemu alebo horlavému plynu, dymu, pare. Odolnost proti
P chemickym zneéisteniam trieda 3C3 EN/IEC 60721-3-3. Odolnost
proti znedisteniu prachom 3S3EN/IEC 60721-3-3.
o | Nadmorska vyska Pod 1000 m.n.m. (znizte stupef vykonu pri pouZiti nad 1000 metrov n. m.)
2
2 -10 °C - 40 °C (znizte triedu vykonu ak je teplota okolia nad 40 °C
% | Teplota okoli
§ eplota okolia (Max. do 50 °C)
a

Vlhkost

Menej ako 95% relativnej vihkosti, bez kondenzacie IEC 60068-2-3

Vibracie

Menej ako 5,9 m/s2 (0,6 g) IEC 60068-2-6

Teplota skladovania

-20°Caz + 60°C
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1.3 Rozmery
Velkost A

T

Velkost Model

@d

V900-250004
V900-250007
V900-250015
Al V900-4T0007
V900-4T0015
V900-4T0022

72 | 142

127

130

61

4.5

V900-250022
V900-250030
V900-250040
A2 V900-4T0030
V900-4T0040
V900-4T0055
V900-4T0075

85 | 180

131

167

72

5.5

10
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Velkost B

T

&
- |
s (L
pooocooooos) | I e
1 i | J
- E P
V900-250055
Bl V900-4T0110 106 240 | 168 | 230 96 4.5
V900-4T0150
V900-4T0185
B2 V900-4T0220 151 332 | 183 | 318 137 7
V900-4T0300
V900-4T0370
B3 V900-4T0450 217 400 | 216 | 385 | 202 7




Kapitola 1 Uvod

Velkost C
[ A - - B |
| |./-¢’ﬁ} |
I i 7
& & J
f='n E r
g 1
s i
W
Velkost Model w H H1 D A B od
V900-4T0550
C1 V900-4T0750 300 | 440 | 470 | 240 | 200 | 455 9
V900-4T0900
C2 V900-4T1100 275 | 590 | 630 | 310 | 200 | 612 9
V900-4T1320
V900-4T1600
Cc3 V900-4T1850 400 | 675 | 715 | 310 | 320 | 695 11

12
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Velkost D

W

HI

HI |

7V

[]

NN

b2

a3

bl

T

Velkost

Model

Vonkajsie rozmery (mm)

Instalacné
rozmery

mm)

Montaz na stenu (mm)

W

H

H1

H2

al

bl

di

a2

a3

b2

d2

D1

V900-4T2000
V900-4T2200
V900-4T2500

300

1445

1180

200

500

250

430

14

220

150

1135

13

D2

V900-4T72800

300

1445

1180

200

545

280

475

14

220

185

1275

13

D3

V900-4T3150
V900-4T3550

325

1495

1230

200

545

275

470

14

225

185

1175

14

D4

V900-4T4000
V900-4T4500
V900-4T5000

335

1720

1455

200

545

285

470

14

240

200

1380

14

13
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1.4 Specifikacie menicov V900

Men. vystupny

Max. menovity

Menovity

Vykon motora

Model Napajanie vykon vstupny prud vystupny prud (kw)
(kw) (A) (A)

V900-250004 0.4 5.4 2.5 0.4
V900-250007 o 0.75 7.2 5 0.75
V900-250015 zég\alziol’;/ 1.5 10 7 15
V900-250022 2.2 16 10 2.2
V900-250030 3.0 17 16.5 3.0
V900-4T0007 0.75 3.8 2.5 0.75
V900-4T0015 1.5 5 3.7 1.5
V900-4T0022 2.2 5.8 5 2.2
V900-4T0040 4.0 10 9 4.0
V900-4T0055 5.5 15 13 5.5
V900-4T0075 7.5 20 17 7.5
V900-4T0110 11 26 25 11
V900-4T0150 15 35 32 15
V900-4T0185 18.5 38 37 18.5
V900-4T0220 | 3-f4z0v4, 22 46 45 22
V900-4T0300 |400V £15% 30 62 60 30
V900-4T0370 37 76 75 37
V900-4T0450 45 90 90 45
V900-4T0550 55 113 110 55
V900-4T0750 75 157 150 75
V900-4T0900 90 180 176 90
V900-4T1100 110 214 210 110
V900-4T1320 132 256 253 132
V900-4T1600 160 307 300 160
V900-4T1850 185 355 340 185

14
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Men. vystupny | Max. menovity Menovity .
Model Vstup. nap. vykon vstupny prad vystupny prad Vyko(l:(vn\;;)tora
(kw) (A) (A)

V900-4T2000 200 385 380 200
V900-4T2200 220 430 420 220
V900-4T2500 250 475 470 250
V900-4T2800 280 525 520 280

3-fazové,
V900-4T3150 400V +15% 315 610 600 315
V900-4T3550 355 665 640 355
V900-4T4000 400 700 690 400
V900-4T4500 450 800 790 450
V900-4T5000 500 865 860 500

1.5 Odporucané prislusenstvo
Men. vystupny Prierez napajacieho .
Model Napajanie vykon vodi¢a (mm?) Ist((;r;le
(kw) (A)

V900-250004 0.4 0.75 10
V900-250007 0.75 0.75 16

1-fazové, 230V
V900-250015 50/60 Hz 1.5 1.5 25
V900-250022 2.2 2.5 32
V900-250030 3.0 2.5 40
V900-4T0007 0.75 0.75 6
V900-4T0015 1.5 0.75 10
V900-4T0022 2.2 0.75 10
V900-4T0040 4.0 1.5 16

3-fazové, 400V
V900-4T0055 50/60 Hz 5.5 1.5 16
V900-4T0075 7.5 2.5 20
V900-4T0110 11 4 32
V900-4T0150 15 4 40
V900-4T0185 18.5 6 50

15
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Men. vystupny | Prierez napajacieho vodi¢a Istenie
Model Napajanie vykon (mm2) (A)
(kw) (A)
V900-4T0220 22 10 80
V900-4T0300 30 10 80
V900-4T0370 37 16 100
V900-4T0450 45 25 100
V900-4T0550 55 35 160
V900-4T0750 75 50 160
V900-4T0900 90 70 250
V900-4T1100 110 95 250
V900-4T1320 132 120 400
V900-4T1600 | 3_fi7;0vé 400V 160 150 400
V900-4T1850 50/60 Hz 185 185 400
V900-4T2000 200 185 500
V900-4T2200 220 185 500
V900-4T2500 250 240 630
V900-4T2800 280 240 630
V900-4T3150 315 150%*2 700
V900-4T3550 355 185*2 800
V900-4T4000 400 185*2 800
V900-4T4500 450 240%*2 1000
V900-4T5000 500 240%*2 1000
1.6 Specifikacia brzdovych odporov a brzdovych jednotiek
Modely s napajanim 1x230 V V900-2S.........
jzrdzr:j;cii Model Vyl;\l;\(/)n Oznacenie LA V\?d poru }l?;::;?za
NIE VV900-250004 0.4 80W-200R 80W 200
NIE V900-250007 0.75 80W-150R 80W 150
NIE V900-250015 1.5 100W-50R 100W 100
NIE V900-250022 2.2 100W-70R 100W 70
NIE VV900-250030 3.0 250W-65R 250W 65

16
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Modely s napijanim 3x400 V V900-4T......
ji::lz::t\lg Model Vyl'(lxn Oznacenie Vykon odporu I-chj(:)r;orza
NIE V900-4T0007 0.75 250W-300R 250W 300
NIE V900-4T0015 15 300W-220R 300W 220
NIE V900-4T0022 2.2 400W-200R 400W 200
NIE V900-4T0040 4.0 500W-130R 500W 130
NIE V900-4T0055 5.5 500W-130R 500W 130
ANO | V900-4T0075 7.5 800W-90R 800w 90
ANO | Vv900-4T0110 11 1000W-65R 1000W 65
ANO | Vv900-4T0150 15 1500W-43R 1500W 43
ANO | Vv900-4T0185 18.5 2000W-32R 2000W 32
ANO | V900-4T0220 22 4000W-24R 4000W 24
ANO | Vv900-4T0300 30 4500W-24R 4500W 24
ANO | Vv900-4T0370 37 6000W-19.2R 6000W 19.2
OPCIA | V900-4T0450 45 BRU-7KW-14.8R 7kw 14.8
OPCIA | V900-4T0550 55 BRU-9KW-12.8R 9kwW 12.8
OPCIA | V900-4T0750 75 BRU-11KW-9.6R 11kw 9.6
OPCIA | V900-4T0900 90 BRU-15KW-6.8R 15kw 6,8
OPCIA | V900-4T1100 110 BRU-9KW-9.3R*2 9kwW*2 9.3*2
OPCIA |V900-4T1320 132 BRU-11KW-9.3R*2 11kwW*2 9.3*2
OPCIA | V900-4T1600 160 BRU-13KW-6.2R*2 13kw*2 6.2%2
OPCIA | V900-4T1850 185 BRU-16KW-6.2R*2 16kW*2 6.2%2
OPCIA | V900-4T2000 200 BRU-19KW-2.5R*2 19kwW*2 2.5%2
OPCIA | V900-4T2200 220 BRU-19KW-2.5R*2 19kwW*2 2.5%2
OPCIA | V900-4T2500 250 BRU-21KW-2.5R*2 21kW*2 2.5%2
OPCIA | V900-4T2800 280 BRU-24KW-2.5R*2 24kW*2 2.5%2
OPCIA | V900-4T3150 315 BRU-27KW-2.5R*2 27kW*2 2.5%2
OPCIA | V900-4T3550 355 BRU-20KW-2.5R*3 20kw*3 2.5*%3
OPCIA | V900-4T4000 400 BRU-23KW-2.5R*3 23kw*3 2.5*%3
OPCIA | V900-4T4500 450 BRU-26KW-2.5R*3 26kwW*3 2.5*%3
OPCIA | V900-4T5000 500 BRU-29KW-2.5R*3 29kw*3 2.5*%3
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Kapitola 2 Zapojenie

2.1 Usporiadanie ovladacich svoriek

2.2 Modely V900-250004 aZ V900-250040 a modely V900-4T0004 az V900-4T0055

NC NPN | . - |

J5 J3 I J2
. NO . PNP v v
0666666666066

RB RC FWD REV S§1 S2 S3 24V MO01 FOV FIC 10V GND RS+ RS- GND

EEEEEEIEEEEEEEIEIEE)

POZNAMKA: svorka S3 podporuje len NPN funkciu, ale svorky FWD, REV, S1, S2 mé3u podporovat
PNP aj NPN funkciu

Prepinac J1 uréuje, ¢i je analdgovy vystup napatovy V (0-10V) alebo pradovy | (0-20 mA)
Prepinac J2 uréuje, ¢i je analdgovy vstup FIC napatovy V (0-10V) alebo priadovy | (0-20 mA)
Prepinac J3 urcuje, ¢i je logika digitalnych vstupov NPN alebo PNP

Prepinac J5 uréuje, ¢i je logika vystupného RB/RC relé NO alebo NC
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Kapitola 2 Zapojenie

2.3 Modely V900-4T.... (napdajanie 3x400V) od 7.5 kW do 500 kW

| FIC

v
: E
J9

STO

S4

N BOK
FoC Fov
ON EMC OFF
‘N pEE
Ja Js
3

OFF
-

J12

24V COM FWD REV 81 S2 S3 S4 COM Mo1

ElEIEIEIEIEIEIEIEIE)

an B0
HRX 10V GND FIC FIV GND FOC FOV GND RS+ RS-
HE
St EIEIEIEIEIEIEIEIEIE
J1

Prepinac J13 uréuje zapnutie EMC filtra alebo vypnutie EMC filtra na terminali.
Funkciu J13 aktivujte, ked' je terminal alebo komunikacny signal ruseny, vtedy zvolte "ON"

Prepinac J12 uréuje hodnotu odporu komunikaéného termindlu 485.
Funkciu J12 aktivujte, ked zlyhava komunikacny signal , vtedy zvolte "ON“

Prepinac J2 uréuje i je analdgovy vstup FIC napétovy V (0-10V) alebo pridovy | (0-20 mA)
Prepinac J4 uréuje i je analégovy vystup FOC napatovy V (0-10V) alebo priadovy | (0-20 mA)
Prepinac J8 uréuje i je ¢i je analdgovy vystup FOV napatovy V (0-10V) alebo pradovy | (0-20 mA)

Prepinac J3 urcuje ¢i je logika digitalnych vstupov NPN alebo PNP
Prepinac J9 urcuje Ci je svorka S4 vSeobecna, alebo ma len funkciu STO (Emergency STOP)

CNG6 26 PIN port na pripojenie PG karty
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-

fo)

t ‘
Mot et

40 hoe &l

Pozn.: Modely V900-2S0040 ; V900-2S0055; V900-4T0040 a V900-4TO055 maju na pripojenie port
CN4. U tychto modelov sa instaluje ina PG karta ktora je kompatibilnd s CN4
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2.4 Schéma zapojenia
2.4.1 V900-250004 a3 V900-2S0015 (1-fazovy vstup 230V) 0.4 — 1.5 kW
V900-4T0004 a3 V900-4T0030 (3-fazovy vstup 400V) 0.4 — 3.0 kW

NAPAJANIE NAPAJANIE

1x230V 3x400V
L1 L1
L2(N) (] I(}ﬁ!t)
13 (i
E =
V900-2S....
FWD - v Analégovy vistup
L : -20 m
sl ! .GND ==
S2 — -
S3 —

- »n =

X

A NPN
PLC J3 MO1 | Vystup s otvorenym kolektorom
i e j B
GND GNDY e

Komunikacia

RS+
RS485

Analdgovy vstup

I\ I\
Od——+ — +10V 5 !m_\j Vystupné relé 1
NO

[ I

| | I |

[ [ |
o lo/a-20mA 1 1 |Fc I

T
e 7 GND III v

\ \
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2.4.2.V900-250022 az V900-2S0040 (1-fazovy vstup 230V) 2.2 - 4.0 kW
V900-4T0040 az V900-4T0055 (3-fazovy vstup 400V) 4.0 - 5.5 kW

NAPAJANIE NAPAJANIE
1x230V 3x400V
1 11 R
L2(N) 2 S
13 T
E

- Vo00-4T....

FWD - v
REV — n ~ > o0V

; ; 0/4-20 mA
$1 — fﬂ} B a—— i

V900-2S....

X
[9)]
=z
O

NPN
PLC J3 MO1 Vystup 3 otvorenym kolektorom

I e

CoOM

RS485

Analdgové vstupy

I\ A 15 l
Od——+ — +10V Vystupné relé 1
[

A
P 0-10V L0 N
ron ;
| | 0/4-20mA 1 | L FIC
(L (0-10V) T J2
(I O
o—— —T—GND R

Vystup na enkodér

CN4

Port pre PG kartu P
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2.4.3.V900-4T0075 a# V900-4T1600 (3-fazovy vstup 400V) 7.5 - 160kW

L1
L2
L3

- »vw >

VOo00-4T....

Analdgové vstupy

Od—+—+ —t +10V
(] |
|y 0-10V [
o T >0 FIV
[ 0/4-20mA | | L FIC I
T 1 (0-10V) (T s J2
e I
S—=T=T T GND - v
\ Vit
---------- S ON EMC OFF
J13

Poznamka: V900-4T.......

CN6

Port pre PG kartu

Vystup s otvorenym kolektorom

Vystup na enkodér

| TUUUL

7.5 -37 kW maju Standardne zabudovanu brzdovu jednotku.
Pre vykonové rady 45 kW — 160 kW je brzdna jednotka volitelna.
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2.4.4. V900-4T1850 aZ V900-4T5000 (3-fazovy vstup 400V) 185 — 355 kW

L1 R
= S Vyao
13 T

- Vo00-4T....

Brzdova
jednotka

- (= PB

\ Analdégovy vystup
J8 FOV O—~————+—» 010V

1 om20ma
N s =

Brzdovy odpor

Y

0-10V
0/4-20 mA

Analdgové vstupy
I I

O¢——+ +—+ +10V
[ [
sl 1 0-10V T
|
o loma-20ma i 1 |gc ' Vystupné relé 2
oow ) M
o T T GND - \Y
\ \
__________ L‘y .ON E.MCﬁ CN6 Vystup na enkodér
B J13 Port pre PG kartu
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2.4.5 V900-4T4000 ; V900-4T4500 a V900-4T5000 (velkost D4)

. i V900-4T4000
12 s V900-4T4500
B T Vv900-4T5000 W
@ S
= |DC- N1

|
IDC- =

Analogovy vystup
FOV O—+ o 010V

0/4-20 mA

Analégovy vystup

©0-10V
0/4-20 mA

—0 ¢
O«
O
O ¢
0 C
O ¢

Analdgové vstupy

I\ I\

Od—+—+ —+ +10V
]

ol | 0-10V

|
|
|
I | 0/4-20mA |
T T-10v) | 12

\ I RA
O =T T GND . v (1)7-1)
\ ) -
ON EMC OFF

e i Vystup na enkodér
= EEN = JUL

Port pre PG kartu
J13 :

v

Vystupné relé 2
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Kapitola 3 Ovladanie

Kapitola 3: Ovladanie

3.1 Popis klavesnice

3.1.1./ InStalované na modeloch 0.4 kW —5.5 kW

Hz A v
®—r/mn —@—% —@

<. )
Dg *
7\

| @)

3.1.2./ Instalované na modeloch 7.5 kW — 500 kW
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Kapitola 3 Ovladanie

3.1.3 Popis funkcii tlacidiel

Tlacidlo Nazov Popis
PRG Tlacidlo program Vstup alebo ndvrat z menu prvej Urovne
ENTER ENTER Postupné prechadzanie cez menu a potvrdzovanie
parametrov.
A Zvysenie hodnoty Postupne zvysSujte Udaje alebo funkcné kody.
v Znizenie hodnoty Postupne znizuje udaje alebo funkéné kddy.
V reZime nastavenia parametrov stlacenim tohto tlacidla
> Posun vyberte bit, ktory chcete upravit. V inych rezimoch
cyklicky zobrazuje parametre posunom vpravo
o Start Start menica v reZime ovladania cez klavesnicu.
V prevadzkovom stave, urcené prikazom P7.02, mbze
@ STOP / RESET chyby | byt pouZity na zastavenie menica. Pri poruche je mozné

bez obmedzenia resetovat menic.

Urcené funkénym kédom P7.01

0: Ziadna funkcia

1: Prepinanie medzi prikazom ovladacieho panela a
prikazom dialkového ovladania. Oznacuje prepinanie
medzi aktudlnym zdrojom prikazov a ovladanim z
ovladacieho panela (miestne ovladanie). Ak je aktualnym

JOG Klavesova skratka
zdrojom prikazov ovladaci panel, kltuc je neaktivny.
2: Prepinanie medzi dopredu a dozadu, je platné len
vtedy, ked' je zdrojom prikazov panel.
3:JOG vpred
4:JOG vzad
M Bez funkcie
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Kapitola 3 Ovladanie

3.1.4 Popis svetelného indikatora

Nazov svetelného indikatora

Popis svetelného indikatora

Hz Frekvencia

A Prud

\Y Napatie
FWD/REV Nesvieti: dopredu.

Svieti: reverzna prevadzka

Nazov svetelného indikatora

Popis svetelného indikatora

Nesvieti: miestne ovladanie
LOCAL / REMOTE Blika: ovladanie cez svorkovnicu
Svieti: ovladanie cez komunikac¢ny protokol

Nesvieti: menic¢ v behu

FUNC/ ERR Blika: predbezny alarm pretaZenia
Svieti: chyba
Nesvieti: rezim STOP
0 Blika: prebieha proces automatického ladenia parametrov

Svieti: rezim CHOD

3.2 Prvé spustenie

3.2.1 Prvé spustenie pre pohon riadeny spdsobom V/F (vhodny pre ventilatory, éerpadl3, atd'’)

Zjednoduseny priklad:

Potom ako ste podla 1 a 2 kapitoly spravne pripojili menic frekvencie V900 a spravne ste pripojili

vhodny elektromotor

- Nastavte parametre V900
P0.00=2
P0.01=2
P0.17= &as rozbehu zvolte podla zataze
P0.18= dobu spomalenia zvolte podla zataze
P6.10= 0 ak zastavujete malé zotrvacnosti

P6.10= 1 ak zastavujete velké zotrvacnosti, napr. velky ventilator

P1.01= vykon pohananého elektromotora podla jeho vyrobného Stitku

P1.02= menovité napdjacie napatie elektromotora podla jeho vyrobného Stitku
P1.03= menovity prud elektromotora podla jeho vyrobného Stitku

P1.04= menovitu frekvenciu elektromotora podla jeho vyrobného Stitku
P1.05= menovité otacky elektromotora podla jeho vyrobného stitku

P3.01= zvys$enie krdtiaceho momentu (pouZite pri tazSom rozbehu ( najlepsie 0.0 = automatické )
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Kapitola 3 Ovladanie

3.2.2 Prvé spustenie pre pohon riadeny spésobom SFVC (vhodny pre drvice, dopravniky, atd’.)

Pri procese riadenia vektorovym spdsobom SFVC a CLVC je nutné meni¢ naladit na pohanany
elektromotor!

Zjednoduseny priklad:
Potom ako ste podla 1 a 2 kapitoly spravne pripojili menic frekvencie V900 a spravne ste pripojili
vhodny elektromotor
- Nastavte parametre V900
P0.00=1
P0.01=1
P0.17= ¢as rozbehu zvolte podla zataze
P0.18= dobu spomalenia zvolte podla zitaze

P1.01= vykon pohananého elektromotora podla jeho vyrobného stitku

P1.02= menovité napajacie napatie elektromotora podla jeho vyrobného stitku
P1.03= menovity prud elektromotora podla jeho vyrobného stitku

P1.04= menovitu frekvenciu elektromotora podla jeho vyrobného stitku
P1.05= menovité otacky elektromotora podla jeho vyrobného stitku

Potom nastavte automatické ladenie (ak mate pohon rozspojkovany — bez zataze), zadajte
dynamické ladenie P1.37=2 a stlacte START. Na displeji sa rozsvieti ,,StudY” a pohon sa rozbehne. Po
skonceni procesu ladenia (autotuning) sa na displeji objavi nastavena frekvencia, napr.: 50.00

Ak uz mate pohon zospojkovany (pripojeny na zataz), sme otacania rotora elektromotora mate
spravne nastaveny, ale z uritych dévodov je bezpeénejsie pohon neroztodit, zadajte statické ladenie
P1.37=1 a stlacte START. Na displeji sa rozsvieti , StudY“, ale pohon sa nerozbehne.

Hriadel elektromotora sa bude len mierne ,,$klbat” a z motora sa méze ozyvat prerusované
,bzucanie” (je to prirodzeny efekt ladenia). Po skonceni procesu ladenia (autotuning) sa na displeji
objavi nastavena frekvencia, napr.: 50.00

Ak mate pohon spravne naladeny, pripojeni do zataze, odskusany, mézete ,,doladit” pohon este
presnejsie spustenim procesu Kompletné automatické ladenie.

P1.37=3 a stlacte START. Na displeji sa rozsvieti ,,StudY“ a pohon sa rozbehne. Po skonéeni procesu
ladenia (autotuning) sa na displeji objavi nastavena frekvencia, napr.: 50.00

3.2.3 Prvé spustenie pre pohon riadeny spésobom CLVC (pre velmi presné riadenie)
Zjednoduseny priklad s ABZ inkrementalnym enkodérom 1024 pulzov :

Potom ako ste podla 1 a 2 kapitoly spravne pripojili menic frekvencie V900 a spravne ste pripojili
vhodny elektromotor a nastavte parametre V900 nasledovne

P0.00=1

P0.01=0

P0.17= &as rozbehu zvolte podla zataze

P0.18= dobu spomalenia zvolte podla zataze

P1.01= vykon pohananého elektromotora podla jeho vyrobného stitku

P1.02= menovité napajacie napatie elektromotora podla jeho vyrobného Stitku

29



Kapitola 3 Ovladanie

P1.03= menovity prud elektromotora podla jeho vyrobného stitku

P1.04= menovitu frekvenciu elektromotora podla jeho vyrobného Stitku

P1.05= menovité otacky elektromotora podla jeho vyrobného stitku

P1.27=1024

P1.28=0

P1.30=0 (POZOR! Ak mate nastavené 0, smer otacania rotora musi byt uz predtym nastaveny
v smere hodinovych ruciciek)

Priklad V/F parametrizacie

P0.00=2
L1

P0.01=2 L2

L3

P0.17=120 sek. PE
P0.18=120 sek. 0o
P6.10=1

P1.01=7,5 kW
P1.02=400V
P1.03=13,5A
P1.04=50 Hz
P1.05=2930 ot./min
P3.01=5,0%
P9.00=1

P9.01=10

P9.03=50

P9.12=11

P9.13=1




Priklad CLVC parametrizacie

ENKODER
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P0.00=1
P0.01=0
P0.17=30 sek.
P0.18=30 sek.
P1.01=7,5 kW
P1.02=400 V
P1.03=14,2 A
P1.04=50 Hz
P1.05=2910 ot./min
P1.27=1024 pulz.
P1.28=0 ABZ
P1.30=0 Vpred
P9.00=1

P9.01=1.0
P9.03=30
P9.12=11
P9.13=1
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Kapitola 4 Zoznam funkénych parametrov.

Skupiny P st zakladnymi parametrami funkcii.

Skupiny D su uréené pre monitorovanie funkénych parametrov.

Vyznam symbolov v tabulke kédov funkcii je nasledovny:

, % “ Parameter mdZe byt zmeneny, ked je meni¢ v zastavenom alebo beZiacom reZime.

, & “ Parameter nemozno zmenit, ked je meni¢ v beZiacom stave.

,®“ Parameter je skuto¢ne nameranda hodnota a neda sa zmenit.

»¥“ Tento parameter je tovarensky parameter a méze ho nastavit iba vyrobca.

Zakladné funkcéné parametre:

fu':ﬁie N&zov parametra Rozsah nastavenia g:::;i:’n": Viastnost
Skupina PO: Parametre standardnych funkcii
1: G typ (konstantné zataZenie krutiaceho
. momentu) Podla
PO.00 | G/P zobrazenie typu 2: P typ (premenlivé kritiace momenty, modelu ®
napr. ventilator, ¢erpadlo, atd" )
0: CLVC vektorové s uzatvorenym okruhom
P0.01 |Volba rezimu riadenia | 1: SFVC vektorové 2 *
2: V/F riadenie
Volba prikazového 0: Riadenie cez ovladaci panel (LED nesvieti)
P0.02 P 1: Riadenie cez vstupné svorky (LED svieti) 0 hAg

kanalu

2: Riadenie cez komunikacné rozhranie (LED blik3)
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Volba hlavného

0: Digitalne nastavenie (P0.08 prednastavena
frekvencia, mézZe sa menit cez UP/DOWN,
strata napdjania nie je zapamatanad)

1: Digitalne nastavenie (P0.08 prednastavena
frekvencia, m6ze sa menit cez UP/DOWN,
strata napajania je zapamatana)

: FIV (nad 7.5kW)

2
P0.03 zdroja frekvencie X | 3: FIC 0
4: Potenciometrom panela (pod 5.5kW)
5: Impulzné nastavenie (53, nad 4.0 kW)
6: Viacnasobna instrukcia
7: Jednoduché PLC
8: PID
9: Komunikacné rozhranie
Volba pomocného | Rovnako ako P0.03 (volba hlavného zdroja
P0.04 . . . 0
zdroja frekvencie Y | frekvencie X)
Volba ,rozsahu . 0: Vzhladom na maximalnu frekvenciu
P0.05 | pomocného zdroja , . . . 0
. 1: Vzhladom na maximalnu frekvenciu zdroja X
frekvencie Y
R h 5h
P0.0G | O-°aN POMOCNENO . 15094 100%
zdroja frekvencie Y
Jednotky cislice (zdroj frekvencie)
0: Hlavny zdroj frekvencie X
1: Operécia X a Y (prevadzkovy vztah
uréeny desiatkami Cislic)
2: Prepinanie medziXa Y
Vztah volby zdroja | 3: Prepinanie medzi X a ,,prevadzkou X a Y“
P0.07 . . . . . “ 00
frekvencie 4: Prepinanie medzi Y a ,prevadzkou Xa Y
Desiatky Cislice (operacia X a Y)
0: X+Y
1: X-Y
2: Obe maximum
3: Obe minimum
Prednastavena . .
P0.08 . 0.00 - maximalna frekvencia (P0.10) 50.00Hz
frekvencia
P0.09 Smer otacania o: Rovrlakly smer 0
1: Opacny smer
Maximalna
P0.10 . 50.00 Hz - 600.00 Hz 50.00Hz
frekvencia

33




Kapitola 4 Zoznam funkénych parametrov

P0.11

Horna hranica zdroja

0: P0.12

1: Pod 5.5kW — potenciometer ovladacieho
panela, nad 7.5kW - FIV

2: FIC

frekvencie ,
3: Rezervované
4: Impulzné nastavenie (S3, nad 4.0 kW)
5: Nastavenie cez komunikacny vstup
P0.12 Hornd hrar.nca Spodna hramca frekvencie P0.14 — maximalna 50.00Hz
frekvencie frekvencia P0.10
Horna hranica
P0.13 frekvencie - 0.00 Hz- maximalna frekvencia P0.10 0.00Hz
posunutie
Spodna hranica , . .
P0.14 . 0.00 Hz - Horna hranica frekvencie P0.12 0.00Hz
frekvencie
. . Podla
P0.15 Nosna frekvencia | 0.5 kHz - 16.0 kHz
modelu
Uprana nosnej 0: Nie
P0.16 | frekvencie vplyvom 1: Ano 1
teploty '
Podl:
P0.17 | Doba zrychlenia1 | 0.00s - 650005 odfa
modelu
P0.18 | Doba spomalenia 1 | 0.00s - 65000s Podla
modelu
Prirastok asupre |[0:1s
P0.19 zrychlenie 1:0.1s 1
/spomalenie 2:0.01s
Frekvencny posun
po.21 | Pomocnehozdroja | 0 aximaina frekvencia PO.10 0.00Hz
frekvencie pre
prevadzku Xa'Y
Rozlisenie
P0.22 frekvencnej 2:0.01 Hz 2
instrukcie
Zapamatanie
digitalneho . v s
P0.23 nastavenia (1) gezapgT?tava >a 1
frekvencie pri * fapamatava sa
zapnuti
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Zakladna frekvencia

0: Maximalna frekvencia (P0.10)

P0.25 pri zrychleni / 1: Nastavena frekvencia 1 *
spomaleni 2: 100Hz
Zakladna frekvencia
zmenena cez 0: Frekvencia chodu
P0.26 UP/DOWN pocas 1: Nastavena frekvencia 0 *
chodu
Jednotky cislice: Vazba prikazu ovladacieho
panela k zdroju frekvencie
0: Bez vazby
1: Digitalne nastavenie zdroja frekvencie
2: Nastavenie potenciometrom (pod 5.5kW),
FIV (nad 7.5kW)
3: FIC
Vézba zdroja prikazu 4: Rezervované
P0.27 Croja prikazu | o\ hulzné nastavenie (S3, nad 4.0 kW) 0000 *
k zdroju frekvencie o, Ly .
6: Viacnasobna instrukcia
7: jednoduché PLC
8: PID
9: Komunikaéné rozhranie
Desiatky Cislice: Vazba prikazu termindlu k
zdroju frekvencie
Stovky Cislice: Vazba prikazu komunikacného
rozhrania k zdroju frekvencie
Skupina P1: Parametre motora
fu':‘igi . | Nézovparametra Rozsah nastavenia s:::t:fn": Vlastnost]
0: Bezny asynchrénny motor
P1.00 | Vyber typu motora | 1: Asynchronny motor s premenlivou 0 *
frekvenciou
pro1| Menovitywkon )\ 1000.0 kw Podla *
motora modelu
P1.02 Menovité napatie 1V —2000V Podla *
motora modelu
P1.03 Menovity prud 0.01 A- 655.35 A (AC motor pod 55kW) Podla *
' motora 0.1A —6553.5 A (AC motor nad 55kW) modelu
P1.04 Menovitd frekvencia 0.01 Hz — Maximadlna frekvencia Podfa *
motora modelu
s , . . Podla
P1.05 | Menovita rychlost |1 ot./min - 65535 ot./min *
modelu
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fu':‘i‘:ie Nazov parametra Rozsah nastavenia 5:::;1:’""; Vlastnost]
P1.06 Odpor statora 0.001Q - 65.535Q (AC motor pod 55 kW) Autz?sTea:,cky *
' (asynchrénny motor) | 0.0001Q - 6.5535Q (AC motor nad 55 kW) v
parameter
Automaticky
p1.07 Odpor rotora 0.001Q - 65.535Q (AC motor pod 55 kW) Jisteny *
’ (asynchrénny motor) | 0.0001Q - 6.5535Q (AC motor nad 55 kW) v
parameter
L. . Automaticky
P1.08 Zvodova indukcia | 0.01mH - 655.35mH (AC motor pod 55 kW) Jisteny *
’ (asynchrénny motor) | 0.001mH — 65.535mH (AC motor nad 55 kW) v
parameter
P1.09 Vzdjomna indukcia | 0.1mH —6553.5mH (AC motor pod 55 kW) AUtZ?STearTI,Cky *
’ (asynchrénny motor) | 0.01mH — 655.35mH (AC motor nad 55 kW) v
parameter
0| et loota-pis e moorpesssion (M
: ¥ ¥ | 0.1A - P1.03 (AC motor nad 55 kW) y
motor) parameter
Pocet impulzov
P1.27 enkodéra na 1 1-65535 1024 *
otacku
. 0: ABZ inkrementdlny enkodér
P1.28 Typ enkodéra 1: Neinkrementalny enkodér 0 *
Sekvencia AB fazy
ABZ 0: Vpred
P1.30 inkrementalneho | 1: Vzad 0 *
enkodéra
pr.31| Uholinstalacie 1,50 3599 0.0° *
enkodéra
Logaritmus
P1.34 < , 1-65535 1 *
rota¢ného polu
Spatna vazba
rychlosti PG 0.0: Ziadna akcia
P1.36 prerusenie karty, ¢as | 0.1s—10.0s 0.0 *
detekcie
0: Automatické ladenie zakdzané
p137 Volba automatického | 1: Statické automatické ladenie 0 *

ladenia

2: Dynamické automatické ladenie
3: Kompletné automatické ladenie
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Skupina P2: Parametre riadenia vektora motora

Kéd Standardne

funkcie N&zov parametra Rozsah nastavenia nastavena | Viastnost
P2.00 | Lineadrnakonstantal |1-100 30 bx¢
P2.01 | Integracnd konstantal |0.01s-10.00s 0.50s ¥
P2.02 | Frekvencia prepinanial | 0.00-P2.05 5.00 Hz *
P2.03 | Linedrnakon$tanta2 |1-100 20 *
P2.04 | Integrac¢na konstanta 2 | 0.01s-10.00s 1.00's *
P2.05 | Frekvencia prepinania 2 | P2.02 — maximalna vystupna frekvencia 10.00 Hz bx¢
P2.06 Zosilnenie sklzu pri 50% ~ 200% 100 % %

vektorom riadeni

pp.o7 | Csova konstantafiltra g 0 4 900, 0015s | *
rychlosti slucky

Zisk prebudenia pri

vektorom riadeni 0-200 64 *

P2.08

0: P2.10
1: Pod 5.5kW — potenciometer ovlad.
panela;
FIV nad 7.5kW
2: FIC
3: Rezervované
4: Impulzné nastavenie (S3, nad 4.0kW)
Zdroj horného limitu 5: Nastavenie cez komunikacné rozhranie
P2.09 | kriutiaceho momentuv | 6: MIN 0 *
rezime riadenia rychlosti - FIC: pod 5.5kW, potenciometer
ovladacieho panela
- FIC, FIV: nad 7.5kW
7: MAX
- FIC: pod 5.5kW, potenciometer
ovladacieho panela
- FIC, FIV: nad 7.5kW
Cely rozsah 1-7 zodpoveda P2.10
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fu'::(‘ciie Nézov parametra Rozsah nastavenia Standardne | Viastnost
Nastavenie horného
limitu kratiaceho
P2.10 | momentu v reZime |0.0% -200.0% 150.0% *
riadenia rychlosti
(elektrické)
0: P2.10
1: Pod 5.5kW — potenciometer
ovladacieho panela; Nad 7.5kW - FIV
2: FIC
3: Rezervované
Vyber ingtrukcie 4: Impulzné'nastavenie (§3, ?aﬁj 4.0kW)'
horného limitu 5: Nastavenie cez komunika¢né rozhranie
P2.11 | krdtiaceho momentu 6: MIN
v . . - FIC: pod 5.5kW, potenciometer
v rezime riadenia L
rychlosti ovladacieho panela
- FIC, FIV: nad 7.5kW
7: MAX
- FIC: pod 5.5kW, potenciometer
ovladacieho panela
- FIC, FIV: nad 7.5kW
Cely rozsah 1-7 zodpoveda P2.12
Digitalne nastavenie
horného limitu
P2.12 | kratiaceho momentu | 0.0% ~ 200.0% 150.0 % *
v reZime riadenia
rychlosti
pp.13 | Upravabudenia 1, 0504, 2000 *
linedrneho zosilnenia
Uprava budenia
P2.14 integralneho 0-60000 1300 Y
zosilnenia
Uprava linearnej
P2.15 | konstanty krutiaceho | 0-60000 2000 *
momentu
Uprava integralnej
P2.16 | konstanty krutiaceho | 0-60000 1300 *

momentu
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fu':‘i‘:ie Nazov parametra Rozsah nastavenia s:::g T:n"ée Vlastnost
p2.17 Rychlost |r2tegracnej 0: Zakazan(? 0 %
slucky 1: Povolené
pp.p1| Maximalnykrdtiach 50, 500 100% Y
moment zoslabenia pola
0: Zakazané
P2.22 | Povolenie vyroby energie 1: Vzdy povolené 0 ¥
' yrooy €' | 2. povolené pri konstantnej rychlosti
3: Povolené pri spomaleni
P2.23 |Horny limit wroby energie| 0.0% ~ 200.0% Podfa *
) y yroby g - - modelu
Skupina P3: Riadiace parametre V/F
; Kéd N&azov parametra Rozsah nastavenia gta"dard".e Vlastnost
unkcie nastavené
0: Linedrna krivka V/F
1: Viacbodova krivka V/F
2: Stvorcova krivka V/F
3:1.2-nadsobna krivka V/F
P3.00 | Nastavenie krivky V/F |4 1.4-nasobna krivka V/F 0 *
6: 1.6-ndsobna krivka V/F
8: 1.8-nadsobna krivka V/F
9: Rezervované
10: V/F GplIné oddelenie
11: V/F polovi¢né oddelenie
P3.01 Zvysenie krutiaceho 0.0%: (auto. zvySenie kratiaceho momentu) Podla *
' momentu 0.1% - 30.0% modelu
P3.02 Obmedzenie kritiaceho 0.00 Hz — maximalna frekvencia 50.00 Hz *
momentu
p3.03 | Viachodové V/Fkrivka 1 o6, 3 os 0.00Hz | *
frekvencie 1
p3.0q | Viachodova V/F krivka | ¢ o, 400 gy, 0.0% *
napatia 1
p.05 | Viacbodova V/Fkrivka | oy o3 p3 g7 0.00Hz | *
frekvencie 2
p3.0p | Viacbodovd V/Fkrivka 4 hoc 100 0% 0.0% *
napatia 2
P3.07 Viacbodova V./F krivka P3.05 - menovita frekvencia motora (P1.04) 0.00Hz *
frekvencie 3
p3.0g | Viacbodovd V/Fkrivka 4 hoc 100 g 0.0% *

napatia 3
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Kéd , . Standardne ;
funkeie Nazov parametra Rozsah nastavenia nastavené Vlastnost
P3.09 | Kons$tanta kompenzéacie | 0.0% - 200.0% 0.0% bx¢

sklzu V/F krivky
P3.10 | V/F prirastok prebudenia | 0 - 200 64 *
P3.11 | V/F potladenie oscilacie |0-100 Podfa h*¢
modelu
0: Digitalne nastavenie (P3.14)
1: Pod 5.5kW — potenciometer
ovladacieho panela; Nad 7.5kW - FIV
2: FIC
3: Rezervované
Napéatovy zdroj pre V/F | 4: Impulzné nastavenie (S3, nad 4.0kW)
P3.13 L. . . . . 0 bx¢
separaciu 5: Viacnasobna funkcia
6: Jednoduché PLC
7:PID
8: Komunikaéné rozhranie, 100%
zodpoveda menovitému napatiu
motora (P2.02)
Digitdlne napatové
P3.14 nastavenie pre V/F 0V - menovité napatie motora ov bx¢
separaciu
Doba narastu napstia ori 0.0s-1000.0s, uddva ¢as potrebny na
P3.15 Patla pri |\ ygenie vystupného napitia z 0V na 0.0s %
V/F separacii iy s
menovité napatie motora
Doba poklesu napitia pri 0./05—10010.05, fjc.lava cas potrebny r)a to, aby
P3.16 . vystupné napéatie kleslo z menovitého 0.0s bx¢
V/F separacii .
napatia motoranaOV
Vyber resimu zastavenia 0: Nezavisly poklef frekvenue / napatla na0
P3.17 . . 1: Po poklese napétia na 0 nasleduje pokles 0 *
pri V/F separacii .
frekvencie
pa.1g| Nadprudpristrate 00 500 150% *
rychlosti
P3.19 Nadprud pri strate 0: Zakazané 1 *

rychlosti povoleny

1: Povolené
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:?:kcie Nazov parametra Rozsah nastavenia S:::t‘i T:n"ée Vlastnost
Zvysenie potlacenia
P3.20 nadpradu pri strate 0-100 20 ¥
rychlosti
Kompenzacény koeficient
P3.21 prudu trojnasobnej 50% - 200% 50% *
rychlosti
p3pp | Prepatiepristrate | o0\ 800.0vDC 7700V | *
rychlosti
p3.23 P’repatlg pri stratg 0: Zakazam? 1 *
rychlosti povolené 1: Povolené
Zvysenie potlacenia
P3.24 frekvencie pocas | ) 45, 30 %
prepatia pri strate
rychlosti
Zvysenie potlacenia
P3.25 prepitia pri strate 0-100 30 *
rychlosti
Limit maximélneho
P3.26 narastu f.rt.ekve.nae pocas 0 — 50Hz 5 Hz *
prepatia pri strate
rychlosti
Skupina P4: Vstupné svorky
fu':‘igie Nazov parametra Rozsah nastavenia 5:::; i:’nnée Vlastnost
0: Bez funkcie
1: Chod vpred (FWD)
Volba funkcie termindlu | 2: Chod vzad (REV)
P4.00 1
FWD 3: Trojvodicové riadenie *
4:)OG vpred (JOGF)
5:JOG vzad (JOGR)
6: Svorka UP
7: Svorka DOWN
8: Dobeh do zastavenie
tba funkci il 9: Reset chyby
P4.01 Volba funkcie terminalu 10: Pozastavenie chodu (pauza) 2 *

REV

11: Vstup externej poruchy, normalne
otvoreny (NO)

12: Viacnasobna svorka 1

13: Viacnasobna svorka 2
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Kéd

funkcie Nazov parametra

Rozsah nastavenia

Standardne
nastavené

Vlastnost

P4.02 | Volba funkcie svorky S1

P4.03 | Volba funkcie svorky S2

P4.04 | Volba funkcie svorky S3

14:
15:
16:

17:

18:
19:

20:
21:

22

30:

31:
32:
: Vstup externej poruchy, normalne

34:
35:
36:

Viacnasobna svorka 3

Viacnasobna svorka 4

Svorka 1 pre volbu ¢asu zrychlenia /
spomalenia

Svorka 2 pre volbu ¢asu zrychlenia /
spomalenia

Prepinanie zdroja frekvencie
UP/DOWN nastavenie (svorka,
ovladaci panel)

Svorka pre prepinanie zdroja prikazu
Zrychlenie / spomalenie je zakdzané

: PID pauza
23:
24:
25:
26:
27:
28:
29:

Reset stavu PLC

SWING pauza

Vstup pocitadle

Nulovanie pocitadla

Vstup potitania dizky

Reset poéitania dizky

Ovlddanie krutiaceho momentu je
zakazané

PULSE frekvencny vstup (povolené
len pre S3, nad 4.0kW)
Rezervované

Okamtzité DC brzdenie

zatvoreny (NC)

Zmena frekvencie je povolena
Obrateny smer posobenia PID
Svorka 1 pre externy STOP
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Kéd

funkcie Nazov parametra

Rozsah nastavenia

Standardne
nastavené

Vlastnost

37:

Svorka pre prepinanie zdroja
prikazu 2

38: Pozastavenie integrovania PID
P4.05 | Volba funkcie svorky S4 | 39: Prepinanie medzi hlavnym 0 *
zdrojom frekvencie X a
prednastavenou frekvenciou
40: Prepinanie medzi pomoc.
zdrojom frekvencie Y a
prednastavenou frekvenciou
41: Rezervované
42: Rezervované
P4.06 Rezervované 43: Prepinanie parametrov PID 0 *
44: Rezervované
45: Rezervované
46: Prepinanie medzi riadenim
rychlosti / riadenim
kratiaceho momentu
47: Nudzovy stop
48: Svorka 2 pre externy STOP
P4.07 Rezervovane 49: DC brzdenie s oneskorenim 0 *
50: Nulovanie aktualneho ¢asu
prevadzky
51-59: Rezervované
P4.10 Doba filtrovania X 0.000s — 1.000s 0.010s Y
0: Dvojvodicovy rezim 1
pa 11 ReZim prlkazFav cez 1: Dvo.Jvod'lvcovly revzllm 2 0 *
svorkovnicu 2: Trojvodicovy rezim 1
3: Trojvodicovy rezim 2
Rozsah nastavenia
P4.12 svorky UP/DOWN 0.001 Hz/s — 65.535 Hz/s 1.00Hz/s Y
P4.13 Min. vstup Fl krivky 1 | 0.00V —P 4.15 0.00v *
Zodpovedajlce
P4.14 | nastavenie min. vstupu |-100.0 % - +100.0 % 0.0% *
Fl krivky 1
P4.15 | Max. vstup Fl krivky 1 | P 4.13 - +10.00 V 10.00V *
Zodpovedajuce
P4.16 | nastavenie max. vstupu |-100.0 % - +100.0 % 100.0% ¥
Fl krivky 1
P4.17 | Filtracny Cas Fl krivky 1 | 0.00s-10.00 s 0.10s D¢
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fu':‘i‘:ie Nazov parametra Rozsah nastavenia g:::t:?,:'n": Viastnost
P4.18 Min. vstup Fl krivky 2 | 0.00V —P 4.20 0.00v brg
Zodpovedajuce
P4.19 | nastavenie min. vstupu |-100.0% - +100.0% 0.0% *
Fl krivky 2
P4.20 Max. vstup Fl krivky 2 P 4.18 - +10.00V 10.00V ¥
Zodpovedajuce
P4.21 | nastavenie max. vstupu |-100.0% - +100.0% 100.0% Y
Fl krivky 2
P4.22 | Filtraény cas Fl krivky 2 | 0.00s - 10.00 s 0.10s *
P4.23 Min. vstup Fl krivky 3 -10.00V - P 4.25 -10.00V D¢
Zodpovedajuce
P4.24 | nastavenie min. vstupu |-100.0% - +100.0% -100.0% *
Fl krivky 3
P4.25 Max. vstup Fl krivky 3 | P 4.23-+10.00V 10.00V *
Zodpovedajuce
P4.26 | nastavenie max. vstupu |-100.0% ~ +100.0% 100.0% D¢
FI krivky 3
P4.27 | Filtraény cas Fl krivky 3 | 0.00S-10.00s 0.10s ¥
Min. hodnota vstupu
P4.28 IMPULS 0.00kHz - P 4.30 0.00kHz D¢
Zodpovedajuce
P4.29 nastavenie min. -100.0% - 100.0% 0.0% Yo
hodnote vstupu
IMPULS
Max. hodnota vstupu
P4.30 IMPULS P 5.28 - 100.00kHz 50.00kHz *
Zodpovedajuce
P4.31 nastavenie max. -100.0% - 100.0% 100.0% | Y
hodnote vstupu
IMPULS
pa 32 | Filtracny casimpulznej | 050 14 oo 0.10s %

krivky
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Kod
funkcie

Nazov parametra

Rozsah nastavenia

Standardne
nastavené

Vlastnost

P4.33

Volba FI krivky

Jednotky: Volba FIV krivky

1: Krivka 1 (2-bodova, pozri P4.13 -P4.16)

2: Krivka 2 (2-bodova, pozri P4.18 -P4.21)

3: Krivka 3 (2-bodova, pozri P4.23 -P4.26)

4: Krivka 4 (4-bodova, pozri C6.00 - C6.07)
5: Krivka 5 (4-bodov4, pozri C6.08 - C6.15)
Desiatky: Volba FIC krivky (1-5, rovnako ako
FIV)

Stovky: rezervované

321

P4.34

Nastavenie FI na mensiu
hodnotu ako je min. vstup

Jednotky: Potenciometrom na panely /
nastavenie FIV na mensiu hodnotu ako je
minimum

0: Zodpoveda min. nastavenému vstupu

1: 0.0%

Desiatky: Nastavenie FIC na mensiu hodnotu
ako je minimum (rovnako ako FIV)

000

P4.35

FWD doba oneskorenia

0.0s - 3600.0s

0.0s

P4.36

REV doba oneskorenia

0.0s - 3600.0s

0.0s

P4.37

S1 doba oneskorenia

0.0s - 3600.0s

0.0s

P4.38

Volba povoleného
Srezimu 1l

0: Platna vysoka uroven
1: Platna nizka Uroven
Jednotky: FWD
Desiatky: REV

Stovky: S1

Tisicky: S2

Desattisice: S3

00000

P4.39

Volba povoleného
Srezimu 2

0: Platna vysoka uroven
1: Platnd nizka Uroven
Jednotky : S4

Desiatky: rezervované
Stovky: rezervované
Tisicky: rezervované
Desattisice: rezervované

00000
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Skupina P5: Vystupné svorky

Kod

funkcie Nazov parametra

Rozsah nastavenia

Standardne
nastavené

Vlastnost

Volba rezimu vystupu

P5.00 MO1

: Impulzny vystup (YOP)
: Zopnutie vystupného signalu (YOR)

w

Volba vystupnej funkcie

P5.01 YOR

Volba funkcie relé na
P5.02 | riadiacej doske (RA-RB-
RC / RB-RC)

Volba funkcie relé (TA-

P5.03 T0)

: Ziadny vystup
: Menic v chode
: Chyba vystupu(stop)
: Zistovanie Urovne frekvencie vystupu
FDT1
: Frekvencia dosiahnuta
: Chod s nulovou rychlostou (Ziadny
vystup pri stope)
6: Predbezné varovanie pred
pretazenim motora
7: Predbezné varovanie pred
pretazenim menica
8: Dosiahnutd nastavend
hodnota pocitadla
9: Dosiahnuta pozadovana
hodnota pocitadla
10: Dosiahnutd dizka
11: Ukonceny cely cyklus PLC
12: Dosiahol sa kumulovany
Cas prevadzky
13: Obmedzenie frekvencie
14: Obmedzenie krutiaceho momentu
15: Menic pripraveny na CHOD
16: FIV>FIC
17: Dosiahla sa hornd hranica
frekvencie
18: Dosiahla sa dolna hranica
frekvencie (ohfadom na beh)
19: Stav pod napatim
20: Komunikac¢né nastavenie
21: Rezervované
22: Rezervované
23: Chod s nulovou rychlostou 2
24: Dosiahol sa celkovy ¢as
pod napatim
25: Zistovanie urovne frekvencie
vystupu FDT2
26: Dosiahnuta vystupna frekvencia 1

W NP Ol = O

v b
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Kod
funkcie

Nazov parametra

Rozsah nastavenia

Standardne
nastavené

Vlastnost

P5.04 Rezervované

P5.05 Rezervované

27:
28:
29:
30:
31:
32:
33:
34:
35:
36:

37:

38:
39:
40:
41:

Dosiahnutd vystupna frekvencia 2
Dosiahnuty vystupny prud 1
Dosiahnuty vystupny prud 2
Dosiahnuty cas

FIV vstupny limit prekroceny
Nulové zataZenie

Reverzny CHOD

Stav s nulovym prud
Dosiahnuta teplota modulu
PrekrocCena hranica vystupného
pradu

Dosiahnuta spodna hranica
frekvencie

Alarm vystupu

Rezervované

Dosiahnuty aktudlny ¢as chodu
Porucha

Volba vystupnej funkcie

P5.06 YOP

Volba vystupnej funkcie

PS07 1 £oV (nad 3.7kw)

Volba vystupnej funkcie

P5.08 FOC (nad 3.7kW)

U, WNBEFL O

: Frekvencia poc¢as CHODU

: Nastavena frekvencia

: Vystupny prud

: Vystupny krutiaci moment

: Vystupny vykon

: Vystupné napétie

: Impulzny vstup (100.0% zodpoveda

100.0kHz)
FIV
FIC

: Rezervované

: Dlzka

: Napocitana hodnota

: Komunikaéné nastavenie

: Rychlost otd¢ania motora

: Vystupny prud (100.0% zodpoveda
1000A)

: Vystupné napatie (100.0%
zodpoveda 1000V)

: Vystupny krdatiaci moment motora
(skuto¢na hodnota, zodpoveda
nastavenému % motora)
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fu':ﬁie N&zov parametra Rozsah nastavenia Standardne |y octnost
Max. vyst 3
P5509 D VYSTUPNA - 01KkHz — 100.00kHz 50.00kHz | ¥
frekvencia YOP
FOV koeficient
P5.10 OV koeficien -100.0% - +100.0% 0.0% ¥
posunutia
P5.11 FOV zisk -10.00 - +10.00 1.00 ¥
FOC koeficient
P5.12 OC koeficien -100.0% - +100.0% 0.0% Y
posunutia
P5.13 FOC zisk -10.00 - +10.00 1.00 h*¢
ps.a7| YORWStUPNYCas 1,00 36000 0.0s Yo
oneskorenia
RA-RB-RC / RB-RC
P5.18 vystupny &as 0.0s - 3600.0 s 0.0s Rx¢
oneskorenia
ps.1g| TATCWStUPNY Cas 1 0 360007 0.0s ¥
oneskorenia
P5.20 Rezervované 0.0s - 3600.0 s 0.0s ¥
P5.21 Rezervované 0.0s - 3600.0' s 0.0s ¥
0: Pozitivna logika
1: Negativna logika
] . _ |Jednotky: YOR
Ps.22 | Vyber rezimu platného| pesjatky: RA-RB-RC / RB-RC 00000 | *
vystupnej svorky Stovky: TA-TC
Tisicky: FOV (nad 4.0kW)
Desattisice: FOC (nad 7.5kW)
Skupina P6: Start / Stop parametre
fu':‘i‘ciie Nazov parametra Rozsah nastavenia 5::;:':“": Viastnost
0: Priamy sStart
6.00 o 1: Redtart sledovania rychlosti otd¢ania 0 %
P6. Rezim Startu 2: Predbudeny Start
3: SVC rychly Start
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fu':ﬁie Nazov parametra Rozsah nastavenia g:::t:fn": Viastnost
Refim sledovania 0: Start z nulovej frekvencie
P6.01 ) R 1:Startz 0 0 *
rychlosti otaéania < T .
2: Start z maximalnej frekvencie
P6.02 Re2|m, sledO\./ama 1-100 20 *
rychlosti
P6.03 | Startovacia frekvencia | 0.00Hz — 10.00Hz 0.00Hz *
pe.oa|  Dobapodrzania o0 056 0.0s
Startovacej frekvencie
Brzdiaci prud DC pri
P6.05 Starte / prud 0% - 100% 50% *
predbudenia
Brzdiaci ¢as DC pri Starte
P6.06 / doba predbudenia 0.0s —100.0s 0.0s *
0: Linedrne zrychlenie / spomalenie
Rezim zrychlenia / 1: Zrychlenie / spomalenie po S-krivke
P6.07 . ) . . i 0 *
spomalenia 2: Zrychlenie / spomalenie po dynamickej S-
krivke
pg.0g | L3S Pociatocného tseku | oo 1600, b6 0g) 30.0% *
S-krivky
Cas k ého Useku S-
pg.0g | Caskoncovehouseku'S- | oo (1600 pg 0g) 30.0% *
krivky
P6.10 | ReZim zastavenia (STOP) o: R|a::Iene vsp?maleme Po krivke 0 DAg
1: VolnobeZné zastavenie
P6.11 Pociatocna frek.venaa 0.00Hz — max. frekvencia 0.00Hz DAg
DC brzdenia
P6.12 Cakacia doba DC 1) o409 g 0.0s ¥
brzdenia pri zastaveni
d D .
P6.13 Prud DC brzdetna pri 0% - 100% 0% *
zastaveni
pg.14 | DoPaDCbrzdeniapri 0 05 6 0.0s ¥
zastaveni
P6.15 Miera pouZitia brzdy | 0% - 100% 100% ¢
P6.18 Pr,ud na slledevvarTle 30% - 200% Podla *
rychlosti otacania modelu
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Doba demagnetizacie Podla

P6.21 (plati pre SVC) 0.00s =5.0s modelu *
0: Neucinné

P6.23 Volba prebudenia 1: U&inné len pri spomaleni 0 *
2: Vidy ucinné

pe.24 | Hodnotaprudupri i ao. ) gh 100% *

potlaceni prebudenia
P6.25 | Zosilnenie prebudenia |1.00-2.50 1.25 D¢
Skupina P7: Prevadzkovy displej

fu':ﬁie N&zov parametra Rozsah nastavenia S:::;T:n": Viastnost
0: Ziadna funkcia
1: Prepinanie medzi prikazom ovladacieho
panela a prikazom dialkového ovladania.
Indikuje prepnutie medzi aktudlnym zdrojom
prikazov a ovladanim ovladacieho panela
(miestne ovladanie). Ak je aktualnym

P7.01 | Parametre funkcie JOG zdrojom prikazov ovladaci panel, kltuc je 0 *
neplatny.
2: Prepinanie medzi VPRED a VZAD pomocou
JOG, je platné len vtedy, ked' je zdrojom
prikazu kanal ovladacieho panela.
3:JOG vpred (JOG-FWD)
4:)OD vzad (JOG-REV)
0: Tlagidlo STOP/RESET je aktivne len

P7 02 Funkcia tlacidla pri ovladani z panela 1 *

STOP/RESET

1: Tla¢idlo STOP/RESET je aktivne
v kazdom reZime
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P7.03

Parameter 1, LED
displej
pocas chodu menica

0000-
Bit00:
Bit01:
Bit02:
Bit03:
Bit04:
Bit05:
Bit06:
Bit07:
Bit08:
Bit09:

Bit10:
Bit11:
Bit12:
Bit13:
Bit14:
Bit15:

FFFF
Frekvencia chodu 1 (Hz)
Nastavena frekvencia (Hz)
Napatie zbernice (V)
Vystupné napétie (V)
Vystupny prad (A)
Vystupny vykon (kW)

Vyst. kratiaci moment (%)
Stav vstupu S

Stav vystupu MO1

FIV, napatie potenciometra
ovladacieho panela (V)

FIC napatie (V)
Rezervované

Hodnota pocitadla
Hodnota dizky

Rychlost naditania displeja
PID nastavenie

1F

P7.04

Parametre 2,
LED displej
pocas chodu menica

0000-FFFF

Bit0O0:
Bit01:
Bit02:
Bit03:
Bit04:
Bit05:

PID spatna vazba

PLC stav

Impulzné vstup frekvencie (kHz)
Frekvencia chodu 2 (Hz)
Zostavajuci ¢as chodu

FIV, napatie potenciometra

ovladacieho panela pred korekciou (V)

Bit06:
Bit07:
Bit08:
Bit09:
Bit10:
Bit11:
Bit12:
Bit13:
Bit14:
Bit15:
(Hz)

FIC napatie pred korekciou (V)
Rezervované

Rychlost otd¢ania motora

Aktudlna doba pod napatim (hod)
Aktualna doba chodu (min)

Pulzna vstupna frekvencia (kHz)
Hodnota nastavenia komunikdcie
Spatna vazba enkodéra (Hz)
Zobrazenie hlavnej frekvencie X (Hz)
Zobrazenie pomocnej frekvencie Y
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fu':‘igie Nazov parametra Rozsah nastavenia 5:::;1:’""; Viastnost
0000-FFFF
Bit00: Nastavena frekvencia (Hz)
Bit01: Napatie zbernice (V)
Bit02: Stav vstupu S
Bit03: Stav vystupu MO1
Bit04: FIV, napétie potenciometra
. - ovladacieho panela (V)
LED displej pocas . .
P7.05 Zastave;’ia’( ‘;TOP) Bit05: FIC naptie (V) 33 Y
Bit06: Rezervované
Bit07: Hodnota pocitadla
Bit08: Hodnota dlzky
Bit09: PLC stav
Bit10: Rychlost nacitania displeja
Bit1l1l: PID nastavenie
Bit12: Impulzna vstup. frekvencia (kHz)
p7.0g | Koeficientrychlosti |, 5051 6 5000 1.0000 ¥
nacitania zobrazenia
p7.07 Teplota chladi¢a menica 0.0°C — 120.0°C _ N
IGBT
Skupina P8: Pomocné funkcie
fu':‘i(:ie N&zov parametra Rozsah nastavenia Standardne | yctnost
P8.00 |Tipovacia (JOG) frekvencia| 0.00 Hz — maximalna frekvencia 2.00Hz *
pg.1 | Zryehlenie pritipovani | o ce00.0s 20.0s #*
(JOG)
pg.02 | SPomalenie pritipovani | o o ceh6 o 20.0s *
(JOG)
, . Podla
P8.03 Doba zrychlenia 2 0.0s - 6500.0s DAg
modelu
P8.04 Doba spomalenia 2 0.0s - 6500.0s Podfa hAg
modelu
P8.05| Dobazrychlenia3 | 0.0s-6500.05 Podfa *
modelu
P8.06 Doba spomalenia 3 0.0s - 6500.0s Podla ¢
modelu
P8.07 Doba zrychlenia 4 0.0s - 6500.0s Podfa DAg
modelu
P8.08 | Dobaspomalenia4 | 0.0s - 6500.0s Podla ¥
modelu
P8.09 Skokova frekvencial | 0.00Hz — maximalna frekvencia 0.00Hz DAg
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P8.10 Skokova frekvencia 2 | 0.00Hz — maximalna frekvencia 0.00Hz
P8.11 Amplituda skf)kovej 0.00Hz — maximalna frekvencia 0.00 Hz
frekvencie
pg.1p | Dobamitveizonypri 1 o 5506 o 0.0s
zmene otacania
Riadenie spatného 0: Povolené
P8.13 chodu 1: Zakazané 0
nzz:;r:e?\;e:raeif/tyr;cki:qe 0: CHOD na dolnej hranici frekvencie
P8.14 nizsia ako spodna | 1:sTop 0
P 2: CHOD pri nulovej rychlosti
hranica
P8.15 Riadenie vyvazZenia 0.00Hz - 10.00Hz 0.00 Hz
pg.1g| Uimitcelkovejdoby g cohng, oh
zapnutia
Pg.17 Celkova dobawprevadzky Oh - 65000h oh
menica
: B h
P8.18 Ochrana pri Starte 0: Bez ochrany 0
1: S ochranou
Hodnota zistovania . .
P8.19 frekvencie (FDT1) 0.00Hz — maximalna frekvencia 50.00 Hz
Hodnota zistovania o o o
P8.20 hysterézie (FDH) 0.0% - 100.0% (FDT1) 5.0%
P8.21 Dpsmhnuty rozsah 0.0Hz — 100% (maximalna frekvencia) 0.0%
zistenia frekvencie
Skokova frekvencia [ .
P8.22 pocas zrychlenia / 0: Zakazané 0
) ] 1: Povolené
spomalenia
Frekvencny prepinaci
P8.25 bod medzi dobou 0.00Hz — maximalna frekvencia 0.00 Hz

zrychlenia 1 a dobou
zrychlenia 2
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fu':‘i‘:i . N&zov parametra Rozsah nastavenia Standardne |y cinost
Frekvencny prepinaci
pg.og | Podmedzidobou g hn o imaina frekvencia 0.00Hz Y
spomalenia 1 a dobou
spomalenia 2
Preferovana svorka pre | 0: Zakazané
P8.27 krokovanie (JOG) 1: Povolené 0 *
Hodnota zistovania . .
P8.28 frekvencie (FDT2) 0.00Hz — maximalna frekvencia 50.00Hz
pgg | Hodnotazistovania |, o 56 hor (£DT2 roven) 5.0%
’ hysterézie (FDT2) it il e
P8.30 Frt.ak,vencnjl dosahujica 0.00Hz — maximalna frekvencia 50.00Hz hAg
zistovanu hodnotu 1
Frekvencia dosahujuca . .
P8.31 . . 0.0% - 100.0% (maximalna frekvencia) 0.0% bre
hod. zistovanej ampl. 1
pg.3y | Frekvenciadosahujica | o) aimaina frekvencia 50.00Hz | %
zistovanu hodnotu 2
Frekvencia dosahujuca i .
P8.33 - . 0.0% - 100.0% (maximalna frekvencia) 0.0% Y
hod. zistovanej ampl. 2
Uroveri detekcie 0.0% - 300.0%
P8.34 i ) 100.0% zodpoveda menovitej hodnote prudu 5.0% Y
nulového pradu
motora
Cas oneskorenia
P8.35 . . , 0.01s - 600.00s 0.10s Y
detekcie nulového prudu
Prekrocenie hranice 0.0 % - Nedetekuje sa o
P8.36 vystupného prudu 0.1 % - 300.0 % (menovity prud motora) 200.0% *
pg.37| Dobaoneskoreniapri | . on4 oo 0.00s #*
prekroceni hranice
P8.38 Prud dosahujdci 0.0 — 300.0 % (menovity prid motora) 100.0% *

hodnotu 1
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Kéd 2 q Standardne ,
funkeie Nazov parametra Rozsah nastavenia S— Vlastnost
Prud dosahujuci o o N 0
P8.39 hodnotu amplittidy 1 0.0% —300.0 % (menovity prud motora) 0.0% Y
P8.40 Prud dosahujuci 0.0% — 300.0 % (menovity prid motora) 1000% | ¥
hodnotu 2
Prud dosahujuci o L 0
P8.41 hodnotu amplittidy 2 0.0 —300.0 % (menovity prud motora) 0.0% Y
P8.42 | Vyber funkcie ¢asovania o: Zakazanc? 0 Y
1: Povolené
0: P8.44
1: FIV, potenciometer ovladacieho
panela
P8.43 | Vyber zdroja casovania | 2:FIC 0 brg
3: Rezervované
100% analdgového vstupu zodpoveda
hodnote P8.44
P8.44 Doba trvania 0.0Min - 6500.0min 0.0 min D¢
Hodnota ochrany
P8.45 spodného limitu 0.00V-P 8.46 3.10V Y
vstupného napatia FIV
Hodnota ochrany
P8.46 horného limitu P 8.45 - 10.00V 6.80V brg
vstupného napatia FIV
P8.47 | Hranica teploty modulu | 0°C - 100°C 75°C D¢
P8.48 Riadenie ventilatora o Vent!Iajtor pracu!e len pocavl§ chodu 0 *
1: Ventilator pracuje nepretrzite
L , | Frekvencia spanku (P8.51) — maximalna
P8.49 | Frekvencia pri prebudeni frekvencia (P0.10) 0.00 Hz Y
P8.50 | Oneskorenie prebudenia | 0.0s - 6500.0s 0.0s D¢
P8.51 | Frekvencia pocas spanku | 0.00 Hz - frekvencia prebudenia (P8.49) 0.00 Hz Y
P8.52 Oneskorenie spanku 0.0s - 6500.0s 0.0s Y
P8.53 | Dosiahnuta doba chodu | 0.0Min - 6500.0min 0.0 min D¢
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Korekény koeficient

P8.54 , . , 0-200 % 100 % ¥
vystupného vykonu
P8.55 Doba nudoneho 0—6553.5 s Podla *
spomalenia modelu
Skupina P9: Poruchy a ochrany
Kéd z q Standardne ,
funkeie Nazov parametra Rozsah nastavenia nastavens | VIastnost
P9.00 VoIb’avochrany proti 0: Zakazam? 1 *
pretaZzeniu motora 1: Povolené
po.o1|  ZWsenieochrany 454 1600 1.00 *
motora proti pretazeniu
po.oz | Vystrazny koeficient | o0/ 4000 80% v
pretaZenia motora
po.o3 | ZUyseniepretazenia ), ., 30 *
DC prepatia
Ochranné napatie
P9.04 chraniace pred 120% - 150% 130% brg
prepatim
p9.07 Testovat skrat VOICI zemi | 0: Zakdaza nelz 1 *
po zapnuti 1: Povolené
P9.09 Doba.automat. 0-20 0 *
obnovenia po poruche
Vyber akcie YO pocas 0: Ziadna aktivita
P9.10 automatického e 0 *
. 1: Aktivita
obnovenia po poruche
P9.11 Casovy mt.erval automat. 0.15 - 100.0s 1.0s *
obnovenia po poruche
P9.12 | volba ochrany stykaca KV 06 ¥ 00 Y
0: Zakazané
DC obvodu .
1: Povolené
Jednotky: ochrana straty vystupnej fazy
Desiatky: ochrana straty vystupnej fazy pred
P9.13 Volba ochrany pri chodom 1 *

vypadku vystupnej fazy

0: Zakazané
1: Povolené
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P9.14 Prvy typ poruchy

P9.15 Druhy typ
Poruchy

P9.16 Treti (posledny) typ
poruchy

: Ziadna chyba

: Rezervované

: Nadpruid pocas zrychlenia

: Nadprud pocas spomalenia

: Nadprud pri konstantnej rychlosti
: Prepatie pocas zrychlenia

: Prepatie pocas spomalenia

: Prepatie pri konstantnej rychlosti
: PretaZenie brzdného odporu

: Nizke napatie

10: Pretazeny menié

11: Pretazeny motor

12: Strata vstupnej fazy

13: Strata vystupnej fazy

14: Prehriatie modulu

15: Chyba externého zariadenia

16: Komunikaéna chyba

17: Chyba stykaca

18: Chyba detekcie pruadu

19: Chyba automatického ladenia
20: Enkodér / PG chyba

21: Chyba ¢itania / zapisu

22: Hardvérova chyba menica

23: Skrat na uzemnenie

24: Rezervované

25: Rezervované

26: Dosiahnuty celkovy ¢as prevadzky
27: Uzivatelom definovand chyba 1
28: UZivatelom definovand chyba 2
29: Dosiahnuty celkovy ¢as pod napatim
30: Nulové zatazenie

31: Strata spatnej vazby z PID pocas chodu
32 az 39: Rezerva

40: Limitu nadcasu

41: Prepnutie motora pri chode

42: Prilis velka odchylka rychlosti
43: Prehriatie motora

44 a7 50: Rezerva

51: Chyba pociatoc¢nej polohy

OCoo~NOOTULDWNEO
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Skupina PA: Funkcie PID

Kod
funkcie

Nazov parametra

Rozsah nastavenia

Standardne
nastavené

Vlastnost

PA.0O

Nastavenia zdroja
Zelanej hodnoty PID

0: PA.O1

1: FIV, potenciometer ovladacieho panela
2: FIC

3: Rezervované

4: IMPULZNE nastavenie (S3, nad 4.0kwW)
5: Komunikacné nastavenie

6: Viacnasobny vyznam

PA.O1

Digitalne nastavenie PID

0.0% - 100.0%

50.0%

PA.02

Nastavenia zdroja
spatnej vazby PID

0: FIV, potenciometer ovladacieho panela
1: FIC

2: Rezervované

3: FIV-FIC/potenciometer ovladacieho
panela - FIC

4: IMPULZNE nastavenie (S3, nad 4.0kW)
5: Komunikac¢né nastavenie

6: FIV+FIC/potenciometer ovladacieho
panela + FIC

7: MAX (FIV, FIC) / MAX (potenciometer
ovladacieho panela, FIC)

8: MIN (FIV, FIC) / MIN (potenciometer
ovladacieho panel, FIC)

PA.03

Smer pdsobenia PID

0: Akcia dopredu
1: Akcia dozadu

PA.04

Rozsah nastavenia
spatnej vazby PID

0-65535

1000

PA.05

Linedrna konstanta Kp1

0.0-100.0

20.0

PA.06

Integracna konstanta Til

0.01s-10.00s

2.00s
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fu':ﬁi . N&zov parametra Rozsah nastavenia Standardne |y inost
PA.07 | Derivacna konstanta Td1 | 0.000s - 10.000 s 0.000 s *
Frekvencia odpojenia
PA.08 PID pri reverznom 0.0 — max. frekvencia 2.00 Hz *
otacani
PA.09 Limit odchylky PID 0.0% - 100.0 % 0.0% *
PA.10 PID diferencny limit 0.00% - 100.00 % 0.10 % D¢
PA.11 NaStave”";IBasu ZMENY 1 0.00s - 650.00 s 0.00s ¥
pa.12 | Dobafiltrovania spatnej | 5o 64 g s 0.00s e
vazby PID
Doba fil .
pa.13 | DoPafl troglag'a VYStUPY | 6 00s - 60.00 s 0.00s %
PA.14 Rezervované hAg
PA.15 | Lineédrna konstanta Kp2 |0.0-100.0 20.0 Y
PA.16 Integracna doba Ti2 0.01s-10.00s 2.00s bre
PA.17 Deriva¢na doba Td2 0.000s - 10.000 s 0.000 s DAg
0: Ziadne prepinanie
1: Prepinanie cez S
PA1S Podmienka prepinania | 2: Automatlcke prepinanie na zaklade 0 *
parametrov PID odchylky
3: Automatické prepinanie na zaklade
frekvencie chodu
hylk inani
pag | Odchvlkaprepinania 1,0 b 50 20.0 % ¥
parametrov PID 1
Odchylka prepinania
PA.20 PA.19 - 100.0 % 80.0 % ¢
parametrov PID 2
PA.21 | Pociato¢na hodnota PID | 0.0% - 100.0 % 0.0% pAg
pagy | Podiatotndhodnota o, e g 0.00s *

oneskorenia PID
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Kéd 7 q Standard ]
. N&zov parametra Rozsah nastavenia s | Viastnost
Jednotky: Oddelené integrovanie
0: povolené
. 1: zakdzané
PA.25 Ylastnostl P_ID Desiatky: Zastavenie integrovania, ked’ 00 Y
integrovania , . ¥ .
vystup dosiahne pozadovanu hodnotu
0: Pokracovat v integrovani
1: Stop integrovania
Detekcia straty spatnej | 0.0%: strata spatnej vazby sa nedetekuje o
PA.26 vazby PID regulatora | 0.1% - 100.0% 0.0% *
DetekCny cCas pri strate
PA.27 spatnej vazby PID 0.0s - 20.0s 0.0s *
reguldtora
Sprdvanie sa PID pri 0: Ziadna akcia PID
PA.2
8 strate spatnej vazby 1: PID vykonad zastavenie 0 *
Skupina PB: Premenliva frekvencia, pevna dizka a po¢itadlo
fu':‘igie Nazov parametra Rozsah nastavenia s:::t‘:,':n": Vlastnost
PB.OO Nastavenie rezimu 0: Pomerne k strednej hodnote frekvencie 0 %
’ vykyvu frekvencie 1: Pomerne k maximalnej hodnote
frekvencie
ppo1 | AMPlitddawkyvu g 5o 100.0% 0.0%
frekvencie
PB.0O2 Amplituda frekvencie 0.0% - 50.0% 0.0%
skoku
PB.03 | Cyklus vykyvu frekvencie | 0.1s - 3000.0s 10.0s
Casovy koeficient
PB.04 | stupania trojuholnikovej | 0.1 % - 100.0% 50.0 % *
viny
PB.05 Nastavena dizka Om - 65535m 1000 m *
PB.06 Skutoénd dizka Om - 65535m om *
pg.7 | Pocetimpulzovnajeden | ) ooy g 100.0 *
meter
pgog| Nastavendhodnota |, oooog 1000 Y
pocitadla
PB.09 Urgena hodnota 1-65535 1000 %
pocitadla
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Skupina PC: Viacnasobné funkcie a jednoducha PLC funkcia

fu';i':i . Nazov parametra Rozsah nastavenia s:::t:av:’:: Viastnost
PC.00 Multifunkcia 0 -100.0% - 100.0% 0.0% ¥
PC.01 Multifunkcia 1 -100.0% - 100.0% 0.0% *
PC.02 Multifunkcia 2 -100.0% - 100.0% 0.0% *
PC.03 Multifunkcia 3 -100.0% - 100.0% 0.0% *
PC.04 Multifunkcia 4 -100.0% - 100.0% 0.0% D¢
PC.05 Multifunkcia 5 -100.0% - 100.0% 0.0% *
PC.06 Multifunkcia 6 -100.0% - 100.0% 0.0% pxe
PC.07 Multifunkcia 7 -100.0% - 100.0% 0.0% *
PC.08 Multifunkcia 8 -100.0% - 100.0% 0.0% D¢
PC.09 Multifunkcia 9 -100.0% - 100.0% 0.0% *
PC.10 Multifunkcia 10 -100.0% - 100.0% 0.0% ¥
PC.11 Multifunkcia 11 -100.0% - 100.0% 0.0% D¢
PC.12 Multifunkcia 12 -100.0% - 100.0% 0.0% ¥
PC.13 Multifunkcia 13 -100.0% - 100.0% 0.0% ¥
PC.14 Multifunkcia 14 -100.0% - 100.0% 0.0% D¢
PC.15 Multifunkcia 15 -100.0% - 100.0% 0.0% D¢
0: Stop po vykonani jedného
cyklu chodu menica
1: UdrZiava posledné hodnoty
PC. 16 Rezim chodu po tom, ¢o menic vykona 0 *

jednoduchého PLC

jeden cyklus
2: Opakovanie po vykonani
jedného cyklu chodu

menica
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Kéd . . Standard ,
" n‘:( cie Nazov parametra Rozsah nastavenia s | iastnost
Jednotky: Zapamatanie po vypadku
napadjania
. .. . |0:Nie
Nastavenie zapamétanie )
PC. 17| privolbe jednoduchého 1: Ano 00 ¥
’ P ) Desiatky: Zapamatanie po prikaze STOP
PLC .
0: Nie
1: Ano
Cas chodu jednoduchého
PC. 18 PLC prikaz 0 0.0s(h) - 6553.5s(h) 0.0s(h) D¢
Doba zrychlenia/
spomalenia
PC.19 jednoduchého PLC prikaz 0-3 0 *
0
Cas chodu jednoduchého
PC.20 PLC prikaz 1 0.0s(h) — 6500.0s(h) 0.0s(h) Y
Doba zrychlenia/
spomalenia
pC.21 jednoduchého PLC prikaz 03 0 *
1
Cas chodu jednoduchého
PC.22 PLC prikazu 2 0.0s(h) - 6500.0s(h) 0.0s(h) D¢
Doba zrychlenia/
spomalenia
PC.23 jednoduchého PLC prikaz 03 0 *
2
Cas chodu jednoduchého
PC.24 PLC prikaz 3 0.0s(h) - 6500.0s(h) 0.0s(h) brg
Doba zrychlenia/
spomalenia
PC.25 jednoduchého PLC prikaz 0-3 0 *
3
Cas chodu jednoduchého
PC.26 PLC prikaz 4 0.0s(h) - 6500.0s(h) 0.0s(h) Y
Doba zrychlenia/
spomalenia
pC.27 jednoduchého PLC prikaz 03 0 *
4
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Kéd
funkcie

Nazov parametra

Rozsah nastavenia

Standardne
nastavené

Vlastnost

PC.28

Cas chodu jednoduchého
PLC prikaz 5

0.0s(h) -

6500.0s(h)

0.0s(h)

*

PC.29

Doba zrychlenia/
spomalenia
jednoduchého PLC prikaz
5

0-3

PC.30

Cas chodu jednoduchého
PLC prikaz 6

0.0s(h) -

6500.0s(h)

0.0s(h)

PC.31

Doba zrychlenia/
spomalenia
jednoduchého PLC prikaz
6

PC.32

Cas chodu jednoduchého
PLC prikaz 7

0.0s(h) -

6500.0s(h)

0.0s(h)

PC.33

Doba zrychlenia/
spomalenia
jednoduchého PLC prikaz
7

0-3

PC.34

Cas chodu jednoduchého
PLC prikaz 8

0.0s(h) -

6500.0s(h)

0.0s(h)

PC.35

Doba zrychlenia/
spomalenia
jednoduchého PLC prikaz
8

0-3

PC.36

Cas chodu jednoduchého
PLC prikaz 9

0.0s(h) -

6500.0s(h)

0.0s(h )

PC.37

Doba zrychlenia/
spomalenia
jednoduchého PLC prikaz
9

PC.38

Cas chodu jednoduchého
PLC prikaz 10

0.0s(h) -

6500.0s(h)

0.0s (h)

PC.39

Doba zrychlenia/
spomalenia
jednoduchého PLC prikaz
10
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Kéd
funkcie

Nazov parametra

Rozsah nastavenia

Standardne
nastavené

Vlastnost

PC.40

Cas chodu
jednoduchého PLC prikaz
11

0.0s (h) - 6500.0s (h)

0.0s (h)

*

PC.41

Doba zrychlenia/
spomalenia
jednoduchého PLC prikaz
11

0-3

PC.42

Cas chodu
jednoduchého PLC prikaz
12

0.0s (h) - 6500.0s (h)

0.0s (h)

PC.43

Doba zrychlenia/
spomalenia
jednoduchého PLC prikaz
12

PC.44

Cas chodu
jednoduchého PLC prikaz
13

0.0s (h) - 6500.0s (h)

0.0s (h)

PC.45

Doba zrychlenia/
spomalenia
jednoduchého PLC prikaz
13

0-3

PC.46

Cas chodu
jednoduchého PLC prikaz
14

0.0s (h) - 6500.0s (h)

0.0s(h)

PC.47

Doba zrychlenia/
spomalenia
jednoduchého PLC prikaz
14

0-3

PC.48

Cas chodu
jednoduchého PLC prikaz
15

0.0s (h) - 6500.0s (h)

0.0s(h )

PC.49

Doba zrychlenia/
spomalenia
jednoduchého PLC prikaz
15

PC.50

Jednotka casu
jednoduchého PLC

0: S (sekundy)
1: h (hodiny)
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Kéd

funkcie Nazov parametra

Rozsah nastavenia

Standardne
nastavené

Vlastnost

PC.51 Referencny zdroj 0

: Nastavené z PC.00

: FIV, potenciometer ovladacieho panela

0

1

2: FIC

3: Rezervované
4: IMPULSNE nastavenie
5:PID

6

: Nastavte podla prednastavenej frekvencie
(P0.08), modifikovanej pomocou UP/DOWN

Skupina PD: Parametre komunikacie

Kod

funkcie Nazov parametra

Rozsah nastavenia

Standardne
nastavené

Vlastnost

PD.00 Prenosova rychlost

Jednotky: MODBUS
: 300 BPS

: 600 BPS

: 1200 BPS

: 2400 BPS

: 4800 BPS

: 9600 BPS

: 19200 BPS

: 38400 BPS

: 57600 BPS

: 115200 BPS
Desiatky: Rezervované
Stovky: Rezervované
Tisicky: Rezervované

O oONOOULPA,WNEREO

0005

PD.01 Format udajov

0: Nekontroluje sa, <8,N,2>
1: Parna parita, <8,E,1>

2: Nepdrna parita, <8,0,1>
3:<8,N,1>

PD.02 Lokalna adresa

1-247

PD.03 | Oneskorenie odpovede

0Oms—20ms

PD.04 | Casovy limit komunikécie

0.0 (neplatné) 0.1s-60.0s

0.0

Volba prenosového

PD.05 protokolu MODBUS

Jednotky: Protokol MODBUS

0: NeStandardny MODBUS protokol
1: Standardny MODBUS protokol
Desiatky: Rezervované

Aktudlna citlivost

PD.06 komunikacie

0:0.01A
1: 0.10A
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Skupina PP: Nastavenie hesla a obnovenie tovarenskych nastaveni

fuﬁi‘:ie N&zov parametra Rozsah nastavenia Standardne |y ogtnost
PP.00 UZivatel'ské heslo* 0-65535 0 hr¢
Obnovenie 0: Ziadna &innost
PP.01 tovéarenského 01: Obnovenie tovarenského nastavenia 0 *
nastavenie okrem parametrov motora
*Ak je parameter PP.00 nastaveny na nenulové Cislo, ochrana zmeny parametrov je
aktivovana. Ak chcete vstupit do ponuky, musite zadat spravne pouzivatelské heslo. Ak
chcete zrusit funkciu ochrany heslom, zadajte heslo a nastavte PP.00 na hodnotu 0.
Skupina CO: Riadenie krutiaceho momentu
fu'::(gie N&zov parametra Rozsah nastavenia S:::;if:: Vlastnost
C0.00 Volba riadenia rychlosti / | 0: Riadenie rychlosti 0 *
kratiaceho momentu | 1: Riadenie kritiaceho momentu
0: Digitalne nastavenie(C0.03)
1: FIV, potenciometer ovl. panela
2: FIC
3: Rezervované
) . 4: IMPULZNE nastavenie
C0.01 NZStaYeEI? Z.drtha 5: Komunikac¢né nastavenie 0 *
: na er';'sm;“:t'ace ° |6 MIN (FIV,FIC)
MIN (potenciometer ovl. panela, FIC)
7: MAX (FIV,FIC)
MAX (potenciometer ovl. panela, FIC)
(Cely rozsah 1-7 zodpoveda digitdlnemu
nastaveniu C0.03)
Digitalne nastavenie
C0.03 riadenia kruatiaceho -200.0% - 200.0% 150.0% brg
momentu
Maximalna frekvencia
C0.05 vpred pri ovladani 0.0 Hz — maximalna frekvencia 50.00Hz Y
kratiaceho momentu
Maximalna frekvencia
C0.06 vzad pri ovladani 0.0 Hz — maximalna frekvencia 50.00Hz Y
kratiaceho momentu
Doba zrychlenia pri
C0.07 riadeni kratiaceho 0.00s - 65000s 0.00s Y
momentu
Doba spomalenia pri
C0.08 riadeni krutiaceho 0.00s - 65000s 0.00s bre

momentu
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Skupina C5: Parametre optimalizacie riadenia

fu':xi . N&zov parametra Rozsah nastavenia Standardne |y gnost
Horna hranica prepinania . .
C5.00 frekvencie DPWM 5.0 Hz — maximalna frekvencia 8.00Hz Y
C5.01 | ReZim modulacie PWM o: Asynchronna modu{la.ua 0 brg
1: Synchrénna modulacia
Volba resimu 0: Ziadna kompenzacia
C5.02 . ., ., |1:ReZim kompenzicie 1 brg
kompenzacie mrftvej zony
0: Zakazané
C5.03 | Nahodny rozmer PWM | 1-10: Nahodny rozmer nosnej 0 Y
frekvencie PWM
5.04 Otvorené o’bmedzenle 0: Zakazan? 1 e
prudu 1: Povolené
Modulaény koefici
cs.05 | Modulacny koeficient 1 45, 105 Y
prepatia
C5.06 Nastavenie podpatia 210-420V 350V brg
C5.08 | Uprava ¢asu mrtvej zény | 100% - 200% 150% brg
N ie hrani Podl
cs.09| astavemiefhranice | 500.0v-2500.0v odfa
prepatia modelu
Skupina C6: Nastavenie krivky FI (Fl je FIV alebo FIC)
fuﬁiﬂie N&zov parametra Rozsah nastavenia Standardne |y gnost
ce0o | Minimalnyvstup Fl- 6 60y .02 0.00V *
krivky 4
Zodpovedajuce
C6.01 nastavenie krivky -100.0% - +100.0% 0.0% hAg
Fl 4 min.
C6.02 FI krivka 4 inflexia 1 C6.00 - C6.04 3.00v ¢
Zodpovedajuce
C6.03 nastavenie krivky -100.0% - +100.0% 30.0% DAg
FI 4 inflexia 1
C6.04 FI krivka 4 inflexia 2 C6.02 - C6.06 6.00V g
Zodpovedajuce
C6.05 nastavenie krivky -100.0% - +100.0% 60.0% ¥
FI 4 inflexia 2
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fu';?(‘:i . N&zov parametra Rozsah nastavenia Standardne |y inost
Maximalny vstup Fl
C6.06 . C6.06 - +10.00V 10.00V Y
krivky 4
Zodpovedajuce
C6.07 | nastavenie krivky FI 4 | -100.0% - +100.0% 100.0% Y
max.
ceog| Minmalnyvstup Pl o 610 0.00V *
krivky 5
Zodpovedajuce
C6.09 | nastavenie krivky FI5 |-100.0% - +100.0% 0.0% hAg
min.
C6.10 Fl krivka 5 inflexia 1 C6.08 - C6.12 3.00V bre
Zodpovedajuce
C6.11 | nastavenie krivky FI5 | -100.0% - +100.0% 30.0% Y
inflexia 1
C6.12 Fl krivka 5 inflexia 2 C6.10-C6.14 6.00V DAg
Zodpovedajuce
C6.13 | nastavenie krivky FI5 |-100.0% - +100.0% 60.0% Y
inflexia 2
ce1a| MImalnyvstup Pl oo L6 00y 1000V | %
krivky 5
Zodpovedajuce
C6.15 | nastavenie krivky FI5 |-100.0% - +100.0% 100.0% b g
max
C6.16 Bod skoku FIV -100.0% - 100.0% 0.0% Y
C6.17 Amplituda skoku FIV 0.0% - 100.0% 0.5% Y
C6.18 Bod skoku FIC -100.0% - 100.0% 0.0% ¢
C6.19 Amplituda skoku FIC 0.0% - 100.0% 0.5% pAg

Monitorovacie parametre:

Parametre skupiny DO: Zakladné monitorovacie parametre

Kéd funkcie Nazov parametra Jednotka
D0.00 Frekvencia chodu (Hz) 0.01Hz
D0.01 Nastavena frekvencia (Hz) 0.01Hz
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Kéd funkcie Nazov parametra Jednotka
D0.02 Napatie zbernice (V) 0.1v
D0.03 Vystupné napatie (V) v
D0.04 Vystupny prad (A) 0.01A
D0.05 Vystupny vykon (kW) 0.1 kw
D0.06 Vystupny kratiaci moment (%) 0.1%
D0.07 Stav vstupnej S svorky 1
D0.08 Stav vystupnej MO1 svorky 1
D0.09 Potenciometer ovladacieho panela / FIV napatie (V) 0.01Vv
DO0.10 FIC napatie (V) 0.01v
D0.11 Rezervované
D0.12 Hodnota pocitadla 1
D0.13 Hodnota dizky 1
D0.14 Rychlost nacitania 1
D0.15 PID nastavenie 1
D0.16 PID spatna vazba 1
DO0.17 PLC stav 1
D0.18 Vstupna impulzna frekvencia (kHz) 0.01 kHz
D0.19 Rezervované
D0.20 Zostavajuca doba chodu 0.1 min
D0.21 Potenciometer ovl. panela / FIV napétie pred korekciou 0.001vV
D0.22 FIC napatie pred korekciou 0.001vV
D0.23 Rezervované
D0.24 Linearna rychlost 1 m/min
D0.25 Celkova doba pod napatim 1 min
D0.26 Celkova doba chodu 0.1 min
D0.27 Vstupna impulzna frekvencia 1Hz
D0.28 Hodnota nastavenia komunikdcie 0.01%
D0.29 Rezervované
D0.30 Rezervované
D0.31 Zobrazenie pomocnej frekvencie Y 0.01 Hz
D0.32 Zobrazenie fubovolnej hodnoty adresy pamate 1
D0.33 Rezervované
D0.34 Hodnota teploty motora 1°C
D0.35 PoZadovany krutiaci moment 0.1%
D0.36 Rezervované
D0.37 Uhol ucinnika 0.1°
D0.38 Rezervované
D0.39 Cielové napatie pri V/F separacii 1v
D0.40 \Vystupné napatie pri V/F separacii 1v
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Kéd funkcie Nazov parametra Jednotka
D0.41 Rezervované
D0.42 Rezervované
D0.43 Rezervované
D0.44 Rezervované
D0.45 Kéd poruchy 0
D0.58 Pocitadlo signalu Z 1
D0.59 Nastavena frekvencia 0.01%
D0.60 Frekvencia chodu 0.01%
D0.61 Stav menica 1
D0.74 Vystupny kratiaci moment menica 0.1
D0.76 Celkova nizka spotreba energie 0.1°C
D0.77 Celkova vysoka spotreba energie 1°C
D0.78 Linearna rychlost 1m/min

Skupina P je zakladnymi parametrami funkcii, skupina D je pre monitorovanie funkénych

parametrov
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Zoznam chybovych kédov a chybovych hlaseni

Kéd chyby Nazov
(o]ex} Nadprud pocas zrychlenia
0C2 Nadprud pocas spomalenia
0cC3 Nadprud pocas konstantnej rychlosti
ou1l Prepatie pocas zrychlenia
ou2 Prepdtie pocas spomalenia
ou3 Prepatie pocas konstantnej rychlosti
POF Porucha ovladania napajania
LU Nedostatocné napatie
oL2 PretaZenie menica
oL1 PretaZenie motora
LI Strata vstupnej fazy
LO Strata vystupnej fazy
OH Prehriatie modulu
EF Chyba externého zariadenia
CE Komunikac¢na chyba
IE Chyby detekcie prudu
TE Chyba automatického ladenia parametrov motora
EEP Chyby ¢itania/zapisu paméate EEPROM
GND Skrat voci zemi
END1 Chyba dosiahnutia akumulovanej doby chodu
END2 Chyba dosiahnutia akumulovanej doby chodu pod napatim
LOAD Chyba — strata zataze
PIOE Strata spatnej vazby PID pocas chodu
CBC Chyba rychleho obmedzenia prudu
ESP Prilis velka odchylka rychlosti
OosP Prekrocenia rychlosti motora
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Kapitola 5: Podrobny popis vybranych parametrov

Vyber rozsahu zdroja Etandardne 0
pomocnej frekvencie Y
P0.05 0 Vv . S ..
Nastavena o vztahu k maximalnej frekvencii
hodnota 1 Vo vztahu ku hlavnej frekvencii zdroja X
Rozsah zdroja Pomocnej Etandardne 0
P0.06 frekvencie Y
Rozsah 0 0-150%

Pri vybere zdroja frekvencie pre superpoziciu ,frekvencie” (P0.03 nastaveny na 1, 3 alebo
4) sa tieto dva parametre pouZivaju na urcenie rozsahu nastavenia zdroja pomocnej
frekvencie.

Parameter P0.04 sa pouziva na urenie rozsahu zdroja pomocnej frekvencie objektu
relativne k maximalnej frekvencii, moze byt tieZ relativna k rozsahu zdroja frekvencie X, ak
je volba relativna k hlavnému zdroju frekvencie, rozsah zdroja sekundarnej frekvencie sa
zmeni so zmenou hlavnej frekvencie X.
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Vézba zdroja prikazu na zdroj

. Standardne 000
frekvencie

Jednotky Véazba prikazu ovladacieho panela k zdroju frekvencie

Bez vazby

Digitadlne nastavenie zdroja frekvencie
FIV
FIC
Rezervované

P0.27

Rozsah Impulzné nastavenie (S3)

nastavenia

Viacndsobnd instrukcia
Jednoduché PLC
PID
Nastavenie cez komunikacny vstup

VC|I|IN[([O(L|B|W[IN|FL|O

Vézba prikazu terminalu k zdroju frekvencie (0-9,

Desiatky rovnaké ako jednotky)

Vazba prikazu komunikacného rozhrania k zdroju

Stovky frekvencie (0-9, rovnaké ako jednotky)

PouzZiva sa na prepojenie troch beZiacich prikazovych zdrojov s deviatimi zdrojmi
frekvencie, o ufahduje implementaciu synchrénneho prepinania.

Podrobné informacie o frekvencénych zdrojoch najdete v popise P0.03 (Vyber hlavného
frekvenéného zdroja X). Rozliéné zdroje beZiacich prikazov mézu byt viazané na rovnaky
zdroj frekvencie.

Ak ma prikazovy zdroj viazany zdroj frekvencie a ked je proces frekvencného zdroja
aktivny, prikazovy zdroj nastaveny v PO03 az PO07 uzZ nebude Gcinny.

Rychlost proporcionalneho zosilnenia

P2.00 slucky 1 (linedrna konstanta) Standardne 30

Rozsah nastavenia 1-100

Rychlost integralneho zosilnenia slu¢ky
P2.01 1 (integracna konstanta)

Rozsah nastavenia 0.01s-10.00s

Standardne 0.50s

Frekvencia prepinania 1 Standardne 5.00 Hz

P2.02
Rozsah nastavenia 0.00 - P3.05

Rychlost proporcionalneho zosilnenia

P2.03 slucky 2 (linedrna konstanta) Standardne 20

Rozsah nastavenia 0-100
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Rychlost |r1tegra|rv1eh<?< zoillnema slucky tandardne 1.00s
P2.04 2 (integracna konstanta)
Rozsah nastavenia 0.01s-10.00s
Frekvencia prepinania 2 Standardne 10.00 Hz

P2.05
Rozsah nastavenia

P3.02 — maximalna vystupna frekvencia

Rychlost odozvy s parametrami Pl sa lisi v zavislosti od frekvencie chodu menica AC.
Ak je frekvencia chodu mensia alebo sa rovna "Frekvencii spinania 1" (P2.02), parametre Pl

slucky su P2.00 a P2.01.

Ak sa frekvencia chodu rovna alebo je vacsia ako "Frekvencia spinania 2" (P2.05),

parametre Pl sluc¢ky su P2.03 a P2.04.

Ak je frekvencia chodu medzi P2.02 a P23.05, parametre Pl slucky su ziskané z linearneho
prepinania medzi dvomi skupinami Pl parametrov, ako je znazornené na obrazku 4-4.

A P
parametre
P2.00
P2.01
P2.03
P2.04

P2.02 P2.05

Referentna
frekvencia

Obrazok 4-4: Vztah medzi frekvenciou chodu menica a parametrami Pl
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Zdroj horného limitu krdtiaceho momentuv| «
- . o . Standardne 0
rezime riadenia rychlosti
0 P2.10
1 Pod 5.5kW: potenciometer ovl. panela
Nad 7.5kW: FIV
2 FIC
3 Rezervované
4 Impulzné nastavenie (S3, nad 3.7kW)
5 Nastavenie cez komunikacné rozhranie
P2.11 MINIMUM
Rozsah nastavenia 6 Pod 5.5kW: potenciometer ovlddacieho
panela, FIC
Nad 7.5kW: FIV, FIC
MAXIMUM
7 Pod 5.5kW: potenciometer ovladacieho
panela, FIC
Nad 7.5kW: FIV, FIC
3 P2.12 nastavi plny rozsah 1-7
zodpovedajuci P2.12
Digitalne nastavenie hornej hranice
P2.13 kratiaceho mom,entu v.reiime riadenia Standardne 150.0%
: rychlosti
Rozsah nastavenia | 0.0 - 200.0%

Ak je striedavy pohon v reZime riadenia otacok v stave vyroby energie, bude pracovat s
maximalnym krdtiacim momentom. P2.12 sa pouZiva na riadenie zdroja horného limitu
kratiaceho momentu pri vyrobe energie.

Uprava linedrnej konstanty
P2.13 budenia
Rozsah nastavenia 0-20000
Uprava integraénej konstanty
P2.14 budenia
Rozsah nastavenia 0-20000
Uprava linedrnej konstanty
kratiaceho momentu
Rozsah nastavenia 0-20000
Uprava integraénej konstanty
kratiaceho momentu
Rozsah nastavenia 0-20000

Standardne 2000

Standardne 1300

P2.15 Standardne 2000

P2.16 Standardne 1300

Rychlost integracnej slu¢ky Standardne 0

P2.17 0: neplatné

1: platné

Rozsah nastavenia
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Toto su parametre prudovej slucky Pl pre vektorové riadenie. Tieto parametre sa ziskavaju
pomocou "automatického kompletného ladenia asynchréonneho motora", a beine sa
nemusia menit.

Velkost integralneho regulatora prudovej slucky je skér integralny zisk ako integralny cas.
Upozoriiujeme, ze prili§ velké zvySenie Pl prudovej slucky médze viest k oscilacii celej
regulacnej slucky. Preto ak prudové oscilacie alebo kolisanie krutiaceho momentu je velké,
ru€ne znizte linedrnu alebo integrac¢nu konstantu.

Obmedzenie vykonu
vyroby energie je Standardne 0
povolené
P2.22 0 Zakazané
. 1 Povolené vidy
Rozsah nastavenia
2 Povolené pri konstantnej rychlosti
3 Povolené pri spomalovani
HO".“’ ,hranlca vkanu Standardne Zavisi od modelu
p2.23 pri vyrobe energie
Rozsah nastavenia 0.0%- 200 %

V rezime riadenia rychlosti, ak je striedavy pohon v stave vyroby energie, mozete zvolit
rezim obmedzenia vyroby energie na obmedzenie vyroby energie.

KonStanta
kompenzacie sklzu V/F | Standardne 0.0%
P3.09 krivky
Rozsah nastavenia 0% - 200.0%

Parameter kompenzécie sklzu U/F je platny len pre asynchrénne motor.

Mbze kompenzovat sklz rychlosti otacania asynchrénneho motora pri zvySovani zataze
motora, stabilizuje rychlost motora v pripade zmeny zataZenia.

Ak je tento parameter nastaveny na 100%, znamenad to, ze kompenzacia, ked motor je v
menovitom zatazeni, je nominalny sklz motora. Menovity sklz motora sa automaticky ziska
pomocou AC menia pomocou vypoctu zaloZzeného na menovitej frekvencii motora a
menovitom otdcani motora v skupine F1.

Vseobecne, ked nastavite kompenzaciu sklonu V/F pri menovitom zatazeni a ak sa otacky
motora liSia od cielovej rychlosti, mierne upravte tento parameter.
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V/F prirastok

) Standardne 64
P3.10 prebudenia

Rozsah nastavenia 0-200

Pri spomaleni frekvencného meniéa méze nadmerné budenie branit zvySeniu napétia
zbernice, aby sa zabranilo prepatiu. Cim vadsie je prebudenie, tym lepsi je vysledok
obmedzenia.

Zvyste prirastok prebudenia, ak sa AC meni¢ dostane do prepétia pocas spomalenia. Avsak,
prili$ velky prirastok prebudenia mézZe viest k zvySeniu vystupného pridu. Nastavte
hodnotu P4.09 na spravnu hodnotu pre aktualne aplikacie.

Nastavte prirastok prebudenia na 0 v aplikiciach, kde je mald zotrvatnost a napitie
zbernice sa nezvySuje pocas spomalenia motora alebo tam, kde je brzdny odpor.

VIF potlace.n,le.pnrastku Standardne Zavisi od modelu
P3.11 oscilacie
Rozsah nastavenia 0-100

Nastavte tento parameter na ¢o najmensiu hodnotu za predpokladu ucinného potlacenia
oscilacie, aby sa zabranilo ovplyvneniu ovladania V/F.

Nastavte tento parameter na hodnotu 0, ak motor nema oscilaciu. Zvyste hodnotu len
potlacenia oscilacie.

Ak je aktivovana funkcia potladenia oscilacie, musi byt nastaveny spravny menovity prud
motora a prdd naprazdno. V opatnom pripade efekt potladenia oscilacie V/F bude
nedostatocny.

Nadprud pri strate
P3.18 rychlosti

Rozsah nastavenia 50% - 200%
Nadprud pri strate
rychlosti povoleny

Standardne 150%

Standardne 1

P3.19 0 Zakazané

1 Povolené

Rozsah nastavenia

Zvysenie potlacenia
nadprudu pri strate Standardne 20

P3.20 rychlosti

Rozsah nastavenia 0-100

Kompenzacny
koeficient prudu Standardne 50%
trojndsobnej rychlosti
Rozsah nastavenia 50% - 200%

Vo vysokofrekvencénej oblasti je priud motora maly.

P3.21

V porovnani s menovitou frekvenciou otacky motora klesnu znacne pri rovnakom prude.
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Aby ste zlepsili prevadzkové charakteristiky motora, mbzete zniZit brzdiaci prevadzkovy
prdd nad menovitd frekvenciu. M3 to dobry vplyv na akcelerany vykon v niektorych
aplikacidch vyzadujucich slabsi magnetizmus a vicésie zatazenie, ako su napriklad
odstredivky, ktorych prevadzkova frekvencia je vyssia.

Nadprud 150 % znamena 1.5-ndasobok menovitého pradu menica.

Pre motory s vysokym vykonom je nosna frekvencia nizsia ako 2 kHz. V dosledku zvysenia
pulzujuceho prudu, odozva obmedzujica prud predchadza zablokovaniu nadprudu a
kratiaci moment je nedostatocny, v tomto pripade znizte blokovanie nadprudu, aby ste
obmedzili prevadzkovy prud.

Prepatie pri strate
P3.22 rychlosti

Rozsah nastavenia 650V — 800V
Prepatie pri strate
rychlosti povolené

Standardne 770V

Standardne 1

P3.23 0 Zakazané

1 Povolené

Rozsah nastavenia

ZvysSenie potlacenia
frekvencie prepétia pri | Standardne 30

P3.24 strate rychlosti

Rozsah nastavenia 0-100

Zvysenie potlacenia
prepétia pri strate Standardne 30

P3.25 rychlosti

Rozsah nastavenia 0-100

Limit maximalneho
narastu frekvencie
P3.26 prepatia pri strate
rychlosti

Standardne 5Hz

Rozsah nastavenia 0—-50Hz

Ak napatie zbernice prekroci bod prepéatia 760V, znamena to, Ze pohon je uZ v stave
vyroby energie (otdcky motora > vystupna frekvencia), aktivuje sa ochrana proti prepatiu,
upravi sa vystupna frekvencia (spotrebuje viac elektriny ako spatnda vazba), skutocny cas
spomalenia sa automaticky predizi aby sa zabranilo vypnutiu. Ak skutoény ¢as spomalenia
nespifia dané poziadavky, mozno primerane zvysit zosilnenie prebudenia.

Pri pouziti brzdového odporu alebo pri instalacii brzdovej jednotky alebo pri pouziti
jednotky energetickej spatnej vazby si nastavte:
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- Nastavte P3.11 na ,,0“. Ak hodnota nie je ,0“, mdzZe to pocas prevadzky zapricinit
nadmerny prud.

- Nastavte P3.23 na ,,0“. Ak hodnota nie je ,0“, mOZe to pocas prevadzky zapricinit
prediZenie doby spomalenia.

Rez;r;ozr:gz:ﬁ;la / Standardne 0
P6.07 0 Linearne zrychlenie / spomalenie
Rozsah nastavenia 1 Zrychlenie / spomalenie podla S-krivky A
2 Zrychlenie / spomalenie podla S-krivky B

PouZiva sa na nastavenie rezimu zmeny frekvencie pocas procesu spustenia a zastavenia
striedavého pohonu.

0: Linedrne zrychlenie/spomalenie

Vystupna frekvencia sa zvySuje alebo zniZuje v linedrnom rezime.V900 poskytuje Styri
skupiny ¢asov zrychlenia/spomalenia, ktoré je mozné zvolit pomocou P4.00 az P4.08.

1: S-krivka zrychlenia/spomalenia A

Vystupna frekvencia sa zvySuje alebo zniZzuje podla S-krivky. S-krivka sa pouziva v pripade,
ked'sa vyZaduje hladky Start alebo zastavenie, napr. vytah, dopravny pas atd. Kody funkcii
P6.08 a P6.09 definuju v S-krivke rozsah zaciatku a konca doby zrychlenia /spomalenia.

2: S-krivka zrychlenia/spomalenia B

V tejto krivke je menovita frekvencia motora vidy inflexnym bodom. Tento rezim sa
zvyéajne pouziva v aplikaciach, kde sa vyZzaduje zrychlenie / spomalenie pri rychlosti vyssej
ako menovita frekvencia.

Ked nastavena frekvencia je vyssia ako menovita frekvencia, ¢as zrychlenia /spomalenia je:

LoD

kde:

f je frekvencia

fv je menovita frekvencia motora

T je doba zrychlenia z 0 Hu na menovitu frekvenciu f,
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S-krivka zrychlenia/spomalenia B

Vystupna frekvencia (Hz) ‘

Mastavena frekvencia (f)

Menovita frekvencia (fb) b e e = = = = = = = = = =

Obrazok 4.1 S-krivka zrychlenia/spomalenia B

Ca’s pOC|at°<?neho Standardne 30%
useku S-krivky

P6.08
Rozsah nastavenia 0% - (100% - P1.09)
Cas koncoyeho useku Standardne 30%

S-krivky

P6.09

Rozsah nastavenia 0% - (100% - P1.08)

Tieto dva parametre definuju ¢asové Useky pociatocného a koncového useku zrychlenia /
spomalenia A. Musia spifiat tdto poziadavku:

P1.08 + P1.09 < 100%.

Na obrazku 4.1 je ¢as t1 definovany v P4.08, v rdmci ktorého sa postupne zvysuje strmost
zmeny vystupnej frekvencie. Cas t2 je definovany v P4.09, pocas ktorého sa sklon zmeny
vystupnej frekvencie postupne zniZuje na 0. V Case medzi t1 a t2 zostava sklon zmeny
vystupnej frekvencie nezmeneny, teda je to linedrne zrychlenie /spomalenie.
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Vystupna frekvencia (Hz) ‘

Mastavena frekvencia (f)

1
i T
bl w—n Wl Cas (t)
tl 2 2 tl
Miera pouZzitia brzdy Standardne 100%
P6.15

Rozsah nastavenia 0% - 100%

Plati len pre striedavy pohon s internou brzdnou jednotkou a pouZiva sa na nastavenie
pracovného pomeru brzdnej jednotky. Cim vidsia je hodnota tohto parametra, tym lepsi
bude vysledok brzdenia. Prilis velkd hodnota vsak sposobuje velké kolisanie napatia
zbernice AC pohonu pocas brzdenia.

Vystupna
frekvencia (Hz)

Pofiatofna frekvencia

DC brzdenia Cas (t)

-
-

Efektivna hodnota Eakacia dob
vystupného napatia Cakacia dobana
zastavenie brzdenia

- 1
Zastavenie

DC brzdenia Cas (t)

- >
Prikaz CHOD — L Zaszastavenia

DC brzdenia
Zosilnenie nadmerného
budenia vektorového | Standardne 1.25
P6.25 riadenia
Rozsah nastavenia 1.00-2.50

Pocas spomalovania striedavého pohonu méze riadenie nadmerného budenia obmedzit
narast napatia zbernice, aby sa predilo poruche z prepatia. Cim je vadsi zisk prebudenia,
tym je lepsi obmedzujuci ucinok. Zvyste zosilnenie prebudenia, ak je striedavy pohon
nachylny na chybu prepatia pocas spomalovania. Prilis velké zosilnenie prebudenia vsak
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mbze viest k zvySeniu vystupného pridu. Preto nastavte tento parameter na spravnu
hodnotu podla redlnej aplikacie.

Zosilnenie prebudenia nastavte na ,0“ v aplikdciach s malou zotrvaénostou, napétie
zbernice sa pocas spomalovania nezvysi, alebo nastavte zosilnenie prebudenia na ,,0“ tam,
kde je pouzity brzdny odpor.

Koeficient rychlosti
P7.06 | nacitania zobrazenia
Rozsah nastavenia 0.0001 - 6.5000

Tento parameter sa pouZiva na Upravu vztahu medzi vystupnou frekvenciou striedavého pohonu a
rychlostou zataZenia. Podrobnosti najdete v popise P7.12.

Standardne 1.0000

Teplota chladica
p7.07 menica
Rozsah nastavenia 0.0°C-120.0°C
PouZiva sa na zobrazenie teploty vstupného bipolarneho tranzistora (IGBT) menica a
hodnota ochrany IGBT proti prehriatiu v zavislosti od modelu.

Standardne Len pre Citanie

ReZim prevadzky, ked'
nasti\i?na frekvenulaje Standardne 0
nizsia ako spodna
P8.14 hranica frekvencie
0 CHOD na dolnej hranici frekvencie
Rozsah nastavenia 1 Stop
2 CHOD pri nulovej rychlosti

PouZziva sa na nastavenie rezimu chodu menica AC, ked nastavena frekvencia je nizsia nez
spodna hranica frekvencie. Meni¢ poskytuje tri prevadzkové rezimy na splnenie
poZziadaviek roznych aplikacii.

Riadenie vyvaZenia Standardne 0.00 Hz
Rozsah nastavenia 0.00 Hz - 10.00 Hz
Tato funkcia sa pouZiva na vyvaZzovanie alokécie pracovného zatazenia, ked sa pouzivaju
viaceré motory na pohon rovnakej zataze. Vystupna frekvencia menicov sa pri zvySovani
zataZe znizuje. MOZete znizit pracovné zataZenie motora pri zatazeni znizenim vystupnej
frekvencie pre tento motor a implementovat vyvaZenie pracovného zataZenia medzi
viacerymi motormi.

P8.15

Limit CEIkOV?J doby Standardne 0 hod
P8.16 zapnutia
Rozsah nastavenia 0-65 000 hod
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Ak celkovy Cas zapnutia (P7.13) dosiahne hodnotu nastavenu v parametri P8.16, prislusné
vystupy svoriek MO1 sa zopnu (ON), (P5.01 = 24).

Celkova doba_vprevadzky tandardne 0 hod
P8.17 menica
Rozsah nastavenia 0-65 000 hod

SlUZi na nastavenie limitu celkovej doby prevadzky menica. Ak celkova doba prevadzky
(P7.09) dosiahne hodnotu nastavenu v tomto parametri, prislusné vystupné svorky M01 sa
zopnu (ON), (P5.01 = 40).

Bod prepinania frekvencie

medzi éasom zrychlenia 1 | Standardne 0.00 Hz
P8.25 a ¢asom zrychlenia 2

Rozsah nastavenia 0.00Hz — maximalna frekvencia

Bod prepinania frekvencie

medzi ¢asom spomalenia | Standardne 0.00 Hz
P8.26 1 a ¢asom spomalenia 2

Rozsah nastavenia 0.00Hz — maximalna frekvencia

Tato funkcia je povolena, ked meni¢ zvoli ¢as zrychlenia / spomalenia, ktory nie je
povoleny pomocou prepnutia svorky X. PouZiva sa na vyber rozdielnych skupin casov
zrychlenia / spomalenia zaloZzenych skér na rozmedzi prevadzkového kmitoctu ako na
svorke X pocas chodu menica.

Vystupna
frekvencia (Hz)
MNastavend | — - — - = — = —
frekvencia | I
1 1
P825 ==~ : X
! 1 1
) ! 1 |
N R e et il Tl
! 1 | [
! 1 1 [
! ! ! ! Cas (f)
I 1 ] I
1 1 1 1 >
I ——— 1 1 t....:
Doba :4—b-: :4_|-: Doba
zrychlenia 2 popa Doba spomalenia 2
zrychlenia 1 spomalenia 1

Pocas zrychlenia, ak je frekvencia chodu mensia ako hodnota P8.25, zvoli sa doba
zrychlenia 2. Ak je frekvencia chodu vacsia ako hodnota P8.25, zvoli sa doba zrychlenia 1.
Pocas spomalenia, ak je frekvencia chodu vadésia ako hodnota P8.26, zvoli sa doba
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spomalenia 1. Ak je frekvencia chodu mensia ako hodnota P8.26, zvoli sa doba spomalenia

2.
Frekvencia dosahujuca <
P8.30 hodnotu detekcie 1 Standardne >0 Hz
Rozsah nastavenia 0.00Hz — maximalna frekvencia
Frekvencia dosahujuca < 0
P8.31 hodnotu amplitudy 1 Standardne 0.0%
Rozsah nastavenia 0.0% - 100.0% (maximalna frekvencia)
Frekvencia dosahujuca <
P8.32 hodnotu detekcie 2 Standardne >0 Hz
Rozsah nastavenia 0.00Hz — maximalna frekvencia
Frekvencia dosahujica | o
P8.33 hodnotu amplitudy 2 Standardne 0.0%

Rozsah nastavenia

0.0% - 100.0% (maximalna frekvencia)

Ak vystupnd frekvencia

menica v kladnej a zapornej amplitiude frekvencie dosahuje

detekénd hodnotu, prislusné vystupy M01su zapnuté (ON), (P5.01 = 26/27).

Meni¢ AT20 poskytuje dve skupiny s akoukolvek frekvenciou dosahujicou detekéné
parametre, vratane hodnoty detekcie frekvencie a amplitudy detekcie, ako je znazornené
na nasledujucom obrazku.

Frekvencia
chodu

Frekvencia

Signal pre
zistenie
frekvencie YO
alebo relé

[

Frekvencia
dosahujiica

detekéni
amplitadu

QOFF

OFF

Cas ()

OFF

Cas 1)

Obrazok 4-18: Detekcia akejkolvek frekvencie

Uroveri detekcie nulového

) Standardne 5%
P8.34 prudu
Rozsah nastavenia 0.0% - 300.0% (menovitého prudu motora)
Cas oneskolrenla cljetekme Sandardne 0.10s
P8.35 nulového pradu

Rozsah nastavenia

0.00 s —-600.00 s
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Ak je vystupny prud menica rovnaky alebo nizsi ako je uroven detekcie nulového prudu a
trvanie prekroci ¢as oneskorenia detekcie nulového prudu, prislusna svorka MO1 sa zapne
(ON). Zistovanie nulového pradu je znazornené na nasledujicom obréazku.

Vystupny prud A

Urover detekcie
nulového pridu H--------- - __
P8.34

] 1

t t -

| I .
Signal detekcie A I ! Cas (f)
nulového pradu : \

! ON,

1

: =

i |

Fa— Cas (1)

Cas oneskorenia detekcie
nulového pradu P8.35

Obrazok 4-19: Detekcia nulového prudu

Korekény koeficient

. o Standardne 100
P8.54 vystupného vykonu

Rozsah nastavenia 0.0- 200

MézZe upravit vystupny vykon zmenou parametra P8.54 (vystupny vykon je mozné zobrazit
cez parameter DO.05)

Zvy$enie ochrany motora
P9.01 proti pretazeniu

Rozsah nastavenia 0.20-10.00

Standardne 100

Ked' prud motora dosiahne 150 % menovitého priddu motora a nepretrzite bezi 1 minutu,
spusti sa alarm pretazZenia.

Ked' prud motora dosiahne 115 % menovitého priddu motora a nepretrzite bezi 80 minut,
spusti sa alarm pretaZenia.

Napriklad: menovity prdd motora 100A

Nech P9.01 je nastavené na 1.00. Ak prud motora dosiahne 125 % zo 100A (125A) a motor
nepretrzite bezi 40 minut, menic spusti alarm pretaZzenia motora.

Nech P9.01 je nastavené na 1.20. Ak prud motora dosiahne 125 % zo 100A (125A) a motor
nepretrzite bezi 40*1.2=48 mindt, meni¢ spusti alarm pretaZenia motora.
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P9.07

Skrat voci zemi po <
, P Standardne 1
zapnuti
) 0 Zakazané
Rozsah nastavenia -
Povolené

PouZiva sa na nastavenie, ¢i sa ma pri zapnuti meniéa skontrolovat, ¢i nie je motor
skratovany voci zemi. Ak je tato funkcia zapnuta, na svorkach U, V, W, menic¢a bude po
zapnuti privedené vystupe napatie aZ po urcitom ¢ase kontroly.

P9.14 Prvy typ poruchy
P9.15 Druhy typ poruchy
P9.16 Treti (posledny) typ poruchy

0-99

Pouziva sa na zaznamendvanie typov poslednych troch porich menica. Cislica 0 znamend
Ziadna porucha. Pripadné priciny a rieSenie kazdej poruchy najdete v kapitole 5.

PA.01

Digitalne nastavenie PID

Standardne

50.0%

Rozsah nastavenia

0.0-100.0 %

PA.00 sa pouZiva na vyber kandlu nastavenia PID. Nastavenie PID je relativna hodnota a

pohybuje sa od 0.0% do 100.0%. PID spatna vizba je tie? relativna hodnota. Ucelom

ovladania PID je rovnaké nastavenie PID a spatnej vazby PID.

PA.02

Nastavenia zdroja spatnej vazby
PID

Standardne

FIV

FIC

Rezervované

FIV az FIC

Rozsah nastavenia

IMPULZNE nastavenie (S3)

Komunikacné nastavenie

FIV + FIC

N(fojun|[h~|W|N|FL|[O

MAX (|FIV],|FIC[)

8

MIN (|FIV],|FIC])

Tento parameter sluzi na vyber kandlu spdatnovazobného signalu PID.

PID spatna vazba je relativna hodnota a pohybuje sa od 0.0% do 100.0%.

PA.07

Deriva¢na konstanta Td1

Standardne

0.000s

Rozsah nastavenia

0.0-10.000
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Uréuje intenzitu regulacie PID reguldtora. Cim je ¢as derivovania dlhéi, tym vicsia je
intenzita regulacie. Derivacny Cas je Cas, v ktorom zmena spatnej vazby dosiahne 100.0% a
potom amplitida nastavenia dosiahne maximalnu frekvenciu.

PID diferenény limit Standardne 0.10%
Rozsah nastavenia 0.0-100.0 %
PouZiva sa na nastavenie diferencného vystupného rozsahu PID. Pri ovladani PID méze

PA.10

diferencialna operacia lahko sposobit oscilaciu systému. Diferenc¢na regulacia PID je teda
obmedzena na maly rozsah. PA.10 sa pouziva na nastavenie rozsahu diferenéného vystupu
PID.

Doba filtra vystupu PID Standardne 0.00s

Rozsah nastavenia 0.00-60.0s

PA.13

PA.13 sa pouZiva na filtrovanie vystupnej frekvencie PID, ¢o pomaha potlacit nahlu zmenu
vystupnej frekvencie menica, ale spomaluje reakciu systému s uzavretou sluc¢kou.

Referencny zdroj 0 Standardne 0
Nastavené z PC.00
FIV
FIC
Rezervované
IMPULSNE nastavenie
PID

PC.51

Rozsah nastavenia

bW |IN|R|[O

Nastavte podla prednastavenej frekvencie (P0.10),

6 modifikovanej pomocou svorky UP / DOWN

Ur€uje parametre nastavenie kanalu 0. MdzZete vykonat pohodiné prepinanie medzi
nastavenim kanalov. Ked sa ako zdroj frekvencie pouZiva viacnasobna instrukcia alebo
jednoduché PLC, prepnutie medzi dvoma frekvenénymi zdrojmi sa da lahko realizovat.

Horna hranica prepinania frekvencie Standardne 12.00 Hz
C5.00 PWM
Rozsah nastavenia ‘ 0.0Hz—-15Hz

Tento parameter sa pouZiva iba pre V/F riadenie.

PouZiva sa na urlenie refimu modulacie vin pri riadeni V/F asynchrénneho motora.
Ak je frekvencia nizSia ako hodnota tohto parametra, priebeh viny je 7-segmentova
kontinudlna moduldcia. Ak je frekvencia vyssia ako hodnota tohto parametra, priebeh viny
je 5-segmentova prerusovana modulacia.
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7-segmentova kontinudlna moduldcia spésobuje viac strat, ale mensie pridové zvinenie. 5-
To moze viest k nestabilite motora pri vysokej frekvencii. Tento parameter bezne nemerite.
Pri nestabilite V/F riadenia pozri parameter P4.11. Pri strate AC pohonu a néraste teploty
pozri parameter P0.17.

Rezim modulicie PWM Standardne 0

C5.01 ) 0 Asynchrénna moduldcia
Rozsah nastavenia

1 Synchrénna modulacia
Reguldcia V/F je G¢inna, ak sa pouziva asynchrénna modulacia a ked' je vystupna frekvencia
vysoka (nad 100HZ), ¢o vedie ku kvalite vystupného napatia.

Sp6sob kompenzacie Standardne 1
0 Ziadna kompenzacia
C5.02
Rozsah nastavenia 1 ReZzim kompenzacie 1
2 Rezim kompenzacie 2

Vo vSeobecnosti sa nemusi upravovat.

Nahodny rozmer PWM Standardne 0
€5.03 . 0 ] Zakazané
Rozsah nastavenia 1-10 Nahodna hlbka nosnej frekvencie PWM
PWMPWM

Tento parameter znizuje hlu¢nost motora, redukuje elektromagnetické rusenie.

Otvorené obmedzenie prudu Standardne 1

C5.04 ) 0 Zatvorené
Rozsah nastavenia

1 Otvorené

Parameter mbze obmedzit vznik poruchy kvéli nadpridu, zabezpeduje normalny chod
menica. Otvorenie obmedzenia prudu po dlhsiu dobu méze spdsobit prehriatie menica,
indikdcia poruchy CBC. CBC predstavuje poruchu rychleho obmedzenia prddu a nutnost
zastavit menic.

Nastavenie podpatia Standardne 100 %
Rozsah nastavenia 60 % - 140 %
PouZiva sa na nastavenie chyby napéatia LU pre nedostato¢né napatia menica. ROzne

urovne napatia menica 100% zodpovedaju réznym napéatiam, jednofazovym 230V alebo
trojfazovym 230V: trojfazové 380V:350; trojfazové 690V: 650V.

C5.06
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Priloha 1 PID riadenie

1. Hlavné funkcéné parametre PID riadenia

Specilna funkcia Popis funkcie Zobrziizeny
kod
1) Na digitdlnom displeji sa sucasne zobrazi ,Nastavenie tlaku,
Spatny tlak”, jednotka je bar a na zobrazenie je mozné prepnut
Nastavenie tlaku | iny obsah.
a zobrazenie 2) Rezim tlaku je moZné nastavit pomocou tlacidiel hore a dole
(UP/DOWN).
Pozrite si parameter PA.00. PA.00 = 0:, ciefova hodnota PA.01
1) Ked'tlak narastie, frekvencia chodu je nizsia ako frekvencia
spanku PA.29 a trvanie je dlhsie ako ¢as spanku PA.30,
frekvencia klesne na 0 a prejde do reZzimu spanku so
zobrazenim ,,SLP“ .
Funkcia spanku | 2) Frekvencia chodu je vyssia ako frekvencia spanku PA.29 a SLP
PID ked je frekvencia v stabilnej prevadzke, menic to dokaze
inteligentne rozpoznat a prejst do rezimu spanku. Stvisiace
parametre PA.45-PA.48.
3) Frekvencia je vyssia ako PA.49, bez vyhodnotenia rezimu
spanku.
Funkcia
prebudenia alebo |V reZzime spanku, ked' tlak klesne na nastaveny tlak PA31,
funkcia detekcie | menié sa prebudi a PID za¢ne pracovat.
uniku PID
Protimrazova Ked je funkcia spanku a ochrany proti zamrznutiu u¢inna,
. trvanie je dlhsie ako PA.42, pricom ¢as PA.43 beii s frekvenciou
funkcia
PA.44.
prerliitrizc\llzz)diéa Ked' sa prerusi vodic¢ tlakového snimaca, menic ohlasi poruchu PidE
L a zobrazi "PidE", pozri parametre PA26, PA27.
snimaca tlaku
. . Ak je tlak vyssi ako nastaveny v PA.32, bude signalizovana
Signalizacia . . .
vysokého tlaku p?rucha vysokého tlaku a naf\sledUJe vypnutie. HP
vody Kéd chyby (doba oneskorenia PA.35, potom chyba

automatického resetu po navrate tlaku do normalu)
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Speciélna funkcia Popis funkcie Zobra;lzeny
kod
Sienalizicia Ak je tlak nizsi ako nastaveny v PA.33 a trvanie poklesu je
, & dlhsie ako PA.36, bude signalizovana porucha nizkeho tlaku
nizkeho tlaku } . S o LP
vod a nasleduje vypnutie. Chybovy kéd je "LP".
v (Chyba automatického resetovania PA.35)
"Frekvencia detekcie A"= 2 Hz pod maximalnou frekvenciou =
P.10-2 Hz
Signalizacia Ak je prevadzkova frekvencia menica vacsia ako "detekéna LL

nedostatku vody

frekvencia A" a trvanie je dlhsie ako nastavené v PA.37
a zaroven tlak je mensi ako PA.34, bude signalizovany
nedostatok vody a nasleduje vypnutie. Kéd poruchy je "LL".

Funkcia
automatického
resetovania pri

poruche

Ked dojde k poruche nedostatku vody, menic¢ poruchu
automaticky resetuje a spusti sa. Casovy interval
automatického resetovania sa vztahuje na PA.39 a PA.40.

nedostatku vody

Popis parametrov vektorového riadenia PID

1. Riadiace parametre PID

Skupina PA - Funkcia PID

KOd. Nazov parametra Rozsah nastavenia Standardn’e Vlastnost
funkcie nastavené

PA.00 NaStaviTs zdroja 0: Nastavenie PA.01 0 DAg

Nastavenie tlaku
PA.01 0.00-50.00bar | 0-00bar —PA.04bar 2.50bar *

Nastavenia zdroja | 1:FIC
PA.02 e . . 1

spatnej vazby PID | 5:Komunikaéné nastavenie *
PA.03 | Smer pasobenia pip | O Akcia dopredu 0 ¥

) P 1: Akcia dozadu (reverz)
Rozsah tlaku 3
PA.04 0.00-50.00bar 0 - 650.00bar 10.00bar 0. 0-50bar
PA.OS Linedrna konstanta 0.0-100.0 80.0 e
Kpl
Integracna

PA.06 kongtanta Til 0.01s-10.00s 2.00s Y
PA.07 De”"acr‘f d';O”Sta"ta 0.000 - 10.000s 0.000s *
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Frekvencia
PA.08 odpojenia PID pri | 0.0 — max. frekvencia 0.00Hz DAg
reverznom otacani
PA.09 Limit odchylky PID | 0.0% - 100.0% 0.1% hre
PA.10 PID diferenc¢ny limit | 0.00% - 100.00% 0.10% hre
pa. 11 | Nastaveniecasu 4 4 650.00s 0.00s *
zmeny PID
pa.1p | DobafiltrovaniaPID |, 5y 64 5o 0.00s Y
spatnej vazby
pa13 | Debafiltrovania 00 ¢4 00s 0.00s Y
vystupu PID
PA. 14 Rezervované ¥
pa1s | Linedrnakonstanta | 64 4 100.0 #*
Kp2
PA.16 | Integracna doba Ti2 | 0.01s-10.00s 0.50s bre
PA.17 | Derivacna doba Td2 | 0.000s - 10.000s 0.000s bre
Podmienka 0: Zladr’le pr'eplnanle
P 1: Prepinanie cez svorku X
PA.18 prepinania s . . 2 >
2: Automatické prepinanie na zaklade
parametrov PID ,
odchylky
pa.1g | Odchvikaprepinania | g o/ ) 50 5.0% *
PID parametrov 1
pao | Odchlka prepinania| o, 15 506 oo, 10.0% *
PID parametrov 2
Pociatoc¢na h
PA.21 °°'at°°;|aD odnota | 4 50 - 100.0% 0.0% *
pap | Podatotna hodnota |, o oo o 0.00s *
oneskorenia PID
Maximalna
, 5
pa.23 | odchvlkamedzi 1 500, 106 00% 2.00% ¥
dvoma vystupmi v
smere dopredu
Maximalna
odchylka medzi
PA.24 y 0.00% - 100.00% 2.00% Y

dvoma vystupmi v
smere dozadu
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Jednotky: Oddelené integrovanie
0: Zakazané
1: Povolené
PA.2S Ylastnostl P.ID Deslla’fky: Zasta.venle integrovania, 00 e
integrovania ked vystup dosiahne
pozadovany limit
0: Pokracovanie v integrovani
1: Zastavenie integrovania
Detekcia straty 0.00V: nedeteguje sa strata spatnej
PA.26 | spatnejvizby PID |viazby 0.00V ¥
regulatora Platné nastavenie je 1.00V
Detek¢ny cas pri
PA.27 | strate spatnej vazby | 0.0s - 20.0s 1.0s ¥
PID regulatora
Spravanie sa PID pri | O: Ziadna akcia PID
PA.28 strate spatnej vazby | 1: PID zastavi prevadzku 0 *
PA.29 Frekvencia spanku | 0.00Hz — maximalna frekvencia 25.00Hz Y
2. Signalizacie poruchy
Nazov chyby Zobrazenie na displeji Kéd chyby
Nadprud pocas zrychlenia 0oC1 2
Nadprud pocas spomalenia 0C2 3
Nadprud pocas konstantnej rychlosti 0C3 4
Prepatie pocas zrychlenia ou1l 5
Prepatie pocas spomalenia ou2 6
Prepatie pocas konstantnej rychlosti ou3 7
PretaZenie vyrovnavacieho odporu
v . s POF 8
(nepretrzité vstupné podpatie)
Nedostatocné napatie LU 9
PretaZenie menica oL2 10
PretaZenie motora oL1 11
Prehriatie modulu OH 14
Chyba externého zariadenia EF 15
Komunikac¢na chyba CE 16
Signalizacia nizkeho tlaku vody LP 24
Signalizacia vysokého tlaku vody LH 27
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Signalizacia nedostatku vody LL 28

Chyba dosiahnutia akumulovanej doby chodu END1 26

Chyba dosiahnutia akumL.J'k?vaneJ doby chodu pod END2 29
napatim

Strata spatnej vazby PID pocas chodu PidE 31

Zaznamenana informacia

Zobrazenie na displeji

Menic v rezime spanku

SLP
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Priloha 2
RieSenie problémov

1. Signalizacia poruchy a protiopatrenia

Frekvencny meni¢ V900 ma mnoZstvo varovnych sprav a ochrannych funkcii. Ked dojde k
poruche, ochrannd funkcia sa spusti, meni¢ prestane pracovat, kontakty relé poruchy
menica sa aktivuju a na paneli displeja menica sa zobrazi chybovy kéd. Pred vyhladanim
servisu mozete vykonat samokontrolu podla rad v tejto Casti, analyzovat pri¢inu poruchy a
najst rieSenie. Ak je pri¢ina uvedend v bodkovanom ramceku, vyhladajte servis,
kontaktujte predajcu alebo kontaktujte nas priamo.

OUOC vo varovnej sprave je hardvérovy nadprudovy alebo prepatovy alarm. Vo vacsine
pripadov porucha hardvérového prepatia sposobuje alarm OUOC.

Nazov chyby | Displej Mozna pricina RieSenie

1: Vystupny obvod je uzemneny | 1: Odstrarite vonkajsie priciny|
alebo skratovany. skratu
2: Pripojovaci kdbel motora je | 2: InStalujte timivku alebo
prilis dlhy. vystupny filter.

Ochrana menical  OC 3: Mo,dul sa’ prehrigva. o 3 Skontroluj.te .vzduc.hf)v{/
4: Vnutorné spojenia sa uvolnili. | filter a chladiaci ventilator.
5: Hlavna riadiaca doska je 4: Vsetky kable zapojte
chybna. spravne.
6: Doska pohonu je chybna. 5,6,7: Vyhladajte technicku
7: Modul menica je chybny podporu.
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Nazov chyby | Displej Mozna pricina RieSenie

1: Odstrante vonkajsie
zavady.

2: Vykonajte automatické
ladenie motora.

3: Zvyste Cas zrychlenia.

4: Upravte rucne zadané
zvySenie kratiaceho
momentu alebo krivku V/F.
5: Nastavte napadtie na
normalny rozsah.

6: Zvolte restartovanie
sledovania rychlosti otacania
alebo spustite motor po jeho

1: Vystupny obvod je uzemneny
alebo skratovany.

2: Automatické ladenie motora
sa nevykonava.

3: Cas zrychlenia je prili$ kratky.
4: Rucne zadany narast
kratiaceho momentu alebo
0ocC1 krivka V/F nie je vhodna.

5: Napatie je prilis nizke.

6: Start sa vykondava na
rotujucom motore.

7: Pocas zrychlenia sa prida

Nadprud pocas
zrychlenia

. oy zastaveni.
nahle zatazenie. 7: Odstrarite pridané
8: Model AC meni¢a ma prili$ e P
zatazenie.

malu vykonovu triedu. gy
¥ 8: Vyberte menic vyssej

vykonovej triedy.

1: Vystupny obvod je uzemneny | 1: Odstranite vonkajsie

alebo skratovany. zavady.
2: Automatické ladenie motora | 2: Vykonajte automatické
sa nevykonava. ladenie motora.
. . 3: Doba spomalenia je prilis 3: Zvyste Cas spomalenia.
Nadprud , v
@ Ffru p(?cas 0C2 kratka. 4: Nastavte napatie na
zrychlenia e s dew s .
4: Napatie je prilis nizke. normalny rozsah.
5: Pocas spomalenia sa prida 5: Odstrante dodatocné
nahle zatazenie. zatazenie.
6: Brzdiaca jednotka a brzdovy | 6: Namontujte brzdovu
odpor nie st nainstalované. jednotku a brzdny odpor.
| , . , | 1: Odstrante vonkajsie
1: Vystupny obvod je uzemneny J4vad J
alebo skratovany. L. .
S . 2: Vykonajte automatické
2: Automatické ladenie motora .
. . . ladenie motora.
Nadprud pri sa nevykonava. sps
M . re - dix s 3: Nastavte napdtie na
konstantnej 0C3 3: Napatie je prili$ nizke. normalny rozsah
rychlosti 4: Pocas prevadzky sa prida y )

4: Odstrante pridané
zatazenie.

5: Vyberte menic vyssej
vykonovej triedy.

nahle zataZenie.
5: Model AC menica ma prilis
malu vykonovu triedu.
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Nazov chyby | Displej Mozna pricina RieSenie
1: Vstupné napatie je prilis 1: Nastavte napadtie na
vysoké. normalny rozsah.
Prepétie 2: Vonkajsia sila pohana motor | 2: Zruste vonkajsiu silu alebo
pocas OU1l | pocas zrychlenia. nainstalujte brzdny odpor.
zrychlenia 3: Cas zrychlenia je prili$ kratky. | 3: Zvyste ¢as zrychlenia.
4: Brzdiaca jednotka a brzdny | 4: Namontujte brzdovu
odpor nie su nainstalované. jednotku a brzdny odpor.
1: Vstupné napatie je prilis
vysoké. 1: Nastavte napétie na
Prepitie 2: Vonkajsia sila pohdna motor | normalny rozsah.
pv pocas spomalenia. 2: Zruste vonkajsiu silu alebo
pocas ou2 . - sy . ,
. 3: Doba spomalenia je prilis nainstalujte brzdny odpor.
spomalenia , . .
kratka. 4: Namontujte brzdovu
4: Brzdiaca jednotka a brzdny | jednotku a brzdny odpor.
odpor nie su instalované
10V , stie ie prilie 1N s
Prepitie pri sttljpne napatie je prilis as,tavte napatie na
" . vysoké. normalny rozsah.
konstantnej ous3 e . . Y A
rchlosti 2: Vonkajsia sila pohana motor | 2: Zruste vonkajsiu silu alebo
¥ pocas spomalenia. nainstalujte brzdny odpor.
Chyba POF Vstupné napatie nie je vramci | Nastavte vstupné napatie v
napajania pripustného rozsahu. povolenom rozsahu.
1: Na zdroji napajania sa
vyskytuju nahle vypadky
2: Vstupné napatie menica nie
je v ramci pripustného rozsahu. | 1: Vynulujte chybu.
- 3: Napatie zbernice je 2: Nastavte napatie na
Nedostato¢né , ,
s LU neobvyklé. povoleny rozsah.
napatie

4: Mostik usmerniovaca a
vyrovnavaci poskodené

5: Doska pohonu je chybna
6: Hlavna doska ovladacieho
panelu je chybna

3,4, 5, 6: Vyhladajte
technicku podporu.
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Nazov chyby | Displej Moina pricina Riesenie
1: Zatazenie je prili$ velké alebo | 1: ZniZte zataZenie a
Pretatenie na motore je pripojeny iny skontroI'UJttla motor a
menica oL2 motor. mechanicky stav.
2: Model menica ma prilis malud | 2: Vyberte menic vyssej
vykonovu triedu. vykonovej triedy.
L Parel\meter P9.01 )€ 1: Nastavte spravne P9.01.
nespravne nastaveny. e ey
fy e m 2: Znizte zatazenie a
e 2: ZatazZenie je prilis velké alebo .
Pretazenie . S, skontrolujte motor a
oL na motore je pripojeny iny L
motora mechanicky stav.
motor. sy oy .
. ey . | 3: Vyberte menic vyssej
3: Model menica ma prilis mald | o
, - vykonovej triedy.
vykonovu triedu.
1: Spojenie meni¢a s motorom
je vadné . o
! i, . 1: Odstrante vonkajsie
. 2: Trojfazovy vystup menica je ,
Strata vstupnej . v zavady.
, LI pri chode motora nevyvazeny s s
fazy . . 2, 3, 4: Vyhladajte technicku
3: Doska pohonu je chybna odooru
4: Hlavna doska ovladdacieho podporu.
panelu je chybna
1: Kabel spdjajuci menic a motor| 1: Odstrante vonkajsie
je chybny. zavady.
Strata vystupnej 2: Trojfazovy vystup striedavého| 2: Skontrolujte, ¢i je
fazy Lo menica je nevyvazeny, ked' trojfazové vinutie motora v
(rezervované) motor bezi. poriadku.
3: Doska v menici je chybna. 3,4: Vyhladajte technicku
4: Menic je chybny. podporu.
1: Teplota okolia je prilis vysoka.| 1: Znizte okolitu teplotu.
2: Vzduchovy filter je 2: Vycistite vzduchovy filter.
Prehriatie zabloko'v:amy.. ) , 3: Vyrr)ente poskodeny
oy OH 3: Ventilator je poskodeny. ventilator.
menica B . . .
4: Tepelne citlivy rezistor 4: Vymente poskodeny
modulu je poskodeny. tepelne citlivy rezistor.
5: Modul menica je poskodeny. | 5: Vymerite menic
1: Signal externej poruchy je
Chyba zadany cez vstup X.
externého EF 2: Signdl externej poruchy sa Resetujte operaciu.
zariadenia zaddva prostrednictvom

virtudlneho 1/0 rozhrania.
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Nazov chyby | Displej Moina pricina Riesenie
1: Hostitel'sky pocitac je v
neobvyklom stave. 1: Skontrolujte hostitelsky
2: Komunikacny kabel je pocitac.
Komunikaéns chybny._ , 2:{Skontro|u1te komunikaény
chvba CE 3: P028 je nespravne kabel.
¥ nastaveny. 3: Nastavte P028 spravne.
4: Komunikacné parametre v 4: Spravne nastavte
skupine PD su nespravne komunikacné parametre.
nastavené.
1.V n sk (
1: Doska pohonu a zdroj ymente poskodenu
Porucha e . dosku pohonu alebo dosku
s rAy napdjania su chybné. (. .
stykaca 2: Stvkat ie chvbny napdjacieho zdroja.
-otykacje chybny. 2: Vymetite chybny stykac.
Chyba . ' 1: Vymerite chybnu Hallovu
) 1: Hallova sonda je chybna. sondu.
detekcie IE . . . Y .
i 2: Doska pohonu je chybna. 2: Vymeiite poSkodenu
prudu
dosku pohonu.
1: Parametre motora nie su 1: Spravne nastavte
Chyba nastavené podla typového parametre motora podla
automatickéh TE Stitka. typového stitka.
o ladenia 2: Skoncil ¢as automatického 2: Skontrolujte kabel, ktory
ladenie motora. spaja menic a motor.
1: Sprdvne nastavte enkdder
podla danej situacie
1: Nespravny typ enkddera 2: 1: Odstrante vonkajsie
Chyba PG 2: Kabel enkddera je chybny zavady.
enkodera 3: Enkdder je poskodeny 3: Vymerite poskodeny
4: PG karta je chybna enkoder
4: Vymente poskodenu PG
kartu
Chyba N L
zapisu/Citania EEP Obvod EEPROM je poskodeny. :j/zzlznte hlavnd riadiacu
EPROM )

Hardvérova 0UOC 1: Pritomné prepitie. 1: Odstrante prepatie.
chyba menica 2: Pritomny nadprud. 2: Odstrante nadpruad.
Skrat na zem GND | Motor je skratovany na zem. Vymernte kabel alebo motor.

D05|ahf:o|vsa Celkovy ¢as spustenia dosiahol Vyma.zt(.a z.a.znfam,w Pomocou

celkovy cas END1 i funkcie inicializacie

) nastavenu hodnotu.
prevadzky parametrov.
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Nazov chyby | Displej Moina pricina Riesenie
Dosiahol sa Ly . . Vymazte zdznam pomocou
Y Celkovy ¢as zapnutia dosiahol y e p

celkovy cas END2 . funkcie inicializacie
rs nastavenu hodnotu.
pod napéatim parametrov.
Skontrolujte, ¢i je zatazenie
Nulové LOAD Prevadzkovy prud menica je odpojené alebo €i su
zataZenie nizsi ako P9.64. nastavenia P9.64 a P9.65
spravne.
Strata spatnej 2 . " Skontrolujte signal spatnej
p ! PID spdtnd vazba je mensia ako | .. ) & P :
PID vazby PIDE . vazby PID alebo nastavte
N nastavenie PA.26. .
pocas chodu PA.26 na spravnu hodnotu.
e 1: Znizte zatazenie a
o 1: Zatazenie je prilis velké alebo . .
Porucha limitu . , skontrolujte motor a jeho
. ) na motore je zablokovany rotor. L
impulzného CBC y .y .| mechanicky stav.
, 2: Model menica ma prilis malu sy uy
prudu , A 2: Vyberte menic vyssej
vykonovu triedu. , I
vykonovej triedy.
1: Parametre rota¢ného ,
e, . 1: Spravne nastavte
snimaca su nespravne o
nastavens parametre snimaca.
Prilis velka o . 2: Vykonajte automatické
, 2: Automatické ladenie motora .
odchylka ESP nie ie vkonané ladenie motora.
rychlosti Jevy L 3: Nastavte P9.69 a P9.70
3: Parametre prilis vefke; spravne na zaklade aktualnej
odchylky rychlosti P9.69 a P9.70 p . )
. ) situdcie.
sU nastavené.
1: Parametre rotacného 1: Spravne nastavte
snimaca su nastavené parametre snimaca.
nespravne. 2: Vykonajte automatické
Prilis velkd 2: Automatické ladenie motora |ladenie motora.
rychlost oSP nie je vykonané. 3: Spravne nastavte
motora 3: Parametre detekcie parametre detekcie
prekrocenia rychlosti motora prekrocenia rychlosti motora
P9.69 a P9.70 su nespravne na zaklade aktualnej
nastavené. situdcie.
Skontrolujte spravne
Chyba Parametre motora nie su nastavenie parametrov
pociatocnej ini nastavené podla aktualnej motora a ¢i nastaveny
polohy situdcie nominalny prad nie je prilis

nizky
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2. BeZné poruchy a ich rieSenie

Pocas pouzivania menia sa mozZete stretnut s nasledujicimi chybami. Pre jednoduchu
analyzu poruch si pozrite nasledujicu tabulku.

Tabulka 6-1 RieSenie problémov s beznymi poruchami menica

po spusteni sa
zobrazi "9000"
aihned'sa
zastavi.

2: Vonkajsia vystupna svorkovnica
je skratovana.

SN Chyba Mozna pricina RieSenie
1: Menic nie je napdjany, alebo
napajacie napatie je prilis nizke.
2: Napajanie spinaca na doske
Pri zapnuti pohonu menica je poskodené. 1: Skontrolujte napajanie.
napdjania sa na | 3: Doska usmernovaca je 2: Skontrolujte napétie
1 displeji poskodena. zbernice.
nezobrazuje | 4: Ovladacia doska alebo ovladaci | 3: Vyhladajte technicku
Ziadny udaj. | panel je poskodeny. podporu.
5: Kabel spajajuci riadiacu dosku,
ovladaci panel a dosku pohonu je
poskodeny
1: Kabel medzi doskou pohonu a
riadiacou doskou ma zly kontakt.
Ked je 2: Komponenty riadiacej dosky su
napajanie poskodené. o s
2 zapnuté, 3: Motor alebo kabel motora su Vyhladajte technicku
, . . . podporu.
zobrazi sa skratované proti zemi.
"9000". 4: Hallova sonda je poskodena.
5: Doddvany prikon menica je prilis
nizky.
Ked je
napajanie 1: Motor alebo vystupny kabel 1: Zmerajte izolaciu motora a
3 zapnuté, motora je skratovany k zemi. vystupného kabla.
zobrazi sa 2: Meni¢ méze byt poskodeny. 2: Odstrante pricinu skratu
"GND".
Displej menica
Jenp;r;;?apnr::tl 1: Chladiaci ventilator je poskodeny 1: Vymeiite pokodeny
. alebo dochadza k zablokovaniu .
normalny. Ale | . ventildtor.
4 jeho rotora.

2: Odstrante vonkajsie
zavady.
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SN Chyba Moina pricina Riesenie
1: Nastavenie nosnej frekvencie je | 1: Znizte nosnu frekvenciu
OH chyba v .
. . prilis vysoké. (P0O17).
(prehrievanie . S Y . . _
5 modulu) sa 2: Chladiaci ventilator je poSkodeny | 2: Vymerite ventildtor a
. alebo vzduchovy filter je zaneseny. | vycistite vzduchovy filter.
vyskytuje e v s _—
Easto 3: Komponenty vo vnutri menica su | 3: Vyhladajte technicku
' poskodené (termoclanky alebo iné). | podporu.
1: Skontrolujte motor a kable
motora. 1: Skontrolujte, ¢i je kabel
. 2: Parametre frekvenéného menica | medzi meni¢om a motorom v
Po striedavom | | , . .
napaiani sU nespravne nastavené (parametre | poriadku.
6 motpo:a < motora). 2: Vymente motor alebo
.»_ | 3: Kdbel medzi doskou pohonu a odstrante mechanické zavady.
motor neotdca. | . . ny 1 .
riadiacou doskou moze mat zly 3: Skontrolujte a znovu
kontakt. nastavte parametre motora.
. . 1: Skontrolujte a resetujte
1: Parametre su nastavené .
. parametre v skupine P5.
nespravne. 2: Znova pripojte externé
Svorky S su 2: Externy signal je chybny. S .
7 , . : signalne kable.
neaktivne. 3: Prepojka medzi OP a +24 V sa . .
rozooiila 3: Opdtovne skontrolujte
pojia. prepojku cez OP a +24 V.
, , 1: Enkdder je poskodeny 1: Vymerite enkdder
Rychlost . , . Lo, . .
2: Kabel enkddera je zapojeny a skontrolujte kable
motora v CLVC . . ,
8 nespravne alebo ma vadny kontakt

rezime je vzdy
nizka

3: PG karta je poskodena

2:Vymente PG kartu
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indikuje sa RAY

SN Chyba Moina pricina Riesenie
, . 1: Opatovne nastavte
1: Parametre motora su nespravne
sy . parametre motora alebo
Menic ¢asto | nastavené. S .
(- . x , . . automatické ladenie motora.
9 | hlasi nadprud a | 2: Cas zrychlenia / spomalenia je . .
L , , 2: Nastavte spravny cas
prepatie. nespravne nastaveny. 2rychlenia / spomalenia
3: ZatazZenie kolise. ¥ P '
1: Skontrolujte, Ci nie je kabel
. stykaca uvolneny.
Ked je Y . Y . s
o 2: Skontrolujte, ¢i nie je stykac
napajanie chvbny
10 alebo meni¢ | Stykac¢ DC obvodu nie je vybudeny. ybny. e
, 3: Skontrolujte, ¢i nie je
zapnuty,

24V napajanie cievky stykaca
poskodené.
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Priloha 3
Komunikacény protokol

Séria meniCov V 900 poskytuje komunikacné rozhranie RS232 / RS485 a podporuje
komunika¢ny protokol MODBUS. UZivatel sa modZe pripojit politatom alebo centralne
riadenym PLC, cez komunikacny protokol méZe nastavovat meni¢, zasielat prikazy,
modifikovat alebo citat parametre funkcii, ¢itat stav menica, informdécie o poruchach atd.

1. Obsah protokolu

Sériovy komunikacny protokol definuje sériovy komunikacny prenos informacného obsahu
a jeho format.

Ato vratane: vyzvy od riadiaceho pocitaca; Sirokého formatu dat; metdody kdédovania.
Obsah dat zahfna: potvrdenia akcie, vratenia Gdajov a kontroly chyb atd. Ak doslo k chybe
pri prijimani informacii zo stroja alebo nie je mozné splnit poZiadavky hostitela, odosle
hostitelovi informaciu o spatnej vazbe.

2. Aplikované metody

ReZim s RS232 / RS485 so zbernicou pristupnou z hlavnej riadiacej siete cez PC / PLC

3. Struktura zbernice

(1) Hardvérové rozhranie RS232 / RS485

(2) Rezim asynchronneho sériového prenosu, poloduplexny rezim prenosu. Stuc¢asne moze
len hostitel posielat Gdaje a druha strana mdéze data len prijimat. Udaje v procese sériovej
asynchréonnej komunikacie, forma spravy, rdmec na odosielanie.

(3) Topologicka struktura vychadza z jedného systému hostitelského zariadenia. Adresy su
nastavené v rozmedzi 1 — 247 je adresa vysielada. V danej sieti musi byt kazda adresa
zariadenia jedinecna.

4. Popis protokolu

Séria menicov V900 maju asynchrénny sériovy port pre MODBUS komunikacny protokol na
principe master-slave. Siet ma iba jedno zariadenie (hostitel), ktoré méze vyslat "dotaz /
prikaz". Iné zariadenie (stroj) méze poskytnut iba odpovedat na otazku hlavného
zariadenia (dopyt/prikaz) a vykonat prislu§nd akciu alebo odpovedat. Hostitel v tomto
zmysle je pocitac¢ (PC), priemyselné riadiace zariadenie alebo programovatelny
logicky automat (PLC), atd; strojom sa rozumie meni¢ AT20. Hostitel mbze
komunikovat s jedinym zariadenim samostatné, moze tiez komunikovat so
vsetkymi v rdmci vysielania informdcii.
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5. Struktira komunikaénych tdajov

Struktira komunikaénej datovej zbernice menic¢ov série V900 v komunika¢nom formate
protokolu MODBUS je nasledovna: v rezime RTU sa spravy posielaju v ramcoch, ktoré
zatinaju a koncia medzerou v dizke 3.5 znaku. Vysielacie zariadenie je prva doménova
adresa.

Vysielané znaky su v hexadecimalnej sustave a pouzivaju €isla 0 — 9 a pismena A aZ F. Po
prijati spravy, kazdé zariadenie deteguje adresu a zistuje, ¢i sprava patri jemu. Po prijati
posledného znaku nasleduje medzera v dizke 3.5 znaku. Nova sprava sa zatina po tejto
pauze.

Cely ramec spravy musi byt vysielany ako nepretrZity tok. Ak ¢asovy rdmec na dokoncenie
prenosu je viac ako 1.5 znaku pred medzerou, prijimajuce zariadenie obnovi neuplnu
spravu a predpoklada, Ze dalsi bajt je nova sprava. Rovnako, ak nova sprava ma menej ako
3,5 znakov, prijimajice zariadenie predpoklada, Ze je pokraCovanim predchadzajlicej
spravy. Vysledkom bude chyba, pretoze pole kontrolného suc¢tu CRC nemdze byt spravny.

Ramec RTU ma format:

Zaciatok spravy 3.5 znaku

Adresa adresdta adresa 1 -247

03: Citanie jedného 16 bitového registra;
06: zapis jedného 16 bitového registra

Kéd pozadovanej funkcie CMD

Udajova ¢ast DATA (N-1)
Udajova ¢ast DATA (N-2 )

Informacny obsah: Adresa parametra funkéného kédu, kéd
funkcie, Cislo parametrov, hodnoty parametrov funkénych

— kédov atd'.
Udajova c¢ast DATAO

Kontrolny sucet CRC CHK, vyssi bajt
Kontrolny su¢et CRC CHK

Kontrolny sucet CRC CHK, nizsi bajt

Koniec spravy 3.5 znaku

CMD (prikaz) a DATA (popis datového slova) prikazovy kdd: 03H, ¢itat N slov (mdZete si
preéitat najviac 12 slov). Napriklad z adresy stroja 01 z adresy F105 nepretrzite Citajte dve
po sebe iduce hodnoty.

104



Priloha 3 Komunikaény protokol

Prikaz zariadenia master (host):

ADR 01H

CMD 03H

horny bajt adresy F1H

dolny bajt adresy 05H

horny bajt registra 00H

dolny bajt registra 02H
Kontrolny stcet CRC CHK, vy3si bajt €aka na vypoéet CRC CHK

Kontrolny sii¢et CRC CHK, niz3i bajt hodnoty

Odpoved z podriadeného zariadenia (slave)

Nastavenie PD.05 na O:

ADR 01H

CMD 03H

horny bajt O00H

dolny bajt 04H

horny bajt FOO2H 00H
dolny bajt FOO2H 00H
Datovy horny bajt FOO3H 00H
Datovy dolny bajt FOO3H 01H

Kontrolny sucet CRC CHK, nizsi bajt

Kontrolny sucet CRC CHK, vyssi bajt

Caka na vypocet CRC CHK hodnoty

Nastavenie PD.05 na 1:

ADR 01H

CMD 03H

Pocet bajtov 04H
Horny bajt FOO2H O00H
Dolny bajt FOO2H 00H
Datovy horny bajt FOO3H O0H
Datovy dolny bajt FOO3H 01H

Kontrolny sucet CRC CHK, nizsi bajt

Kontrolny sucet CRC CHK, vyssi bajt

Caka na vypocet CRC CHK hodnoty
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Prikazovy kdd: 06H zapise slovo. Napriklad zapiSte 000 (BB8H) do slave zariadenia.
Adresa FOOAH menica O5H.

Prikaz zariadenia master:

ADR 05H

CMD 06H

Horny bajt adresy udajov FOH
Dolny bajt adresy udajov 0AH
Datovy horny bajt OBH
Datovy dolny bajt BSH

Kontrolny sucet CRC CHK, nizsi bajt
Kontrolny sucet CRC CHK, vyssi bajt

Caka na vypocet CRC CHK hodnoty

Odpoved z podriadeného zariadenia (slave)

ADR 02H

CMD 06H

Horny bajt adresy udajov FOH
Dolny bajt adresy udajov 0AH
Datovy horny bajt 13H
Datovy dolny bajt 88H

Kontrolny sucet CRC CHK, nizsi bajt
Kontrolny sucet CRC CHK, vyssi bajt

Caka na vypocet CRC CHK hodnoty

Kontrola CRC: RTU pouziva CRC kontrolu. Sprava obsahuje pole detekcie chyb zaloZzené na
metdde CRC. CRC oblast testuje cely obsah spravy. CRC pozostava z dvoch bajtov, resp. 16
bitov. Hodnotu vypocitava vysielacie zariadenie a pridava ju do spravy. Prijimacie
zariadenie ju vypocita tiez a porovnava s CRC hodnotou v prijatej sprave. Ak CRC hodnoty
nie su zhodné, v prenose sa vyskytla chyba.

Hodnota CRC je uloZena v OxFFFF. lba 8-bitové data v kazdom znaku CRC sU vyznamné.
Pociatocny bit, koncovy bit a paritné bity su neplatné.

Kontrola CRC sa vykonava od adresy po datovy obsahu a pravidlo fungovania je
nasledovné:

Zapise sa 16-bitové slovo do docasnej paméte (docasné ukladanie CRC) = FFFFH. Vypodita
sa XOR s prvym 8-bitovym bajtom prikazu spravy s nizsim bajtom 16-bitového CRC registra,
pricom vysledok sa vlozi do registra CRC. Ak LSB registra CRC je 0, posunie sa register CRC o
jeden bit doprava s doplnenim MSB nulou, potom sa znovu zistuje hodnota LSB.

Ak LSB registra CRC je 1, posunie sa register CRC o jeden bit doprava a doplneni MSB
nulou, vypocita sa XOR registra CRC s polynomialnou hodnotou A0O01H, potom sa znovu
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zistuje hodnota LSB. Tento postup sa opakuje kym sa nevykona 8 posuvov. Tento postup sa
opakuje pre dalsi 8-bitovy bajt prikazovej spravy. Pokracuje sa az kym nebudu spracované
vsetky bajty. Konecny obsah registra CRC je hodnota CRC. Pri prenose CRC v sprave, horné
a dolné bajty hodnoty CRC sa musia vymenit, t. j. nizsi bajt bude vysielany ako prvy.

Priklad programu pre vypocet CRC napisany v jazyku C:

unsigned int crc_cal_value(unsigned char *data_value,unsigned char data_length)
{

inti;

unsigned int crc_value=0xffff;

while(data_length--)

{

crc_value n =*data_value++;

for(i=0;i<8;i++)

{

If(crc_value&0x0001) crc_value=(crc_value»1 )AOxa001;
else

crc_value=crc_value»1;

}

}

Retum(crc_value);

}

Definovanie adresy komunikacnych parametrov.

Tato Cast predstavuje obsah komunikdacie, ktory sa pouZiva na riadenie chodu menica,
zistenie stavu meniéa a nastavenie sUvisiacich parametrov. Citanie a zapisovanie
parametrov kédu funkcie (niektory kdd funkcie, ktory sa neda zmenit, je len pre vyrobcov
alebo monitorovanie) pravidla pre adresy parametrov kddov funkcii: vyssi bajt FO-FF (P
skupina), AO-AF (C skupina), 70-7F (D skupina), nizsi bajt: 00-FF.

Napr. P3.12, adresa je vyjadrena ako F30C; PF skupina: parametre sa nemenia; skupina D:
len pre Citanie, parametre sa nedaju menit.

Ak niektoré parametre menica su v prevadzke, nemente ich. Niektoré parametre menica

nemozno zmenit v [ubovolnom stave. Ak zmenite parametre kédu funkcie, venujte
pozornost aj rozsahu parametrov, mernej jednotke parametra a stvisiacim pokynom.

107



Priloha 3 Komunikaény protokol

Okrem toho, pretoZe do pamate EEPROM sa Casto zapisuje, mdZe sa skrétit jej Zivotnost,
takZe ak niektoré funkéné kddy v rezime komunikdcie nemusia byt uloZzené, stac¢i zmenit
hodnotu pamate RAM. Ak je pouZitd skupina parametrov P, prislusna funkcia méze byt
adresovana od F do 0. Ak je to C skupina parametrov, prislusna funkcia moze byt
adresovana od A do 4.

Zodpovedajuce kédy funkcii st na nasledovnych adresach: vyssi bajt: 00-0OF (skupina P), 40-
4F (skupina B), nizZsi bajt: 00-FF.

Napr.

Funkcny kéd P3.12 nie je ulozeny v EEPROM, adresa je vyjadrena ako 030C. Funkény kod
C0-05 nie je uloZzeny v EEPROM, adresa je vyjadrena ako 4005. Interpretdcia adresy moze
len zapisat do pamate RAM, nemdze Citat, pri Citani je to neplatna adresa. Pre vsetky
parametre mézete poutzit aj prikazovy kdd 7H na implementiciu tejto funkcie.
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Parametre pre START / STOP

Adresa parametra Popis parametra
1000 *Pozadovana frekvencia (-10000 az 10000 ) (desiatkova sustava )
1001 Prevéadzkova frekvencia
1002 Napatie zbernice
1003 Vystupné napatie
1004 Vystupny prad
1005 Vystupny vykon
1006 Vystupny krutiaci moment
1007 Rychlost chodu
1008 S vstupny indikator
1009 MO1 vystupny indikator
100A FIV napatie
100B FIC napatie
100C Rezervované
100D Vstup pocitadla
100E Vstup dizky
100F Rychlost nacitania
1010 PID nastavenie
1011 PID spatna vazba
1012 PLC kroky
1013 Impulzny vstup frekvencie, jednotka 0.01kHz
1014 Rezervované
1015 Ostavajuca doba chodu
1016 FIV napatie pred korekciou
1017 FIC napatie pred korekciou
1018 Rezervované
1019 Linearna rychlost
101A Aktualna doba pod napatim
101B Aktualna doba chodu
101C Impulzny vstup frekvencie, jednotka 1 Hz
101D Nastavenie komunikacie
101E Rezervované
101F Zobrazenie hlavnej frekvencie X
1020 Zobrazenie pomocnej frekvencie Y
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*Upozornenie pre 1000H:

Hodnota pozadovanej frekvencie je relativna percentualna hodnota, 10000 zodpoveda
100,00%. Rozmer Udajov frekvencie sa udava v percentdch maximalnej frekvencie (P0.12);
P2.10.

Riadiace prikazy menica (len zapis):

Adresa prikazového

Funkcia prikazu
slova

0001: Chod vpred
0002: Chod vzad
0003: Normalne otacanie
2000 0004: Reverzny pohyb
0005: Volny prestoj

0006: Spomalovanie
0007: Reset chyby

Citanie stavu menica (len na &itanie):

Adresa prikazu Funkcia prikazu
0001: Chod vpred
3000 0002: Chod vzad

0003: Spomalenie

Parametre zamknutia hesla (ak sa vrati 8888H, znamena to, Ze sa vykonala kontrola hesla):

Adresa hesla Obsah vstupného hesla
Adresa prikazu Obsah prikazu

BIT 0:(rezervované)
BIT1 (prednastaveny)
2001 BIT2: RA-RB-RC riadeny vystup
BIT3: Rezervované
BIT4:MO1 Riadeny vystup

Ovladanie FOV analégového vystupu (len zapis):

Adresa prikazu Obsah prikazu
2002 0-7FFF zodpoveda 0% - 100%
Ovladanie analégového vystupu: ( rezervované):
Adresa prikazu Obsah prikazu
2003 0-7FFF zodpoveda 0% - 100%
Ovladanie impulzného vystupu (PULSE), (len zapis):
Adresa prikazu Obsah prikazu
2004 0-7FFF zodpoveda 0% - 100%
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Popis poruchy menica:

Adresa poruchy menica

Informdcie o poruche menica

8000

0000:
0001:
0002:
0003:
0004:
0005:

0006

000D

OO0OE:
0O0OF:
0010:

bez poruchy

rezervované

nadprud pri zrychleni

nadprud pri spomaleni

nadprud pri konstantnej rychlosti
prepatie pri zrychleni

: prepatie pri spomaleni
0007:
0008:
0009:
000A:
000B:
000C:

prepétie pri konstantnej rychlosti
chyba pretazenia brzdiaceho odporu
nizke napatie

pretazeny menic

pretazeny motor

rezervované

: vystupna faza

prehriaty menic
externa chyba
chyba komunikacie

Adresa poruchy menica

Informacie o poruche menica

8000

0011:
0012:
0013:

0014

0018

001F
0028

002B

chyba stykaca DC
chyba detekcie prudu
chyba automatického ladenia

: chyba karty PG/Enkodéru
0015:
0016:
0017:

chyba parametrov, zapis a Citanie
hardvérova chyba menica
skrat motora na zem

: rezervované
0019:
001A:
001B:
001C:
001D:
001E:

rezervované

dosiahnuty ¢as chodu
UzZivatelom definovana chyba 1
UZivatelom definovana chyba 2
dosiahnuty ¢as pod napatim
nulové zatazenie

: strata PID spéatnej vazby pocas chodu
: chyba obmedzenia prudu

0029:
002A:

porucha prepinania motora pocas chodu
prilis velka odchylka rychlosti

: prili§ velkd rychlost motora
002D:
005A:
005B:
005C:
005E:

prehriaty motor

chyba enkodéra

nepripojeny enkodér
pociatocna chyba polohy
chyba rychlosti spatnej vazby
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Adresy chyb komunikacie

Popis poruchy

0000:
0001
0002:
0003
0004:
0005:
0006:
0007
0008:

8001

bez chyby

: chyba hesla

chyba prikazového kédu

: CRC chyba

neplatna adresa

neplatny parameter

korekény parameter je neplatny
: systém je uzamknuty
blokovanie EPROM operacie

Parametre komunikacie skupiny PD

Prenosova rychlost

Tovarensky nastavena hodnota

0005

PD.00
Rozsah nastavenia

Jednotky: MODBUS prenos. rychl.
0:300 BPS
1:600 BPS
2:1200 BPS
3:2400 BPS
4:4800 BPS
5:9600 BPS
6:19200 BPS
7:38400 BPS
8:57600 BPS
9:115200 BPS

Tento parameter sa pouzZiva na nastavenie prenosovej rychlosti medzi menicom a PC.
Upozoriiujeme, Ze nastavenie prenosovej rychlosti medzi nadriadenym a podriadenym
zariadenim musi byt rovnaké. V opatnom pripade, komunikacia nie je mozna. V&acsia

rychlost znamena vacsi prenos Udajov.

Format udajov

Tovarensky nastavena hodnota

3

PD.01
Rozsah nastavenia

0: Bez parity, format dat <8,N,2>

1: Parna parita, format dat <8,E,1>
2: Neparna parita, format dat <8,0,1>
3: Bez parity, format dat <8,N,1>

Datovy format PC a datovy format nastaveny meni¢om musia byt zhodné, inak sa

komunikdcia nemdze nadviazat.

Adresa zariadenia

Tovarensky nastavena hodnota

1

PD.02
Rozsah nastavenia

1-247, 0 je vysielacia adresa

Ked' je adresa zariadenia nastavend na hodnotu 0, a to pre adresu vysielania, vykonava sa

funkcia vysielania z PC.

Adresa zariadenia je jedine¢na (s vynimkou vysielacej adresy a ma zaruéit medzi strojom a
meni¢om komunikdciu typu peer-to-peer.
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Doba odozvy Tovarensky nastavena hodnota | 2 ms

PD.03
Rozsah nastavenia 0-20ms

Oneskorenie odozvy: doba, pocas ktorej zariadenie akceptuje odoslané data. Ak je
oneskorenie odozvy mensie ako €as spracovania systému, oneskorenie odozvy bude v
rdmci ¢asu spracovania systémom; ak je napriklad oneskorenie odozvy je dlhSie ako
spracovanie Udajov v systéme, systém predizi ¢akanie na odpoved.

Casovy limit

s . Tovarensky nastavena hodnota 0
komunikacie

PD.04
0.0 s (neplatné),

0.1-60.0s
Ak je kod nastaveny na 0.0 s, parameter je neplatny.
Ak je funkény kéd nastaveny na platné hodnoty a komunikacia a Casovy interval dalsej
komunikacie su vacsie ako komunikacny casovy limit, systém oznami chybu zlyhania
komunikacie (CE). Zvycajne je nastavena hodnota neplatna. Ak je v parametri nastaveny
¢as, mbzete sledovat stav komunikacie.

Rozsah nastavenia

Volba
komunikacného | Tovarensky nastavena hodnota 1
PD.O5 protokolu

0: nestandardny protokol MODBUS
1: Standardny protokol MODBUS
PD.05 = 1: zvoleny Standardny protokol MODBUS

PD.05 = 0O: pri ¢itani prikazu, vrati pocet bajtov zo zariadenia podla protokolu MODBUS,
podrobne opisaného v tejto kapitole.

Rozsah nastavenia

LD C|t’an|a Tovarensky nastavena hodnota 1
hodnoty prudu
PD.06
Rozsah nastavenia 0:0.01A
1:0.10A

Pouziva sa na volbu komunikacie pri nacitani vystupného pradu, aktudlnej hodnoty
vystupnych jednotiek.
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